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¡Gracias por comprar los variadores de frecuencia LS! 
 

 

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 
 

Siga siempre las instrucciones de seguridad para evitar 
accidentes y daños. 
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     ADVERTENCIA 
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�z No conecte la alimentación a un variador que está dañado o al que le 
faltan piezas, aunque haya completado la instalación. 
De lo contrario podría ocurrir una descarga eléctrica .
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1.2 Configuración básica 
 

Los siguientes dispositivos son necesarios para operar el variador. Deben seleccionarse los dispositivos 

periféricos apropiados y realizar  las conexiones correctas para garantizar el funcionamiento adecuado. Si el 
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CAPÍTULO 2 -  ESPECIFICACIONES 

2.1 Clase 200~230V (0,75~30kW / 1~40HP) 
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2.5 Dimensiones 
 

1) SV008~055iP5A (Clase 200/400V)  
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2) SV075~300iP5A (Clase 200/400V) 
 

 
  

 <SV150~300iP5A
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3) SV150~300iP5A (UL T ipo 1 o UL Tipo Abierto con opción de conducto, Clase 200V/400V)  
 

                     
                                                                           mm (pulgadas) 

Modelo W1 W2 W3 H1 H2 H3 D1 D2 
Tipo de 

gabinete 
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5) SV150~SV300 iP5A (Tipo DCL 
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7) SV370~550iP5A (UL Tipo 1 o UL Tipo Abierto con opción de conducto, Clase 400V) 
 

 
 

 

 

   mm (pulgadas) 

Modelo 
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8) SV750, 900iP5A (Clase 400V) 
 

 

 
 

mm (pulgadas) 

Modelo W1 W2 W3 H1 





Capítulo 



Capítu lo 2 - Especificaciones 
 

2-15 

 



Capítulo 2 - Especificaciones 
 

2-16 

 

  

12) SV3150, 4500iP5A (Clase 400V) 
 

 
 

 

 

 mm (pulgadas) 

Modelo W1 W2 W3 W4 H1 H2 D1 
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2) Para 37~90kW (50~125HP) / 315~450 (400~600HP) 
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  3) Para 110~280kW (150~350HP) 
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3.2.3 Cables y terminales de los bornes 
 

Véase a continuación los cables, terminales de borne y tornillos usados para conectar la entrada y la salida de 

alimentación del variador.  
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Ejemplo de conexión de alimentación y motor (variadores de 5,5~30kW) 
                         

R(L1) S(L2) 
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CAPÍTULO 4 - OPERACIÓ N  

4.1 Teclados de programación 
 

4.1.1 Teclado con display 
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1) Navegación de los parámetros (teclado con display)  

 

 Se pasa directamente al grupo de parámetros DRV pulsando la tecla [SHIFT] en cualqu
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Ejemplo de 
operación (1) 

Definición de frecuenc



Capítulo 



Capítulo 5  �± Operación 
 

4-9 

 

 

Ejemplo de 
operación (2) 

Entrada de tensión analógica (V1) + Operación por borne (FX/RX) 

[Condición de operación] 
-. Modo Control: control V/f  

-. Frecuencia de referencia: entrada analógica de 50[Hz] por V1 (potenciómetro) 

-. Tiempo de aceleración/desaceleración: aceleración �± 10 [seg], desaceleración �± 20 [seg] 

-. Modo Accionamiento: Marcha/Parada por borne 
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11~16 saltear las frecuencias resonantes. Pueden definirse hasta tres 
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Parameter Read 

/Write/Initialize/Lock 

FU2-91 

FU2-92 

FU2-93 

FU2-94 

FU2-95 

[FU2-91], [FU2-92]: Copian parámetros de otro variador 

[FU2-93]: Inicializa parámoef 0 1
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Nombre del parámetro Código Descripción 
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CAPÍTULO 5 -  LISTA DE PARÁ METROS 

5.1 Grupos de parámetros 
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[GRUPO FU1] 

Código Direc. 
comun. Descripción Display Rango de definición Valor de 

fábrica 
Ajuste 

en func. Página 
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[GRUPO FU2] 
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Código
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Código Direc. 
comun. Descripción Display 
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Código 
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[GRUPO APP] 
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Código Direc. 
comun. 

Descripción Display Rango de definición 
Valor por 
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Código Direc. 
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[GRUPO COM]
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Va-
lor  

DRV
-04 

Nom-
bre 

Descripción de la programación 
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nominal del variador. De lo contrario podría 

producirse un disparo por sobrecarga o 

sobrecalentamiento del motor. 

 

FU1-
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hasta FU1-25 [DC Injection Braking Frequency 

(Frecuencia de frenado por inyección de CC)] y 
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El variador interrumpe la salida y muestra un 

mensaje de fallo cuando la corriente de salida persiste 

por arriba de FU1-67 [
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Nota: El variador comienza a desacelerar cuando 
se aplica el comando de parada mientras persiste 
el estado de entrada en pérdida del motor. 
Nota: La frecuencia de salida puede oscilar debido 
a la prevención de entrada en pérdida durante la 
marcha constante. 
Nota: El tiempo de desaceleración puede 
prolongarse debido a la prevención de entrada en 
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6.3 Grupo Funciones 2 [FU2] 
 

FU2-00: Salto al número de código deseado 
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[Power On Start (
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Esta función se usa para permitir el rearranque 

automático después del encendido, del reseteo de un 
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FU2-90: Visualización de parámetros 
 
 
 
 
 
Se usa para cambiar los parámetros que se 

visualizarán. 
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6.4 Grupo Entrada/Salida [I/O ] 
 

I/O-00: Salto al número de código deseado 
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Esta función se aplica cuando DRV
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[AX-CX 
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[AX-CX �F�R�Q�I�L�J�X�U�D�G�R���F�R�P�R���µ�)�'�7-���¶�@ 
 

[OL] 
AX-CX
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[Ready] 
AX-CX se cierra cuando el variador está listo para 

funcionar. 

 

 

 

 

 

[MM C] 
Se define automáticamente en �µ�0�0�&�¶��cuando se 

selecciona �µ�0�0�&�¶��en APP-01. 

 

 

I/O-80: Relé de salida de fallo (3A, 3B, 3C) 
 

 

 

 

 

Esta función se usa para permitir al relé de salida de 

fallo operar cuando se produce un fallo. El borne del 

relé de 
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En general, la salida PID �V�H���F�R�Q�Y�L�H�U�W�H���H�Q���O�D���µ�)�U�H�F�X�H�Q�F�L�D��o
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�z Ganancia P 

Controla la salida que es proporcional al valor de error actual. Ganancia P significa que si se da la refere
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[Retorno para definición del valor máximo] 
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APP-
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para la operación de control PID, el sistema presenta 

un problema (ej., el conducto está roto). Por ello debe 

volver a definirse correctamente
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[Diagrama de la operación MMC] 
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proceso PID - Pre PID 
C. Para dividir la carga al motor de manera igual 
    - Cambio automático 
D. Para asociar otras condiciones a la operación 
del motor auxiliar  - Enclavamiento 
E. Ajuste de la condición activo/inactivo 
(ON/OFF) 
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Para activar los cuatro motores auxiliares 

automáticamente debe definirse la frecuencia de 

arranque para cada motor. 
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APP-60: Es el tiempo en que la frecuencia del 
variador  aumenta después de inactivar el motor 
auxiliar. Debería definirse en un valor superior al 
retardo del sistema, pero hace que el estado 
inactivo del motor auxiliar sea demasiado 
prolongado. 
 
 

APP-71: Diferencia de presión para arranque de 
motor auxiliar 
APP-72: Diferencia de presión para parada de 
motor auxiliar 
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[Diagrama de bloques del control PID dual para el caso 3] 
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7.2 Detección de problemas 
 

Condición 



Capítulo 7 �± Detección de problemas y mantenimiento 
 

7-7 

 

7.3 Cómo revisar los componentes de la alimentación 
 

1) Comprobación del módulo de diodos y el módulo de transistores IGBT (5,5~30kW)
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7.4 Mantenimiento  
El variador serie iP5A es un producto electrónico industrial con elem
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CAPÍTULO 8 - OPCIONES 

8.1 Lista de opciones 
 

El variador serie iP5A puede conectarse con los siguientes dispositivos opcionales. 

 

E
x
te

rn
o
s 

Teclado LCD 
Display de 32 caracteres 

Descarga y carga por teclado disponibles 
Todas las unidades 
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8.2.2 Cable remoto 
Largo Descripción 

2m 
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�x Grupo 3 

 

(Unidad: mm) 
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Véase la siguiente tabla para más detalles (
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CAPÍTULO 9 - COMUNICACIONES RS-485 

9.1 Introducción 
El variador puede ser controlado y monitoreado por el programa de secuencia de
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9.2 Especificaciones 
 

9.2.1 Especificaciones de desempeño 
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7) Encienda el interruptor J3 del variador para conectar el resistor de terminación para el final de la red. 

* Conecte el borne 
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2.2) Respuesta negativa: 
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CCCCC
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CAPÍTULO 10 - APÉ NDICE A – MARCAS UL 

1. RÉ GIMEN DE CORTOCIRCUITO  
�µAdecuado para usar en circuito capaz de suministrar como máximo los Amperes Simétricos Eficaces de la 

Tabla 1, 240V para variadores de régimen 240V, 480V para variadores de régimen 480V, voltios máximos�¶ 
 

Tabla 1. Amperes simétricos eficaces para la serie iP5A. 

Model
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3. PROTECIÓ N POR SOBRECARGA 
IOLT:  La protección IOLT (Disparo por sobrecarga del variador) se activa al 110% de la corriente nominal del 

variador durante 1 minuto o más. 

OLT : El variador interrumpe la salida cuando su corriente de salida excede el nivel del disparo por sobrecarga 

durante el tiempo de disparo por sobrecarga. Se selecciona OLT cuando FU1-66 [Selección de disparo por 

sobrecarga] está definido en �µ







 

v 

 

2. Fusible de entrada de CA y reactor de CA/CC 
 

Tensión 
Motor 
[kW]  

Modelo de 
variador 

Fusible de 

 

d

ddd
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NORMAS TÉ CNICAS APLICADAS  
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INSTRUCCIONES DE INSTALACIÓ N RECOMENDADAS 



 

x 

 

 





 

xii 

 

     

 

 

 
 

 

Fabricante LS Industrial Systems Co., Ltd. 



 

xiii


