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Informacién importante para el Usuario

iGracias por adquirir un Variador de Velocidad LG!

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD ‘

B Siga siempre las instrucciones de seguridad para evitar accidentes y potenciales peligros.

B En este manual las leyendas de seguridad estan clasificadas de la siguiente manera:
" < Una manipulacién incorrecta puede producir lesiones graves o
/'\ ATENCION incluso la muerte.
\ L . . -
|\ Una manipulacién incorrecta puede producir lesiones leves o
/' P R ECA U C I O N moderadas y dafios al equipo.

B En este manual se emplean los dos simbolos siguientes como recordatorio de la necesidad de cumplir con el
protocolo de seguridad:

/f\ Indica la posibilidad de peligro en determinadas circunstancias.
) Lea la leyenda y siga atentamente las instrucciones.

Indica la posibilidad de sufrir una descarga eléctrica en determinadas circunstancias.
Deberé prestarse especial atencién debido a la presencia de corriente de alto voltaje.

B Tenga las instrucciones de funcionamiento a mano para una rapida consulta.

B |ea este manual atentamente para obtener el maximo rendimiento y seguridad del variador de la serie SV-iC5.

/NATENCION

B No retire la tapa frontal cuando la alimentacion esté conectada o el equipo funcionando.
Esta operacién puede provocar una descarga eléctrica.

B No pongaen marcha el variador con la tapa frontal abierta.
Esta operacion puede producir una descarga eléctrica por la exposicién de los bornes de alto voltaje y el
condensador.

B No retire la tapa salvo para las revisiones ordinarias o el conexionado, incluso cuando la
alimentacion esté desconectada.
De lo contrario, podria acceder a los circuitos cargados y recibir una descarga eléctrica.

B El conexionado y las revisiones ordinarias deberan realizarse transcurridos como minimo 10
minutos desde la desconexién de la alimentacién principal y después de haber comprobado la
descarga del voltaje DC con un tester (inferior a 30V DC).

De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B Manipule los interruptores con las manos secas.

De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B No manipule los cables cuando su aislamiento esté dafiado.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.
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B No dafie el aislamiento del cableado ni lo someta a una tensién o peso excesivo ni lo pellizque.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.
< Z
™ CAUCIO
/PRECAUCION
B |nstale el variador sobre una superficie no inflamable. No deje materiales inflamables cerca del
equipo.
De lo contrario, podria provocarse un incendio.
B Desconecte la alimentacién principal cuando el variador esté dafiado.
De lo contrario, se correria el riesgo de sufrir un accidente o provocar un incendio.
W Tras su desconexion, el variador podra estar ain caliente durante un par de minutos.
Manipulese con cuidado para evitar posibles quemaduras o dafios personales.
B No conecte a la alimentaciéon principal un variador dafiado o al que le falte alguno de sus
componentes aunque la instalacién esté completa.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.
B Evite la presencia de pelusas, papel, astillas de madera, polvo, escoria de metal u otras materias

extrafias en el interior del variador.
De lo contrario, podria provocarse un accidente o un incendio.

PRECAUCIONES DE FUNCIONAMIENTO

(1) Manipulacién e instalacién

[0 Manipulese de acuerdo con el peso del producto.

No almacene los variadores en sus cajas superando la cantidad recomendada.

Instélese siguiendo las instrucciones contenidas en este manual.

No abra la tapa durante el traslado del equipo.

No cologue objetos pesados sobre el variador.

Compruebe que el montaje y orientacion del variador sean los correctos.

No deje caer ni golpee el equipo.

Utilice un método de toma de tierra del Tipo 3 para variadores de 200 V (Impedancia de tierra: inferior a 100
ohmios).

Tome medidas de precaucion para evitar una Descarga electroestatica (ESD) antes de manipular el “pcb”
para proceder a su inspeccién o instalacion.

Utilice el variador en las condiciones ambientales siguientes:

O O Ooooooo

Temperatura -10~50 (sin congelacién)
ambiental
Humedad 90% RH o inferior (sin condensacion)
relativa
Temperatura de | - 20 ~ 65
almacenamiento

Ambiente

Protegido de ambientes con gas corrosivo, gas combustible, vapor
de aceite o polvo

Méx. 1.000 m sobre el nivel del mar, Max. 5.9mlseg.2 (0.6G) o
inferior

Situacion

Altitud, vibracién

(2) Conexionado

SV-iC5
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O Noconecte p de ion transitoria o filtros RFI a los circuitos de salida del variador.

[0  Elsentido de la conexion de los cables de salida U, V, W afectara a la direccion de rotacion del motor.

[0 El conexionado incorrecto de los bomes podria provocar dafios al variador.

O Lainversion de la polaridad (+/-) de los bornes podria provocar dafios al variador.

[0  Sélo personal cualificado para manipular variadores LG debera realizar las i de

[0 Instale siempre el variador antes de proceder a su conexionado. De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica o dafios
personales.

(3)Comprobacion de funcionamiento

[0 Compruebe todos los para antes de D i de la carga podria ser necesario modificar los valores de los
parametros.

[0 Aplique siempre la tension especificada en cada borne siguiendo las indicaciones de este manual. De lo contrario, podria dafiarse el
variador.

(4)Precauciones en el manejo del equipo

[0 Cuando la funcion rearranque esté activada, manténgase alejado del equipo ya que el motor rearrancara de repente después de
producirse su detencion por fallo del equipo.

[0 Latecla Stop del teclado sélo podra utilizarse cuando se haya activado la funcién i Se la ion un
interruptor adicional de parada de emergencia.

[0 Si se produce un reset por fallo con la sefial de referencia presente, el equipo se pondra en marcha de repente. Compruebe antes
que la sefial de referencia esté desactivada. De lo contrario, podria producirse un accidente.

O No modifique o cambie ningin elemento del interior del variador.

O Elmotor puede no estar protegido por la funcién electronica térmica del variador.

[0 No utilice un contactor magnético en la alimentacion del variador para puestas en i del equipo.

O Instale un filtro de red para reducir las posibles interferencias electromagnéticas. De lo contrario, podrian verse afectados equipos
electrénicos instalados cerca del variador.

O En caso de desequilibrio de tension en las fases de entrada, instale inductancias de linea AC. Las baterfas de condensadores de
correccion del factor de potencia y los podran y dafiarse debido a las perturbaciones de alta
frecuencia emitidas desde el variador.

OO Antes de funcionar y previa programacion del usuario, deberan resetearse los parametros a los valores instalados por defecto.

[0 El variador puede ser facilmente programado para realizar operaciones de alta velocidad. Compruebe la potencia del motor o de su
maguinaria antes de operar con la unidad.

O El paro de frenado no se producira cuando se esté utilizando la funcién de parada por inyeccién de frenado DC. Instale un médulo

adicional cuando se precise el uso de la funcion de par de frenado.
(5) Precauciones en prevencion de fallos

[0 Instale un equipo de seguridad adicional como unos frenos de emergencia para prevenir un funcionamiento peligroso de la maquina
debido a un fallo del variador.

® iony o

OO No realice el test de megger (medicién de la resistencia del aislamiento) del circuito de control del variador.
[0 Consulte el Capitulo 13 sobre métodos de revision ordinaria (sustitucién de piezas).

(7)Retirada del equipo
O Considere el variador un desecho industrial cuando éste vaya a ser retirado.
(8)Instrucciones generales

[0 Algunos gréficos y esquemas en este manual de instrucciones pueden mostrar un variador con las protecciones de circuito
desmontadas o con las tapas frontales parcialmente abiertas. Nunca trabaje con el variador en estas condiciones. Antes de operar
con el equipo, reinstale las tapas frontales y las protecciones de circuito.
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entender el variador de la serie SV-iC5.

el variador.

® Este manual contiene...

El propésito de este manual es proporcionar al usuario la informacién necesaria para instalar, programar, arrancar y

Para garantizar una correcta instalacion y funcionamiento, debera estudiar atentamente el manual antes de manipular

Capitulo Titulo Descripcion
1 Informacion Proporciona la informacion general y las precauciones
basica & necesarias para una éptima y segura manipulacién del
precauciones variador de la serie SV-iC5.
2 Instalacién Proporciona las instrucciones para la instalacion del variador
SV-iC5.
3 Conexionado Proporciona las instrucciones sobre el conexinado del
variador SV-iC5.
4 Configuracion Describe cémo conectar los dispositivos periféricos del
basica variador.
5 Consola de Muestra las caracteristicas de la consola y la pantalla.
programacion
6 Funcionamiento | Proporciona las instrucciones para la rapida puesta en marcha
basico del variador.
7 Lista de Destaca la informacion de los parametros del variador SV-iC5
funciones tal como su descripcién, tipo, unidades, valores de fabrica y
de sus ajustes minimos y maximos.
8 Diagrama de Muestra el diagrama de control para facilitar al usuario la
control de blogue | comprensién del modo de operacion.
9 Funciones Proporciona informacion basica de las funciones del SV-iC5.
bésicas
10 Funciones Indica las funciones avanzadas utilizadas en la aplicacion del
avanzadas sistema.
11 Monitorizacion Proporciona informacion sobre el funcionamiento y otros datos
de los fallos.
12 Funciones de Destaca las funciones de proteccion del variador SV-iC5.
proteccién
13 Anomalias & Define los posibles fallos del variador, su solucién asi como
mantenimiento informacién general sobre las anomalias.
14 Especificaciones | Proporciona informacion sobre el voltaje de Entrada/Salida,
tipo de control y otras caracteristicas del variador SV-iC5.
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1. Informacién béasicay precauciones

1.1 Precauciones importantes

Desembalaje e ® Compruebe que el variador no presenta dafios ocasionados durante su transporte. Para
inspeccién verificar que la unidad sea la correcta para la aplicacion deseada, compruebe el modelo del
variador, su potencia de salida en la placa de identificacion y que el equipo esté intacto.

(__SV004iC5—1F |

INPUT 300 20V 1 Ph:au
TRUT IJ — nplll v 8 Phl!u
2 M A00H2

Il |l|l|||I|IIHI|III[l|lJ HI‘II'IIIII I

| | @ L6 maustral smems Co. Lt Madein KOSER |

Tipo de variador

Tensién de entrada

<+

<+
¢ Tension de salida

| < Potencia del variador (HP/kW)
< Codigo de barras
< Namero de serie

® Modelo de variador

sV 004 iC5 - 1 F
Potencia nominal Numero de serie Entrada Opcion filtro EMI
) 004 | 0.4 [KW] F Filtro
Variador Variador - "
LG 008 | 0.75 [kW] monofasico 1 ;:Eslg
015 | 1.5 [kwW] estandar (200V) Sin filtro
022 | 2.2 [kwW]

®  Accesorios

Si encontrara cualquier discrepancia, dafio, etc. consulte con su proveedor.

Preparacion de | Los instrumentos y los componentes deberan prepararse en funcién del modo en que vaya a
los instrumentos | manipularse el variador. Prepare el equipo y los componentes correctamente.

y componentes
necesarios para

el

funcionamiento

Instalacion Para obtener un 6ptimo y prolongado rendimiento del variador, instale el equipo en un lugar
apropiado (despejado y bien orientado). (Consulte el Capitulo 2. Instalacién, P 2-1).

Conexionado Conecte la alimentacion de entrada, el motor y las sefiales de funcionamiento (sefiales de control)

al bloque de terminales. Una conexién incorrecta podria dafiar el variador y sus componentes
periféricos (Consulte el Capitulo 3. Conexionado, P 3-1).
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1.2 Detalles del producto

1.2.1 Aspecto
—

Potenciémetro
Display estado
- integrado
d . - ]

e los LED’s e SREpETT— .
A ., o -

Tapa frontal: ™
Desmontar la tapa para cambiar
parametros y conectar en el bornero

. Cuerpo del variador:
de control del variador P

para poder sacar la tapa

o~ frontal, bajar la tapa

Tapa: mueva esta tapa hasta el punto indicado y

para hacer las tirar hacia arriba. (Ver

\"i‘g' 1-3)

conexiones de

alimentacion y motor

Referencia del variador

1.2.2 Vista sin la tapa frontal

Consulte las paginas 1-3 para saber como retirar la tapa frontal.

Botén RUN
u
&

Joystick de 4

posiciones para cambiar

)

Selector de entradas ) l "

i Eed ‘.."
digitales NPN/PNP %"I

parametros (Flechas

%, Subir/Bajar/Dcha./lzda.)

- -
Borneros Entradas/Salidas
digitales y analégicas

j—

.""’—‘-
Borne de tierra
Atencién: desmontar
esta tapa para poder
acceder al borne
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1.3 Desmontaje y reinstalacion

1.3.1 Desmontaje de la tapa frontal

® Modificacion de los parametros: presione suavemente con un dedo sobre el
dibujo tal como se indica en la figura 1) y tire hacia abajo como se muestra en la
figura 2). Aparecera a la vista el joystick de 4 posiciones. Utilice este joystick

para programar los parametros y modificar sus valores.

Ranura

lateral
1. Presione aqui

suavemente

® Desmontaje para el conexionado: siga los mismos pasos que en la figura 1.

Sostenga los dos lados de la tapa y tire hacia arriba para retirarla completamente

del cuerpo principal.

2. Sostenga esta
pieza por

" _ ambos lados
iParalelo! ‘f‘_ N

1. Presione la tapa

hasta que encaje
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® Desmontaje para el conexionado de la alimentacién de entrada: una vez retirada

la tapa frontal, tire hacia arriba de la cubierta inferior para conectar el equipo.

Nota: los

nombres de los
bornes de
entrada figuran

aqui

® Acceso a los bornes de control: una vez finalizada la conexién de los bornes de
entrada, reinstale la cubierta inferior y empiece a conectar los bornes de control.

® Nota: utilice SOLAMENTE la secciéon de cable recomendado en este manual. La
utilizaciéon de un cable de mayor seccién puede producir una conexién incorrecta
o afectar a su aislamiento.

nombres de los
bornes de

entrada figuran

aqui

1-4 SV-iC5



www.zuendo.com

2. Instalacion

2. Instalacién

2.1 Precauciones durante la instalacién

/3‘\PRECAUCION

® Manipule cuidadosamente el variador para evitar dafiar sus componentes plasticos. No sujete el variador por su
tapa frontal porque podria caerse.

@ |Instale el variador en un lugar inmune a las vibraciones (5.9 mis’o inferior).

® El variador es muy sensible a la temperatura. Instalelo en lugar cuya temperatura se encuentre dentro de los
limites permisibles (10~50°C).

<Comprobacién de la temperatura ambiente en el lugar de instalacion>

® El variador funciona con altas temperaturas. Instalelo sobre una superficie no inflamable.

® |Instale el variador verticalmente sobre una superficie horizontal y nivelada. La orientacién del equipo debera ser
vertical (parte superior arriba) para permitir una adecuada disipacion del calor. Deje también un espacio
libre suficiente alrededor del variador.

Deje espacio suficiente para
que el aire frio circule
facilmente entre el conducto

de conexion y el equipo

Aire frio
A

4

5cm 5cm
Min Min.
Ventilador
10 cm Min. .

® Evite la exposicion directa al sol y los ambientes humedos.
® No instale el variador en un lugar con presencia de gotas de agua, vapor de aceite, polvo, etc. Instale el equipo en
un entorno limpio o dentro de un panel que evite la intrusién de cualquier material en suspension.

2-1 SV-iC5
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® Sea prudente cuando instale el variador dentro de un panel con mas variadores o un ventilador de refrigeracion. Una

instalacioén incorrecta puede hacer que la temperatura supere los limites tolerados al reducirse los efectos del equipo

de refrigeracion.

® Instale el variador con tornillos o pernos para asegurar que el aparato esté firmemente sujeto.

<Mas de un variador instalado por panel>

\
/

Calor

(Mal)

Nota: compruebe que la ventilacién sea correcta cuando instale dentro de un panel dos o

mas variadores o un ventilador de refrigeracion.

i
D D = o) = g
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2.2 Dimensiones

® 0.4,0.75 kW (1/72~1 HP)

Dimensién  004iC5-1 004iC5-1F 008iC5-1 008iC5-1F

w 79 79 79 79
H 143 143 143 143
D 143 143 143 143
Peso
0.87 0.95 0.89 0.97
(Kg)
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® 1.5 2.2 kW (2~3HP)

015iC5-1 015iC5-1F 022iC5-1 022iC5-1F

w 156 156 156 156
H 143 143 143 143
D 143 143 143 143

Peso

179 1.94 1.85 2

(Kg)
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3. Conexionado

3. Conexionado

3.1 Conexionado del bornero

30A 308 30C

Caracteristicas

FX: Avance/run

RX: Retroceso/run

Borne

BX: Paro de emergencia
entrada

JOG: Funcionamiento jog
multifunciér|

RST: Reset por fallo

Alimentacion 24V para P1-P5

Alimentacion 12V para el potenciometro

Borne de entrada analégica 0-10V

Borne de entrada analégica 0-20mA

Borne comun para P1-P5, AM, P24

Borne analégico salida multifuncién (0 ~ 10V)

Comun para el bornero AM

Colector abierto multifuncién de salida

Toma de tierra T/M para MO

. Contacto de salida A
Relé del borne de

salida configurable |  Contacto de salida B

Comun para 30A 30B

AC line
voltage
input
P P1
Terminal
for
Inverter L1 U
DCPIS _Io'm\j__ $
R v
L2 T W
Terminal N
for CLASS B
motor EMI FILTER
(Option)
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3. Conexionado

3.2 Especificaciones para el conexionado del bornero de entrada

Seccion cable 2,5 mm? 2,5mm 4 mm 4 mm
entrada

Cable salida 2,5mm 2,5 mm 4 mm’ 4 mm’
Toma de tierra 2,5mm 2,5mm 4 mm' 4 mm’
Terminal de 2,5 mm’ 2,5 mm 4 mm’ 4 mm’
conexion

Par de apriete 13 kgfem 13 kgfem 15 kgfem 15 kgfecm

/" ATENCION

® Compruebe que la alimentacion esté desconectada antes de proceder al
conexionado.

® Cuando haya desconectado la alimentacién principal, espere al menos 10
minutos hasta que el LED de la pantalla esté apagado antes de trabajar con el
conexionado. Si dispusiera de un tester, compruebe la tensién entre los bornes
P1 y N. El conexionado deberia realizarse una vez comprobado que no exista
tension DC de entrada en la circuiteria del variador.

® Aplicar tensién en los bornes de salida U, V y W provocara dafios internos al
variador.

® Utilice terminales de anilla aislados cuando conecte la alimentaciéon de entrada
y el conexionado del motor.

® No deje restos de cable en el interior del variador porque podrian producirse
fallos, averias o un funcionamiento anémalo.

® Nunca cortocirtuite los bornes P1, P y N porque podria causar dafios internos
al variador.

® No instale condensadores, supresores de sobretension transitoria o filtros RFI
en los bornesde salida porque podria dafiar estos componentes.
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/™ PRECAUCION

® Utilice un método de toma de tierra del Tipo 3 (Impedancia de tierra: inferior a

100 ohmios).

® Utilice el correspondiente borne para realizar la conexion de tierra del
variador. Nunca utilice la tornilleria de la carcasa o el cuerpo del variador, etc.

como toma de tierra.

- ——

| Borne de tierra ]

r
.z .
| Borne de tierra ]

Nota: desmonte las tapas superior e inferior antes de conectar el borne de tierra.

Atencion: siga las especificaciones siguientes para conectar el borne de tierra.

Modelo 004iC5, 008iC5 — 1,1F

015iC5, 022iC5 - 1,1F

Dimension cable [Py gemme]

2,5 mm?

Terminal de
conexion

2,5 mm?

2,5 mm?

Impedancia de
tierra

Inferior a 100 ohmios

Inferior a 100 ohmios

SV-iC5
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3.

.3 Especificaciones del bloque de bornero 1/0

30n 30B 30C

P4 P5 VR I

5 i 5

%

CM | AM

5

OO

MO Exta P24 P1

P2 ChM P3

(@_@_{g

LI

L

]|

Borne Descripcién del borne Dimensién cable Par (Nm) Nota
P1/P2/P3 | Entrada multifunction T/M P1- 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
P4/P5 P5
CM Borne comun para P1-P5, AM, 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
P24

VR Alimentacién 12V para 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
potenciémetro externo

Vi Entrada tensién analdgica 0- 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
iov

| Entrada corriente analogica O- 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
20mA

AM Salida analdégica multifuncion 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

MO Salida del collector abierto 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
multifuncién T/M

EXTG Negativo T/M para MO 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

P24 Alimentacion de 24V para 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
P1-P5

30A Salida multifuncion del relé de 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
contacto A/B

30B 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

30C Comun para 30A, B 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

Nota: no separe los cables de control mas de 15 cm del bornero de control para evitar problemas en el

montaje de la tapa frontal.

Nota: cuando utilice una fuente de alimentacion externa para el borne de entrada multifuncion

(P1~P5), aplique una tension superior a 12 V para activarla.
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3. Conexionado

3.4 Seleccion y conexion de la opcién de comunicacion y las entradas PNP/NPN

1. Cuando se ulilice un

P24 [NPN]

2. Cuanda s wtilice una
f 1| fuente de alimentacién

il ] externa de 24 V [PHF]

2. Conector ck b tarjata do
comunicacién cpeicnal: nstals
aqui la tarjeta de cam unicacicn

apcional

Nota: la tarjeta opcional MODBUS RTU esta disponible para el modelo de variador SV-iC5.
Para mas informacién, consulte el apartado correspondiente en este manual.
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Notas:
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4. Configuracién béasica

4.1 Conexion de los dispositivos periféricos del variador

Para el funcionamiento correcto del variador son necesarios

los siguientes dispositivos periféricos que

deberan seleccionarse correctamente y realizar las conexiones correspondientes para garantizar el funcionamiento

normal de la unidad. Un variador mal instalado o con dispositivos periféricos incorrectos puede provocar un

funcionamiento anormal del equipo, dafiar alguno de sus componentes o reducir la vida Gtil de la unidad. Lea

atentamente este manual antes de proceder a su conexion.

_’ Alimentacion AC

Utilice una fuente de alimentacién con un voltaje
adecuado a la potencia de entrada del variador.
(Véase Pag.14.1)

MCCB o interruptor
diferencial (ELB)

Seleccione cuidadosamente los circuitos de
proteccion, porque el variador podria recibir un
pico de tension al estar conectado.

Contactor magnético

Instélelo si fuera necesario. Una vez instalado no
lo utilice para poner en marcha o parar el equipo.
De lo contrario, podria reducirse la vida util del
variador.

Inductancias AC/DC

Las inductancias deberan utilizarse cuando se
corrige el factor de potencia o se instale el
variador cerca de una fuente de alimentacion
(estacion transformadora 1000 kVA o superior y
una distancia de conexionado inferior a 10 mts)

Instalacion y
conexionado

Cuando vaya a operar con el variador a pleno
rendimiento durante un tiempo prolongado,
instale el equipo en un lugar adecuado,
correctamente orientado y con el necesario
espacio a su alrededor. El conexionado
incorrecto de los bornes podria dafar la unidad.

Al motor

No conecte condensadores, supresores de
sobretension transitoria o filtros RFI en los bornes
de salida.
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4.2 Recomendaciones del MCCB, del diferencial (ELB) y del contactor magnético

Modelo mccB/ Contactor magr Nota
ELB(LG)
004iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-12
008iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-18
015iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-25
022iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-32

4.3 Inductancias AC/DC recomendables

Modelo Fusible entrada AC Reactor AC actor DC
004iC5-1, 1F 10A 2.13mH, 5.7A 7.00mH, 5.4A
008iC5-1, 1F 20A 1.20mH, 10A 4.05mH, 9.2A
015iC5-1, 1F 30A 0.88mH, 14A 2.92mH, 13 A
022iC5-1, 1F 40A 0.56mH, 20A 1.98mH, 19 A
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5. Programacion desde el teclado

5. Programacion desde el teclado

5.1 Caracteristicas del teclado

" Botones

® RUN
STOP/RST

.
® BOTON 4-FUNC.
L

Potenciémetro

Pantalla

Encendido durante avance Parpadea cuando se produce un fallo
REV Encendido durante retroceso
7-Segmentos Muestra el estado de funcionamiento y la informacién de los parametros

(LED Display)

Teclas

Permite dar orden de puesta en marcha

STOP/RST STOP: detiene el funcionamiento RST: resetea fallos

Boton de 4 Teclas de Programacion: (flechas Arriba/Abajo/lzda./Dcha. y teclas

posiciones Prog/Ent)

A | SUBIR Permite desplazarse por los codigos o aumentar el valor de un parametro

v BAJAR Permite desplazarse por los cédigos o reducir el valor de un parametro

< Izda. Permite saltar a otro grupo de parametros o desplazar el cursor a la
izquierda para modificar el valor de un parametro

> Dcha. Permite saltar a otro grupo de pardmetros o desplazar el cursor a la
derecha para modificar el valor de un parametro

® | Tecla Establece el valor de los parametros o salva los valores de los parametros

Prog/Ent modificados
Potenciémetro Modifica el valor de la frecuencia de funcionamiento

5-1 SV-iC5



www.zuendo.com

5. Programacion desde el teclado

5.2 Visualizacion a través de la pantalla alfanumérica

R L I T
[} | ]

H 1 o B L L Lt \Y%
N r = X}
L 2 L ¢ " M - w
:’ 3 L’J D X N '-, X
Yo« FE <0 oY
-l 5 ,'- F :-' P - z
C [ x|

] e 1] © 5 Q

T H e

o ) T

o 8 1 | b s

L T Y
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5.3 Desplazamiento a otros grupos

® En los variadores de la serie SV-iC5 existen 4 grupos diferentes de parametros y

son los que a continuacién se muestran:

Menu 1/0

Men principal

Acel./Decel.

Parametros basicos para el funcionamiento del variador. Es posible programar
ciertos parametros como la frecuencia de referencia o el tiempo de

Menu de funcién 1
y la tensién.

Parametros bésicos de funcion que permiten modificar la frecuencia de salida

Menu de funcién 2

Parametros de funciones avanzadas que permiten programar otros

0s como el funcionamiento PID y el del Segundo motor.

Menu /0
(Entrada/Salida) er

Parametros necesarios para configurar una secuencia desde un borne de
ida multifuncién.

® El desplazamiento a otros grupos de pardmetros sélo esta disponible en el primer

cédigo de cada grupo tal como se muestra a continuacion.

Desplazamiento a otros grupos con la tecla Dcha. (P)

Desplazamiento a otros grupos con la tecla Izda. ()

*

.
\\)
___Drive group)

&

:.-,\

-

1/0 group

A

*

i’i‘ l'f
‘\ ©
. Drive rive grou

La frecuencia de referencia puede programarse a 0.0 (Primer cédigo del menu principal). Aunque el valor por defecto
sea 0.0, éste es modificable por el usuario. Una vez modificado el valor de frecuencia, se visualizara en la pantalla.

SV-iC5
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® Como desplazarse a otros grupos desde el primer cédigo de cada grupo.
- " se visualizara cuando se conecte la fuente de
1 alimentacion AC.
. Pulse la tecla derecha (P) una vez para ir al ment de funcion 1.
> - El primer cédigo del mend de funcién 1 “F 0" se visualizara en la pantalla.
-. Pulse la tecla derecha (») una vez para ir al ment de funcion 2.
3 - Elprimer c6digo del mend de funcion 2 *H 0" se visualizara en la pantalla.
-. Pulse la tecla derecha (D) una vez para ir al ment I/O.
4 " se visualizara en la pantalla.
- Pulse la tecla derecha () una vez para volver al menu principal.
5 - Vuelve al primer cédigo del meny principal “0.0".

# Si pulsa la tecla izquierda (), el desplazamiento anterior se realizara en el orden inverso.

® Como desplazarse a otros grupos desde otro cédigo distinto del primero.

' L
1 5 )JPulsando en
- .

cualquier cédigo la

tecla dcha./izda.
se volvera al

primer cédigo de

2 T il cada grupo.
I -

. " Mend
Men ppal. | Funcién 1

1 -. En F 15, pulse las teclas Izda. () o Dcha. (»). Pulsando las teclas se desplazara al primer
cédigo del mena.
P -. Se visualizara el primer Cédigo del menu de funcién 1 “F 0.
-. Pulse la tecla Dcha. (D).
3 -. Se visualizara el primer cédigo del menu de funcién 2 “H 0.
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5.4 Modificacion de los cédigos de un grupo.

® Modificacion del cédigo en el

menu principal

1 il
LX)

-. En el primer cédigo del menu principal “0.0",
pulse la tecla Arriba (A) una vez.

-. Se visualizara el segundo cédigo del ment
principal “ACC".
-. Pulse la tecla Arriba (A) una vez.

-. Se visualizara el tercer codigo del ment
principal “dEC".

-. Siga pulsando la tecla Arriba (A) hasta que
se visualice el Gltimo cédigo.

-. Se visualizara el ultimo cédigo del menu
principal “drC”.
-. Pulse de Nuevo la tecla Arriba (A).

-. Vuelve al primer Cédigo del men principal.

& Uti

ice la tecla (V) para desplazarse en el orden inverso.

® Modificacion del cédigo en el ment de funcién 1.

Desplazamiento directo desde “F 0" a“F 15"
1 F 1| | - Pulse la tecla Prog/Ent (@) en “F 0".
LX)
[ -
. ,,h ;— ! r 2 -. Se visualizara 1 (el nimero de cédigo de F1).
(e ! 3 J Utilice la tecla Arriba (A) para programar en 5.
il
[ L]
‘-g" » -. Se visualizara “05" pulsando la tecla Izda. ()
e . una vez para desplazar el cursor a la izquierda. El
3 digito con el cursor se visualizara resaltado. En
este caso, el digito 0 estara activo.
-. Utilice la tecla Arriba (A) para programar en 1.
4 1 -. El valor 15 estara programado.
I -. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
[ s | ==
L X] e i
Function 5 -. Se habra completado el desplazamiento a F 15.
group 1 St

valores.

+ Los grupos de funcion 2 e I/O son programables con los mismos
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5. Programacion desde el teclado

° Modificacion de un cédigo desde otros cédigos distintos a F O

Al desplazarse de F 1 a F 15 en el menu de funcion 1.

-. En F 1, presione continuadamente la tecla
Arriba (A) hasta visualizar F15.

-. Se habra completado el desplazamiento a F15.

+ Se aplica el mismo principio a los grupos de funcién 2 e 1/O.

% Nota: algunos codigos desapareceran durante la fase de incremento (A)/decremento (¥) de la modificacion.
Por defecto, algunos cédigos estan programados intencionadamente para mostrarse en blanco para un uso en el
futuro o bien invisibles cuando el usuario no los utilice. Por ejemplo, cuando F23 [la seleccién del limite de
frecuencia Superior/Inferior] esta programada en “O (No) ", F24 [limite de frecuencia superior] y F23 [limite de
frecuencia inferior] no se visualizaran durante la modificacion de los cédigos. Pero cuando F23 esté programada
en “1(Si)", F23 y F24 se visualizaran en la pantalla.
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5.5 Método de Programacion de los parametros

® Modificacion del valor de los parametros en el menu principal

Modificacién del tiempo de ACC de 5.0 a 16.0 seg.

1 -. En el primer cédigo “0.0", pulse la tecla Arriba (A) una vez para desplazarse al
segundo cédigo.
2 -. Se visualizara ACC [Tiempo de Acel.].
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
3 -. El valor por defecto es 5.0, y el cursor esta en el digito 0.
-. Pulse la tecla Izda. () una vez para desplazar el cursor hacia la izquierda.
4 -. El digito 5 en 5.0 esta activo. Pulse la tecla Arriba (A) una vez.
5 -. El valor se incrementa hasta 6.0
-. Pulse la tecla Izda. () una vez para desplazar el cursor hacia la izquierda.
5 -. Se visualizara 0.60. El primer O en 0.60 esta activo.
-. Pulse la tecla Arriba (A) una vez.
-. 16.0 estara programado.
7 -. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
-.16.0 parpadea.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez para regresar al nombre del parametro.
8 {‘ " ::} -. Se visualizara ACC. Eltiempo de Acel. habrd cambiado de 5.0 a 16.0 seg.

& En el paso 7, pulsando la tecla Izquierda («) o Derecha () mientras 16.0 parpadea se desactivara la
funcién de programacion.

Nota) Pulsando la tecla Izquierda («)/ Derecha () /Arriba (A) /Abajo (W) mientras parpadea el cursor se cancelara la

modificacion del valor del parametro.
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5. Programacion desde el teclado

Modificacion de Ta frecuencia de funcionamiento a 30.05 Hz en el menu principal

It
LeLt

Drive group

1 -. En “0.0", pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
2 -. El segundo 0 en 0.0 estara activo.
-. Pulse la tecla Dcha. () una vez para desplazar el cursor a la derecha.
3 -. Se visualizara 0.00.
-. Pulse la tecla Arriba (A) hasta visualizar 5.
4 -. Pulse la tecla Izda. («) una vez.
5 -. El digito intermedio en 0.05 estaré activo.
-. Pulse la tecla Izda. () una vez.
6 -. Pulse la tecla Izda. () una vez.
-. Se visualizaré 00.0 con el primer digito 0 activo, aunque el valor actual 0.05
7 permanecera invariable.
-. Pulse la tecla Arriba (A) para programar el valor 3.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
8 -. El valor 30.0 empezara a parpadear.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
9 -. La frecuencia de funcionamiento se programara en 30.0 cuando el valor deje de
parpadear.

& En el paso 8, pulsando las teclas Izda. (€) o Dcha. (») mientras parpadea el valor 30.0 se desactivara
la funcién de programacion.
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5. Programacion desde el teclado

® Modificacion de los valores de los parametros en los grupos de Funcién 1, 2y 1/0

Modificacion del valor del parametro F 27 de0a 1

L

ot
Function em=—=
group 1-

1 c J 'J -. En FO, pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.

-. Compruebe el nimero actual del cédigo.
-. Aumente el valor a 7 pulsando la tecla Arriba (A).

-. Cuando el valor 7 esté seleccionado, pulse la tecla Izda. () una vez.

-. El valor 0 en 07 estara activo.
-. Aumente el valor a 2 pulsando la tecla Arriba (A).

-. Se visualizara el valor 27.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.

-. Se visualizara el nimero del parametro F27.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez para programar el nuevo valor.

. Aumente el valor en 1 pulsando la tecla Arriba (A).

. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.

n] -. El valor programado seré 0.

-. Se visualizard F27 cuando el valor 1 deje de parpadear. La modificacién del valor del
parametro se habra completado.

Pulse indistintamente las teclas Izda. («) o Dcha. () una vez para desplazarse al
primer cédigo.

10 {F n} -. Vuelve a FO.

L

& Laprogramacién anterior también se aplica para modificar los valores de los parametros de los
grupos de funcién 2y I/0.
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5. Programacion desde el teclado

5.6 Control del funcionamiento del variador

Visualizacion de la corriente de salida en el menu principal

— ® —
i — cnr

LoLtF L |
. x
- 1
L ARIC) @
T /
Leet |-

Drive group

1 fx ¥y -. En[0.0], pulse continuadamente las teclas Arriba (A) o Abajo (V) hasta visualizar
(AR N} [Cur].
2 (' () - -. Este parametro permite visualizar la corriente de salida.
L Ly -. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez para comprobar la corriente.
3 Ci - La corriente actual de salida es 5.0 A.
AL -. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez para regresar al nombre del parametro.
ot - . ) ]
4 Lot '- -. Vuelve al cédigo de seguimiento de la corriente de salida.

& Es posible controlar otros parametros del menu principal tal como dCL (Tension DC en el Bus) o vOL (tensién
de salida del variador) siguiendo el mismo método.
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Como visualizar Ta velocidad del motor en rpm en el menu principal con el equipo girando a 1.730 rpm.

. La frecuencia de funcionamiento puede controlarse en el primer cédigo del grupo de

funcién 1. El valor programado por defecto de la frecuencia es 57.6Hz.

. Pulse continuadamente las teclas Arriba (A) /Abajo (V) hasta visualizar lar rpm.

. Las rpm del motor pueden controlarse desde este codigo.

Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.

. Se visualizaran en la pantalla (LED) los tres primeros digitos de rpm 730 en 1730.

Pulse la tecla Izda. () una vez.

. Se visualizaran en la pantalla (LED) los tres primeros digitos de rpm 173 en 1730.

Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.

. Vuelve al codigo de RPM.
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5. Programacion desde el teclado

Como visualizar fallos en el menu principal

= During}
] Accel !

-
L

L i ‘“““'--——.——*--*“"’

. Drive gro STOP/RST
1 XYy} -. Este mensaje se visualizara cuando se produzca un fallo por sobrecorriente.
L E -. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
- -. Se visualizara la frecuencia de funcionamiento (30.0) cuando se ha producido el
2 rr fallo.
S J -. Pulse la tecla Arriba (A) una vez.
=
3 cn -. Se visualizard la corriente de salida en el momento de producirse el fallo.
L -. Pulse la tecla Arriba (A) una vez.
-. Se visualizara el estado de funcionamiento cuando se produzca un fallo durante la
4 o - aceleracion
L L .
-. Pulse la tecla STOP/RST una vez.
5 - i - -. Se borrara el fallo visualizandose “nOn”.
reee

Maés de un fallo simultdneamente

-. Tal como se muestra a la izquierda, sélo se
visualizara un maximo de tres fallos.

t ’_ L‘ Motor
Lot overheating

s Over
ANy vol tage

Over /
currenva

/
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Inicializacion de los parametros

Inicializacién de los parametros de todos los cuatro grupos en H93

1 - -. En HO, pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
2 -. Se visualizara el nimero del Cédigo de HO.
-. Aumente el valor en 3 pulsando la tecla Arriba (A).
3 - -. En 3, pulse la tecla Izda. () una vez para desplazar el cursor a la izquierda.
4 -. Se visualizara el valor 03. El valor 0 en 03 estara activo.
-. Aumente el valor en 9 pulsando la tecla Arriba (A).
5 -. El valor 93 estara programado.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
6 -. Se visualizara el nimero del parametro.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
7 -. El valor actual por defecto es 0.
-. Pulse la tecla Arriba (A) una vez para programar en 1 la inicializacién del parametro.
8 - -. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
-. Regresa al nimero del pardmetros después de parpadear. Se habra completado la
9 iciali i .
-. Pulse indistintamente las teclas Izda. () o Dcha. ().
10 - -. Vuelve a HO.

5-13 SV-iC5



www.zuendo.com

5. Programacion desde el teclado

Notas:
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6. Funcionamiento basico

6.1 Programacion de la frecuencia y funcionamiento basico

Atencion: las instrucciones siguientes estan basadas en la programacion de los parametros a sus valores de fabrica
por defecto. Los resultados podran variar si se modifican los valores. En tal caso, programe otra vez los valores
de los parametros(véase pag. 10-17) a sus valores de fabrica y siga las instrucciones que figuran a continuacion.

Programacion de la frecuencia desde el teclado y funcionamiento desde los bornes

1 -. Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.
2 -. Cuando se visualice el valor 0.0, pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
3 -. El segundo digito en 0.0 se encendera tal como se muestra a la izquierda.
-. Pulse la tecla Izda. (<) dos veces.
4 -. Se visualizara 00.0 y el primer 0 estara encendido.
-. Pulse la tecla Arriba (A).
5 -. El valor 10.0 estara programado. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
-. El valor 10.0 parpadeara. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.
6 -. La frecuencia de funcionamiento estara programada en 10.0 Hz. cuando deje de parpadear.
-. Conecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.
-. El testigo luminoso FWD (marcha hacia adelante) empezara a parpadear y se visualizara la
7 frecuencia de aceleracion en el LED.
-. Cuando la consigna de frecuencia sea 10 Hz, se visualizara 10.0.
-. Desconecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.
-. El testigo luminoso FWD empezaré a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en
el LED.
8 -. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea OHz, el testigo luminoso FWD se apagara y se
visualizard el valor 10.0.
zzuvAcf >—¢ u® 3 @ 10 Hz
ex-Ss JEC) M <
P
(: P Freg.
N PLFX) [— P1(FX)-CM ON OFF
dr e
Conexionado Patrén de funcionamiento
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Programacion de la frecuencia desde el potenciémetro y funcionamiento desde los bornes

. Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.

z[-'J_S]

. Cuando se visualice 0.0, pulse la tecla Arriba (A) cuatro veces.

. Se visualizara Frq. Podra seleccionarse el modo de programacién de la frecuencia.
. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez.

<5

. El método de programacion esta configurado en 0 (programacion de la frecuencia desde el

teclado).

. Pulse la tecla Arriba (A) dos veces.

o
EJ

. Una vez programado el valor 2 (Programacion de la frecuencia desde el potenciémetro), pulse la

tecla Prog/Ent (@) una vez.

o
‘I o
=
)|

. Se visualizara Frq. después de que el valor 2 deje de parpadear.
. Mueva el potenciémetro para programar el valor 10.0 Hz en Max. o Min. indistintamente.

. Conecte el interruptor entre P1 (FX) y CM (Véase secuencia de conexionado mas abajo).
. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de aceleracién en

el LED.

. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 10Hz, este valor se visualizara tal como se muestra

ala izquierda.

. Desconecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.

. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en

el LED.

. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagara y se

visualizara el valor 10.0 tal como se muestra a izquierda.

X
0O s
10 Hz
-5 O0—9 UR) u
220VAC v
-5 0—e L29) M /@
< P Freg.
P1 PIFX)-CM [ ON ] OFF
PIFX) [——
P -
Conexionado Patron de funcionamiento
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Programacion de la frecuencia desde el potenciémetro y funcionamiento desde la tecla Run

1 -. Conecte el variador a la fuente de alimentacién de entrada AC.
2 -. Cuando se visualice 0.0, pulse la tecla Arriba (A) tres veces.
3 -. Se visualizara drv. Podréa seleccionarse el método de funcionamiento.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@).
-. Compruebe el método de funcionamiento seleccionado (“1” se ejecuta desde el bornero de
4 control).
-. Pulse al tecla Prog/Ent (@) y a continuacion la tecla Abajo (V) una vez.
5 -. Después de programar el valor “0”, pulse la tecla Prog/Ent (@).
-. Se visualizara “drv” después de que “0” empiece a parpadear. EI método de funcionamiento se
6 programa desde la tecla de puesta en marcha del teclado.
-. Pulse la tecla Arriba (A) una vez.
7 -. Desde este codigo es posible seleccionar diferentes métodos de programacion de la frecuencia.
-. Pulse la tecla Prog/Ent (@).
8 -. Compruebe el método de programacién de la frecuencia (“0” se ejecuta desde el teclado).
-. Pulse la tecla Arriba (A) dos veces.
9 -. Después de comprobar el valor “2" (programacién de la frecuencia desde el potenciémetro), pulse
la tecla Prog/Ent (@®).
-. Se visualizara “Frq” después de que “2" empiece a parpadear. La programacion de la frecuencia
10 se realiza desde el potenciémetro en el teclado.
-. Mueva el potenciémetro para programar el valor 10.0 Hz en Méx. o Min. indistintamente.
-. Pulse la tecla de puesta en marcha (Run) en el teclado.
-. El testigo luminoso FWD empezaré a parpadear y se visualizara la frecuencia de aceleracion en
el LED.
1 -. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 10 Hz is reached, se visualizara el valor 10.0 tal
como se muestra a la izquierda.
-. Pulse la tecla STOP/RST.
-. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en

. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagara y se

visualizara el valor 10.0 tal como se muestra a la izquierda.

-5 LiRr) u 10 Hz
220VAC P
-3 L2(s) v E »
w
P Freg.
P1 RUN STOP/RST
] () Runkey [T]
N r—x
ind MIN© MAX STOP/RST key [
Conexionado Patrén de funcionamiento
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Notas:
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7. Listade funciones

Rango , )
LED Nombre del . % P Parametros  Ajustable
display parametro Rl DESETEE de fabrica enJ marcha
0.0 [Consigna de 0/400 = Este pardametro establece la frecuencia 0.0 [e) 9-1
frecuencia] [Hz] de salida del variador.
= Durante la detencién (Stop): Consigna de
frecuencia
= Durante el funcionamiento: Frecuencia de
salida

= Durante el funcionamiento multipaso:
Frecuencia multipaso 0.

= No puede superar el valor de F21-
[Frecuencia Méax.].

ACC [Tiempo de 0/6000 = Durante el funcionamiento Multi- 5.0 [e] 9-10
Acel.] [seg.] Acel./Decel., sirve como tiempo de
dEC [Tiempo de Acel./Decel. 0. 10.0 [e) 9-10
Decel.]
Drv [Modo Drive] 013 0 Puesta en marcha/Stop desde la teclade | 1 X 9-7/8/9
(modo Puesta en marcha/Stop del teclado
Run/Stop) Control de | FX: Giro hacia adelante del
1 Run/Stop | motor
desde el | RX: Giro hacia atrés del
bornero motor
FX: Activacion de Run/Stop
2 RX: Giro hacia atras del
motor
3 | Funcionamiento desde la opcién de
comunicacién
Frq [Modo de 0/8 0 Digital Programacion desde el 0 X 9-1
frecuencia] L teclado 1 (discreto)
1 Programacion desde el 9-1
teclado 2 (continuo)
Analdgico | Programacion desde el 9-2
2 potenciémetro del teclado
| (VO)
3 Programacion desde el 9-3
[~ bornero V1
4 Programacion desde el 9-4
L bornero |
Programacion de desde el 9-4
5 potenciémetro del teclado +
L bornero |
6 Programacion desde V1 + 9-4
[ bornero |
Programacion de desde el 9-5
7 potenciémetro del teclado +
bornero V1
8 Comunicacién Modbus-
RTU
St1 [Frecuencia 0/400 Este parametro establece la frecuencia multi- | 10.0 [e) 9-6
multi-paso 1] Hz] paso 1 durante el funcionamiento multi-paso.
St2 [Frecuencia Este parametro establece la frecuencia multi- | 20.0 [¢] 9-6
multi-paso 2] paso 2 durante el funcionamiento multi-paso.
St3 [Frecuencia Este parametro establece la frecuencia multi- | 30.0 o 9-6
multi-paso 3] paso 3 durante el funcionamiento multi-paso.
Cur [Corriente de Este parametro muestra la corriente de salida - - 11-1
salida] del motor.
PM [Motor RPM] Este parametro muestra el nimero de RPM - - 11-1
del motor.
dCL [Tensién bus Este parametro muestra la tension bus DC - - 11-1
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LED

display

Nombre del
parametro

Rango

Min./Méax.

Descripcién

Parametros
de fabrica

Mend principal [DR

Ajustable

en marcha Pag.

DC del variador]

del variador.

vOL [Visualizacion Este parametro muestra la magnitud que vOL - 11-4
del parametro queremos visualizar, seleccionando en H73
deseado por el VOL | Tension de salida
usuario] POr_| Potencia de salida
tor [ Par
non [Visualizacion Este parametro muestra el tipo de fallo, - - 11-4
del tipo de fallo] frecuencia y estado de funcionamiento en el
momento de producirse el fallo.
drC [Seleccion del Fir Este parametro establece el sentido de giro F o 9-7
sentido de giro del motor cuando drv - [Drive mode] esta
del motor] programado entre 0 o 1.

F [ Adelante

r | Reverso

7-2
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7. Lista de funciones

Men( de funcién 1

LED Nombre del . Parametros Pl
A a Descripcién Aen en
display parametro de fabrica
marcha
FO [Salto de cédigo] Este parametro establece el salto al 1 o 5-5
cédigo de parametro deseado.
F1 0/2 0 Habilitacion de funcionamiento 0 X 9-8
[Deshabilitacién de ’Sﬂiﬁ;‘éﬁ.éﬁﬁﬁs =
funcionamiento L funcionamiento Adelante
Adelante/Atras] ——
> Deshahﬂnaclon de
funcionamiento Atras
F2 [Tipo de Acel.] o/1 0 | Lineal 0 X 9-13
F3 [Tipo de Decel.] 1 | S-curva
Fa [Seleccién del 0/2 o | Deceleracion hasta Stop 0 X 9-18
modo Stop]
1 | Paro con frenado DC
2 | Parada en rueda libre
F8 [Frecuencia de 0/60 [Hz] | = Este parametro establece la 5.0 X 10-7
1) arranque de frecuencia de arranque de frenado
frenado DC] DC.
= No puede programarse por debajo
de F23 - [Frecuencia de arranque].
F9 [Tiempo de espera | 0/60 [seg.] | = Cuando se alcanza la frecuencia 1.0 X 10-7
para el frenado de frenado DC, el variador corta la
DC] salida de tensioén durante el
tiempo de programacion antes
iniciar el frenado DC.
F10 [Tensi6n de 0/200 = Este parametro establece la 50 X 10-7
frenado DC] %] tension DC aplicable al motor.
= Se programa como un porcentaje
de H33 — [Corriente nominal del
motor].
F11 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Este parametro determina el 10 X 10-7
frenado DC] tiempo de aplicacién de corriente
DC a un motor mientras esta
parando.
F12 [Tension de 0/200 = Este parametro determina la 50 X 10-8
arranque de [%] tensién DC aplicable a un motor
frenado DC] antes de que empiece a funcionar.
= Se programa como un porcentaje
de H33 — [Corriente nominal del
motor].
F13 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Tension DC aplicada al motor 0 X 10-8
arranque del durante el tiempo de arranque del
frenado DC] frenado DC antes de que el motor
empiece a acelerar.
Fl14 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Este parametro aplica corriente al 1.0 X 10-17
magnetizacion de motor durante el tiempo de
un motor] programacion antes de que
empiece a acelerar, durante el
control “Sensorless”.

1): Programe F4 en 1, para ver esta funcién (Parada mediante frenado DC)
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7. Lista de funciones

Menu de funcién 1

LED Nombre del Rango Descripci6n Parémelros AJusetnabIe
display parédmetro Min./Max. de féabrica marcha
F20 [Frecuencia Jog] 0/400 = Este parametro determina la 10.0 [¢) 10-9
[Hz] frecuencia durante el
funcionamiento Jog.
= No puede programarse por arriba
de F21 — [Frecuencia Max.].
F21 [Frecuencia Max.] 40/400 * = Este parametro determina la 60.0 X 9-15
[Hz] frecuencia maxima del variador.
= Eslafrecuencia de referencia de
Acel./Decel. (Véase H70)
= SiH40 se programa en 3
(Sensorless), podra ajustarse
hasta 300 Hz.
Atencién: ninguna frecuencia podra
programarse superando el limite de
frecuencia méaxima.
F22 [Frecuencia base] | 30/400 = En esta frecuencia, el variador 60.0 X 9-15
[Hz] entregara al motor su tensién
nominal (véase la placa del
motor). En caso de utilizar un
motor de 50 Hz, programe la
frecuencia base a este valor.
F23 [Frecuencia de 0.1/10 = En esta frecuencia, el variador 0.5 X 9-15
arranque] [Hz] comienza a entregar tension.
= Es ellimite inferior de frecuencia.
F24 [Seleccion del 0/1 = Este parametro determina el limite 0 X 9-19
limite superior e inferior de la frecuencia
superior/inferior de de funcionamiento.
frecuencia]
F25 [Limite superior de | 0/400 = Este parametro determina el limite 60.0 X
2) frecuencia] [Hz] superior de la frecuencia de
funcionamiento.
= No puede programarse por
encima de F21 - [Frecuencia
Max.].
F26 [Limite inferior de 0/400 = Este parametro determina el limite 0.5 X
frecuencia] [Hz] inferior de la frecuencia de
funcionamiento.
= No puede programarse por arriba
de F25 - [Limite superior de frec.]
ni por debajo de F23 —
[Frecuencia de inicio].
F27 [Seleccién del par | 0/1 0 [ Par Boost manual 0 X 9-17
Boost] 1 | Par Boost automatico
F28 [Par Boost en 0/15 [%] = Este parametro determina el par 5 X 9-17
direccién de Boost aplicable a un motor
avance] durante su avance.
= Se programa como un porcentaje
de la tensién Max. de salida.
F29 [Par Boost en = Este parametro determina el par 5 X 9-17
direccién de Boost aplicable a un motor
retroceso] durante su retroceso.
= Se programa como un porcentaje
de la tensién Max. de salida
F30 [Ley U/F] A 0 Lineal} 0 X 9-15
1 Cuadratica} 9-15
2 U/F personalizada} 9-16
F31 [Frecuencia 1 U/F | 0/400 [Hz] | = Este parametros estara activo 15.0 X 9-16
3) personalizada] cuando F30 — [Ley U/] se
F32 [Tensién 1 U/F 0/100 [%] programe en 2 {U/F 25 X
personalizada] personalizada}.
F33 [Frecuencia 2 U/F | 0/400 [Hz] | = No puede programarse por arriba 30.0 X
personalizada] de F21 — [Frecuencia Max.].
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7. Lista de funciones

Men( de funci6n 1

LED Nombre del

display

F34 [Tension 2 U/F 0/100 [%] | = Elvalor de la tension se 50 X
personalizada] programa como un porcentaje de

F35 [Frecuencia 3 U/F F39 — [Seleccion de la tension de 0/400 [Hz]
personalizada] salida].

F36 [Tensién 3 U/F 0/100[%] | = Los valores inferiores de los 75 X
personalizada] parametros no podran

F37 [Frecuencia 4 U/F | 0/400 [Hz] programarse por arriba de los 60.0 X
personalizada] valores superiores.

F38 [Tension 4 U/F 0/100 [%)] 100 X
personalizada]

F39 [Seleccién de la 40/110 = Este parametro determina la 100 X 9-16
tension de salida] [%] tension de salida.

El valor programado es un
porcentaje de la tension de

entrada.
F40 [Nivel de ahorro de | 0/30 [%] = Este parametro disminuye la 0 0 10-18
energia] tensién de salida de acuerdo con
el estado de la carga.
F50 [Seleccion de la o0/1 = Este parametro se activa para la 0 0 12-1
proteccion térmico- proteccion térmica del motor
electrénica] (12*t).

2): Solo se visualiza cuando F24 (seleccion del limite Sup./Inf. de frecuencia) se programa en 1.

8): Programe F30 en 2 (U/F personalizada) para visualizar este parametro.
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LED Nombre del
display pal etro

rametros
de féabrica

Descripcio

F51 [Nivel ETH durante | 50/200 = Este parametro determina el flujo 150 0 12-1
4) 1 minuto] [%] maximo de corriente soportable
por el motor continuadamente
durante 1 minuto.

El valor programado es un
porcentaje de H33 — [Corriente
nominal del motor].

No puede programarse por debajo
de F52 —[Nivel ETH trabajo
continuo].

F52 [Nivel ETH trabajo Este parametro determina la 100 0
continuo] corriente en funcionamiento
continuo.

No puede programarse por arriba
de F51 — [Nivel ETH durante
1minuto].

F53 [Método de 0/1 0 Motor estandar con un 0 0
ventilacion del ventilador de refrigeracion
motor] conectado directamente al eje
del motor.

1 Motor con ventilacion
independiente .

F54 [Nivel de aviso por | 30/150 = Este parametro determina la 150 0 12-2
sobrecarga] [%] corriente necesaria para disparar

una sefial de alarma en el relé o
en el borne de salida multifuncién
(véase 154, I55).

El valor programado seréa un
porcentaje de H33 [Corriente
nominal del motor].

F55 [Retardo de aviso | 0/30 [seg.] | = Este parametro determina el 10 0
por sobrecarga] retardo de la sefial de alarma,
cuando la corriente es superior a
F54- [Nivel de alarma por
sobrecarga] F55- [Retardo de
aviso por sobrecarga].

F56 [Seleccion del fallo | 0/1 Este parametro desconecta la 1 0 12-3
por sobrecarga] salida del variador cuando el
motor es sobrecargado.

F57 [Nivel del fallo por | 30/200 = Este parametro determina la 180 0
sobrecarga] [%] sobrecarga de corriente.

El valor sera un porcentaje de
H33- [Corriente nominal del
motor].

F58 [Tiempo de retardo | 0/60 [seg.] | = Retardo para que el variador 60 0
de fallo por desconecte la tension de salida,
sobrecarga] cuando la corriente es superior a
F57- [Nivel de fallo por
sobrecarga] .

4): Programe F50 en 1 para visualizar este parametro
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Grupo de funcién 1

Nombre del Parametros | Ajustable
parametro de fabrica | en marcha
F59 [Selec or7 = Este parametro evita que el motor deje de 0 X
limitacion acelerar durante la fase de aceleracion,
dinamica de desacelere mientras funciona a velocidad
corriente] estable o deje de desacelerar en la fase de|
desaceleracion.
Durante la  |A velocidad |Durante la
acién| estable aceleracion
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 B v
2 B v B
3 N v 4
4 v N -
5 v - v
6 v 4 N
7 v v v
F60 [Nivel de 30/150 = Este parametro determina la corriente 150 X 12-3
limitacién [%] necesaria para activar la funcion de
dinamica de limitacién dindmica durante la
corriente] aceleracion, velocidad estable o
deceleracién.
= Elvalor programado es un porcentaje de
H33- [Corriente nominal del motor].
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Grupo de funcién 2

LED Nombre del Par; tros =~ Ajustable

di a Descripcion P;
isplay parametro de fabrica | en marcha
HO [Salto de 1/95 Este parametro establece el salto al codigo 1 o 5-5
codigo] de parametro deseado
H1 [Histérico de - = Este parametro guarda la informacion nOn - 11-4
fallo 1] sobre los tipos de fallo, frecuencia, la
H2 [Historico de - corriente y Acel./Decel. en el momento de non -
fallo 2] producirse el fallo (véase la pagina 100).
H3 [Histérico de - = El ultimo fallo se guarda automaticamente non N
fallo 3] en H-1- [Histérico de fallo 1].
H4 [Histdrico de - noOn -
fallo 4]
H5 [Histérico de - non -
fallo 5]
H6 [Borrar 0/1 = Este parametro borra el histdrico de fallo 0 o
histérico de guardado en H 1-5.
fallo]
H7 [Frecuencia F23/400 = Cuando se activa la puesta en marcha, el 5.0 X 10-11
inicial a la que | [Hz] motor acelerara hasta la frecuencia
se mantiene el (Dwell)esta sera aplicada durante el
variador hasta tiempo ajustado enH8- [Tiempo de espera
aplicar la control de freno].
rampa en
aceleracion]
H8 [Tiempo de 0/10 [sec] | = Este parametro determina el tiempo de 0.0 X
espera control espera para empezar la rampa de
de freno] aceleracion.
H10 [Seleccion de | 0/1 = Este parametro determina el rango de 0 X 9-20
la frecuencia frecuencia de salto para evitar
de salto] resonancias y vibraciones no deseadas a
la estructura de la maquina.
H11 [Limite inferior | 0/400 = La frecuencia de funcionamiento no 10.0 X
1) de salto de [Hz] puede programarse entre H11y H16.
frecuencia 1] = Los valores de frecuencia de los
H12 [Limite parametros inferiores no podran 15.0 X
superior de programarse por arriba de los pardmetros
frecuencia de superiores.
salto 1]
H13 [Limite inferior 20.0 X
de frecuencia
de salto 2]
H14 [Limite 25.0 X
superior de
frecuencia de
salto 2]
H15 [Limite inferior 30.0 X
de frecuencia
de salto 3]
H16 [Limite 35.0 X
superior de
frecuencia de
salto 3]
H17 S-Curve 1/100 [%] | Programe el valor de la consigna de 40 X 9-13
accel/decel * velocidad para crear una curva en la rampa
Inicio de de acel./decel. Si el valor programado es
Acel/decel. alto, la zona lineal disminuye.
Hi8 S-Curve 1/100 [%)] | Programe el valor de la consigna de 40 X
accel/decel frecuencia para crear una curva en el final
end side* de la rampa de acel./decel. Si el valor
Fin de programado es alto, la zona lineal
Acel./dece. disminuye.
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Grupo de funcién 2
Parametros | Ajustable

[N=)) Nombre del Descripci6n Pag
de fabrica | en marck
H19 [Seleccion de | 0/1 = El variador desconecta su salida cuando 0 o 12-5
la proteccién su fase de salida (U, V, W) no esta
de la pérdida conectada correctamente.
de la fase de
salida]
H20 [Seleccién de | 0/1 = Este parametro se activa cuando drv se 0 o 9-9
la puesta en programa en 1 o 2 (Run/Stop desde el
marcha (ON] bornero de control).
= El motor inicia su aceleracién una vez
conectado (fuente de alimentacién AC)
mientras los bornes FX o RX estan en
ON.
H21 [Rearranque 0/1 = Este parametro se activa cuando drv se 0 [¢]
después de programa en 1 o 2 (Run/Stop desde el
resetear un bornero de control).
fallo] = EI motor inicia su aceleracion después de
resetearse el fallo y los bornes FX 0 RX
estan en ON.

1) Programe H10 en 1 para visualizar este parametro.

#H17, 18 se emplean cuando F2, F3 se programan en 1 S-Curva.
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Grupo de funcién 2

display e Min./Max. de fabrica R
H22 [Seleccién | 0/15 = Este parametro se activa para prevenir un posible fallo. 0 o 10-18
2) de Efectuar la caza al vuelo, cuando el motor por su inercia,
busqueda después de un fallo todavia esta girando.
de 1.H20- | 2.Reinicio |3.Funcionamiento | 4.Aceleracion
velocidad] [Puesta | después de |después de un normal
en fallo en la fallo
marcha | alimentacion
ON]
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 |- - - -
1 - - - v
2 - - v
3 N 4 4
4 |- ' - -
5 |- % B v
6 - v v
e v 4 v
8 v - -
9 |V - N 4
10 v - v -
11 - v
12 v - -
13 v v - v
14 | v v v -
157 4 4 4
H23 [Nivel de 80/200 = Este parametro limita el nivel de corriente durante la 100 o 10-18
corriente [%] busqueda de velocidad.
durante la = El valor programado es un porcentaje de H33- [Corriente
busqueda nominal del motor].
de
velocidad]
H24 [Ganancia | 0/9999 = Es la ganancia proporcional empleada por el controlador 100 [e)
P durante Pl en la busqueda de velocidad.
la
busqueda
e
velocidad]
H25 [Ganancia | 0/9999 = Es la ganancia integral empleada por el controlador Pl en 1000 [¢]
| durante la busqueda de velocidad.
la
busqueda
de
velocidad]

2) #4.La aceleracion normal tendra la primera prioridad. Aunque se seleccione #4 conjuntamente con otros bits, el variador iniciara
la busqueda de velocidad.

7-10 SV-iC5



www.zuendo.com

7. Lista de funciones

Grupo de funcién 2

LED Nombre del Ajustable
display parametro . en marcha
H26 [Namero de 0/10 = Este parametro determina el nimero de 0 [e] 10-21
intentos de intentos de rearranque automatico
rearranque después de producirse un fallo.
automatico] = El rearranque automatico se desactivara
cuando el fallo supere al nimero de
intentos.
= Esta funcién estara activa cuando [drv] se
programe en 10 2 {Run/Stop desde el
bornero de control}.
= Estara desactivado cuando la funcién de
proteccion esté activada (OHT, LVT, EXT,
HWT etc.)
H27 [Tiempo de 0/60 = Este parametro determina el tiempo entre 1.0 [e)
rearranque [seg.] los intentos de rearranque automatico.
automatico]
H30 [Seleccion del | 0.2/2.2 0.2 0.2 kw 0.4 X 10-12
tipo de motor] 1)
0.4 0.4 kW
0.75 0.75 kW
15 1.5 kw
2.2 2.2 kW
H31 [Ndmero de 2/12 = Este parametro esta relacionado con la 4 X
polos del visualizacion de las RPM en el menu
motor] principal.
H32 [Frecuencia 0/10 { rpm x P X
nominal de [Hz] fg=f, 7L )
deslizamiento] .
Donde, fo= Frec. nominal deslizam.
frz Frecuencia nominal
PM = Placa del motor RPM
P = Numero polos del motor
H33 [Corriente 1.0/20 = Introduzca la corriente nominal del motor X
nominal del [A] que figura en la placa de identificacion.
motor]
H34 [Corriente en | 0.1/12 = Introduzca el valor de corriente detectado X 10-12
vacio del [A] cuando el motor gira a las rpm nominales
motor] después de eliminar la carga conectada al
eje del motor.
= Introduzca el 50% del valor de la corriente
nominal cuando sea dificil medirlo.
H36 [Rendimiento | 50/100 = Introduzca las caracteristicas del motor X
del motor] [%] (véase la placa identificativa del motor).
H37 [Inercia 0/2 = Seleccione uno de los siguientes valores 0 X 10-12
nominal de la seguin la inercia del motor.
carga]
0 10 veces inferior a la inercia del
motor
1 Aproximadamente 10 veces la
inercia del motor
2 Mas de 10 veces la inercia del
motor
H39 [Seleccion de | 1/15 = Este parametro afecta al sonido audible 3 [ 10-22
la frecuencia [kHz] del motor, a la emission electromagnética
de corte de los del variador, a su temperatura y a las
IGBT] fugas de corriente. Si el valor programado
es alto, el sonido del variador sera menor
pero se incrementaran sus fugas de
corriente.
H40 [Seleccion del | 0/3 0 {Control de voltios/frecuencia} 0 X 9-15
modo de 1 {Control de compensacion por 10-12
control] deslizamiento }
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Grupo de funcién 2

7. Lista de funciones

LED

display pal etro

2
3 | {Control Sensorless} 10-17
H41 [Auto tuning] 0/1 = Si este parametro se programa en 1, 0 X 10-16
medird automaticamente los parametros de
H42 y H43.
H42 [Resistencia 0/5.0[Q] *  Muestra el valor de la resistencia del - X
del estator estator del motor.
(Rs)]
H44 [Impedancia 0/300.0 = Es laimpedancia de inductancia del estator - X
de inductancia | [mH] y del rotor del motor.
(Lo)]
H45 Ganancia P 0/32767 = Ganancia P para el control Sensorless 1000
Sensorless
H46 Ganancia | = Ganancia | para el control Sensorless 100
Sensorless
H50 [Seleccion de | 0/1 0 | Borne de entrada | (0 ~ 20 mA) 0 X 10-14
3) "PelaD|]im9"taCifm 1 | Borne de entrada V1 (0 ~ 10 V)

3) : Programe H40 en 2 (control PID) para visualizar este parametro.
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7. Lista de funciones

Grupo de funcién 2

LED Nombre del Rangeo Parametros Ajustable
display parametro Min./1 de fabrica en marcha
H51 [Ganancia P 0/999.9 = Este parametro determina la ganancia del 300.0 [e] 10-14
del controlador | [%] controlador PID.
PID]
H52 [Ganancia 0.1/32.0 1.0 o 10-14
tiempo integral | [seg.]
del controlador
PID
(Ganancia I)]
H53 Ganancia 0.0 /30.0 0.0 [®) 10-14
tiempo [seg.]
diferencial del
controlador
PID
(Ganancia D)
H54 Ganancia F 0/999.9 = Es la ganancia de la realimentacion del 0.0 [¢) 10-14
del controlador | [%] controloador PID.
PID
H55 [Limite de la 0/400 = Este parametro limita la frecuencia de 60.0 [e] 10-14
frecuenciade | [Hz] salida desde el control PID.
salida PID] = El valor es programable dentro del rango
comprendido entre F21 — [Frecuencia
max.] y H23 — [Frecuencia de inicio].
H70 [Frecuencia de | 0/1 0 Tiempo de Acel./Decel. que 0 X 9-10
referencia para precisa el variador para alcanzar 0
Acel./Decel.] Hz. desde F21 — [Frecuencia max.]
1 Tiempo de Acel./Decel. que
precisa el variador para alcanzar
una frecuencia de destino desde la
frecuencia de funcionamiento.
H71 [Base de 0/2 0 Unidad programable: 0.01 1 [e] 9-11
tiempo para segundo.
Acel./Decel.] 1 Unidad programable: 0.1 segundo.
2 Unidad programable: 1 segundo.
H72 [Visualizacion | 0/13 = Este parametro selecciona los 0 [e] 11-2
en display a la parametros que se visualizaran en la
puesta en consola cuando se conecte la
marcha] i ién por primera vez.
0 Comando de frecuencia
1 Tiempo de aceleracién
2 Tiempo de deceleracion
3 Modo de mando
4 Modo de frecuencia
5 Frecuencia multipaso 1
6 Frecuencia multipaso 2
7 Multi-Step multipaso 3
8 Corriente de salida
9 Rpm del motor
10 Tensiéon DC
11 Display seleccionado por el
usuario
12 Visualizacién de fallo
13 Direccion del sentido de giro del
motor
H73 [Seleccion y 0/2 = Puede visualizar cada uno de los 0 [¢] 11-2
visualizacién siguientes parametros desde la funcion
de parametros] vOL - [Display seleccionado por el
usuario].
0 Tension de salida [V]
1 Potencia de salida [kW]
2 Par [kgf - m]
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LED Nombre del

Rangeo

Descripcion

Parametros

Grupo de funcién 2

Ajustable Pag.

display [EIEE Min./M: de fabrica en marcha
H74 [Visualizaciéon | 1/1000 =  Este parametros modifica el modo de 100 [e) 11-1
de la ganancia | [%] visualizacion de la velocidad del motor de
en rpm del rotacion (r/min) a velocidad mecanica
motor.] (m/min).
RPM (IZOX f ]X H74
—H31T) 100
H79 [Version de 0/10.0 = Este parametro muestra la version de 1.0 X
software] software del variador.
H81 [Tiempo de 0/6000 = Este parametro estara activado cuando 5.0 [} 10-22
Acel. del 2° [seg.] el borne seleccionado esté en ON
motor] después de que 120-124 haya sido
H82 [Tiempo de programado en 12 {Seleccién del 2° 10.0 [e}
Decel. del 2° motor}.
motor]
H83 [Frecuencia 30/400 60.0 X
base del 2° [Hz]
motor]
H84 [22 ley tension | 0/2 0 X
U/F del motor]
H85 [2° par Boost | 0715 [%) 5 X
de avance]
H86 [2° par Boost 5 X 10-22
de retroceso]
H87 [Nivel de 30/150 150 X
prevencion [%]
dindmica de
corriente del 2°
motor]
H88 [Nivel de 50/200 150 o
proteccion [%]
térmica del 2°
motor durante
1 minuto]
H89 [Nivel de 100 o
proteccion
térmica
continuada del
2° motor]
H90 [Corriente 0.1/20 1.8 X
nominal del 2° | [A]
motor]
H93 [Inicializacién | 0/5 = Este parametro restablece todos los 0 X 10-23
de los parametros del variador a sus valores de
parametros] origen.
1 Inicializacion de todos los grupos
de pardmetros a los valores de
fabrica por defecto.
2 Inicializacion del grupo
Principal exclusivamente.
3 Inicializacién del grupo de Funcién
1 exclusivamente.
4 Inicializacion del grupo de Funcién
2 exclusivamente.
5 Inicializacién del grupo 1/0
exclusivamente.
H94 [Registro de la | O/FFF Contrasefia para H95-[Bloqueo de 0 [e] 10-24
contrasefia] parametros].
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7. Lista de funciones WWWZuendo Com

Grupo de funcién 2

LED Nombre del Rangeo Descripcion Parametjos Ajustable
display parametro Min./Méax. de fabrica en marcha
H95 [Blogueo de O/FFF Este parametro permite bloquear o 0 [e] 10-25
parametros] desbloquear los parametros introduciendo

la contrasefia registrada en H94.

uL Activacion de la funcion

(Desbloqueo) de modificacion de
parametros

L (Bloqueo) Desactivacion de la
funcién de modificacién
de pardmetros
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7. Lista de funciones

Grupo 1/0
LED Nombre del Parametros Ajusetnable
display parametro de fabrica e
10 [Salto al codigo | 0/63 Este parametro establece el salto al codigo 1 o 55
deseado] deseado.
11 [Constante 0/9999 Esta funcion ajusta la sefial de la tension 10 [e] 9-2
temporal de analdgica de entrada desde el
filtrado para la potenciémetro del teclado.
sefial de
entrada VO]
12 [Tensién VO 0/10 Determina la tensién VO minima de entrada. 0 [e]
minima de ™M
entrada]
13 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida 0.0 [¢)
correspondiente | [Hz] VO del variador con la tensién minima de la
alatension 2] entrada.
14 [Tensién VO 0/10 Determina la tensién VO maxima de entrada. 10 [¢]
méaxima de v
entrada]
15 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia maxima de salida 60.0 [e]
correspondiente | [Hz] del variador con la tensiéon VO méaxima de
al4] entrada.
16 [Constante 0/9999 Determina la constante de filtrado para la 10 [¢} 9-3
temporal de sefial de entrada V1.
filtrado para la
sefial de
entrada V1]
17 [Tensién V1 0/10 Determina la tensién V1 minima de entrada. 0 [e]
minima de ™v
entrada]
18 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida 0.0 [¢}
correspondiente | [Hz] con la tensién V1 minima de entrada.
al7]
19 [Tension V1 0/10 Determina la tensién V1 maxima de entrada. 10 [e]
maxima de ™M
entrada]
110 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia maxima de salida 60.0 [¢]
correspondiente | [Hz] con la tensién V1 méaxima de entrada.
alg
111 [Constante 0/9999 Determina la constante de filtrado para la 10 [¢} 9-4
temporal de sefial de entrada I.
filtrado para la
sefial de
entrada I]
112 [Corriente | 0/20 Determina la corriente | minima de entrada. 4 [e]
minima de [mA]
entrada]
113 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida 0.0 [¢]
correspondiente | [Hz] del variador con la corriente | minima de
ali12] entrada.
114 [Corriente | 0/20 Determina la corriente | maxima de entrada. 20 [¢}
méaxima de [mA]
entrada]
115 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia de salida maxima 60.0 [¢]
correspondiente | [Hz] del variador con la corriente | maxima de
all4] entrada.
116 [Criterio parala | 0/2 0 Deshabilitado 0 [e] 12-7
pérdida de la
sefial analogica 1 Menor que la mitad del valor
de entrada] programado en | 2/1 7/1 12
2 Inferior que valor programado en
12117112
120 [Entrada 0/24 0 Comando avance {FX} 0 [e] 9-7
configurable
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Grupo I/0

7. Lista de funciones

LED Nombre del Parametros  Alustable

display arametro de fabrica

marcha

g Comando retroceso {RX}
P1]
121 [Entrada 2 Parada de emergencia por fallo {EST} 1 [e]
gc;r;flgurable 3 Reset de fallos{RST}.
122 [Entrada 4 Consigna de funcionamiento Jog 2 [e] 10-9
configurable {J0G}
P3] 5 Frecuencia multipaso — Baja
123 [Entrada 6 Frec. multipaso — Media 3 [e]
configurable
P4] 7 Frecuencia multipaso — Alta
124 [Entrada 8 Multi-Acel./Decel. — Baja 4 [e] 9-12
configurable
P5) 9 Multi-Acel./Decel. — Media
10 | Multi-Acel./Decel. — Alta
11 | Inyeccion de frenado DC durante Stop 10-8
12 | Seleccién del 2° motor 10-22
13 |-
14 | -
15 | Funcionamiento Aumento de la 10-10
como consigna de
Motopotenciémetro | frecuencia (UP)
16 Descenso de la
consigna de
frecuencia
(DOWN)
17 | Funcionamiento a 3-hilos
18 | Fallo externo: contacto A (EtA)
19 | Fallo externo: contacto B (EtB)
20 |-
21 | Cambios entre _modos PID y U/F 10-14
22 | Cambio entre opcién y variador
23 | Mantenimiento de la dltima sefial de
entrada analégica
24 | Acel./Desacel. deshabilitados
125 [Visualizacion BIT4 | BIT3 BIT2 BIT1 BITO 11-3
del estado del
borne de P5 P4 P3 P2 P1 - -
entrada]
126 [Visualizacién BIT1 BITO 11-3
del estado del
borne de salida]
30AC | MO
127 [Constante 2/50 = Sielvalor se programa alto, la 15 [e]
temporal de respuesta del borne de entrada se
filtrado del ralentizara.
borne de
entrada
configurable]
130 [Frecuencia 0/400 = Este valor no podra programarse por 30.0 o 9-6
multipaso 4] [Hz] encima de F21 — [Frecuencia maxima).
131 [Frecuencia 25.0 [e]
multipaso 5]
132 [Frecuencia 20.0 o
multipaso 6]
133 [Frecuencia 15.0 (o]
multipaso 7]
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7. Lista de funciones

Grupo I/0
LED Nombre del Rango Descripcion Parametros. A]uset'?b\e
display parametro Min./Max. de fabrica
marcha
134 [Tiempo de 0/6000 3.0 o) 9-12
multi-acel. 1] [seg.]
135 [Tiempo de 3.0
multi-decel. 1]
136 [Tiempo de 40 912
multi-acel. 2]
137 [Tiempo de 4.0
multi-decel. 2]
138 [Tiempo de 5.0
multi-acel. 3]
139 [Tiempo de 5.0
multi-decel. 3]
140 [Tiempo de 6.0
multi-acel. 4]
141 [Tiempo de 6.0
multi-decel. 4]
142 [Tiempo de 7.0
multi-acel. 5]
143 [Tiempo de 7.0
multi-decel. 5]
144 [Tiempo de 8.0
multi-acel. 6]
145 [Tiempo de 8.0
multi-decel. 6]
146 [Tiempo de 9.0
multi-acel. 7]
147 [Tiempo de 9.0
multi-decel.7]
150 [Seleccion de la | 0/3 Salida 10[V] 0 o 115
frecuencia 0 Frecuencia de Frecuencia
analégica de salida maxima
salida] 1 Corriente de 150 %
salida
2 Tension de 282V
salida
3 Tensién DC del | 400V DC
variador
151 [Ajuste del nivel | 10/200 100 [}
de frecuencia [%]
analdgica de
salida]
152 [Nivel de 0/400 = Este parametro se emplea cuando 154 — 30.0 ) 11-6
deteccion de [Hz] [Seleccion del borne de salida
frecuencia] configurable] o 155 — [Seleccion del relé
153 [Ancho de configurable] se programan en 0-4. 10.0 [¢]
banda de la = Este valor no podra programarse por
deteccion de encima de F21 — [Frecuencia maximal].
frecuencia]
154 [Seleccién  del | 0/17 o |FDT1 12 o 11-6
borne de salida
configurable] 1 | FDT-2 11-6
155 [Seleccion del 2 | FDT-3 17 11-8
relé 3 |FDT-4 11-8
configurable] 4 | FDT-5 11-9
5 | Sobrecarga {OL} 11-9
6 | Sobrecarga del variador {IOL}
7 | Detencion del motor {STALL}
8 | Fallo por sobretension {OV}
9 | Fallo por baja tension {LV}
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(X=)
display

Nombre del
parametro

Rango

Min./Max.

Descripcion

Parametros
de fabrica

en
marcha

Grupo I/0
Ajustable
N Pag.

Sobrecalentamiento por fallo del
10 | ventilador de refrigeracion del variador
{OH}
11 | Pérdida de la consigna
12 | Durante el funcionamiento 11-10
13 | Durante la detencion (stop)
14 | Durante funcionamiento constante
15 | Durante la busqueda de velocidad
16 Tiempo de espera para la sefial de
puesta en marcha
17 | Relé de salida por Fallo
156 [Relé de salida | 0/7 Al Al Al 2 ] 11-6
por Fallo] programar | producirse | producirse
H26- un fallo un fallo
[Ntmero de | distinto al | por baja
intentos de | de baja tension
rearranque | tension
automatico]
Bit 2 Bit1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 4 N 4
6 4 4 B
7 v v
160 [Namero de 1/32 = Este parametro se programa cuando el 1 [¢]
estacion del variador utiliza una opcién de
variador] comunicacion RS485.
161 [Velocidad en 0/4 = Seleccione la velocidad en baudios de 3 [¢]
baudios] 85
0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Seleccién del 0/2 = Esta funcion se emplea cuando la 0 o 12-7
control de consigna de frecuencia proviene de los
marcha bornes V1 e | o de la opcion de
después de la comunicacion.
pérdida de la 0 Funcionamiento continuado
consigna de 1 Rueda libre hasta Stop
frecuencia] 2 Deceleracion hasta Stop
163 [Tiempo de 0.1/120 | = Tiempo que el variador invierte en 1.0
espera tras la [seg.] determinar si hay o no consigna de
pérdida de la frecuencia de entrada. Si no hubiera
consigna de consigna de frecuencia de entrada, el B
frecuencia] variador iniciara su funcionamiento desde
el modo seleccionado en 162.
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Notas:

7-20 SV-iC5



8. Control del diagrama de blogue WWWZUGndOCOm

8. Control del diagrama de bloque

PWM

V/F
control

Accel /Decel

setting

Frequency
Drive mode
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S_Cantral del diagrama de hlaquio

8.1 Programacion del modo de la frecuencia
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8. Control del diagrama de blogue

8.2 Programacion de la Acel./Decel. y del control U/F
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9. Funciones basicas Wwwzuendocom

9. Funciones béasicas

9.1 Modo de frecuencia

Programacion de la frecuencia digital desde la Consola 1

Rango .
Grupo LED Display Nombre del parametro prog\;/r:I?nrado Min./Méx. iz?z:;}gs Unidad
Gr_upg “ [Consigna de frecuencia] -
principal
Frq [Modo de frecuencia] 0

La frecuencia de funcionamiento se programa en 0.0 - [Consigna de frecuencia].

Programe Freq — [Modo de frecuencia] en 0 {Programacién de la frecuencia desde la Consola 1}.
Programe la frecuencia deseada en 0.0 y pulse la tecla Prog/Ent (@) para guardar el valor en la memoria.
El valor programable no podra superar F21 — [Frecuencia maxima].

® Programacion de la frecuencia digital desde la Consola 2

. Rango  —
Grupo LED Displa) Nombre del parametro el Min./Max. Palamepos Unidad
P FIES P programado de fabrica
G'.“p,o “ [Consigna de frecuencia] -
principal
Frq [Modo de frecuencia] 1

La frecuencia de funcionamiento se programa en 0.0 - [Consigna de frecuencia].

Programe Freq — [Modo de frecuencia] en 1 {Programacién de la frecuencia desde la Consola 2}.

En 0.0, se modifica la frecuencia pulsando las teclas Arriba (A)/Abajo (V). Es posible seleccionar el uso de las
teclas Arriba/Abajo como potenciémetro en la consola.

El valor programable no podra superar F21 — [Frecuencia maxima].
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9. Funciones basicas

« Programacion de la frecuencia analégica desde el Potenciémetro (VO) de la Consola

Previene la presencia de fluctuaciones en la sefial analogical de entrada provocada por algin ruido en el variador

Grupo LED Display Nombre del parametro Veltr Mﬁ??l\;]gx PEEIETS Unidad
B =7 P programado . . de fabrica

Grupa “ [Consigna de frecuencia] - - - Hz

principal
Frq [Modo de frecuencia] 2 0/8 o]

Grupo [Constante de filtrado

[l{e} 1 temporal para la sefial de 10 0/9999 10

entrada VO]

12 Ell'ﬁrn:i]t;n VO minima de ~ 0110 0 v
13 g:lr;]cuencla correspondiente ~ 0/400 0.0 Hz
14 [Tensién VO méx. de entrada] - 0/10 10 \%
s gF{:]cuencla correspondiente ~ 0/400 60.0 Hz

= Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 2.
= Elvalor de frecuencia programado puede visualizarse en 0.0- [Consigna de frecuencia].

> I1:[Constante de filtrado temporal para la sefial de entrada V0]
Efectiva para eliminar el ruido en el circuito de programacién de la frecuencia.
Aumenta la constante de filtrado temporal si no fuera possible el funcionamiento a velocidad estable por presencia de ruidos en

el variador. Programar valores mas altos provocara una respuesta mas lenta (el valor de t aumenta ).

S —
T

w—t—N

D 12-15:[Tension de entrada Min./Max y rogramacion de la frecuencia]

prog.

Se puede la alatension VO de entrada.

Ejemplo: al programar | 2 - [Tensién VO minima de entrada] = 2V, | 3- [Frecuencia correspondiente a | 2]= 10Hz, 1 4 - [Tensién

VO méx. de entrada] = 8V y | 5 - [Frecuencia al4]=50Hz, se visualizaré la siguiente figura:

Freq.
setting 50Hz

15

| 3 |10z

/i )
i2v 8V__ VOinput
12 14
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@ Programacion de la frecuencia analégica desde la entrada de tension anal6gica de entrada (0-10V) o desde el

potenciometro del borne VR

Rango

. z Valor o = Parametros .
Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado Min./Méx. e iy Unidad
Grupo “ [Consigna de frecuencia] _ - - Hz
principal
Frq [Modo de frecuencia] Bl 0/8 0
Grupo [Constante de filtrado temporal
[l{e} 16 para la sefial de entrada V1] 10 0/9999 10
17 [Tensién V1 minima de entrada] - 0/10 0 \
18 [grecuenma correspondiente a | ~ 01400 0.0 Hz
19 [Tensi6n V1 max. de entrada] - 0/10 10 v
110 g;recuencla correspondiente a | . 0/400 60.0 Hz

=  Programe Frq -[Modo de frecuencia] en 3 {Programacion de la frecuencia desde el borne V1}.
= Lasefial 0-10V podré aplicarse directamente desde un controlador externo o desde un potenciémetro (entre
los bornes VR y CM).

P Conecte el borne tal como se muestra a continuacion y consulte las paginas 9-2 para | 6 - 110.

~
VR \%8
Q .
Vi CM
& N
Analog Voltage Input (0-10V)

When connecting potentiometer to
terminals VR and CM

® Programacion de la frecuencia desde la corriente de entrada analdgica (0-20mA)

Rango a
. = Valor o 4 Parametros .
Grupo LED Display Nombre del parametro programado Min./Méx. b EEn Unidad

Grupo “ [Consigna de frecuencia] -

principal
Frq [Modo de frecuencia] 4

Grupo [Constante de filtrado temporal

110 111 para la sefial de entrada I] 10 0/9999 10
112 [Corriente minima de entrada I] - 0/20 4 mA
13 ngr]ecuenua correspondiente a | _ 01400 0.0 Hz
114 [Corriente max. de entrada I] - 0/20 20 mA
115 [;r]ecuenma correspondiente a | _ 01400 60.0 Hz

= Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 4 {Corriente de entrada anal6gica (0-20mA)}.
= Lafrecuencia se programa desde la sefial de entrada 0-20mA entre los bornes | y CM.
® Veéanse las paginas 9-2 para 111-115.
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gramac‘ 6n de la frecuencia desde el EDteﬂ idmetro de la consola + corriente de entrada analég' a 0mA)

Rango 2
Valor ‘ p Parametros s
programado  MINM&X- | Cge taprica  Unidad

Grupo ‘ LED Display Nombre del parametro

Grupo 00
principal

[Consigna de frecuencia]

o/8 [

[Modo de frecuencia]

= Programe Frg — [Modo de frecuencia] en 5 {Potenciémetro de la consola y corriente de entrada analégica (0-
20mA)}.
= La funcion de invalidacion se realiza desde la programacion de la velocidad principal y auxiliar.

- C()digo asociado: 1 1-15,111-115

» Cuando se programa la velocidad principal desde el potenciémetro y la velocidad auxiliar desde la sefial de

entrada analdgica, la funcién de invalidacion se programara tal como se indica en la siguiente tabla.

. 5 Valor
Grupo Codigo Nombre del pardmetro programado Uds.
Grupo 1/0 12 [Tensién VO minima de entrada] 0 Vv
13 [Frecuencia correspondiente a | 2] 0 Hz
14 [Tensién VO méx. de entrada] 10 \
15 [Frecuencia correspondiente a | 4] 60.0 Hz
112 [Corriente | minima de entrada] 4 MA
113 [Frecuencia correspondiente a | 12] 0 Hz
114 [Corriente | méax. de entrada] 20 MA
115 [Frecuencia correspondiente a | 14] 5.0 Hz

Una vez realizada la programacion anterior, si 5V se programa desde el potenciémetro y 10mA desde el borne |, la sefial

de salida sera 32.5Hz.

® Programacion de la frecuencia desde la sefial de entrada 0-10V + 0-20mA

Rango

Min./Méx. Parametros

de fabrica

Valor

programado Uit

Grupo LED Display Nombre del pardmetro

[Consigna de frecuencia]

[Modo de frecuencia]

Grupo 00
principal

= Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 6 {V1 + borne de entrada I}.

= Codigo asociado: 1 6 -110,111-115

= Para la programacion, consulte el apartado referente a la programacion de la frecuencia desde el
potenciémetro de la consola + corriente analégica de entrada (0-20mA).
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® Programacion de la frecuencia desde el potenciémetro de la consola +sefial de entrada 0-10V

Rango 2
: . Valor . 4 Parametros
Grupo LED Display Nombre del parametro programado Min./Méax. o Unidad
G'_UPQ “ [Consigna de frecuencial -
principal
Frq [Modo de frecuencia] 7 0/8 0

= Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 7 {Potenciémetro desde la consola + 0-10V input}.

= Codigo asociado: 11 -15, 16 - |1

= Para la programacion consulte las paginas 9-4 F ion de la ia desde el i odela
consola + sefial de entrada 0-20mA

® Mantenimiento de la sefial de entrada analégica

Rango
Min./Méx.

Valor
programado

Parametros

Grupo LED Display Nombre del parametro o i

Unidad
Grupo

principal Frq [Modo de frecuencia] 27

[Definicion del borne de
entrada configurable P1]

[Definicién del borne de

entrada configurable P5 4

= Esta programacion se activara cuando Frq — [Modo de frecuencia] se
Pro i

programe en 2-7.
ad Q d abples en para actj

» Cuando 124 —[Definicion del borne de entrada configurable P5] se programa en 23,

Freg. setting

Ereq.
P5 | —

Run

command [
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9.2 Programacion de la frecuencia configurable

Rango

. ) ) 5 Valor A v Parametros
Grupo LED Display Nombre del parametro | programado Min./Max. de fabrica
Grupo 0.0 [Consigna de frecuencia] 5.0 0/400 0.0 Hz
principal
Frq [Modo Frq] 0 o8 0 -
st1 [Frecuencia configurable 1] _ 10.0
st2 [Frecuencia configurable 2] R 0/400 20.0 Hz
st3 [Frecuencia configurable 3] ~ 30.0
Grupo ! [Definicion del borne de 2
e} | GHEEE COmTEMERE PR || entrada configurable P3]
0/24 3 R
| [Definicién del borne de 4 _
| entrada configurable P5]
130 [Frecuencia configurable 4] - 30.0
131 [Frecuencia configurable 5] - 25.0
0/400 Hz
132 [Frecuencia configurable 6] - 20.0
133 [Frecuencia configurable 7] - 15.0

Seleccione un borne para aplicar la consigna de la frecuencia configurable entre los bornes P1-P5.

Si selecciona para esta programacion los bornes P3-P5, programe 122-124 en 5-7 para dar la consigna de
frecuencia configurable.

La frecuencia configurable 0 se puede programar utilizando Frq — [Modo de frecuencia] y 0.0 — [Consigna de
frecuencia].

La frecuencia configurable 1-3 se programa en St1-St3 en el grupo principal, mientras que la frecuencia de
paso 4-7 se programa en 130-133 en el grupo 1/0.

Step

freq FXorRX | P5 P4 P3
0 v - - -
1 v - - v

Eregquency Step 0

2 v - v -
3 v N v v
4 v v B -
5 v v N v
6 v v 4 -
7 v v v v

9-6 SV-iC5



www.zuendo.com

9. Funciones basicas

9.3 Programacion de la consigna de funcionamiento

® Funcionamiento desde la tecla Run y STOP/RST

Rango “
Valor Min./Max. Parametros

programado de fabrica Unidad

LED Display Nombre del parametro

———————————
LMIUUU principen)

(Modo Run/Stop)

Grupo

principal IR

[Seleccién del sentido de

drc rotacién del motor]

Programe drv — [Modo principal] en 0.

El motor empezara a acelerar pulsando la tecla Run mientras se programa la frecuencia de funcionamiento. El
motor deceleraré hasta llegar a stop pulsando la tecla STOP/RST.

La seleccion del sentido de rotacion del motor estara disponible en drC - [Seleccién del sentido de rotacion del
motor] cuando se seleccione la consigna de puesta en marcha desde la tecla Run de la consola.

drC | [Seleccion del E Adelante
sentido de
rotacién del motor] | R Reverso

FX: Counter clockwise

® Programacion de la consigna de funcionamiento 1 desde los bornes FX y RX

Rango

Valor Min/Méx. Paradmetros

Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado de fabrica

| —
[Vioao principai|
(Modo Run/Stop) 013 1

Grupo

principal QIR

[Definicion del borne de

entrada configurable P1] 0/24 0

l{e]

[Definicion del borne de

entrada configurable P2] 0/24 1

= Programe drv — [Modo principal] en 1.
= Programe 120y 121 en 0 y 1 para utilizar P1 y P2 como bornes FXy RX.
= “FX"es la consigna de funcionamiento en avance y “RX" la consigna de funcionamiento en reverso.

» El funcionamiento se detendra cuando los bornes FX y RX se conmuten en ON o OFF.
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ogramacion de la consigna de funcionamiento 2 desde los bornes FXy RX
Valor Rango

Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Méax. PEIENEEGS

programado de fabrica  UMdad

[Modo principal]

principal (Modo Run/Stop: Z

[Definicién del borne de
entrada configurable P1]
[Definicién del borne de
entrada configurable P2]

Programe drv en 2.

Programe 120 y 121 en 0 y 1 para utilizar P1 y P2 como bornes FX y RX.

FX: Programacion de la consigna de funcionamiento. El motor gira hacia delante cuando el bore RX (P2) esta
en posicion OFF.

RX: Seleccion del sentido de rotacion del motor. EI motor giraré en sentido reverso cuando el borne RX (P2)
esté en posicion ON.

Frequency

®FX/RX Run Disable

Valor Parémetros
program: . de fabrica

Grupo s [Seleccion del sentido de -
principal rotacién del motor]
[Deshabilitacion de la
Grupo de F1 consigna de
funcién 1 funcionamiento
Adelante/Reverso]

Grupo LED Display ‘ Nombre del pardmetro

0/2 0

Seleccione el sentido de rotacion del motor.

= 0: habilitacién de la consigna de funcionamiento Adelante y Reverso
= 1:deshabilitacion de la consigna de funcionamiento Adelante

= 2:deshabilitacién de la consigna de funcionamiento Reverso
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® Seleccion de la puesta en marcha (ON

Rango A
Valor Min./Max. Parametros

Grupo LED Display Nombre del parametro programado b e

Unidad

———————
Grupo Voo principal]

principal (Modo Run/Stop) Loz 03 1

——
Grupo de [SEIECCION Ue 1a puesta

funcién 2 en marcha (ON)] on 0

= Programe H20 en 1.

= Cuando la fuente de alimentacién de entrada AC se conecte al variador con drv programado en 1 0 2 {Run
desde el borne de conrtrol}, el motor empezara a acelerar.

® Este parametro estara desactivado cuando drv se programe en 0 {Run desde la consola}.

/i ATENCION

Deberéa prestarse especial atencion a esta funcién debido al riesgo potencial de sufrir dafios
personales ocasionados por la puesta en marcha repentina del motor al ser conectado a la
fuente de alimentacion de entrada AC.

Input voltage |

Frequency

Run

command [T P R

When H20 is 0 When H20 is 1

® Reinicio tras resetear un fallo

Rango
Min./Max.

Valor
programado

Parametros

de fabrica Ustekt

Grupo LED Display Nombre del parametro

|MOUo principar|
(Modo Run/Stop)

Grupo

principal Ry

i, 2

———————
Grupo de H21 LREINICI0 Uas resetear un

funcién 2 fallo] on ‘ 0 ‘

= Programe H21 en 1.
= El motor empezaré a acelerar si drv esta programado en 1 0 2 y el borne seleccionado esta en ON después de
resetear un fallo.

= Esta funcion estara desactivada cuando drv se programe en {Run desde la Consola}.

/N ATENCION

Deberé prestarse especial a esta funcion debido al riesgo potencial de sufrir dafios
personales ocasionados por la repentina puesta en marcha del motor después de resetear un
fallo.
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Frequency

Reser ] ]

When H21 is 0 When H21is 1

9.4 Programacion del tiempo de Acel./Decel. y de la unidad

® Programacion del tiempo de Acel./Decel. segun la frecuencia maxima

Rango 2
Valor Min./Max Parametros

Grupo LED Display Nombre del parametro programado . 4 T ey

Unidad

Grupo ACC ‘ [Tiempo de Acel.] - 0/6000
principal
dEC ‘ [Tiempo de Decel.] 0/6000 10.0 seg.

Grupo de [Referencia de frecuencia
funcién 2 H70 para la sefial de o/ 0

Acel./Decel

[Programacién den la

unidad del tiempo de 0/2 1

Acel./Decel.]

Programe el tiempo de Acel./Decel. en ACC/dEC (Grupo principal).

Si H70 se programa en 0 {Frecuencia max.}, el tiempo de Acel./Decel. sera el que invierta el variador en
alcanzar su frecuencia maxima desde 0 Hz.

El tiempo de Acel./Decel. deseado de la unidad podréa programarse en H71.

» Eltiempo de Acel./Decel. se programa basandose en F21 — [Frecuencia maxima]. Por ejemplo, si F21 se
programa a 60Hz, el tiempo de Acel./Decel. en 5 seg. y la frecuencia maxima a 30Hz, el tiempo que el

variador necesitara para alcanzar los 30H sera de 2,5 seg.

Max. freq.
60Hz

Run Freq.
30Hz

Run
command [P

Accel time Decel time
-~
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»  Es posible programar una mayor precision del tiempo en funcion de las caracteristicas de la carga tal como

se indica en la siguiente tabla.

Codigo Nombre del parametro Rango d?, Valor Descripcién
programacion | programado
H71 0.01~600.00 0 Unit: 0.01 seg.
[Programacion del tiempo
de Acel/Decel. de la|0.1~6000.0 1 Unit: 0.1 seg.
unidad]
1~60000 2 Unit: 1 seg.

® Tiempo de Acel./Decel. basado en la frecuencia de funcionamiento

LED Display Nombre del parametro eloy M?na;.lhsl]aqx FETETEES Unidad
play p programado . . de fabrica
Grupo ACC [Tiempo de Acel.] - 0/6000 5.0 seg.
principal
dEC [Tiempo de Decel.] - 0/6000 10.0 seg.
Grupo de [Consigna de frecuencia
funcién 2 LE® de Acel./Decel. on 0

= Eltiempo de Acel./Decel. esta programado en ACC/dEC.

= Siprograma H70 en 1 {Frecuencia Delta}, el tempo de Acel./Decel. sera el invertido por el variador para
alcanzar una frecuencia de destino desde la frecuencia de funcionamiento (Frecuencia de funcionamiento
actual).

» Cuando H70y el tiempo de Acel. se programan en 1 {Frecuencia Delta} y 5 segundos, respectivamente,
(Zona A: aplicando primero la frecuencia de funcionamiento (10 Hz) , Zona B: funcionando a 10 Hz no se
emitira ninguna frecuencia de funcionamiento diferente
C: 30Hz Frec. de funcionamiento (en este caso, Frecuencia de Destino) emitida mientras se aplica una
frecuencia de funcionamiento de 10 Hz. Pero se mantiene el tiempo de aceleracion programado de 5

segundos.)

Freq. 30Hz
command (Target freq.)
(Run freq.)
10Hz (Delta freq.)
A B | C | Time
T T T
5 7 12 [sec]
Run
command

5sec 5sec
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OProgramacién del tiemEo multi-Acel./Decel. desde los bornes configurables

upo LED Display Nombre del parametro prog\;/almado Pdaer féb?:;;s
Grupo i -
principal ACC [Tiempo de Acel.] 0/6000 5.0 Seg.
dEC [Tiempo de Decel.] - 0/6000 10.0 Seg.
Grupo 1/0 120 [Definicién del borne de 0 0/24 0
entrada configurable P1]
[Definicién del borne de
121 entrada configurable P2 L L
[Definicién del borne de 2
entrada configurable P3
[Definicién del borne de 3
entrada configurable P4
[Definicién del borne de 4
entrada configurable P5]
134 [Tiempo multi-Acel. 1] - 0/6000 3.0 Seg.
147 [Tiempo multi-Decel. 7] - 9.0

= Configure 122, 123, 124 en 8, 9, 10 si desea programar el tiempo Multi-Acel./Decel. desde los bornes P3-P5.
= Eltiempo Multi-Acel./Decel. 0 se puede programar en ACC y dEC.
=  Eltiempo Multi-Acel./Decel. 1-7 se puede programar en 134-147.

Decel Tiempo multi-
Acel./Decel. PS P4 P3
. 0 N N N
Accel Decel 1 N N v
Time 0 ime 7
Frequency > _ v ~
3 _ v v
4 v R N
5 v - v
6 v v N
P3 | — || | I 7 v % 4
p4 | — /0
ps
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® Programacion del patrén de Acel./Decel.

Rango
Grupo LED Display Nombre del pardametro Valor programado Min/l\/?éx. Unidad

Grupo de . . 0
funcion 1 F2 [Patrén de Acel.] Lineal
F3 [Patrén de Decel.]
H17 Inicio dela:&ceIJDesac. de 20 %
la S-Curva
- 1~100
Hi8 Fin de la Acel./Desac. de la 20 %
S-Curva *

El patrén de Acel./Desacel. se puede programar en F2y F3.

Lineal: patrén general para aplicaciones de par constante.

S-curva: esta curva permite al motor del variador acelerar y desacelerar suavemente.
Aplicaciones indicadas: puertas de montacargas, ascensores.

Precaucion:
= Enla S-curva, el tiempo real de Acel./Desacel. sera superior al programado por el usuario.

Run
command

Accel time Decel time
Ref. frec. m
Acel./Desacel. 1/2 Ref. Frec.
/ \ Acel./Desacel.
Erec 4 \

H17 H18 H17 H18
Inicio Final Inicio Final
Acel. Acel. Desacel. | Desacel.
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® Observe que la configuracion de la referencia de frecuencia para Acel./Desacel.
(H70) estd programada a la frecuencia méaxima y que la frecuencia de destino
estd programada a un valor inferior al de la frecuencia maxima. En este caso, la
forma de la S-curva podra aparecer distorsionada.

Ref. Acel./Desacel
Frec. (H70) Nota: si la frec. de destino se
- programa a un valor
Frec. de destino
\ inferior al de frec. max., la
/ curva no se visualizara
Frec. g completamente.

H17 H18 H17 H18

® Desactivacion de la funcion Acel./Decel.

Rango A »
Min./Max. Parametros

programado de fabrica
[Definicién del borne de 0/24

20 entrada configurable P1] B 0

Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro Unidad

Grupo /0

[Definicion del borne de

entrada configurable P5]

= Programe un terminal de 120-24 para definir la desactivacion de la funcién de Acel./Decel.
=  Por ejemplo, si selecciona P5, programe 124 en 24 para activar esta funcion.

Freq.
PS5 [oN] [ov]

Run
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9.5 Control VIF

® Funcionamiento U/F Lineal

[RET[0]

- Valor , - Parametros
Grupo LED Display Nombre del parametro programado Min./Max. de fabrica Unidad
fG'“P? de F22 [Frecuencia base] - 30/400 60.0 Hz
uncion 1
F23 [Frecuencia de arranque] - 0.1/10.0 0.5 Hz

[Patrén U/F] 0/2 0

= Programe F30 en O {Lineal}.
® Este patrén mantiene un ratio lineal de Voltaje/Frecuencia desde F23 - [Frecuencia de arranque] a F22-
[Frecuencia base]. Esta funcién esta indicada para aplicaciones que requieran par constante.

» F22 - [Frecuencia base]: frecuencia donde el variador arranca con su tension de salida. Introduzca
la frecuencia del motor que figura en la placa de identificacion.

» F23 - [Frecuencia de arranque]: el variador funciona en el indice de tensién nominal de salida.

Base freq.

Start freq.
Freg.

Inverter rated
voltage

Voltage

Run
command

® Funcionamiento U/F cuadratico

Rango

Min/Max. Parametros

de fabrica

Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro programado

Unidad

Grupo de

funcién 1 FElY [Patron U/F] 1

= Programe F30 en 1{Cuadratico}.
= Este patr6n mantiene un ratio cuadratico de voltios/hertzios. Aplicaciones indicadas: ventiladores, bombas, etc.

Voltage
100%

X Freg.

Base freq.
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® Patron U/F definido por el usuario

Rango o
=) Nombre del pardmetro Vet Min./Méax. IREEITEES
Display

it programado de fabrica Unidad

Grupo de F30 [Patrén U/F] 2 o2 0
funcion 1
[Frecuencia 1 U/F definida _
F31 por el usuario] 0/400 15.0 Hz
[Tension 4 U/F definida por R o
F38 el usuario] 0/100 100 %

Programe F30 en 2 {Usuario U/F}.
El usuario puede ajustar el ratio de Voltaje/Frecuencia dependiendo del patrén U/F de motores especiales y de

/%, ATENCION

En caso de utilizar un motor estandar de induccién, si el valor se programa muy por encima del
patrén lineal U/F, puede producirse una interrupcion del par o sobrecalentamiento del motor debido
a una sobrecarga.

Cuando el patrén U/F definido por el usuario esté activado, F28 - [Par Boost hacia adelante] y F29 -
[Par Boost hacia atras] estaran desactivados.

Voltage
100%
F38
F36

Linear
VIF

F32

Freg.

Start F31  F33 F35 F37 Base
freq. freq.

Ajuste de la tensién de salida

Grupo LED Display Nombre del parametro eioy M‘;a?l\%gx PEICIEIES Unidad
P play P programado . . de fabrica

Grupo de

| 39 [Ajustedelatensionde
funcién 1

salida] 40110

= Esta funcion permite ajustar la tensién de salida del variador. Es una funcion Gtil cuando se utiliza un motor con
una tensién nominal inferior a la tensién de entrada.

Voltage
100% setting
100% —
70% 70% setting
Freg,
Base freq.
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® Par Boost manual

Grupo LED Display

Nombre del pardmetro

Grupo de
funcion 1

F27 [Seleccion del par Boost]

[Par Boost hacia adelante]

F29 [Par Boost hacia atras]

Rango

Min./Max. Parametros

de fabrica

Valor
programado

0

0/15 5 %

= Programe F27 en 0 {Par boost manual}.

= Los valores de [Par boost hacia adelante/atras] se programan por separado en F28 y F29.

/N ATENCION

= Sielvalor de par boost se programa muy por encima de lo requerido, podra causar el
sobrecalentamiento del motor debido a una sobrecarga.

Voltage
100%

FX torque
boost

“" No torque boost

Time

RX torque
boost

EX

RX

® Par Boost automatico

Grupo LED Display Nombre del parametro
Grupo de F27 [Seleccion del par Boost]
funcién 1
Grupo de H34 [Corriente de vacio del
funcién 2 motor’

Ha1 [Seleccion automatica]

[Resistencia del estator
Rs

H42

programado

Rango

Min./Max. Parametros

de fabrica

Valor

0.1/12 - A
0/1 0
0/5.0 - Q

= Antes de programar la funcién de Par Boost Automatico, H34 y H42 deberian configurarse correctamente

(Véanse las paginas 10-6, 10-8).
= Programe F27 en 1 {Par boost automatico }.

= Elvariador generara automaticamente su tension de salida calculando el valor de par boost desde los

parametros del motor.

SV-iC5
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9.6 Seleccion del modo Stop

® Decel. hasta Stop

. Rango A ]
Valor Min./Méx Parametros

programado . de fabrica

Unidad

Grupo LED Display Nombre del pardmetro

Grupo de F4 [Seleccién del modo

funcién 1 Stop] o

= Programe F4 en 0 {Decel. hasta stop}.
=  Elvariador decelerara hasta los OHz segun el tiempo configurado.

command —

Decel time

® Frenado Dc hasta Stop

Rango

Min/Max. EEW S

Grupo LED Display Nombre del parametro Valor

programado de fabrica

Grupo de Fa [Seleccién del modo 1
funcién 1 Stop]

= Programe F4 en 1 {Frenado DC hasta stop} (Véanse las paginas 10-1 para mas informacion).

Detenci6n en rueda libre

Rango =
Valor Min./Max. Paradmetros

programado de fabrica Yntes

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de

[Seleccion del modo 5
funcién 1 Stop]

Fa

= Programe F4 en 2 {Detencion en rueda libre}.
= Elvariador desconecta su frecuencia de salida y tensién cuando el interruptor de puesta en marcha esta en

posicién OFF.

Freq, Voltage

Run
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9.7  Programacion del limite de frecuencia

® Programacion del limite de frecuencia basado en la frecuencia maxima y de arranque

Valor REnag Parametros
Grupo LED Display Nombre del parametro programado Min./Méx. b e Unidad
Grupo de F21 ‘ [Frecuencia maxima]
funcion 1
F23 ‘ [Frecuencia de arranque] - 0.1/10 0.5 Hz

= Frec. max: limite superior de frecuencia excepto para F22 [Frecuencia base]. Ninguna frecuencia podra
programarse por encima de este limite [Frec. maxima].

® Frecuencia de arranque: limite inferior de frecuencia. Si se configura una frecuencia por debajo de este limite,
se programara automaticamente en el valor 0.00.

@ Limite de la frecuencia de funcionamiento basado en en el limite Superior/Inferior de frecuencia

Rango

aloy Min /Max.

programado

Parametros

Grupo LED Display Nombre del pardametro S i

Unidad

Grupo de [Seleccion del limite
funcién 1 F24 Superior/Inferior de 1
frecuencial
F25 [Limite superior de frec.] - 0/400 60.0 Hz
F26 [Limite inferior de frec.] - 0/400 0.5 Hz

= Programe F24 en 1.
® La frecuencia activa de funcionamiento podréa programarse dentro del rango configurado en F25 y F26.

» Cuando la programacion de la frecuencia se realiza desde la sefial de entrada analdgica (tension o
corriente de entrada), el variador funcionara dentro del rango del limite de frecuencia maxima e

inferior tal como se muestra a continuacion.

v

Esta configuracion también es valida cuando la programacion de la frecuencia se realiza desde la

consola.

Freq. 7T selected
High limit ...Maxfreg.
freq.

Low limit

. {0V vi(voltage input
T
0 20mA | (Current input)
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@ Frecuencia de salto

Rango
Min./Max.

Valor
programado

Parametros de

Grupo LED Display Nombre del pardmetro fabrica

Unidad

Grupo de H10 [Seleccién de la frecuencia de 1

funcion 2 salto
[Limite inferior de la frecuencia de 0/400 10.0 Hz
salto 1]
Hi6 gL;rzwatﬁcs:]penor de la frecuencia . 0400 350 Hz

Programe H10 en 1.
La ion de la de funci iento no estara disponible dentro del rango de salto de frecuencia H11-H16.
= Elvalor de salto de frecuencia sera programable dentro del rango de F21 - [Frec. méxima] y F23 - [Frec. de arranque].

H12
H11 10 Vi(Voltage input)
0 20‘mA I (Current input)
Run

7 o Freq. Up setting
—  Freq. Down
7 setting

> Cuando se desean evitar las resonancias atribuibles a la frecuencia natural de un sistema mecanico, estos parametros

permiten omitir estas de Se pueden tres areas diferentes [Limite de salto de

ior] de saltos de ia tanto en los limites superiores como en los inferiores de cada area.
No obstante, durante la ion o 6n, seré vélida la ia de funci iento dentro del &rea
seleccionada.

> Enel caso de programar una frecuencia superior tal como se muestra mas abajo, si el valor programado de la frecuencia
(Programacion de la sefial analégica desde la entrada de tension, corriente o programacion digital desde la consola) esta
comprendido dentro del rango de la Frecuencia de Salto, mantendra el valor del limite inferior de la frecuencia de salto. Si

el valor programado estuviera fuera del rango i entonces la

> Enel caso de programar una frecuencia inferior, si el valor p dela ia (P i6n de la sefial
analdgica desde la tension, corriente o programacién digital desde la consola) estuviera dentro del rango de la frecuencia
de Salto, mantendré el valor superior del limite de la frecuencia de Salto. Si el valor programado estuviera fura del rango

entonces disminuiré la
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10. Funciones avanzadas
10.1 Frenado DC

® Modo de parada mediante frenado DC

Valor Leng Parametros de
Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. e Unidad
programado fabrica

Fs8 &r;:;ggnsica] de arranque de R 0160 50 e
Fo Meemdopa - 0/60 10 Seq.
F10 [Tensién de frenado DC] R 0200 50 "

F11 [Tiempo de frenado DC] R 0160 10 seq.

Programe F4 - [Seleccién del modo de paro] en 1.

F 8: frecuencia en la que se activa el frenado DC.

F 9: el variador se mantendra a la espera después de F8 - [Frecuencia de arranque de frenado DC] y antes de
aplicar F10 - [Tensién de frenado DC].

F10: programa el nivel como un porcentaje de H33 — [Corriente nominal del motor].

F11: programa el tiempo durante el cual F10 se aplica al motor - [Tensién de frenado DC] después de F 9 -
[Tiempo de espera de frenado DC].

Atencioén:
Si se programa un valor de tension de frenado DC excesivo o el tiempo de frenado DC fuera demasiado largo,
podria producirse un sobrecalentamiento del motor y dafios al mismo.

F8
Freq.
Voltage —

Current

» Programando F10 o F11 en 0 se desactivara el frenado DC.
» F 9 — [Tiempo de espera de frenado DC]: cuando la inercia de la carga sea grande o F 8 —
[Frecuencia de arranque de frenado DC] tenga un valor elevado, podra producirse un fallo por

sobrecorriente. Esta circunstancia puede prevenirse desde F9.
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® Arranque mediante frenado DC

Rango «
Valor Min./Max. Parametros de

programado fabrica Unidad

LED Display ‘ Nombre del parametro

[Tensién de inicio de
frenado DC]
‘ [Tiempo de arranque de

Grupo de F12

funcién 1 > 0/200 50 %

0/60 0 Seg.

frenado DC]

= F12: programa el nivel como un porcentaje de H33 — [Corriente nominal del motor].
= F13: el motor acelera después de que se aplique la tension DC durante el tiempo especificado.

Atendon:
Si se programa un valor de tension de frenado DC excesivo o el tiempo de frenado DC fuera demasiado largo,
podria producirse un sobrecalentamiento del motor y dafios al mismo.

Frea

<
Voltage _|/_TF12
command [FR

Run

» Programando F12 o F13 en O se desactivara el inicio de frenado DC.
» t: Después de F13 - [Tiempo de inicio de frenado DC], la frecuencia se ira incrementando al
aplicarse tension DC durante el tiempo especificado t. En este caso, el tiempo de inicio de frenado

DC, sera superior al del valor programado.

® Frenado DC durante una detencién (Stop) a través de una entrada configurable
Rango 4
Valor MinJMéx. Pardmetros de

programado fabrica Unidad

Grupo LED Display Nombre del pardmetro

Grupo de F12 [Tensién de inicio de

funcién 1 frenado DC]

Grupo I/0 122 [Definicién del borne de 11
entrada configurable P3]

= F12: programado como un porcentaje de H33 — [Corriente nominal del motor].
= Seleccione un borne para emitir una orden de frenado DC durante una detencion entre P1y P5.
=  Sise programa el borne P3 para esta funcién, configure 122 en 11 {Frenado DC durante una detencién}.

Atencbn:
Si se programa un valor de tension de frenado DC excesivo o el tiempo de frenado DC fuera demasiado largo,
podria producirse un sobrecalentamiento del motor y dafios al mismo.
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10.2 Funcionamiento Jog

Rango 2
Valor Min./Max. Parametros de

programado fabrica

LED Display Nombre del parametro

Unidad
Grupo de
funcién 1
Grupo 1/0 122 [Definicién del borne de
entrada configurable P3

F20 Frecuencia Jog -

4

= Programe la frecul

cia jog deseada en F20.
de estaap

BlaPs,
= Si programa P3 para esta operacion, configure 122 en 4 {Jog}.

= La frecuencia Jog puede programarse dentro del rango de F21 - [Frecuencia max.] y F22 — [Frecuencia de
arranque].

—

—O Q—N P1 | Fx:120=0

—
O 0— P3 | JOG : 122=4
CM
F20

Frequency
P3 (JOG
Run

» Elfuncionamiento Jog anula todas las operaciones restantes excepto el funcionamiento Dwell (freno
eléctrico). A tal efecto, si se introduce la consigna de la frecuencia Jog en pleno funcionamiento
multi-paso, Subir-Bajar velocidad o funcionamiento a 3-hilos, la operacion se realizara a la

frecuencia Jog.
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10.3 Funcionamiento Subir-Bajar velocidad

Rango
. . Valor i Parametros de 5
LED Display Nombre del pardmetro programado Min./Max. Tabrica Unidad

Grupo I/0 120 [Definicion del borne de o 2

entrada configurable P1]

[Definicién del borne de 15 024 3

entrada configurable P4

[Definicién del borne de 16 4

entrada configurable P5

= Sise seleccionan los bornes P4y P5, programe 123 y 124 en 15 {Consigna de frecuencia Arriba} y 16
{Consigna de frecuencia Abajo}, respectivamente.

.

—O0 O—| P1 | FX:120=0

JE

O O— P4 |UP:123=15

JE

HO O— P5 | DOWN : 124 = 16
N

Frequency

P4 (UP) 0
P5(DOWN) | — | |

';‘
5
5

10.4 Funcionamiento a 3-hilos

. Valor Rendg Pardmetros de
Grupo LED Display Nombre del parametro programado Min./Max. tabrica Unidad
Grupo I/0 120 [Definicion dgl borne de 0 >
entrada configurable P1]
~ ~ 0/24
[Definicion del borne de 17 4

entrada configurable P5

= Sise selecciona el borne P5, programe 124 en 17 {Funcionamiento a 3-hilos}.
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P

2

—0 O0—— FX:120=0

i
-0 o—|

P2 | RX:I121=1

P

a

3-Wire : 124 =17

40%

Freguency

> Si se seleccionan ambas operaciones (funcionamiento a 3-hilos y Subir-Bajar velocidad), se ignorara la

anterior.

v

El ancho de banda del pulso (t) deberia ser superior a los 50 m/seg.

La operacién de blsqueda de velocidad sera vélida incluso en el caso de LVT (fallo por baja tensién) como

v

consecuencia de un fallo instantaneo en la alimentacion principal.

10.5 Funcionamiento Dwell

Rango )
Valor Min/Méx. Parémetros de

programado fabrica dmierd

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de
funcién 2

H7 [Frecuencia Dwell] o 0/400 5.0 Hz

0/10 0.0 Seg.

H8 [Tiempo Dwell] -

Con esta programacion, el motor empezara a acelerar después de haberse aplicado el funcionamiento dwell
durante el tiempo especificado en su frecuencia.

Esa aplicacion se emplea principalmente para liberar el freno mecénico en ascensores después de funcionar
con la frecuencia dwell.

> Frecuencia dwell: esta funcion se emplea para generar par en una direccién concreta. Es (til en
aplicaciones con dispositivos de elevacion para obtener suficiente par antes de liberar el freno

mecanico. La frecuencia nonimal de deslizamiento se calcula segun la siguiente férmula:

f

Donde, 's = Frecuencia nominal de deslizamiento

frz Frecuencia nominal
M~ RPM del motor en la placa de caracteristicas

P = Ntimero de polos del motor
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10.6 Compensacion por deslizamiento

Elemplo

Frecuencia nominal = 60 Hz

RPM = 1740 rpm

Numero de polos del motor = 4

f, =60 744N _opy
120
Dwell freq, —
Start freq.
Frequency Dwell time
Run
—command | [P

Grupo LED Display

Nombre del parametro

Valor

Parametros de

programado fi

Grupo de H30 [Seleccion del tipo de motor] - 0.212.2 -
funcién 2 | —
H31 [NUmero de polos del motor] . 2/112 4
[Frecuencia nominal de . _
H32 deslizamiento] oo he
H33 Eg;rorﬁnte nominal del - 1.0/12 - A
[Motor sin carga de - -
H34 corriente] o112 A
H36 [Eficacia del motor] - 50/100 - %
H37 [Inercia nominal de la carga] - 02 0
H40 [Selec del modo de 1 o3 o

Programe H40 — [Seleccién del modo de control] en 1 {Compensacion por deslizamiento}.

Esta funcién permite al motor funcionar a velocidad constante mediante la compensacion del propio
deslizamiento en un motor de induccién. Si la velocidad del eje del motor descendiera de forma significativa al
ser sometido a cargas pesadas, este valor aumentara.

» H30: selecciona el tipo de motor conectado al variador.

H30

[Seleccion del tipo 02 | 0.2kW
de motor]
0.4 | 0.4kw
0.75 | 0.75 kW
15 | 1.5kw
2.2 | 2.2kw

» H31:introduce el nimero de polo en la placa de caracteristicas del motor.

10-12
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» H32:introduce la frecuencia de deslizamiento basada en la siguiente formula y en la placa de
caracteristicas del motor.
rpm x P
120 )
Donde, fo= Frecuencia nominal de deslizamiento
fr= Frecuencia nominal
PM = RPM del motor en la placa de caracteristicas

P = Namero de polos del motor

Eiemplo
Frecuencia nominal = 60 Hz
RPM del motor = 1740 rpm

Numero de polos del motor = 4

(1740x4]: 2Hz

fszeo—L

H32- [Frecuencia nominal de deslizamiento] es 2 Hz. Programe H32- [Frecuencia nominal de
deslizamiento] en 2.

> H33:introduce la corriente nominal del motor de la placa de caracteristicas
> H34: introduce el valor de corriente obtenido cuando el motor funciona a su frecuencia nominal después de suprimir la
carga. Introduzca el 50% de la corriente nominal del motor cuando sea dificil medir a corriente del motor sin carga.
> H36: introduce la eficacia del motor de la placa de caracteristicas.
D H37: selecciona la inercia de la carga basandose en la inercia del motor tal como se muestra a continuacion.
H37 ngga nominal de la 0 Menor que 10 veces la inercia del motor
¢ 1 Aproximadamente 10 veces la inercia
del motor
2 | Mayor que 10 veces la inercia del motor
4

Cuanto més pesadas sean las cargas, el intervalo de velocidad entre las RPM y la velocidad sincrénica sera mayor

(Véase la grafica més abajo). Esta funcion sirve para el i Programe el valor de par boost al 2%.

Una programacién demasiado alta podria provocar una sobrecarga en el motor y errores en el célculo de la velocidad de

deslizamiento.

RPM
Synchronous

Slip
compensat ion

RPM

Load
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10.7 Control PID

Rango

Grupo LED Display Nombre del parametro Vel Min./Max. Parametros e Unidad
programado fabrica
Grupo de [Seleccion del modo de
funcion 2 — control] 2 03 0
[Seleccion de la R R
H50 reali i6n PID] 0/1 0
H51 [Ganancia P para el _ 0/999.9 300.0 %

controlador PID]
[Tiempo integral para la
H52 ganancia del controlador - 0.1/32.0 300 Seg.
PID (Ganancia I)]
[Tiempo diferencial del

H53 controlador PID (Ganancia - 0.0/30.0 0 Seg.
D)l
[Ganancia F para el o
H54 controlador PID] 0/999.9 0 %
[Limite PID de la frecuencia ~
H55 de salida] 0/400 60.0 Hz
120~24 Definicion del borne de 21 0124 ~ .

entrada configurable P1-PS

= Programe H40 en 2 {Control PID con realimentacion}.
= La frecuencia de salida del variador se regula desde el control PID para ser utilizado como control de flujo
constante, presién o temperatura.

P H50: selecciona el tipo de realimentacion del controlador PID.

H50 [Seleccion de la o | {Borne de entrada | (0 ~ 20 mA)}
realimentacion PID]

1 | {Bome de entrada V1 (0 ~ 10 V)}

) H51: determina el porcentaje de error visualizado. Si la ganancia P se programa al 50%, se
visualizara el 50% del valor del error.

» H52: determina el tiempo necesario para mostrar el valor de error acumulado. Determina el tiempo
requerido para alcanzar el 100% de salida cuando el valor de error es del 100%. Si H52 - [Tiempo
integral del controlador PID (Ganancia I)] se programa en 1 seg., el 100% de la salida se ejecutara

en 1 segundo.

v

H53: determina el valor de salida correspondiente a la variacion del error. El error se detecta por
0.01 seg. en SV-iC5. Si el tiempo diferencial se programa en 0.01 seg. y la variacion del porcentaje

de error es 100 por 1 seg., se ejecutara 1% en 100% por 10 m/seg.

v

H54: ganancia F del PID. Determina la ganancia que se ha de afiadir al valor de destino para el

controlador de salida PID.

A 4

H55: limita la salida del controlador PID.

v

120~124: para modificar la funcién PID (Man-Auto), programe uno de los bornes P1-P5 en 21y

active la entrada en (ON).
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Diagrama del control de bloque PID

PL~P5
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10.8 Auto tuning

Rango a
Valor Min/Max Parémetros de

Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado fabrica

Unidad
Grupo de

funcion 2 [Seleccion Auto-tuning] ‘ 1 o1

Eii)slnstenma del estator 0/14.0 - Q

[Impedancia de inductancia

(Lo)]

0/300.00 - mH

= Se incluye un sistema de medicién automatico de los pardmetros del motor.
= Los parametros del motor medidos en H41 pueden utilizarse en las funciones de Par Boost Automatico y de
Control del Vector Sensorless.

Atenéin:

La funcién de Auto-tuning deberia seleccionarse después de detener el motor. El eje del motor no debera girar
impulsado por la carga durante H41 — [Auto-tuning].

v

H41: cuando H41se configura en 1y se presiona la tecla Prog/Ent (e), se activara la funcién Auto-

tuning y se visualizard “TUn" en el LED de la consola. Al finalizar, se visualizara “H41".

v

H42, H44: se visualizaran respectivamente, los valores de la resistencia del estator del motor y de la
impedancia de la inductancia detectados en H41. Cuando H93 — [Inicializacion de parametros] se

haya efectuado, se visualizard el valor correspondiente al tipo de motor (H30).

v

Pulse la tecla STOP/RST de la consola o gire el borne o active (ON) el borne BX para detener la

funcién Auto-tuning.

v

Si se detuviera la funcién Auto-tuning de H42 y H44, se utilizara el valor previamente programado.

v

Veanse las paginas 10-12 sobre la programacion por defecto de los valores de los parametros.

Atencion:
No introduzca ningtn valor incorrecto como la resistencia de estator o impedancia de la inductancia. De lo contrario,
podrian verse negativamente afectadas las funciones del control Sensorless y el par boost Automatico.
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10.9 Control Sensorless

Valor Rentg Parametros de
Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Méx. s Unidad
programado fabrica
Grupo de H40 [Seleccion del modo de 3 o3

funcién 2 control]

H30 [Seleccién del tipo de motor] - 0.2/2.2 - kw
[Frecuencia nominal de - -
H32 deslizamiento] ono "
133 L(w:;glr?me nominal del - 1.0/12 - A
Ha4 L?;Zﬁme sin carga del - 0.1/12 - A
Ha2 Eg;sllstenua del estator - 0/14.0 - Q
Haa [ (Lo)] - 0/300.00 - mH
F14 L‘:;Letg?o para magnetizar el N 0.0/60.0 1.0 Seg.

= SiH40 - [Seleccion del modo de control] se programa en 3, se activara el control Sensorless.

Atencin:
Deberian medirse los parametros del motor para obtener el mejor rendimiento. Es muy recomendable que H41 —
Seleccion Auto-tuning] se efectle antes de proceder con la operacion de control Sensorless.

v

H30: selecciona el tipo de motor conectado a los bornes de salida del variador.

v

H32: introduce la frecuencia nominal de deslizamiento basada en las RPM de la placa de

caracteristicas del motor y de su frecuencia nominal.

v

H33: introduce la corriente nominal del motor que figura en la placa de caracteristicas.

v

H34: después de eliminar la carga del motor, programe H40 — [Seleccién del modo de control] en 0 {

control U/F} y ponga en marcha el motor a 50 Hz. Introduzca la corriente visualizada en Cur-

[Corriente de salida] como corriente sin carga del motor. Si fuera dificil eliminar la carga del eje del

motor, introduzca el valor de 40 a 50% de H33 — [Corriente nominal del motor] o los valores de

fabrica por defecto.

P H42, H44: introduzca el valor del parametro medido durante H41 — [Seleccion automatica] o el valor
de fabrica por defecto.

> F14: este parametro acelera el motor después de su magnetizacion durante el intervalo de tiempo

especificado. La cantidad de corriente magnetizada se programa en H34- [Corriente sin carga del

motor].
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m  Valores de fabrica por defecto de los pardametros asociados del motor (Grupo de funcién 2)

H30-Potencia H32-Frec. nominal H33-Corriente H34-Corriente sin H42-Resistencia del | H44-Impedancia de
nominal del motor de deslizamiento nominal carga estator [Q] la inductancia
[kw] H) A " [mH]

02 09 05 30 140 122.0

04 18 11 3.0 6.7 61.58.893

0.75 35 21 2.33 2.46 28.14

15 6.5 35 2.33 113 14.75

22 838 44 20 0.869 1131

10.10 Funcionamiento en modo ahorro de energia

Valor Rango Min./Méx. Parametros de

Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado fabrica

Unidad

Grupo de F40 [Nivel de ahorro de energia]

funcién 1

= Configure la cantidad e tension de salida que debe reducirse en F40.

= Programelo como un porcentaje de la tensién maxima de salida.

= Enaplicaciones del tipo bombas o ventiladores, el consumo de energia puede reducirse enormemente disminuyendo la tension de
salida cuando esta conectada una carga ligera o bien no hay carga alguna conectada.

Current

F40
Output

voltage

10.11 Busqueda de la velocidad

Rango

LED Display Nombre del parametro Vet Min./Max. Parametiosde ;g
programado fabrica

Grupo de H22 |Seleccion de busqueda de . 015 0
funcion 2 vel]
[Nivel de corriente durante la .
Has buisqueda de velocidad] 80200 100 %
Hoa gia\;:gzi\daaz]durame la busqueda 3 100
0/9999
Hos [Gananqa | durante la bisqueda . 1000
de velocidad]
1/0 group 154 [Selgcci()n del borne de salida 15 1
configurable] 020
155 [Seleccion del relé configurable] 15 17

11 Este pardmetro se emplea para evitar un posible fallo si el variador generara tension de salida después de haber eliminado la carga.
11 El variador calcula las rpm del motor basandose en la corriente de salida, por lo que es dificil calcular la velocidad exacta.
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P Latabla siguiente muestra 4 tipos de seleccion de busqueda de velocidad.

H22

[Seleccion de la Busqueda de Busqueda de Busqueda de Busqueda de
busqueda de velocidad velocidad velocidad velocidad
velocidad)] durante H20 — durante un durante H21- durante la
[Power ON] reinicio por fallo | [Reinicio tras Aceleracion
enla resetear un
alimentacién fallo]
Bit3 Bit 2 Bit1 Bit 0

0 - - - -

1 - - v

2 - - v -

3 - - v v

4 - v - -

5 - v v

6 - v v R

7 - v v v

8 v - - -

9 v - v

10 v - v -

11 v - v v

12 v v - -

13 v 4 v

14 v v v -

15 v v v v

» H23: limita la corriente durante la busqueda de velocidad. Se configura como un porcentaje de H33

— [Corriente nominal del motor].

» H24, H25: la busqueda de velocidad se activa desde el control PI. Ajuste las ganancias P e | de
acuerdo con las caracteristicas de la carga..
P 154, I55: se proporcionara una sefal de activacion de la bisqueda de velocidad de la secuencia

externa desde el borne configurable de salida (MO) y del relé configurable de salida (30AC).
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» Ej.) Bsqueda de velocidad durante un reinicio por fallo en la alimentacion

v

Input
voltage

Freauen

Vol tage

H23

Current

Multi-function
output or

Relay | —

Cuando la alimentacién de entrada se desconecta debido a un fallo en el sistema de
alimentacion, el variador mostrara un fallo de baja tensién (LV) para mantener la
tension de salida.

Cuando se restablece la alimentacion, el variador aumenta la frecuencia antes de
que aumente el fallo por baja tensién debido al control PI.

t1: si el aumento de los niveles de corriente fueran superiores a los establecidos en
H23, se detendria el incremento de la tensién descendiendo los valores de
frecuencia.

t2 : si ocurriera lo contrario a lo especificado en t1, los valores de tension volverian a
aumentar deteniéndose el descenso de los valores de frecuencia.

Cuando los valores de frecuencia y tension se restablecen a los niveles nominales,
la aceleracion continuara a su frecuencia antes del fallo.

La busqueda de velocidad es una operacién adecuada cuando la inercia de la carga es grande.

Esta funcién es muy recomendable para reiniciar el equipo después de detener el motor cuando

la inercia de la carga es grande.

10-20 SV-iC5



10. Funciones avanzadas

10.12 Intento de reinicio automatico

. Rango .
Valor Min/Max. Parametros de

programado fabrica Unidad

LED Display Nombre del pardmetro

Grupo de [Namero de intentos de

- H26 o v

funcion 2 reinicio automatico]
[Tiempo de reinicio
automatico]

= Este parametro determina el nimero de reinicios automaticos activados en H26.
= Se emplea para prevenir la caida del sistema debido a una funcién de proteccion interna activada ante la
presencia de ruido electromagnético.

» H26: el reinicio automatico se activara después de H27. H26 — [N° de intentos de reinicio
automatico] se reduciré en 1 cuando esté activo. Si los fallos excedieran el nimero de intentos de
reinicio automatico, esta funcion se desactivara. Si la Programacion se reinicia desde el borne de
control o desde la tecla STOP/RST de la consola, se guardara automaticamente en la memoria el

nimero de reinicios programados por el usuario.

v

Si transcurridos 30 seg. posteriores al reinicio automatico no se hubiera producido ningdn fallo, H26

se restablecerd al valor programado.

v

Cuando el funcionamiento se detiene debido a un problema de baja tension {Lvt} o a una parada de

emergencia {EST}, la funcién de reinicio automatico se desactivara.

v

Después de H27- [Tiempo de reincio automatico], el motor empezara a acelerar a través de la
busqueda de velocidad (H22-25).

v

Cuando H26 — [Nimero de intentos de reinicio automatico] se programa en 3 se visualizara el

siguiente patrén.

VW Trooccurred

S, a0d
= 1A/
-

SpeetSearch

operation H
Reset SS .
Run
el s (8
30Sec
NumberofAuin
T T )
[ [ ] "1 [T 1] | |
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Seleccion de la frecuencia de carga

. Rango y
Valor Min/Méx Parametros de

programado . fabrica Unidad

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de
funcién 2

[Seleccién de la
H39 frecuencia de corte o =
chopeado de IGBT]

=  Este parametro afecta al sonido del variador durante su funcionamiento.

H39 Si la frecuencia de carga se Ruido del motor Disminuye*
programa a un valor alto
Pérdida de calor del variador Aumentat
Ruido del variador Aumentat
Fugas de corriente Aumentat

10.13 Funcionamiento con el segundo motor

Rango
Grupo LED Display Nombre del parametro oo Min.Méx. Paramgtros % Unidad
programado fabrica
Grupo de [Tiempo Acel. 2° motor ]
funcién 2 H81 - 0/6000 5.0 Seg.
i 0
H82 [Tiempo Decel. 2° motor] . 100 Seg
i o
H83 [Frecuencia base 2° motor] . 301400 60.0 Hz
i o
H84 [Ley tensién U/F 2° motor] . o2 0
o
H8s [Par Boost de avance 2° motor] . o115 5 %
[Par Boost de retroceso 2°
H86 motor] - 5 %
[Nivel de prevencion dinamica
He7 de corriente 2° motor] - 30/200 150 %
[Nivel de proteccion térmica del
Hes 2° motor durante 1 min.] h 501200 150 %
[Nivel de proteccién térmica
Ha9 continuada del 2° motor] - 100 %
- " o
Hoo [Corriente nominal del 2° motor] . 0.1/20 18 A
Grupo I/0 120 [Definicion del borne de entrada . 0
configurable P1]
~ ~ 0/24
124 [Definicién del borne de
entrada configurable P5] 4

BS,
= Si utiliza el borne P5 para el funcionamiento con el segundo motor, programe 124 en 12.
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v

Utilizada cuando un variador funciona con 2 motores conectados a dos tipos de cargas diferentes.

como muestra la figura inferior, cuando un variador funcione con dos motores intercambiables,

podran programarse diferentes valores para el 2° motor desde el borne de entrada configurable y

los pardmetros establecidos en H81-H90.

A 4

Los parametros H81 a H90 se pueden aplicar tanto al primer como al segundo motor.

| =
SV-iC5
P5 o ° @

10.14 Incializacion y bloqueo de los parametros

® Inicializacion de los parametros

Parémetros
de fabrica
Grupo de Ho3 [Inicializacién de los R o
funcién 2 parametros ]

Grupo LED Display Nombre del pardmetro Rango Min./Méx.

Inicializa todos los 4 grupos
de pardmetros

Inicializa sélo el grupo
principal

Inicializa sélo el grupo de
funcién 1

Inicializa solo el grupo de
funcién 2

Inicializa sélo el grupo 1/0

= Seleccione el grupo que desea inicializar e inicialice los parametros en H93.

> Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez seleccionado el nimero deseado en H93. H93 reaparecera

después de ser programado.
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® Registro de la contrasefia

e Parametros de
programado . fabrica

Grupo LED Display Nombre del parémetro Unidad

Grupo de Hos4 [Registro de la
funcién 2 contrasefia]

[Bloqueo de parametro]

* Este parametro crea la contrasefia para H95 — [Bloqueo del parametro].
= La contrasefia valida debe contener un valor hexadecimal (0-9, A, B, C, D, E, F).

Atencbn:

No olvide registrar la contrasefia. También se utiliza para desbloguear los parametros.

> Elvalor de fabrica por defecto es 0. Introduzca la nueva contrasefia exceptuando el 0.

> Siga los pasos indicados en la siguiente tabla para registrar la contrasefia de bloqueo de los

parametros.
Paso Descripcion LED Display

1 Salte a H94 — [Registro de la contrasefia]. H94
2 Pulse la tecla Prog/Ent (@) dos veces. 0

3 Introduzca la contrasefia deseada (ej.: 123). 123
4 “123" parpadeara al pulsar la tecla Prog/Ent (@®). 123
4 Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez para guardar el valor en la memoria. H94

> Siga los pasos indicados en la siguiente tabla para modificar la contrasefia. (Acual PW: 123 ->
Nueva PW: 456)
Paso Descripcion LED Display

1 Salte a H94 — [Registro de la contrasefia]. H94
2 Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez. 0

3 Introduzca cualquier nimero (ej.: 122) 122
4 _Pulse la tecla Prog/Ent (@®). Se viSLlaIizaré 0 porque se introdujo un valof 0

incorrecto. En este caso, la co no podréa modificarse..

5 Introduzca la contrasefia correcta. 123
6 Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez. 123
7 Introduzca una nueva contrasefa. 456
8 Pulse la tecla Prog/Ent (@®). El valor “456” empezara a parpadear. 456
9 Pulse la tecla Prog/Ent (@) para finalizar. H94
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® Bloqueo de los parametros

Grupo

Grupo de
funcion 2

LED Display Nombre del parémetro

programado

[Blogueo de los
S parametros’

Parametros de

fébrica Uiz

[Registro de la
contrasefia]

H94

= Este parametro se utiliza para bloquear los parametros programados por el usuario usando la contrasefia.

P Consulte la tabla siguiente para bloquear los parametros programados por el usuario desde H94 —

[Registro de la contrasefia].

Paso Descripcion LED Display
1 Vaya a H95 — [Blogueo de parametros] H95
2 Pulse la tecla Prog/Ent (@) uL
3 El valor del parametro pue_de modificarse en UL (Desbloqueo). Mientras uL
tanto, se leera este mensaje...
4 Pulse la tecla Prog/Ent (@). 0
5 Introduzca la contrasefia creada en H94 (ej.: 123). 123
6 Pulse la tecla Prog/Ent (@®). L
7 El valor del parametro no podré modificarse en L (Bloqueo). L
8 Pulse indistintamente las teclas izda. («) o dcha. (). H95
P Consulte la tabla sigui para sear los p. 0s programados por el usuario desde la
contrasefia.
Paso Descripcion LED Display
1 Vaya a H94 — [Registro de la contrasefia] H94
2 Pulse la tecla Prog/Ent (@®). L
3 El valor del parametro no puede modificarse en L (Bloqueo). L
4 Pulse la tecla Prog/Ent (@®). 0
5 Introduzca la contrasefia creada en H94 (ej.: 123). 123
6 Pulse la tecla Prog/Ent (@). uL
7 El valor del pfarémetro pue_de modificarse en UL (Desbloqueo). Mientras uL
tanto, se leeré este mensaje...
8 Pulse la tecla Prog/Ent (@®). H95
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Notas:
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11. Visualizacion del funcionamiento

11.  Visualizacién
11.1 Visualizacion del estado de funcionamiento

® Corriente de salida

Rango
Valor Min./Max. Parametros de

Grupo LED Display Nombre del parémetro programado fabrica

Unidad

Grupo

principal Cur Corriente de salida =

= La corriente de salida del motor puede visualizarse en Cur.

® Motor RPM

. Rango .
Grupo LED Display Nombre del pardmetro Ve Min./Max. FEIENES e Unidad
programado fabrica

Grupo principal PM [RPM motor] .
Grupo de Ha1 [Numero de polos del motor] i 212 4
funcién 2
H40 [Seleccion del modo de control] - 012 0
W4 %f,:ad":ﬁi'g:] :’]e la ganancia en : 171000 100 %

= Las rpm del motor pueden visualizarse en rPM.

P Cuando H40 se programa en 0 {control U/F} o en 2 {control PID}, la frecuencia de salida del variador (f) se
visualizara en RPM usando la férmula que figura a continuacién. No se tiene en consideracion el deslizamiento

del motor.

RPM

{lZOx f) H74
—F3T % T00-

A 4

H31: introduzca el nimero de polos del motor que figura en la placa de caracteristicas.

v

H74: este parametro se utiliza para modificar la visualizacién de la velocidad del motor: rotacional (r/min) o

mecanica (m/mi).

® Tension DC del variador

naiyy

Min./Max.

Valor
programado

Parametros de a
fabrica Wtekze)

Grupo LED Display Nombre del parametro

dCL [Tensién DC del variador] -

= Latension DC del variador puede visualizarse en dCL.

» Elvalor de la tension de entrada se visualiza como \/2 cuando el motor esta detenido.

P Es latension detectada entre los bornes P1y N en los bornes de potencia.
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® Seleccion de la visualizacion por el usuario

Valor Ranod Pardmetros de
programado . fabrica

LED Display Nombre del parémetro

Unidad

Grupo [Seleccion de la

principal vOL visualizacion por el
usuario]

Grupo de [Seleccion de visualizacion

funcién 2 de un punto concreto]

® Elpunto ionado en H73- [ i6n de visualizacion de un apartado concreto] puede visualizarse en vOL-
[Seleccion de visualizacion por el usuario].

» H73: seleccione uno de los nimeros de los puntos deseados.

H73 | [Seleccion de ) .
visualizacién de | O | Tension de salida [V] LI'li ]
un punto Ll
concreto] 1 | Potencia de salida [k {D n ]
otencia de salida [kW] o
2 | Par L S |

Introduzca el rendimiento del motor indicado en la placa de caracteristicas H36 para visualizar el

par correcto.

® Visualizacion del estado de la alimentacion

oar: i Valores de
Grupo LED display Nombre del pardmetro Programacion fabrica
Grupo de

funcién 2 Consigna de frecuencia (0.0)

Tiempo de Acel. (ACC)

Tiempo de Decel. (DEC)

Modo principal (drv)

Modo de frecuencia (Frq)

Frecuencia multipaso 1

Frecuencia multipaso 2

Frecuencia multipaso 3

Corriente de salida (CUr)

Rpm motor (rPM)

Tension DC del variador (dCL)

Seleccién de la visualizacion
por el usuario (vOL)

Visualizacién del fallo 1

Visualizacién del fallo 2

= Seleccione el parametro que se visualizara en la consola cuando se conecte la alimentacién por primera vez.
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11.2 Visualizacién del borne 1/0
® Visualizacion del estado de funcionamiento de los bornes de entrada

Rango a
Valor Min/Max. Parametros de Unidad

Grupo LED Display Nombre del parametro programado fabrica

Grupo 1/0 125 [Visualizacién del estado
de los bornes de entradal

= El estado del borne activado de entrada (ON/OFF) puede visualizarse en 125.

> Se visualizara la siguiente informacion cuando P1, P3 'y P4 estén en ONy P2 y P5 en OFF.

—~ 4 N— 4
ON
(—) () ()
OFF
P5 P4 P3 P2 P1

® Visualizacion del estado de funcionamiento del borne de salida

Rango a
MinMax,  PATEIOSde gy
fabrica

Valor
programado

LED Display Nombre del pardmetro

Grupo 1/0 126 [Visualizacién del estado -

del borne de salida]

= El estado actual (ON/OFF) del borne de salida (MO) y del relé configurables puede visualizarse en 126.

» Se visualizara la siguiente informacién cuando el borne de salida configurable (MO) esté en ON y el

relé configurable (30AC) esté en posicion OFF.

—~ —~ — 4
ON
() () ()
OFF
30AC MO
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11.3 Visualizacién de la condicién del fallo
® Visualizacion de los fallos
Rango

Valor Min/Max. Parametros de

Grupo LED Display Nombre del parametro g tabrica

Unidad

Grupo
principal

non [Visualizacion del fallo] -

= El tipo de fallo ocurrido durante el funcionamiento se visualizara en nOn.
= Pueden visualizarse hasta un maximo de tres estados de fallos.

> Este parametro proporciona informacion sobre los tipos de fallos y el estado de funcionamiento al
producirse el fallo. Véase el punto 1.6 sobre cémo visualizar el funcionamiento.

b Véase la pagina 13-1 para consultar los diferentes tipos de fallos posibles.

Tipos de Frecuencia '3 i
fallos L
Corriente
Informacién
sobre Fallo durante la Acel.
Acel./Decel.
Fallo durante la Decel.
Fallo en funcionamiento
constante

® Visualizacion del histérico de fallos

e Parametros de
Grup LED Display Nombre del parametro Min./Méx. fabrica Unidad
Grupo 1/O H1 [Histérico de fallo 1] -
H5 [Histérico de fallo 5]
H6 [Reinicio histérico de fallo] _ on 0

= H1~H5: permiten guardar informacién de hasta 5 fallos.
= H6: borra toda la informacién anterior sobre fallos guardada en el c6digo H1 a H5.

» Cuando se produzca un fallo durante el funcionamiento, podra visualizarse en nOn.

» Cuando se reinicie la condicién del fallo desde la tecla STOP/RST de la consola o del borne
configurable, la informacion visualizada en nOn se trasladara a H1. Ademas, la informacion del fallo
anterior guardada en H1 se trasladara automaticamente a H2. Por consiguiente, la informacién
actualizada del fallo se guardara en H1.

» Cuando se produzca mas de 1 fallo simultaneamente, podran guardarse en un mismo c6digo hasta

3 tipos de fallos.
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Operating status
when a fault

11.4 Salida analégica

Rango
Min./Max.

Valor
programado

Parametros de

Grupo LED Display Nombre del parametro i

Unidad

Grupo /0 150 [Seleccion de la salida
analdgica]

[Ajuste del nivel de salida

analdgica]

° 0/3

10/200 100 %

= Es posible seleccionar y programar la magnitud de salida deseada y el nivel del borne AM.

» 150: el aspecto seleccionado se ejecutara en el borne de salida analogica (AM).

150 | Seleccién de la
magnitud de

salida analégica 0 Frec. de salida Frec. méaxima (F21)

1ov

150% de la corriente nominal del

1 Corriente de salida -
variador

2 Tensioén de salida | 282 Vac

3 Ter!sién DC del 400 Vdc
variador

» 151: si desea emplear el valor de la salida analégica como un indicador de entrada, el valor podra

programarse en funcion de las diferentes especificaciones del indicador.

—Ry_0 ~ 10vdo
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11.5 Borne configurable de salida (MO) y Relé (30 AC)
Valores de

Grupo LED display ~ Nombre del pardmetro Programacion fabrica
[Seleccién del borne de FOT-1

(& salida configurable]

FDT-2

[Seleccion del relé FOT-3

configurable]

FDT-4

FDT-5

Sobrecarga {OL}

Sobrecarga del variador {IOL}

Detencion del motor {STALL}

Fallo por sobretension {OV}

12
Fallo por baja tension {LV}

Sobrecalentamiento por fallo del ventilador de
refrigeracion del variador {OH!

Pérdida de la consigna

Durante el funcionamiento

Durante la detencién

Grupo I/0 Durante funcionamiento constante

Durante la bisqueda de velocidad

Tiempo de espera para la sefial de puesta en
marcha

Relé de salida por fallo

Alprogramar | Al producirse | Al producirse
H26- [Nimero | un fallo un fallo por
de intentos de | distinto al de baja tension
rearranque baja tension

[Relé de salida por
fallo]

Bit2 Bit1 Bit0

= Seleccione el aspecto que desea activar desde el borne MO y el borne (30AC).
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v

156: cuando se selecciona 17 {visualizacién del fallo} en 154 y 155, el borne de salida configurable y
el relé se activaran con el valor programado en 156.

0:FDT-1

v

Compruebe si la frecuencia de salida del variador coincide con la programada por el usuario.

v

Condicién activa: valor absoluto (frecuencia preconfigurada — frecuencia de salida) <= Deteccién del

Ancho de Banda/2 de la frecuencia.

Rango £
LED . Valor ‘ - Parametros

Grupo Display Nombre del parametro programado Min./Max. de fabrica Unidad
Grupo I/0 153 [Deteccién del ancho de -

banda de la frecuencia]

= No puede programarse a un valor superior al de la frecuencia maxima (F21).

40Hz
» Al programar 153 en 10.0 20Hz

Freq.

setting

40Hz
35Hz
15Hz 20z

Freq.

1:FDT-2

> Se activa cuando la frecuencia preconfigurada coincide con el nivel de deteccion de frecuencia (152)
y se cumple la condicién FDT-1.

Condicion activa: (Frecuencia preconfigurada = Nivel FDT) & FDT-1

LED Valor IRE

Grupo Nombre del parametro Min./Max. PEIEITEAES Unidad

Display programado de fabrica

Grupo I/0 [Nivel de deteccién de
frecuencia]
[Deteccion del ancho de
banda de frecuencia]

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima].

» Al programar 152 y 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente

50Hz
Freq. 30Hz
setting
25Hz
Freq.
o —
Run
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2:FDT-3

v

Se activa cuando la frecuencia de funcionamiento concuerda con la condicion siguiente.

A 4

Condicién activa: valor absoluto (Nivel FDT - frecuencia de funcionamiento) <= Ancho de Banda/2
FDT

LED . Rango
Display
Grupo I/0 [Nivel de deteccion de

Parametros

CLpe de fabrica

Nombre del parametro Min./Max. Unidad

frecuencia]
[Ancho de banda de
deteccién de frecuencia]

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima].

» Al programar 152 y 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente.

35Hz
25Hz

30Hz

Freq.

3:FDT-4
»  Se activara cuando la frecuencia de funcionamiento coincide con la condicion siguiente.
» Condicién activa
Tiempo de Acel.: frecuencia de funcionamiento >= Nivel FDT
Tiempo de Decel.: frecuencia de funcionamiento > (Nivel FDT — Ancho de banda/2 FDT

Rango

Vel Min./Max.

programado

Parametros

Slbe de fabrica

LE 2
Display Nombre del parametro Unidad
Grupo /0 [Nivel de deteccién de
frecuencia]

[Ancho de banda de

deteccion de frecuencia]

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima].

» Al programar 152, 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente

30Hz 25z
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4 :FDT-5
» Se activa en el contacto B.
» Condicion activa
Tiempo de Acel.: frecuencia de funcionamiento >= Nivel FDT
Tiempo de Decel.: frecuencia de funcionamiento > (Nivel FDT — Ancho de Banda/2 FDT

ED ] Rango

Nombre del parametro Min./Méax. RIS
Display

CIUDY de fabrica

[SLIGET]

Grupo 110 152 [Nivel de deteccién de
frecuencia]
[Ancho de banda de
deteccién de frecuencial

153

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima].

» Al programar I52, 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente

30Hz g

Freq.
MO
Aam

5: Sobrecarga{OL}

P Véase la pagina 12-2 Aviso por Sobrecarga y fallo

6 : Sobrecarga del variador{IOL}

D Véase la pagina 12-6 Sobrecarga del Variador

7: Prevencion dinamica del motor{STALL}

P Véase la pagina 12-3 Prevencion Dinamica del Motor

8: Fallo por sobretension {Ovt}

P Se activa cuando la tensién DC supera los 400 V provocando un fallo por sobretension.

9: Fallo por baja tension {Lvt}

» Se activa cuando la tension DC decae hasta los 200 V provocando un fallo por baja tension.

10: Sobrecalentamiento por fallo en el ventilador de refrigeracion del variador {OHt}

> Se activa por un sobrecalentamiento del variador provocado por un fallo en el ventilador de

refrigeracion.
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11. Visualizacién del funcionamiento

11: Pérdida de la consigna
P Se activa cuando se pierde la consigna de frecuencia.
12: Durante el funcionamiento

> Se activa cuando se da una consigna de puesta en marcha y el variador genera tension de salida.

13: Durante la detencién

» Activada durante la detencion.

14: Durante el funcionamiento a velocidad constante

»  Activada durante el funcionamiento nominal.

15: Durante la busqueda de velocidad

» Véase la pagina 10-18 Funcionamiento con blsqueda de velocidad.

16 : Tiempo de espera para la sefial de puesta en marcha
> Esta funcién se activa durante el funcionamiento normal. El variador esperara la consigna activa de

funcionamiento de una secuencia externa.

17: Relé de salida por fallo
» El parametro programado en 156 estara activado.
» Por ejemplo, si se programa 155, 156 a 17 y 2, respectivamente, el relé de salida configurable se

activara cuando se produzca un fallo distinto al “Fallo por baja tensién”.
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12. Funciones de proteccién

12.1 Proteccién térmico-electrénica

Valor Rango Min./Max.
programado

Parémetros de
fabrica

0/1 0

Grupo LED Display Nombre del parametro
Grupo de

Unidad

E50 [Seleccion de proteccién

funcion 1 térmica-electrénical
[Nivel de proteccion ETH R
F51 durante 1 minuto] 50/150 150 %
F52 [vael_ de _ proteccién  ETH ~ 100 %
trabajo continuo]
F53 [Tipo de motor] _ o1 0

= Programe F50 — [Seleccion de la proteccion térmico-electrénica] en 1.

= Se activara cuando el motor se sobrecaliente (tiempo-inverso). Si el flujo de corriente fuera superior al programado en
F51, el variador desconectar su salida transcurrido el tiempo programado en F51- [Nivel de proteccién ETH durante 1
minuto].

v

F51: Programa el valor de corriente maxima que el motor puede asumir en trabajo continuo durante

1 minuto. Se establece como un porcentaje de la corriente nominal del motor. Este valor no podra

ser inferior al establecido en F52.

» F52: Programa la cantidad de corriente en trabajo continuo. Se utilizara la corriente normal y
nominal del motor. Este valor no podra ser superior al establecido en F51.

» F53: En un motor de inductancia, la refrigeracion decrecera cuando funcione a baja velocidad. Por

motor especial, se entendera aquél que recurra a un ventilador de refrigeracion independiente para

maximizar la refrigeracioén incluso funcionando a baja velocidad. De esta forma, aunque la

velocidad del motor cambie, el sistema de refrigeracién se mantendra estable.

F53 | [Tipo de motor] o | Motor estandar equipado con un ventilador de
refrigeracién conectado directamente al eje del motor.
1 Motor especial con un ventilador de refrigeracién
alimentado independientemente.
Current for
continypus [%] =
100 F53=1
95
F53=0
65
Freq [Hz]
T Y
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Current [%]

F51

F52 S

60 ETH trip time [sec]

12.2 Aviso de sobrecarga y fallo

® Aviso de sobrecarga

Rango
Min./Méx.

LED
Display

Parametros
de fabrica

Valor

programado Unidad

Nombre del parametro

Grupo de
funcion 1

[Nivel de aviso por

sobrecargal

[Tiempo de aviso por

F54 30/150

0/30 10 Seg.
Grupo I/0 0/17 12
salida configurable]
[Seleccion del relé 17

configurable]

= Seleccione un borne de salida para esta funcion entre MO y 30 AC.
= Si selecciona MO como borne de salida, programe 154 en 5 {Sobrecarga: OL}.

D F54: establece el valor como un porcentaje de la corriente nominal del motor.

t : Overload
t warning time t
- -

F54

Current

Multi-function

output _
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®  Fallo por sobrecarga

Rango .
Valor Min./Méx Parametros de

P Unidad
programado fabrica

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de
funcién 1

e
[Seleccion de sobrecarga por
F56 falo] 1

F57 [Nivel de fallo por sobrecarga] 301200 180 %

Fs8 [Tiempo fallo por sobrecarga] 0/60 60 Seg.

= Programe F56 en 1.

= Elvariador detendré su salida (OFF) cuando el motor se sobrecargue.

= Elvariador detendré su salida (OFF) cuando el flujo de corriente al motor supere los valores establecidos en F58 — [Tiempo de fallo por
sobrecargal].

12.3 Prevencion de limitacién dinamica de corriente (Stall)

Rango
Valor Min./Méax. Paréametros de

programado fabrica Unidad

Grupo LED Display Nombre del pardmetro

D —————————]
Grupo de F59 [Seleccion e la prevencion

funcién 1 dindmica de corriente] o7 8

—————————
[Nivel de prevencion dinamica 30/150 150 %

de corriente]

Grupo I/0 [Seleccion del borne de salida 017

configurable]

155 [Seleccion del relé configurable] 7 17

Durante la aceleracion: el motor detiene su aceleracion cuando el flujo de corriente supera los valores programados en F60.

A velocidad constante: el motor desacelera cuando el flujo de corriente supera los valores programados enF60.

Durante la desaceleracion: el motor detiene su desaceleracion cuando la tension DC del variador supera determinado nivel de tension.

F60: el valor se programa como un porcentaje de la corriente nominal del motor (H33).

154, 155: el variador general sefiales desde el bome configurable de salida (MO) o desde el relé de salida (30 AC) cuando la prevencion dinamica de
corriente esté activada. El funcionamiento de la prevencion dinamica de corriente puede visualizarse mediante una secuencia externa.

D F59: La prevencion dinamica de corriente puede de acuerdo con la tabla siguiente.
F59 | [Seleccion | Durante Desacel. | Durante velocidad | Durante Acel.

p i0 F constante

dindmica de Bit2 Bit1 Bit0

corriente]
0 - -
1 v
2 v -
3 v v
4 v - R
5 v v
6 v v -
7 v v v
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»  Por ejemplo, programe F59 en 3 para activar la prevencion dinamica de corriente durante la

Aceleracion y velocidad constante.

> Cuando se ejecute la prevencion dinamica de corriente durante la aceleracion o deceleracion, el

tiempo de Acel./Decel. sera mayor que el programado por el usuario.

v

Cuando la prevencién dindmica de corriente se active durante el funcionamiento a velocidad
constante, tl, t2 se ejecutaran de acuerdo con e valor programado en ACC - [Tiempo de Ace.] y

dEC - [Tiempo de Decel.].

\/

Freg. SS
t1 t

Multi-functi
on output
or relay | |
Ouring SS During
acceleration constant run
0C S T—
voltage
Freq

Multi-function
output or relay

Dur ing
deceleration
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12.4 Proteccion por pérdida de una fase de salida

Rango " -
Valor Min MAx. Pardmetros de

Grupo LED Display Nombre del parémetro programado Hiite

Unidad

Grupo de [Seleccion de proteccion
funcién 2 H19 por pérdida de una fase

de salida]

= Programe el valor de H19 en 1.
= Esta funcién desconecta la salida del variador cuando se produzca mas de una pérdida de fase entre los
bornes de salida U, V.y W.
Atenéin:
Programe correctamente H33- [Corriente nominal del motor]. Si la corriente nominal y el valor programado de H33
fueran diferentes, esta funcion no podria activarse.

12.5 Sefial de fallo externo

Rango

e Min./Max

programado

Pardmetros de
fabrica

Grupo LED Display Nombre del parametro

Unidad

Grupo I/0 [Definicién del borne de

entrada configurable P1]

[Definicion del borne de 0124

entrada configurable P4]

[Definicién del borne de
entrada configurable P5

Seleccione un borne entre P1 v P5 para mostrar la sefial de fallo externo,
= Programe 123 y 124 en 18 y 19 para definir los bornes P4 y P5 como contactos Externos Ay B.

» Seiial de fallo externo, el contacto de entrada A (N.O), es un contacto de entrada normalmente
abierto. Cuando un borne P4 programado en “Ext trip-A” esta en ON, el variador mostrara el fallo e
interrumpira su salida.

) Seifial de fallo externo, el contacto de entrada B (N.C), es un contacto de entrada normalmente
cerrado. Cuando un borne programado en “Ext trip-B” esta en OFF, el variador mostrara el fallo e

interrumpira su salida.

.
Oo— p1 | Fx: 120 =0
i
o—] P4 |N.0. :123=18
p5 | N.C. : 124 =19

[}
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Frequency

P4(A contact) ||

P5(8 contact)

12.6 Sobrecarga del variador

v

A 4

Grupo

Grupo I/0

LED Display Nombre del parémetro

La funcién de proteccién por sobrecarga del variador se activara cuando haya fluctuaciones de
corriente por encima de los valores nominales de corriente del variador.
El borne de salida configurable (MO) o el relé configurable (30AC) se utilizardn como sefial de

alarma de salida cuando se produzca un fallo en el variador por sobrecarga.

Paréametros de

ni
fébrica U

s | Lomorietorsee T 2
[Seleccion del relé oz
eleccion del rele
155 configurable] 6 il
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12.7 Pérdida de la consigna de frecuencia

Rango -
Valor Min /Max. Parametros de

programado fabrica Unidad

Grupo LED Display Nombre del pardmetro
Grupo I/0 [Criterio para |la pérdida
116 de la sefial de entrada
analdgica]
[Seleccion del modo
principal tras la pérdida
de la consigna de
frecuencia]
[Tiempo de espera tras la
pérdida de la consigna de
frecuencia]
[Seleccién del borne de
salida configurable]
[Seleccion del relé
configurable]

154 11 0/17 12

155 11 17

= Seleccione el modo principal cuando se haya perdido la referencia de frecuencia programada desde V1e I,
(V1+1) o desde la opcién de comunicacion.

D 116: Esta funcién se emplea para programar el criterio de la pérdida de la sefial anal6gica de entrada cuando la

referencia de frecuencia viene determinada por V1, I, V1+I o por la opcién de comunicacion.

116 [Criterio para la 0 Desactivado (No comprueba la pérdida de la sefial de
pérdida de la sefial entrada analégica)
de entrada 1 Menor que la mitad del valor programado en 12,17,
analégica] 112
> Inferior al programadoen 12,17, 112

Ej. 1) El variador determinara que se ha perdido la referencia de frecuencia cuando DRV- Frq se programe en
3 (Entrada anal6gica V1), | 16 en 1y cuando la sefial de entrada analdgica sea inferior a la mitad del valor
minimo programado en | 7.

Ej. 2) El variador determinara que se ha perdido la referencia de frecuencia cuando DRV- Frq se programe en
6 (V1+1), 1 16 en 2 y cuando la sefial de entrada V1 se inferior al al valor minimo programado en | 7 o el valor
de entrada | sea inferior al valor | 12.

» 162: Cuando no exista ninguna consigna de frecuencia para el tiempo programado en 163, configure el modo

principal tal como se indica en la siguiente tabla.
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162 [Seleccion del Funcionamiento continuo con la misma
modo principal tras 0 | frecuencia antes de la pérdida de la
la pérdida de la consigna
consigna de Detencién en funcionamiento rueda

frecuencia] libre (Interrupcién de la salida)

2 | Decel. hasta stop

D 154, I55: El borne configurable de salida (MO) o el relé configurable de salida (30AC) se emplean para mostrar

informacién sobre la pérdida de la consigna de frecuencia a la secuencia externa.

Por ejemplo, cuando 162 se programa en 2, 163 en 5.0 seg. e |54 en 11, respectivamente.

Set
freq

o5 SClug—
Freq
o —
command [ I
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13. Solucién de problemas y mantenimiento

13.1 Funciones de proteccion

/T, ATENCION

Cuando se produce un fallo, la causa deberad corregirse antes de eliminar el fallo. Si la funcién de proteccion

permaneciera activada, podria reducirse la vida Gtil del producto y dafarse el equipo.

Informacién y visualizacién del fallo

Visualizacion Funciones de L
L Descripcion
en el display proteccion
- L] El variador detiene su salida cuando la corriente de salida supera mas del 200%
(A1INS Sobrecorriente de su valor de corriente nominal.

El variador detiene su salida cuando se produce un fallo de fuga de corriente a

Fallo de fuga de tierra y el valor de fuga de corriente a tierra supera los valores nominales internos
corriente a tierra
del equipo.

El variador detiene su salida cuando su corriente de salida fluctua por encima de
Sobrecarga del

variador los niveles nominales del equipo. (150% durante 1 minuto).
Fallo por El variador detiene su salida cuando su corriente de salida supere el 150% de su
sobrecarga corriente nominal por encima del tiempo limite establecido (1 min.).

El variador detiene su salida cuando se sobrecaliente debido a un ventilador de
Sobrecalentamiento | refrigeracion dafiado o a la presencia de alguna sustancia extrafia en el sistema
de ventilacion.

Sobrecarga del El variador detiene su salida cuando deba sustituirse el condensador DC antiguo
condensador DC

del variador por uno nuevo.

El variador detiene su salida cuando una o mas fases de salida (U, V, W) estan
Pérdida de lafase | apiertas. El variador detecta la corriente de salida para comprobar la fase de

de salida

salida abierta.

El variador detiene su salida si la tensién en el bus DC del circuito de potencia
Sobretension supera el valor de 400 V cuando el motor desacelera. Este fallo también puede

producirse debido a una sobretension transitoria de sistema de alimentacion.

El variador detiene su salida cuando la tension en el bus DC esta por debajo de
Baja tension los 200 V debido a un par insuficiente. EI motor podria sobrecalentarse cuando la

tension de entrada cae.

La proteccion térmico-electrnica interna del variador determina el

A sobrecalentamiento del motor. Si el motor se sobrecarga, el variador detiene su
Proteccion térmico
electrénica salida. El variador no podré proteger al motor cuando sea de varias polaridades o

se estén utilizando varios motores en paralelo.

Este fallo se visualiza cuando los parametros configurados por el usuario no se
Error de guardado

del parametro guardan correctamente en la memoria.
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Visualizacién
en el display

Funciones de
proteccion

Descripcion

Fallo de hardware

del variador

Este mensaje de fallo se visualiza cuando se produce un error en la circuiteria de
control del variador.

Error de

comunicacion

Este mensaje de fallo se visualiza cuando hay un problema de comunicacion

entre el variador y la consola de programacion.

Fallo del ventilador

de refrigeracion

Este mensaje de fallo se visualiza cuando aparece un problema de

funcionamiento en el ventilador de refrigeracion del variador.

Pérdida instantanea

de la alimentancion

Esta funcién se emplea para realizar una parada de emergencia del variador. EI
equipo detendra inmediatamente su salida cuando el borne EST esté conectado
(ON).

Atencién:
El variador volvera a su funcionamiento normal cuando se desconecte (OFF) el

borne BX mientras los bornes FX o RX estan conectados (ON).

iy
e

A

Contacto de fallo
externo, entrada A

Cuando el borne configurable de entrada (120-124) se programa en 18 {Fallo de la
sefial externa de entrada: A (Contacto normal abierto)}, el variador detiene su
salida.

Contacto de fallo

externo, entrada B

Cuando el borne configurable de entrada (120-124) se programa en 19 {Fallo de la
sefial externa de entrada: B (Contaco normal cerrado)}, el variador detiene su

salida.

Método de
funcionamiento tras
la pérdida de la
consigna de

frecuencia

Cuando el funcionamiento del variador se programa desde la entrada analégica
(0-10 V o entrada 0-20mA) o desde la opcién (RS485) sin asignar ninguna sefial,
el funcionamiento se realizara de acuerdo con el método configurado en 162

(Método de funcionamiento al perder la consigna de frecuencia).
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13.2_Solucion de fallos

Funciones de L
proteccion Causa Solucién
Atencién:
Cuando se produzca un fallo por sobrecorriente, deberd reinici el una vez elimi la
causa para evitar dafiar_los IGBT internos del variador.
® El tiempo de Acel/Decel. es demasiado corto | & Aumente el tiempo de Acel./Decel.
para la inercia de Ia carga " &~ Aumente la potencia nominal del variador o
® Lacarga supera la potencia nominal del variador it | " uno d " oot
®  El variador intenta rearrancar el motor cuando éste sustituya e equlvpu pov uno de ma)//o potencia
esta girando en rueda libre & Reanude e\‘funclonamlrento después de‘delener el
®  Se ha producido un cortocircuito o un fallo a tierra motor o utilice H22 (Blisqueda de velocidad) en el
®  Elfrenado mecénico del motor entra muy répido grupo de Funcion 2
& Compruebe el cableado de salida
&~ Compruebe el funcionamiento del freno mencanico
@ Se ha producido un fallo en el cableado de salida del | <&~ compruebe el cableado del borne de salida
vangdor - . " Sustituya el motor
®  Elaislamiento del motor esta dafiado debido al calor
@ Lacarga supera la potencia nominal del variador &= Aumente la potencia nominal del motor y del
. Se}egcwon incorrecta de la potencia nominal del variador o reduzca el tamafio de la carga
del ° t:"r:ag;nu d del par boost es demasiado grande & Seleccione la potencia nominal correcta del variador
&~ Reduczca la magnitud del par boost
sobrecarga
®  Ventilador de refrigeracion danado &~ Compruebe la presencia de cuerpos extrafios en
EHLL ® No se ha sustituido el ventilador antiguo por uno alojamiento del ventilador
A nuevo - .
Sobrécalentamiento | ¢ Temperatura ambiente muy elevada & Sustituya el ventilador antiguo por uno nuevo
del variador &~ Mantenga la por debajo de 40°C
on : ggg}:;s%?;z‘;rg:%g:e‘;Ug:’m' de salida & Compruebe el contactor de salida
(s ! ! @ Compruebe el cableado de salida
Pérdi a fase
de salida
®  Cuerpo extrafio alojado en la ranura del ventilador & Compruebe la ranura de ventilacion y retire los
F H ® El variador ha estado funcionando sin sustituir el cuerpos extrafios
Fallo flador ventlador de refrigeracion & Sustituya el ventilador de
e El l\e‘mpo de geszacel. es demasiado corto comparadq &~ Aumente el tiempo de deceleracion.
confacarga o . N " Utilice una unidad de frenado opcional
®  Regeneracion excesiva de energia en el variador _ h . !
®  Tensién de alimentacion demasiado alta & Compruebe si la tension de la linea excede su
capacidad nominal
®  Tension baja en lalinea | @ Compruebe si la tension de la linea es inferior a la
® La carga supera la potencia nominal de la linea (ej: potencia nominal del equipo
maquina de soldar, motor con una elevada corriente | - Compruebe la linea de entrada AC. Aiuste la
de arranque conectado a la linea comercial) menpma de Ja linea ala carga <Al
® Interruptor magnético defectuoso en el circuito de P . 9
alimentacion del variador @ Cambie el interruptor magnético
: Ela’?::;;ssis:rzo\grteoﬁg:zgilgddzl varadr @ Reduzca la carga y el ciclo de funcionamiento
- X
®  Nivel de proteccion ETH demasiado bajo \ncremenle. lapotencia d?' vatiador "
®  Seleccion incorrecta de la potencia nominal " Ajuste debidamente el nivel de proteccién ETH
E ,l: H ® Marchap a iado bajas | & una potencia nominal correcta
Protecci6n téfmico " Instale un ventilador con una fuente de alimentacién
electrénica externa al motor
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Funciones de

proteccion Causa Solucion
Il ® Elborne programado en “18 (Fallo externo- | <~ Ejimine la causa del fallo en el circuito
[ l'_' l': A)" 019 (Fallo externo-B)” en 120-124 del conectado como borne de entrada fallo

Fallo de contacto grupo /O esté en ON externo

externo de entrada A

Fallo cto
externo de entrada B

®  No se esta aplicando ninguna consigna de | & Compruebe el cableado de V1 e Iy el nivel

- frecuenciaenVie | de referencia de frecuencia
Método de
funcionamiento tras la
pérdida de la consigna
de frecuencia
[,: ,: J {q " ,:J [r _ _J &~ Contacte con su representante comercial
Lo n_oC () de LGIS

Error guardado de pardmetro Fallo hardware Error de
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13.3 Precauciones en el mantenimiento e inspeccién

/NATENCION

® Compruebe que la alimentaciéon esté desconectada siempre que realice labores
de mantenimiento en el equipo.

® Asegurese de comprobar que los condensadores DC del variador estén
descargados antes de realizar cualquier labor de mantenimiento. Los
condensadores del bus del circuito principal del variador podran estar cargados
aunque el equipo esté desconectado de la fuente de alimentacién. Compruebe
la tensién entre los bornes P o P1 y N con un tester antes de manipular el
variador.

® Los variadores de la serie SV-iC5 disponen de componentes sensibles ESD
(Descarga electroestatica). Adopte medidas de protecciéon adecuadas ante los
sistemas ESD antes de manipular estos componentes para su inspeccién o
instalacion.

® No modifique ningun componente interno del variador o sus conectores. Nunca
modifique el variador.

13.4 Puntos a comprobar
® Inspecciones diarias
v Entorno de instalacién adecuado
v Fallo en el sistema de refrigeracion
v’ Vibraciones y ruidos inusuales
v Sobrecalentamiento y decoloracion inusuales
® Inspeccion periédica
v Los tornillos y tuercas pueden aflojarse debido a las vibraciones, cambios de temperatura, etc.
@ Compruebe que estén correctamente apretados y reapriete si fuera necesario.
¥ Cuerpos extrafios alojados en el sistema de refrigeracion.
% Limpielo con aire a presion.
v' Compruebe el sentido de giro del ventilador de refrigeracion, el estado de los condensadores y las conexiones
del contactor magnético.

%~ Sustitlyalos si observara cualquier anomalia.

13.5 Sustitucién de componentes

El variador contiene numerosos componentes electrénicos tales como disp i Los siguientes pueden

deteriorarse con el tiempo debido a su composicion o caracteristicas fisicas provocando un menor rendimiento del variador o incluso su inutilizacion.

Como medida de mantenimiento preventivo, deberdn sustituirse peri Mt Las df a seguir para

la sustitucion de componentes figuran en la tabla siguiente. Las lamparas y demas componentes mas perentorios también deberan sustituirse

durante
la inspeccion periédica,
Nombre del componente Periodo de sustitucién (unidad: afio) Descripcion

Ventilador de refrigeracion 3 Cambiar (cuando se requiera)
Condesadores en el bus DC en el circuito 4 Cambiar (cuando se requiera)
principal
Cor de la tarjeta opcional 4 Cambiar (cuando se requiera)
Relés - Cambiar (cuando se requiera)
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14. Especificaciones
14.1 Datos técnicos

®_Valores de entrada y salida

Modelo : SV xxx iC5 — 2x 004 008 015 022
Potencia’ nominal [HP] 0.5 1 2 3
del motor kW] 0.4 0.75 15 22
Potencia [KVA]* 0.95 1.9 3.0 45
valores | FLA Al 25 5 8 12
de salida Frecuencia 0 ~ 400 [Hz]3
Tension Trifasico 200 ~ 230 V*
Valores Tension Monofasico 200 ~ 230 V (+10%)
de Frecuencia 50 ~ 60 [Hz] (+5%)
entrada
Corriente 55 9.2 16 216
® Control

Modo de control

Control U/F, control vectorial

Resolucion de los ajustes de
frecuencia

Digital: 0.01Hz
Analdgica: 0.06 Hz (Frecuencia max.: 60 Hz)

Precision de la consigna de
frecuencia

Digital: 0.01% de la frecuencia max. de salida
Analdgica: 0.1% de la frecuencia max. de salida

Ratio U/F

Lineal, cuadrético, definido por el usuario U/F

Capacidad de sobrecarga

Software: 150% para 60 seg., Hardware: 200% para 30 seg. (tiempo-
inverso)

Par boost

Par boost manual/automatico

® Funcionamiento

Modo de funcionamiento

Consola/Borne/Opcién de comunicacién seleccionable

Programaci6n de la frecuencia

Analégica: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA], potenciémetro en la consola
Digital: consola

Caracteristicas del
funcionamiento

Control PID, funcionamiento Up-Down, funcionamiento a 3-hilos

Entrada | Borne configurable

NPN/ PNP seleccionable
Funcion: (véase la pagina 3-5)

Borne configurable de
colector abierto

Estado del funcionamiento

Borne del relé

Salida configurable

Funcién: (véase la pagina 11-5)
Fallo de salida (N.O., N.C.)

Salida analégica

0 ~ 10 Vdc: Frecuencia, Corriente, Tension, tension del bus DC
seleccionable

1 Indica la potencia nominal maxima aplicable a un motor LG estandar de 4 polos.

2 La potencia nominal esta basada en 220 V.

2 La frec. maxima programable es de 300 Hz cuando H30 se configura en 3 “Control Sensorless”.

4 La tension maxima de salida no podra superar el valor de la tension de entrada. Es posible programar un
valor de tensi6n de salida inferior al de entrada.
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® Funciones de proteccién

Eallo del Sobretension, baj}a !ensién‘_sobrecorrieme, deteccion de»fuga <_1e corriente a tierra,
tempertura excesiva del variador y del motor, fase de salida abierta, sobrecarga, error de

variador . :
comunicacién, pérdida de la consigna de frecuencia, fallo H/W

Condiciones Prevencién dinamica de corriente, sobrecarga

de alarma '

Pérdida

momentanea | Inferior a 15 m/seg.: funcionamiento continuo

de la Superior a 15 m/seg: activacion de la funcién de rearranque automatico

alimentacién

® Ambiente

Sistema de Circulacion de aire forzada

refrigeracién

Grado de Abierto, IP 20

proteccion

Temperatura o o

ambiente -10°C - +50°C

Temperatura de o _ o

almacenamiento | 29°C ~ +65°C

Hum_edad Inferior al 90% (sin condensacion)

relativa

Altura/Vibracién | 1000 m sobre el nivel del mar, Max. 5.9 m/seg2 (0.6G)
Ent_urng'de Protegido de gases corrosivos o inflammables, vapores de aceite o polvo
aplicacion
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14.2 Informacion sobre la declasificacion del variador

® Corriente de carga / frecuencia de corte de IGBT

For 0.4kW, 0.8kW, 1.5KW inverter For 2.2kW inverter
Load
Current A Load
Current
100% 100% -
.,
80% e
>
1kHz 15kHz 1kHz 8kHz 15kHz
Carrier freq. Carrier freq.
Nota:

1. El gréfico superior sera el adecuado con el variador funcionando dentro de los limites de
temperatura ambiente tolerados. Si la unidad se instalase en un panel, hagalo en un
lugar con la adecuada disipacién de calor con el fin de mantener la temperatura ambiente
del panel dentro de los limites tolerados.

2. Esta curva de declasificacién de limites tolerados, esta basada en la corriente nominal del
variador con el motor conectado a su potencia nominal correcta.
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LA GAMA DE LAS SERIES DE FILTROS L.G. DE ENTRADA DE ALIMENTACION _FE
(Standard), HA SIDO ESPECIFICAMENTE DISENADA PARA OPERAR CON
VARIADORES LG DE ALTA FRECUENCIA. LA UTILIZACION DE FILTROS L.G.
CONJUNTAMENTE CON LA RECOMENDACION, COLABORAN A GARANTIZAR UN
FUNCIONAMIENTO PERFECTO DE LOS EQUIPOS SENSIBLES AL TIEMPO QUE
CUMPLEN CON LOS ESTANDARES DE EMISIONES E INMUNIDAD EN50081.

PRECAUCION

SI SE HUBIERAN INSTALADO MODULOS DE PROTECCION DE FUGAS DE
CORRIENTE EN LA FUENTE DE ALIMENTACION, SE DEBERA TENER PRESENTE
QUE EL MODULO PODRA INDICAR ANOMALIA CON LA ALIMENTACION EN
POSICION "ON" O "OFF".

PARA EVITAR ESTA SITUACION, LA SENSIBILIDAD DE LA CORRIENTE DEL

MODULO DE PROTECCION DEBERA SER SUPERIOR AL VALOR DE LA FUGA DE
CORRIENTE QUE SE PRODUZCA EN EL PEOR DE LOS CASOS.

INSTRUCCIONES RECOMENDADAS DE INSTALACION

Para cumplir con la directiva EMC, es necesario seguir estas instrucciones con el mayor
rigor posible. Cumpla con los procedimientos de seguridad habituales en la manipulacién
de equipos eléctricos. Todas las conexiones eléctricas del filtro, variador y motor deberan
ser realizadas por técnicos electricistas cualificados.

1-) Compruebe la placa de caracteristicas del filtro para asegurarse que la corriente,
tensién y el nimero del modelo son correctos.

2-) Para obtener los mejores resultados, el filtro deberd instalarse lo méas cerca
posible del conexionado de las fuentes de alimentacién, normalmente directamente
después del seccionador del circuito o del interruptor de alimentacion.

3-) El panel interior del armario eléctrico deberd adaptarse a las dimensiones del
filtro para su correcto montaje. Es importante desprender la pintura etc. de los
orificios de montaje asi como de la cara expuesta del panel para garantizar el mejor
contacto posible del filtro a tierra.

4-) Asegurese de fijar correctamente el filtro.

5-) Conecte las conexiones de alimentaciéon a los bornes del filtro con la marca
LINE, conecte los cables de tierra al conector de tierra suministrado. Conecte los
bornes del filtro con la marca LOAD a la entrada de alimentacion del variador
utilizando longitudes cortas de cable de seccién adecuada.
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6-) Conecte el motor y fije el nucleo de ferrita (choques o ferritas de salida) lo méas
cerca posible del variador. Se debera utilizar cable blindado o apantallado donde las
tres fases trifasicas den una o dos vueltas por dentro del nlcleo de ferrita. El
conductor de tierra deberd estar correctamente conectado a los extremos del
variador y del motor. La pantalla deberd conectarse al chasis y directamente a
tierra.

7-) Conecte los cables de control siguiendo las instrucciones del manual del
variador.

ES IMPORTANTE QUE LOS CABLES SEAN LO MAS CORTOS POSIBLES Y QUE EL
CABLEADO DE LA FUENTE DE ALIMENTACION Y DE SALIDA DEL MOTOR ESTE
BIEN SEPARADO.
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F5 SERIES{ outpul chakes §

TIPO ] w H X °
FS—1 21 85 46 70 5
FS-2 | 285 105 62 90 5
FS-3 8 150 110 125x30 | 5
Fs-4 58 200 170 180x45 | 5
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