Manual de Usuario

SV-IGOA

0.4~22kW (200V/400V)

A Instrucciones de Seguridad

® Lea este manual antes de instalar el equipo,
encontrara recomendaciones de instalacion,
o cableado e inspeccion del equipo. 3
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Informacion importante para el Usuario

iGracias por adquirir un Variador de Velocidad LS!

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

B Siga siempre las instrucciones de seguridad para evitar accidentes y potenciales peligros.

B En este manual las leyendas de seguridad estan clasificadas de la siguiente manera:

/O ATENCION  oniiniecinivoresa s o esnesgrmes
/2 PRECAUCION ity psce o siones e

B En este manual se emplean los dos simbolos siguientes como recordatorio de la necesidad de cumplir con el
protocolo de seguridad:

& Indica la posibilidad de peligro en determinadas circunstancias.
Lea la leyenda y siga atentamente las instrucciones.

Indica la posibilidad de sufrir una descarga eléctrica en determinadas circunstancias.
Debera prestarse especial atencién debido a la presencia de corriente de alto voltaje.
B Tenga las instrucciones de funcionamiento a mano para una rapida consulta.

B [ea este manual atentamente para obtener el maximo rendimiento y seguridad del variador de la serie SV-iG5A.

/NATENCION

B No retire la tapa frontal cuando la alimentacién esté conectada o el equipo funcionando.
Esta operacion puede provocar una descarga eléctrica.

B No ponga en marcha el variador con la tapa frontal abierta.
Esta operacién puede provocar una descarga eléctrica por la exposicién de los bornes de alto voltaje y el
condensador.

B No retire la tapa salvo para las revisiones ordinarias o el conexionado, incluso cuando la
alimentacion esté desconectada.
De lo contrario, podria acceder a los circuitos cargados y recibir una descarga eléctrica.

B El conexionado y las revisiones ordinarias deberan realizarse transcurridos como minimo 10
minutos desde la desconexion de la alimentacion principal y después de haber comprobado la
descarga del voltaje DC con un tester (inferior a 30 V DC).

De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B Manipule los pulsadores con las manos secas.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B No manipule los cables cuando su aislamiento esté dafado.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B No daiie el aislamiento del cableado ni lo someta a una tensién o peso excesivo ni lo pellizque.
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Informacién importante para el Usuario

De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

/NPRECAUCION

B Instale el variador sobre una superficie no inflamable. No deje materiales inflamables cerca del
equipo.
De lo contrario, podria provocarse un incendio.

B Desconecte la alimentacién principal cuando el variador esté danado.
De lo contrario, se correria el riesgo de sufrir un accidente o provocar un incendio.

B Tras su desconexion, el variador podra estar aun caliente durante un par de minutos.
Manipulese con cuidado para evitar posibles quemaduras o danos personales.

B No conecte a la alimentaciéon principal un variador dafado o al que le falte alguno de sus
componentes aunque la instalacion esté completa.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B Evite la presencia de pelusas, papel, astillas de madera, polvo, escoria de metal u otras materias
extrafas en el interior del variador.
De lo contrario, podria provocarse un accidente o un incendio.

PRECAUCIONES DE FUNCIONAMIENTO

(1) Manipulacion e instalacion

Manipulese de acuerdo con el peso del producto.

No almacene los variadores en sus cajas superando la cantidad recomendada.
Instalese siguiendo las instrucciones contenidas en este manual.

No abra la tapa durante el traslado del equipo.

No coloque objetos pesados sobre el variador.

Compruebe que el montaje y orientacion del variador sean los correctos.

No deje caer ni golpee el equipo.

Utilice un método de toma de tierra para variadores de 200 V (Resistencia de tierra: inferior a 100 ohmios y
para 400V inferior a 10ohmios).

Tome medidas de precaucién para evitar una descarga electroestatica (ESD) antes de manipular el “pcb”
para proceder a su inspeccion o instalacion.

Utilice el variador en las condiciones ambientales siguientes:

O O OOoOooOooood

Temperatura -10 ~50°C (sin congelacion)
ambiental
Humedad 90% RH o inferior (sin condensacion)
relativa
Temperaturade | -20~65°C
almacenamiento

Ambiente
Protegido de ambientes con gas corrosivo, gas combustible, vapor

de aceite o polvo

Max. 1.000 m sobre el nivel del mar, Max. 5.9 mseg.? (0.6G) o
inferior

Presion 70~ 106kPa

atmosférica

Situacioén

Altitud, vibracion

(2) Conexionado
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Informacién importante para el Usuario

ooooono

No conecte condensadores, supresores de sobre tension transitoria o filtros RFI a los bornes de salida del variador.

El sentido de la conexion de los cables de salida U, V, W afectara a la direccion de rotacion del motor.

El conexionado incorrecto de los bornes podria provocar dafios al variador.

La inversion de la polaridad (+/-) de los bornes podria provocar dafios al variador.

S6lo personal cualificado para manipular variadores LG deberd realizar las operaciones de conexionado y mantenimiento.

Instale siempre el variador antes de proceder a su conexionado. De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica o dafios
personales.

(3) Comprobacion de funcionamiento

([l
([l

Compruebe todos los parametros antes de poner en marcha . Dependiendo de la carga podria ser necesario modificar los valores de
los parametros.

Aplique siempre la tension especificada en cada borne siguiendo las indicaciones de este manual. De lo contrario, podria dafiarse el
variador.

(4) Precauciones en el manejo del equipo

O

O Ooooo o o

oo

O

Cuando la funcidn re-arranque esté activada, manténgase alejado del equipo ya que el motor re-arrancara de repente después de
producirse su detencion por fallo del equipo.

La tecla stop del teclado sélo podra utilizarse cuando se haya activado la funcién correspondiente. Se recomienda la instalacion de un
interruptor adicional de parada de emergencia.

Si se produce un reset por fallo con la sefial de referencia presente, el equipo se pondra en marcha de repente. Compruebe antes
que la sefial de referencia esté desactivada. De lo contrario, podria producirse un accidente.

No modifique o cambie ningln elemento del interior del variador.

El motor puede no estar protegido por la funcion electronica térmica del variador.

No utilice un contactor magnético en la alimentacion del variador para frecuentes puestas en marcha/detenciones del equipo.

Instale un filtro de red de alimentacion para reducir las posibles interferencias electromagnéticas. De lo contrario, podrian verse
afectados equipos electronicos instalados cerca del variador.

En caso de desequilibrio de tensién en las fases de entrada, instale inductancias de linea AC. Las baterias de condensadores de
correccion del factor de potencia y los transformadores podran sobrecalentarse y dafiarse dehido a las perturbaciones de alta
frecuencia emitidas desde el variador.

Antes de funcionar y previa programacion del usuario, deberan resetearse los parametros a los valores instalados por defecto.

El variador puede ser faciimente programado para realizar operaciones de alta velocidad. Compruebe la potencia del motor o de su
maquinaria antes de operar con la unidad.

El par de frenado no se producird cuando se esté utilizando la funcion de parada por inyeccion de frenado DC. Instale un médulo
adicional cuando se precise el uso de la funcién de par de frenado.

(5) Precauciones en prevencion de fallos

O

Instale un equipo de seguridad adicional como unos frenos de emergencia para prevenir un funcionamiento peligroso de la maquina
debido a un fallo del variador.

(6) Mantenimiento, inspeccion y componentes intercambiables

O
O

No realice el test de megger (medicion de la resistencia del aislamiento) del circuito de control del variador.
Consulte el Capitulo 13 sobre métodos de revision ordinaria (sustitucion de piezas).

(7) Retirada del equipo

a

Considere el variador un desecho industrial cuando éste vaya a ser retirado.

(8) Instrucciones generales

a

Algunos gréficos y esquemas en este manual de instrucciones pueden mostrar un variador con las protecciones de circuito
desmontadas o con las tapas frontales parcialmente abiertas. Nunca trabaje con el variador en estas condiciones. Antes de operar
con el equipo, reinstale las tapas frontales y las protecciones del circuito.
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Indice

® El propésito de este manual es proporcionar al usuario la informacidon necesaria para instalar, programar, arrancar y

conservar el variador de la serie SV-iG5A.

® Para garantizar una correcta instalacion y funcionamiento, debera estudiar atentamente el manual antes de manipular

el variador.

® Este manual contiene...

Capitulo Titulo Descripcion
1 Informacion basica | Proporciona la informacién general y las precauciones necesarias
& precauciones para una 6ptima y segura manipulacién del variador de la serie SV-
iG5A.
2 Instalacion Proporciona las instrucciones para la instalacion del variador SV-
iG5A.
Dimensiones
3 Conexionado Proporciona las instrucciones sobre el conexionado del variador
SV-iG5A.
4 Configuracion Describe como conectar los dispositivos periféricos del variador.
basica
5 Consola de Muestra las caracteristicas de la consola y la pantalla.
programacion
6 Funcionamiento Proporciona las instrucciones para la rapida puesta en marcha del
basico variador.
7 Lista de funciones Destaca la informacion de los parametros del variador SV-iG5A

tal como su descripcion, tipo, unidades, valores de fabrica y de sus
ajustes minimos y maximos.

8 Funciones de Destaca las funciones de visualizacién de fallos en el variador
proteccion SV-iG5A.
Posibles soluciones en caso de un bloqueo.
9 Resistencias de Proporciona informacién sobre resistencias de frenado opcionales.
frenado
10 Comunicaciones Opciones de comunicacion con los variadores en RS-485 y
Modbus-RTU
11 Declaracion de Estandares técnicos aplicados

conformidad

12 Filtros Filtros EMI / RFI
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1. Informacion basica y precauciones

1.1 Precauciones importantes

Desembalaje e
inspeccion

® Compruebe que el variador no presenta dafios ocasionados durante su transporte. Para
verificar que la unidad sea la correcta para la aplicacion deseada, compruebe el modelo del
variador, su potencia de salida en la placa de identificacion y que el equipo esté intacto.

Tipo de variador

SVOO08iG5A-2

INPUT %03A230V g[]l;é'uaﬁe Tension de entrada
OUTPUT Oclnput V3 Phase Tension de salida
5.0A 0.1-400Hz . .
LORHA ‘“‘ Cadigo de barras
I |IIII!.=|III||5I[I]L|O|IUIU|!|IIIIIIIIII!II I Namero de serie
1] 3 o7
j Ls—lndusirial Systems Made in KOREM

® Modelo de variador

SV 075 iG5A - 2 NC
Potencia Nombre Tensioén de
nominal Serie entrada Consola
004 | 0.4 [kW]
9 008 |0.75[kwW] & 'G5A , |Trifasico
5 015 | 1.5 [kW] 200~230[V]
E 022 | 2.2 [kW]
S 037 | 3.7 [kW] Consola
040 | 4.0 [kW] .
055 | 5.5 [KW] integrada
075 | 7.5 [kW] 4 | Trifasico )
110 | 11.0[kW] 380~480[V]
150 | 15.0[kW]
185 | 18.5[kW]
220 | 22.0[kW]

® Accesorios
Si encontrara cualquier discrepancia, dafio, etc. consulte con su proveedor.

Preparacioén de
los instrumentos
y componentes
necesarios para
el
funcionamiento

Los instrumentos y los componentes deberan prepararse en funcion del modo en que vaya a
manipularse el variador. Prepare el equipo y los componentes correctamente.

Instalacion Para obtener un 6ptimo y prolongado rendimiento del variador, instale el equipo en un lugar
apropiado (despejado y bien orientado). (Consulte el Capitulo 2. Instalacion, P 2-1).
Conexionado Conecte la alimentacion de entrada, motor y las sefiales de funcionamiento (sefiales de control) al

bloque de terminales. Una conexidon incorrecta podria dafar el variador y sus componentes
periféricos.
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Informacion basica y precauciones

Especificaciones

Datos técnicos
Valores de entrada y salida: 200V

[HP] 0.5 1 2 3 5 54 |75 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30

Potencia Motor '
[kW] 04 (075 15| 22 | 37| 40 | 55 | 75 | 11 15 |18.5| 30

f’otencia [kVA]

095119 | 30 | 45|61 | 65 | 91 |12.2|17.5|22.9|28.2| 33.5
Valores

de Corriente [A]® | 2.5 5 8 12 | 16 | 17 | 24 | 32 | 46 | 60 | 74 | 88
salida | Frecuencia Max | 400 [Hz]*
Tensiéon Max | 3@ 200 ~ 230V °

Valores | Tension 3® 200 ~ 230 VAC (+10%, -15%)

de

entrada | Frecuencia 50 ~ 60 [Hz] (+5%)

Modo de refrigeracion N/C® Refrigeracion forzada

Peso [kg] 0.76 | 0.77 [1.12[1.84 | 1.89 | 1.89 | 3.66 [ 3.66 | 9.0 | 9.0 [ 13.3 | 13.3

Valores de entrada y salida: 400V

[HP] | 0.5 1 2 3 5 54 | 7.5 10 15 | 20 | 25 | 30

[kW] | 0.4 |0.75| 1.5 | 22 | 3.7 | 40 | 55 75 | 11 | 15 |18.5| 30
fotencia [kVA]

Potencia Motor

09519 | 30| 45| 6.1 | 6.9 9.1 12.2 | 18.3 | 22.9 | 29.7 | 34.3
Valores

de Corriente [A] 3 125 | 2.5 4 6 8 9 12 16 24 30 39 45
salida | Frecuencia Max | 400 [Hz]*

Tensién Max 30 380 ~ 480V°

Valores | Tension Max 3® 380 ~ 480 VAC (+10%, -15%)

de

entrada | Frecuencia 50 ~ 60 [Hz] (£5%)

Modo de refrigeracién N/C Refrigeracion forzada

Peso [kg] 0.76 | 0.77 |1.12 | 1.84 |1.89 | 1.89 | 3.66 | 3.66 | 9.0 | 9.0 | 13.3 | 13.3

! Indica la potencia nominal maxima aplicable a un motor LG estandar de 4 polos.

2 La potencia nominal esta basada en 220 V para 200V y 440 para 400V.

3 La frecuencia maxima programable es de 300 Hz cuando H30 se configura en 3 “Control Sensorless”.

* Refiérase al punto 15-3 cuando la frecuencia de corte ajustada en H39 es superior a 3kHz.

5 La tensién maxima de salida no podra superar el valor de la tensién de entrada. Es posible programar un
valor de tensién de salida inferior al de entrada.

6 N/C: Conveccion natural (Sin ventilador)
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Informacion basica y precauciones

® Control
Modo de control Control V/F, control vectorial Sensorlees
Resolucion de los ajustes de Digital: 0.01Hz
frecuencia Analégica: 0.06 Hz (Frecuencia max.: 60 Hz)
Precision de la consigna de Digital: 0.01% de la frecuencia max. de salida
frecuencia Analdgica: 0.1% de la frecuencia max. de salida
Ratio V/IF Lineal, cuadratico, definido por el usuario U/F
Capacidad de sobrecarga 150% para 1 minuto
Par boost Par boost manual/automatico
0,
Frenado Max. Par de 20% (1)
dinamico frenado . - . . .
Tiempo/ % ED | 150% (2) Si se utiliza resistencia de frenado opcional

(1) Significa el par de frenado durante la deceleracién hasta que el motor se para.

(2) Refiérase al capitulo 14.1 Resistencias de frenado

® Funcionamiento

Modo de funcionamiento Seleccionable: Consola/Borne/Opcién de comunicaciéon / Consola remota

Analdgica: 0 ~ 10[V], -10 ~ +10[V 0 ~ 20[mA],

Programacion de la frecuencia L
g Digital: Consola

Caracteristicas del

- X Control PID, funcionamiento subir-bajar, funcionamiento a 3-hilos
funcionamiento

NPN/ PNP seleccionable

Entrada | Borne configurable Funcion: (véase la pagina 15)

Borne configurable de

. Estado del funcionamiento o fallo Inferior a 24V DC 50mA
colector abierto

Borne del relé Inferior a 250V AC 1A

Salida configurable Fallo de salida (N.O., N.C.) Inferior a 30V DC 1A
sali L. 0 ~ 10 Vdc (Inferior a 10mA): Salida de frecuencia, corriente, tension, tension del
alida analégica .
bus DC seleccionable
o Funciones de proteccion
Bloqueo Sobretension, Baja Tension, Sobre Corriente, Deteccion de fuga a tierra, Sobrecalentamiento del variador,
Sobrecalentamiento del motor, Fase abierta de salida, Sobrecarga, Error de comunicacion, Perdida de
consigna de velocidad, fallo de hardware, Fallo de ventilador.
Alarma Limitacion dinamica de corriente, sobrecarga del motor
Corte de Menor a 15 mseg: Trabajo continuo (Deberia estar sin tensidon nominal de entrada, potencia de salida
alimentacion nominal.)
transitorio

Por encima de 15mseg: Activar Auto arranque

e Ambiente de trabajo

Grado de IP 20, NEMA TIPO 1 (Opcional)

proteccion

Temp. Ambiente -10°C ~ 50°C

Temp. -20°C ~ 65°C

Almacenamiento

Humedad Por debajo del 90% HR ( Sin condensacion)

Altitud Vibracion Por debajo de 1000 mts.
5,9m/seg’ (0,6G)

Presion 70-106kPa
atmosférica
Emplazamiento Protegido de gases corrosivos, gases combustibles, vapores de aceite o polvo.
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Informacion basica y precauciones

1.2 Detalles del producto

Botdn

Display estado de los LED’s STOP/RST
\
j TN
Boton
RUN
N—
—

Tapa frontal:
Desmontar la tapa para

conectar los cables

LAY '

Tapa: mueva esta tapa TREREER
para hacer las e ey
I

_ WES\: WE=
conexiones de W) =

alimentacién y motor Referencia del

variador

1.2.1 Vista sin la tapa frontal

Consulte las pagina 5 para saber cémo retirar la tapa frontal. 4 Botones para cambiar

/N y — /4 |
Selector de entradas y Voo o=
digitales NPN/PNP J / )|

N

parametros

(subir/Bajar/Dcha./Izda.)

Borne de tierra __‘q/i\:,"// Borneros de
\ 7 I, N\\VA . A
o entradas/salidas digitales

y analdgicas

TRRRERR

Bornes de

potencia

[Ventiladores
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Desmontaje y reinstalacion

1.3.1 Desmontaje de la tapa frontal

Presione aqui y estire

hacia atras

/

/ EEE

Desmontaje para el cambio de ventiladores: Presione los dos topes ligeramente y tire
hacia atras.

Presione esta pieza por

ambos lados para sacar

los ventiladores

N VTN Y ST A
S N
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Informacion basica y precauciones

2.1 Precauciones dur: ii instalacion

PRECAUCION

® Manipule cuidadosamente el variador para evitar dafiar sus componentes plasticos. No sujete el variador por su

tapa frontal porque podria caerse.
® |Instale el variador en un lugar inmune a las vibraciones (5.9 m/s®o inferior).
® El variador es muy sensible a la temperatura. Instalelo en lugar cuya temperatura se encuentre dentro de los

limites permisibles (10~50°C).

<Comprobacion de la temperatura ambiente en el lugar de instalacion>

® El variador funciona con altas temperaturas. Instalelo sobre una superficie no inflamable.
® |[nstale el variador verticalmente sobre una superficie horizontal y nivelada. La orientacion del equipo debera ser
vertical (parte superior arriba) para permitir una adecuada disipacién del calor. Deje también un espacio libre

suficiente alrededor del variador.

Deje espacio suficiente para —’:é
10cm Min que el aire frio circule Aire frio
facilmente entre las rejillas
del equipo
1
«— ar «—
5cm 5cm
Min Min
—7
10cm Min Ventilador
I 1/

® Evite la exposicion directa al sol y los ambientes humedos.
® No instale el variador en un lugar con presencia de gotas de agua, vapor de aceite, polvo, etc. Instale el equipo en

un entorno limpio o dentro de un panel que evite la intrusion de cualquier material en suspensién.
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Informacion basica y precauciones

Sea prudente cuando instale el variador dentro de un panel con mas variadores o un ventilador de refrigeracion. Una
instalacion incorrecta puede hacer que la temperatura supere los limites tolerados al reducirse los efectos del equipo de

refrigeracion.

® Instale el variador con tornillos o pernos para asegurar que el aparato esté firmemente sujeto.

<Mas de un variador instalado por panel>

Calor

(Mal)

= Nota: compruebe que la ventilaciéon sea correcta cuando instale dentro de un panel dos o

mas variadores o un ventilador de refrigeracion.

| | —
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Informacion basica y precauciones

2.2 Dimensiones

SV004iG5A-2 / SV008iG5A-2
SV004iG5A-4 /| SV008iG5A-4

SV015iG5A-2 /| SV015iG5A-4

H1

[s<]

W1
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Informacion basica y precauciones

SV022iG5A-2 / SV037iG5A-2 /| SV040iG5A-2 SV055iG5A-2 /| SV075iG5A-2
SV022iG5A-4 /| SV037iG5A-4 | SV040iG5A-4 SV055iG5A-4 | SV075iG5A-4
W
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Informacion basica y precauciones

SV110iG5A-2 /SV150iG5A-2 SV185iG5A-2 /| SV220iG5A-2
SV110iG5A-4 /| SV150iG5A-4 SV185iG5A-4 /| SV220iG5A-4

g\\ o H B A
N ' B 7
NN - o
= - g1
_""'l |"-_ —-'-I |--— =) s & Y
W B™ | B
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Informacion basica y precauciones

2.3 Dimensiones

Variador [kW] [Kg]

[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm]

SV004IG5A-2 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 | 0.76

SV008IG5A-2 | 0.75 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 | 0.77

SV0151G5A-2 1.5 100 | 95.5 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12

SV022IG5A-2 2.2 140 132 128 | 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.84

SV037IG5A-2 3.7 140 132 128 | 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.89

SV0401G5A-2 4.0 140 132 128 | 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.89

SV055iG5A-2 5.5 180 | 170 | 220 | 210 170 4.5 5.0 4.5 | 3.66

SV075iG5A-2 7.5 180 170 | 220 | 210 170 4.5 5.0 45 | 3.66

SV110iG5A-2 | 11.0 | 235 | 219 | 320 | 304 [189.5| 7.0 8.0 7.0 | 9.00

SV150iG5A-2 | 15.0 | 235 | 219 | 320 | 304 [189.5| 7.0 8.0 7.0 | 9.00

SV185iG5A-2 | 18.5 | 260 | 240 | 410 | 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3

SV220iG5A-2 | 22.0 | 260 | 240 | 410 | 392 |208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3

SV004I1G5A-4 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 | 0.76

SVO008IG5A-4 | 0.75 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 | 0.77

SV015IG5A-4 1.5 100 | 95.5 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12

SV022I1G5A-4 2.2 140 132 128 | 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.84

SV0371G5A-4 3.7 140 132 128 | 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.89

SV040IG5A-4 4.0 140 132 128 | 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.89

SV055iG5A-4 5.5 180 170 | 220 | 210 170 4.5 5.0 4.5 | 3.66

SV075iG5A-4 7.5 180 170 | 220 | 210 170 4.5 5.0 4.5 | 3.66

SV110iG5A-4 | 11.0 | 235 | 219 | 320 | 304 [189.5| 7.0 8.0 7.0 | 9.00

SV150iG5A-4 | 15.0 | 235 | 219 | 320 | 304 [189.5| 7.0 8.0 7.0 | 9.00

SV185iG5A-4 | 18.5 | 260 | 240 | 410 | 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3

SV220iG5A-4 | 22.0 | 260 | 240 | 410 | 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
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Informacion basica y precauciones

3.1 Conexionado del bornero de control y potencia

(Opcional)

Resistencia de frenado

MCCB(OPCION)
30 O O
230/480 V—O __ O
5060 Hz —O O

B1 B2

®© 40nx
Ss<C

)

+
Avance Run/Stop _ AM . @ Sefial salida de frecuencia
0 © P1 (0-10v)
Retroceso Run/Sto _—
50 P2 em(
Variador deshabilitado ——— V
© o P3
Reset por fallo R
o O P4
Jog —
o O P5
Entrada configurable 1
o O Pé
Entrada configurable2 Auste de fabrica:
o O P7 ‘Speed-L’
Entrada configurable 3 —— ‘Speed-M'
O O P8 . " -
Speed-H (N.0.) A 0§ 0—() Res ge fallo
Com(n para el bomero i IInferior a AC250V, 1A
: o’ C 10 e oin
imentacion
O P24 e (NC)B —o0io0—()
Entradas PNP
Potentometro Pantall ' ' i i
(1a 5 kohm, 1/2W) e Almentacion para Mo ® qansiir  Solecor abieto
sefial de velocidad: ida Muti-funcion
VR 11y 10mA | Inferior a 26V DC, 100mA
' Ajuste de fabrica: ‘Run’
Entrada sefial de MG .
V1 \elocidad:
0~10V
Entrada sefial
I \elocidad: s+() Bomesde
Entrada 4-20mA i 4~20mA (2500hm) comunicacion RS485
H CM Comin para s-0)
VR, V1,1
Sefial de entrada de
velocidad?
Nota)
Terminales de potencia
o Terminales de control
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Informacion basica y precauciones

3.2 Bornero de potencia (0.4 — 7.5kW)

s
3 Phase AC O
input i Power
_O i input
(InPUt rated terminal
DB
) Resistor
DB resistor connecti
m on
terminal
U
Motor
connecti
v on
terminal
AN w
Ground
terminal

A

L]

* Bornero de potencia (11.0 — 22.0kW)

3 Fases de — :r:’trrgzz
entrada AC —O alimentaci-
— &2 - Pl P2 B
(+) (+)
Inductancia | Bornes Q
| inductanci R
ay O b U
Resistencia | resistencia (L1)
Frenado S
L2) © * — v
Negativo DC
T o+ w
(L3) -
O
v || ¢ 91 NG Io¢
Borne
Tierra
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Informacion basica y precauciones

3.3 Especificaciones para el conexionado del hornero de potencia

| Potencia | 0.4kW — 1.5kw | Potencia___|2.2kw ~4.0kw |

u v wW

| 5.5kW ~ 7.5kW 11.0kW ~ 22.0kW

R S T P1 P2
(L1) (L2) (L3) (+) (¥)

Puente

R,S, T U VvV,W | Cablede Calibre de Par de apriete
Seccion cable| | Seccion cable tierra tornillo p

Métrico | (Kgf-cm/lb-in)
2

SV004iG5A-2 2 M3.5 10/8.7
SV008iG5A-2 2 3 5 M3.5 10/8.7
SV015iG5A-2 2 14 2 14 3.5 12 M3.5 10/8.7
SV022iG5A-2 2 14 2 14 3.5 12 M4 15/13
SV037iG5A-2 | 3.5 12 3.5 12 3.5 12 M4 15/13
SV040iG5A-2 | 3.5 12 3.5 12 3.5 12 M4 15/13
SV055iG5A-2 | 5.5 10 5.5 10 5.5 10 M5 25/21.7
SV075iG5A-2 8 8 8 8 5.5 10 M5 25/21.7
SV110iG5A-2 14 6 14 6 14 6 M6 32/28
SV150iG5A-2 22 4 22 4 14 6 M6 32/28
SV185iG5A-2 | 30 2 30 2 22 4 M8 45/39
SV220iG5A-2 38 2 30 2 22 4 M8 45/39
SV004iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M3.5 10/8.7
SV008iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M3.5 10/8.7
SV015iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SV022iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SV037iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SV040iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SV055iG5A-4 | 3.5 12 2 14 3.5 12 M5 25/21.7
SV075iG5A-4 | 3.5 12 | 35 12 3.5 12 M5 25/21.7
SV110iG5A-4 | 5.5 10 | 5.5 10 8 8 M5 32/28
SV150iG5A-4 | 14 6 8 8 8 8 M5 32/28
SV185iG5A-4 | 14 6 8 8 14 6 M6 45/39
SV220iG5A-4 | 22 4 14 6 14 6 M6 45/39
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Informacion basica y precauciones

/\\' PRECAUCION

ohmios) para modelos de 230V.

ohmios) para modelos de 460V.

de tierra.

Utilice un método de toma de tierra del tipo 3 (Resistencia de tierra: inferior a 100
Utilice un método de toma de tierra del tipo 3 (Resistencia de tierra: inferior a 10

Utilice el correspondiente borne para realizar la conexiéon de tierra del variador.
Nunca utilice la tornilleria de la carcasa o el cuerpo del variador, etc. como toma

Acceso a los bornes
Borne de tierra

0 Nota: desmonte las tapas superior e inferior antes de conectar el borne de tierra.

O Atencion: siga las especificaciones siguientes para conectar el borne de tierra.

Modelo 200V Modelo 400V
Potencia
inverter Seccioén Tornillos Toma de Seccién Tornillos Toma de
cables tierra cables tierra
0.4 ~ 4.0kW 4 mm2 M3 2,5 mm2 M3
5.5~7.5 kW 6 mm2 M4 Tipo 3 4 mm2 M4 Tipon’;
11 ~15 kW 16 mm2 M5 10 mm2 M5 Especial
18.5~22 kW 25 mm2 M6 16 mm2 M5
-15- SV-iG5A




Informacion basica y precauciones

3.4 Especificaciones del bloque de bornero de control

MO | MG | 24 P1 P2 CM | P3 P4 S- S+

3A 3B 3C P5 CM | P6 P7 P8 VR V1 | AM

Seccion de cables

Terminal Descripcion en [mm2] Tornillo [Z?nr] Especificaciones
Unifilar Trenzado
P1~P8 | Entradas multifuncion T/M 1.0 1.5 M2.6 0.4
1-8
CM Borne Comun 1.0 1.5 M2.6 0.4
VR Alimentacién para 1.0 1.5 M2.6 04 Tension de salida: 12V
potenciémetro externo Corriente Max. salida:
100mA
Potenciémetro:
1 ~ 5k ohms
V1 Borne de entrada analégica | 1.0 1.5 M2.6 0.4 Max. tension de entrada:
-12V ~ +12V
| Borne de entrada por 1.0 1.5 M2.6 04 Entrada 0 ~ 20mA
corriente Resistencia interna:
500 ohms
AM Borne de salida de tensién | 1.0 1.5 M2.6 0.4 Tension Max. de salida:
analégica multifuncion 11[V]
Corriente Max
salida:100mA
MO Colector abierto 1.0 1.5 M2.6 0.4 Corriente Max DC
multifunciéon de salida 26V,100mA
MG Borne comun para 1.0 1.5 M2.6 04
alimentacion externa
24 Alimentacién externa 24V 1.0 1.5 M2.6 0.4 Corriente Max : 100mA
3A Rele multifunciéon contacto | 1.0 1.5 M2.6 0.4 Max. AC 250V, 1A
A
3B Rele multifuncién contacto | 1.0 1.5 M2.6 04 Max. DC 30V, 1A
B
3C Comun 1.0 1.5 M2.6 0.4
Rele multifuncion

= Nota: No separe los cables de control mas de 15 cm del bornero de control para evitar problemas en el
montaje de la tapa frontal.

= Nota: Utilice cables con aislamiento para 600V y que soporten 75°C
Nota: Cuando utilice una alimentacion externa (24V) para las entradas multifunciéon (P1 a P8) aplique

una tension superior a 12V para activar las entradas digitales.
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Informacion basica y precauciones

3.5 Seleccion y conexion de la opcion de las entradas PNP/NPN

1. Cuando se utilice una alimentacion externa DC 24V [NPN]

O_
{

P1
O

SW S8 ﬂ NPN

DC 24V

S8

CPU

CM

(inside inverter)

C
M

2. Cuando se utilice una alimentacién externa DC 24V [PNP]

DC24V

B!

o-P1

SwW s8
D PNP

CM
‘|) Interior del variador CM
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4. Configuracion basica

4. Configuracién basica

4.1 Conexién de los dispositivos periféricos del variador

Para el funcionamiento correcto del variador, son necesarios los siguientes dispositivos periféricos que deberan
seleccionarse correctamente, y realizar las conexiones correspondientes para garantizar el funcionamiento normal del
equipo. Un variador mal instalado o con dispositivos periféricos incorrectos puede provocar un funcionamiento anormal del

equipo, dafar alguno de sus componentes o reducir la vida util de la unidad. Lea atentamente este manual antes de

proceder a su conexion.

Utilice una fuente de alimentacién con un voltaje
Alimentacion AC adecuado a la potencia de entrada del variador.
(Véase Capitulo 14 “Especificaciones”)

Seleccione cuidadosamente los circuitos de
proteccion, porque el variador podria recibir un
pico de corriente al estar conectado.

MCCB o interruptor
diferencial (ELB)

Instalelo si fuera necesario. Una vez instalado no
lo utilice para poner en marcha o parar el equipo.
De lo contrario, podria reducirse la vida util del
variador.

Contactor magnético

Las inductancias deberan utilizarse cuando se
corrige el factor de potencia o se instale el
Inductancias AC/DC variador cerca de una fuente de alimentacion
(estacion transformadora 1000 kVA o superior y
una distancia de conexionado inferior a 10 mts)

Cuando vaya a operar con el variador a pleno
rendimiento durante un tiempo prolongado,

Instalacion y instale el equipo en un lugar adecuado,
conexionado correctamente orientado y con el necesario
espacio a su alrededor. El conexionado

incorrecto de los bornes podria dafar la unidad.

No conecte condensadores, supresores de
Al motor sobretension transitoria o filtros RFI en los bornes
de salida del variador.
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4.2 Disyuntores magneto térmicos y contactores recomendados

Potencia MCCB Potencia

Variador LS Variador LS
004iG5A-2 | ABS33b,EBs33 GMC-12 004iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-12
008iG5A-2 | ABS33b,EBs33 GMC-12 008iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-12
015iG5A-2 | ABS33b,EBs33 GMC-12 015iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-12
022iG5A-2 | ABS33b,EBs33 GMC-18 022iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-22
037iG5A-2 | ABS33b,EBs33 GMC-22 037iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-22
040iG5A-2 | ABS33b,EBs33 GMC-22 040iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-22
055iG5A-2 | ABS53b,EBs53 GMC-22 055iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-22
075iG5A-2 | ABS103b,EBs53 GMC-32 075iG5A-4 | ABS33b,EBs33 GMC-22
110IG5A-2 | ABS103b,EBs53 GMC-50 1101G5A-4 | ABS53b,EBs53 GMC-22
150IG5A-2 | ABS203b,EBs53 GMC-65 1501G5A-4 | ABS103b,EBs53 | GMC-25
185IG5A-2 | ABS203b,EBs53 GMC-85 1851G5A-4 | ABS103b,EBs53 | GMC-40
2201G5A-2 | ABS203b,EBs53 | GMC-100 2201G5A-4 | ABS103b,EBs53 | GMC-50

-17 -
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Inductancias y fusibles recomendadas AC/DC

Fusible entrada AC
[Fusible externo]

\P/Ztr?;d(:;? _ _ Inductancia AC Inductancia DC
004iG5A-2 10 A 500 VvV 4.20 mH, 3.5A -
0O08iG5A-2 10 A 500 V 2.13 mH, 5.7A -
015iG5A-2 15 A 500 V 1.20 mH, 10A -
022iG5A-2 25 A 500 V 0.88 mH, 14A -
037iG5A-2 30 A 500 VvV 0.56 mH, 20A -
040iG5A-2 30 A 500 VvV 0.56 mH, 20A -
O55iG5A-2 30 A 500 V 0.39 mH, 30A -
075iG5A-2 50 A 500 VvV 0.28 mH, 40A -
1101G5A-2 70 A 500 V 0.20 mH, 59 A 0.74 mH, 56 A
1501G5A-2 100 A 500 V 0.15mH, 75 A 0.57mH, 71 A
1851G5A-2 100 A 500 Vv 0.12 mH, 96 A 0.49 mH, 91 A
2201G5A-2 125 A 500 V 0.10 mH, 112 A | 0.42mH, 107 A
004iG5A-4 5A 500 VvV 18.0 mH, 1.3A -
008iG5A-4 10 A 500 V 8.63 mH, 2.8A -
015iG5A-4 10 A 500 V 4.81 mH, 4.8A -
022iG5A-4 10 A 500 V 3.23 mH, 7.5A -
037iG5A-4 20 A 500 V 2.34 mH, 10A -
040iG5A-4 20 A 500 VvV 2.34 mH, 10A -
O55iG5A-4 20 A 500 V 1.22 mH, 15A -
075iG5A-4 30 A 500 V 1.14 mH, 20A -
110I1G5A-4 35 A 500 VvV 0.81 mH, 30 A 2.76 mH, 29 A
1501G5A-4 45 A 500 V 0.61 mH, 38 A 2.18 mH, 36 A
1851G5A-4 60 A 500 V 0.45 mH, 50 A 1.79 mH, 48 A
2201G5A-4 70 A 500 V 0.39 mH, 58 A 1.54 mH, 55 A

® Relacién de intensidades de cortocircuito
“Apropiado para uso en circuitos capaces de entregar no mas de 65KA
Simétricos. Para variadores de 240V o 480V de tension Maxima”

® Fusibles/Magneto térmicos

Mire en la tabla de arriba para elegir el fusible o magneto térmico adecuados a la
tension y corriente.

-18 -
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Programacion desde el teclado

5. Programacion desde el teclado

5.1 Caracteristicas del teclado

Display
® SET/RUN LED
® FWD/REV LED
® 7 Segmentos LED

RUN
STOP/RESET
Subir/Bajar

Izda./ Derecha

Intro [ENT]

Pantalla

FWD Encendido durante avance

REV Encendido durante retroceso Parpadea cuando se produce un fallo
RUN Encendido durante funcionamiento

SET Encendido durante el ajuste

7-Segment Muestra el estado de funcionamiento y la informacion de los parametros

(LED Display)

Teclas

RUN Permite dar la orden de puesta en marcha

STOP/RST STOP: detiene el funcionamiento / RST: resetea los fallos

A SUBIR Permite desplazarse por los codigos o aumentar el valor de un parametro

v BAJAR Permite desplazarse por los coédigos o reducir el valor de un pardmetro

< Izda. Permite saltar a otro grupo de pardmetros o desplazar el cursor a la
izquierda para modificar el valor de un parametro

| 4 Dcha. Permite saltar a otro grupo de parametros o desplazar el cursor a la
derecha para modificar el valor de un parametro

® Tecla Ent Introduce el valor de los parametros o guarda los valores de los parametros
modificados
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Programacion desde el teclado

5.2 Visualizacion a través de la pantalla alfanumérica

S Y T
" 1 :_-, B :_ L [ X \Y
!.'-' ? L ¢ )’ v ! W
--" 3 L-l' D (X N '-' X
'-" 4 :-- E ::" o '-,' Y
5 - F P e
L L
E" 8 ) | '--' S
'--" 9 -,’ J :_- T
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Programacion desde el teclado

5.3 Desplazamiento a otros grupos

En los variadores de la serie SV-iG5A existen 4 grupos diferentes de parametros que

son los que se muestran a continuacion:

enu principal

up

J

Menu principal Parametros basicos para el funcionamiento del variador. Es posible programar
ciertos parametros como la frecuencia de referencia o el tiempo de
Acel./Decel.

Menu de funcién 1 Parametros basicos de funcién que permiten modificar la frecuencia de salida
y la tension.

Menu de funcién 2 Parametros de funciones avanzadas que permiten programar otros
parametros como el funcionamiento PID y el del segundo motor.

Menu 1/0 Parametros necesarios para configurar una secuencia desde un borne de

(Entrada/Salida) entrada/salida multifuncién.

El desplazamiento a otros grupos de parametros solo esta disponible en el primer

codigo de cada grupo tal como se muestra a continuacion.
Desplazamiento a otros grupos con la tecla lzda. («)

Desplazamiento a otros grupos con la tecla Dcha. ()

T

"
) ()

Grupo I/O

B

*
La frecuencia de referencia puede programarse en 0.0 (primer codigo del menu principal). Aunque el valor por defecto
sea 0.0, éste es modificable por el usuario. Una vez modificado el valor de frecuencia, se visualizara en la pantalla.

[}
Grupo I/O
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Programacion desde el teclado

Desplazamiento a otros grupos desde el primer cédigo de cada grupo.

'-, ,—, -. El primer cédigo del menu principal “0.0” se visualizara cuando se conecte la fuente de
1 Lot alimentacion AC.
- ' -. Pulse la tecla derecha (P) una vez para ir al menu de funcion 1.
)
2 [ i1 | | - El primer cédigo del menu de funcién 1 “F 0” se visualizara en la pantalla.
(] |} -. Pulse la tecla derecha (P>) una vez para ir al menu de funcion 2.

-. El primer cédigo del menu de funcién 2 “H 0” se visualizara en la pantalla.

3 -. Pulse la tecla derecha (») una vez para ir al menu 1/O.
4 -. El primer cédigo del menu I/O “1 0” se visualizara en la pantalla.
-. Pulse la tecla derecha (W) una vez para volver al menu principal.
5 '-’,-' Vuel | pri 6digo del i principal “0.0”
Lot -. Vuelve al primer cédigo del menu principal “0.0”.
o 'an'

& Si pulsa la tecla izquierda (), el desplazamiento anterior se realizara en el orden inverso.

Desplazamiento a otros grupos desde otro cédigo distinto del primero.

Pulsando en \

cualquier cédigo la
tecla dcha./izda.
se volvera al

primer cédigo de

cada grupo. /

1 ~ (] ‘: -. En F 15, pulse las teclas Izda. (d) o Dcha. (»). Pulsando las teclas se desplazara al primer
(1l codigo del mend.
2 -. Se visualizara el primer cédigo del menu de funcion 1 “F 0”.
-. Pulse la tecla Dcha. (p>).
3 -. Se visualizara el primer cédigo del menu de funcion 2 “H 0”.
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5.4 Modificacién de los cédigos de un grupo.

Modificacién del cédigo en el menu principal

( =, =)
1 V1)1 | - Enelprimer codigo del ment principal “0.0%,
Lot pulse la tecla Subir (A) una vez.
———
e -. Se visualizara el segundo codigo del menu
2 ’ 1) principal “ACC”.
- = -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
— | -. Se visualizara el tercer cddigo del menu
3 I 0= )~ | | principal “dEC".
o -. Siga pulsando la tecla Subir (A) hasta que
~—— | se visualice el ultimo codigo.
( Pt -. Se visualizara el ultimo codigo del menu
4 il principal “drC”.
- - -. Pulse de nuevo la tecla Subir (A).
\__/ __/
5 :":: -. Vuelve al primer codigo del menu principal.
an'e 'an'

« Utilice la tecla (V) Bajar para desplazarse en el orden inverso.

Modificacién del cédigo en el menud de funcién 1.

Desplazamiento directo desde “F 0” a“F 15”

—
1 :- ,'" -. Pulse la tecla Ent (@) en “F 0.

Utilice la tecla Subir (A) para programar en 5.

-
A

e . m 2 " -. Se visualizara 1 (el numero de codigo de F1).
-
S

-. Se visualizara “05” pulsando la tecla Izda. («)

i / ‘-' i una vez para desplazar el cursor a la izquierda. El
3 Y C@ digito con el cursor se visualizara resaltado. En
- o este caso, el digito 0 estara activo.
° -. Utilice la tecla Subir (A) para programar en 1.
\——
4 (] Q: -. El valor 15 estara programado.
§ | |- Pulselatecla Ent (®)una vez.
A (X :
! "-' 5 ': “- Se habra letado el despl ientoa F 15
Mena de ) (1 -. Se habra completado el desplazamiento a .
ncidn - J

# Los grupos de funcion 2 e 1/0 son programables con los mismos
valores.
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Modificacién de un cédigo desde otros cédigos distintos a F O

Al desplazarse de F 1 a F 15 en el menu de funcién 1.

1 -. En F 1, presione continuadamente la tecla
Subir (A) hasta visualizar F15.
v °
°
°
m 2 -. Se habra completado el desplazamiento a F15.
A

m  Se aplica el mismo principio a los grupos de funcion 2 e 1/0.

& Nota: algunos cddigos desapareceran durante la fase de incremento (A )/ decremento (V) de la modificacién.
Por defecto, algunos cédigos estan programados intencionadamente para mostrarse en blanco para un uso en el
futuro o bien invisibles cuando el usuario no los utilice. Por ejemplo, cuando F23 [la seleccion del limite de
frecuencia Superior/Inferior] esta programada en “O (No) ", F24 [limite de frecuencia superior] y F23 [limite de
frecuencia inferior] no se visualizaran durante la modificacion de los codigos. Pero cuando F23 esté programada

en “1(Si)”, F23 y F24 se visualizaran en la pantalla.
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Programacion desde el teclado

5.5 Método de programacion de los parametros.

Modificacién del valor de los parametros en el menu principal

Modificacion del tiempo de ACC de 5.0 a 16.0 seg.

= )
1 NN -. En el primer cédigo “0.0”, pulse la tecla Subir (A) una vez para desplazarse al
Lot segundo codigo.
~
] )
2 [ -. Se visualizara ACC [Tiempo de Acel.].
ro -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
~
] — — =
3 U N | -. El valor por defecto es 5.0, y el cursor se siturara en el digito 0.
_Ld -. Pulse la tecla Izda. («) una vez para desplazar el cursor hacia la izquierda.
- J
— = —
4 ‘-' DD UU -. El digito 5 en 5.0 esta activo. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
ave "'ad
T =
5 L -. El valor se incrementa hasta 6.0
)-l. 0@0 -. Pulse la tecla Izda. () una vez para desplazar el cursor hacia la izquierda.
~
] = —
6 Vi) 00| |- Sevisualizara 0.60. El primer 0 en 0.60 esta activo.
0000 -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
- J
——— ——\ |- 16.0 estara programado.
7 100 -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
00,000 -. 16.0 parpadea.
~——— | -. Pulse la tecla Ent (®) una vez mas para regresar al nombre del parametro.
)
s| | H) ) -. Se visualizara ACC. El tiempo de Acel. Habra cambiado de 5.0 a 16.0 seg.
(& J

& En el paso 7, pulsando la tecla Izquierda («) o Derecha (») mientras 16.0 parpadea se desactivara la
funcion de programacion.

Nota) Pulsando la tecla Izquierda («)/ Derecha (») / Subir (A )/ Bajar (¥) mientras parpadea el cursor se cancelara la

modificacion del valor del parametro. Presione la tecla Ent (®) dos veces para que se memoricen los cambios.
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Modificacion de la frecuencia de funcionamiento a 30.05 Hz en el menu principal

( )
1 :":: -. En “0.0”, pulse la tecla Ent (@) una vez.
| e "an'
(o) )
2 NN N -. El segundo 0 en 0.0 estara activo.
a0 -. Pulse la tecla Dcha. () una vez para desplazar el cursor a la derecha.
UHN X
] -~ J
O, (o) )
3 Dg0gne| |- Sevisualizara 0.00.
000000 -. Pulse la tecla Subir (A) hasta visualizar 5.
| J
() o) 4
4 by '- -. Pulse la tecla Izda. (d) una vez.
L )
() \__/ \g
5 boren -. El digito intermedio en 0.05 estara activo.
ot 0 -. Pulse la tecla Izda. («) una vez.
_ -~
s
6 =, -. Pulse la tecla Izda. (d) una vez.
L 0
- J
('-' UD[/ UDUN -. Se visualizara 00.0 con el primer digito 0 activo, aunque el valor actual 0.05
7 100000 permanecera invariable.
] -’ e’ ' -. Pulse la tecla Subir (A) para programar el valor 3.
-' UD[/ UDU -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
8 -' B0 D0 -. El valor 30.0 empezara a parpadear.
| =' "=’=" ) | - Pulse latecla Ent (@) otra vez.
-—" \__/ __/
9 _l NN -. La frecuencia de funcionamiento se programara en 30.0 cuando el valor deje de
N NN N parpadear.
| J

& Los variadores de la serie SV-iG5A disponen de una pantalla (LED) de tres digitos. Sin embargo, es
posible aumentar el nimero de digitos utilizando las teclas lzda.(«)/Dcha.(») para la programacién de
los parametros y la monitorizacion.

& En el paso 8, pulsando las teclas Izda. (€) o Dcha. () mientras parpadea el valor 30.0 se desactivara
la funcion de programacion.
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5.6 Modificacién de los valores de los parametros en los grupos de Funcién 1, 2y 1/0

Modificacién del valor del parametro F 27 de 0 a 1

™
ey B

«
4 - -\
) i
1 ’- Y -. En FO, pulse la tecla Ent (@) una vez.
L - J
)
2 { -. Compruebe el nimero actual del cédigo.
{ -. Aumente el valor a 7 pulsando la tecla Subir (A).
o J
)
3 " -. Cuando el valor 7 esté seleccionado, pulse la tecla Izda. («) una vez.
~
- . )
4 ’1 0 -. El valor 0 en 07 estara activo.
Lt 7 -. Aumente el valor a 2 pulsando la tecla Subir (A).
~—
] . —
5 Jd U -. Se visualizara el valor 27.
L U -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
~—
] = —
6 '_ B | -. Se visualizara el nimero del parametro F27.
| B R | -. Pulse la tecla Prog/ Ent (@) una vez para programar el nuevo valor.
~
T
7 (N -. El valor programado sera 0.
(K] -. Aumente el valor en 1 pulsando la tecla Subir (A).
~
T
8 " -. Pulse la tecla Ent (@) dos veces.
& J
= < = |- Sevisualizara F27 cuando el valor 1 deje de parpadear. La modificacion del valor del
9 '_ Jd 1 parametro se habra completado.
| I I | -. Pulse indistintamente las teclas Izda. (€) o Dcha. () una vez para desplazarse al
D — primer codigo.
)
N N ]
10 - -. Vuelve a FO.
\' L‘ J

& La programacion anterior también se aplica para modificar los valores de los parametros de los
grupos de Funcién 2 e I/0.
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5.7 Control del funcionamiento del variador

Visualizacion de la corriente de salida en el menu principal

'-’ '-I -. En[0.0], pulse continuadamente las teclas Subir (A) o Bajar (V) hasta visualizar
1
[N N} [Cur].
~
- = )
2 [N - -. Este parametro permite visualizar la corriente de salida.
L) -. Pulse la tecla Ent (@) una vez para comprobar la corriente.
~—
( - e, \
3 L -. La corriente actual de salida es 5.0 A.
AN -. Pulse la tecla Ent (®) una vez para regresar al nombre del parametro.
~—
] = )
4 "’- Vuelve al cédigo d imiento de | iente de salid
) -. Vuelve al cédigo de seguimiento de la corriente de salida.
- J

& Es posible controlar otros parametros del menu principal tal como dCL (Tensién DC en el bus) o vOL (tensién
de salida del variador) siguiendo el mismo método.
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5.8

Cdmo visualizar la velocidad del motor en rpm en el menu principal con el equipo girando a 1.730 rpm.

f " -' ‘-\ -. La frecuencia de funcionamiento puede controlarse en el primer codigo del grupo de
1 -' { ’-’ funcioén 1. El valor programado por defecto de la frecuencia es 57.6 Hz.
- o ' -. Pulse continuadamente las teclas Subir (A) / Bajar (V) hasta visualizar las rpm.
- )
2 - l_" = -. Las rpm del motor pueden controlarse desde este codigo.
) ) ) -. Pulse la tecla Ent (®) una vez.
~—
( - - ) N
3 1 101 -. Se visualizaran en la pantalla (LED) los tres primeros digitos de rpm 730 en 1730.
(00l -. Pulse la tecla Izda. (d) una vez.
~—
] = —
4 1 1 _l -. Se visualizaran en la pantalla (LED) los tres primeros digitos de rpm 173 en 1730.
1 1 -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
L J
)
5 ,- :-', ( -. Vuelve al cédigo de RPM.
o J
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5.9

Cdmo visualizar fallos en el menu principal

Durante:
acel.

Corriente

Frecuencia

STOP/RST

1 '-l "~ l_ -. Este mensaje se visualizara cuando se produzca un fallo por sobre-corriente.
[ -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
-~ J
- 2% -. Se visualizara la frecuencia de funcionamiento (30.0) cuando se ha producido el
2 -": ::: fallo.
| = e -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
—  —
3 '_ ()] -. Se visualizara la corriente de salida en el momento de producirse el fallo.
AN -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
-~
P -. Se visualizara el estado de funcionamiento cuando se produzca un fallo durante la
4 Liv aceleracion
Yo ) :
- = -. Pulse la tecla STOP/RST una vez.
— —
5 - ’ - -. Se borrara el fallo visualizandose “nOn”.
Vo
~—__J

-. Tal como se muestra a la izquierda, solo se
visualizara un maximo de tres fallos.

Sobre-
calentamiento
motor

Sobre
tensién

/ Sobre /
corriente g

¥’ . /
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5.10 Inicializacién de los parametros

Inicializacion de los parametros de los cuatro grupos en H93

4o
T
ULEI R RN

]

)

| 2
v/
[ ]

\/ AN

N\
\> e
AZAN

1 - -. En HO, pulse la tecla Ent (@) una vez.
2 -. Se visualizara el nimero del codigo de HO.
-. Aumente el valor en 3 pulsando la tecla Subir (A).
3 - -. En 3, pulse la tecla Izda. («) una vez para desplazar el cursor a la izquierda.
4 -. Se visualizara el valor 03. El valor 0 en 03 estaré activo.
-. Aumente el valor en 9 pulsando la tecla Subir (A).
5 -. El valor 93 estara programado.
-. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
6 -. Se visualizara el nimero del parametro.
-. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
7 -. El valor actual por defecto es 0.
-. Pulse la tecla Subir (A) una vez para programar en 1 la inicializaciéon del parametro.
8 - -. Pulse la tecla Ent (@) dos veces.
-. Regresa al numero del parametro después de parpadear. Se habra completado la
9 inicializacion de los parametros.
-. Pulse indistintamente las teclas lzda. () o Dcha. (P>).
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6. Funcionamiento basico

6.1

Programacion de la frecuencia y funcionamiento basico

= Atencion: las instrucciones siguientes estan basadas en la programacion de los parametros a sus valores de

fabrica por defecto. Los resultados podran variar si se modifican los valores. En tal caso, programe otra vez los valores
de los parametros (véase pag. 56) a sus valores de fabrica y siga las instrucciones que figuran a continuacion.

Programacion de la frecuencia desde el teclado y funcionamiento desde los bornes

1 -. Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.
2 :":, -. Cuando se visualice el valor 0.0, pulse la tecla Ent (@) una vez.
3 0071 -. El segundo digito en 0.0 se encendera tal como se muestra a la izquierda.
o -. Pulse la tecla Izda. () dos veces.
4 70070070 | - Se visualizara 00.0 y el primer 0 estara encendido.
000,00 -. Pulse la tecla Subir (A).
5 1077070 -. El valor 10.0 estara programado. Pulse la tecla Ent (®) una vez.
000,00 -. El valor 10.0 parpadeara. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
6 17107 -. La frecuencia de funcionamiento estara programada en 10.0 Hz. cuando deje de parpadear.
(L -. Conecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.
-. El testigo luminoso FWD (marcha hacia adelante) empezara a parpadear y se visualizara la
7 | frecuencia de aceleracion en el LED.
° -. Cuando la consigna de frecuencia sea 10 Hz, se visualizara 10.0.
-. Desconecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.
-. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en
° el LED.
8 |- -. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagara y se
visualizara el valor 10.0.
O O—¢R 10 Hz
—0 S
—5¢ T
Frec.
P1(FX)-CM | ON | OFF
G
Conexionado Patron de funcionamiento
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6.2

Programacion de la frecuencia con un potenciometro y funcionamiento desde los bornes

1 -. Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.

2 [ :’:,} -. Cuando se visualice 0.0, pulse la tecla Subir (A) cuatro veces.

3 0_' - J_'l -. Se visualizara Frq. Podra seleccionarse el modo de programacion de la frecuencia.
UL -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.

. El método de programacion esta configurado en 0 (programacion de la frecuencia desde el
teclado).
. Pulse la tecla Arriba (A) dos veces.

-. Una vez programado el valor 3 (programacion de la frecuencia desde el potenciémetro), pulse la
tecla Ent (@) dos veces.

N
L-' g
] 1

-
1

- _ )
)

-

. Se visualizara Frq. después de que el valor 2 deje de parpadear.
. Mueva el potenciometro para programar el valor 10.0 Hz en Max. o Min. indistintamente.

-
-
1

-. Conecte el interruptor entre P1 (FX) y CM (véase secuencia de conexionado mas abajo).

-. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de aceleracién en

el LED.

-. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 10 Hz, este valor se visualizara tal como se muestra
a la izquierda.

. Desconecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.

~
o e

-. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en
el LED.

-. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagara y se
visualizara el valor 10.0 tal como se muestra a izquierda.

o

(o]
o

—6o>-¢R Ut
—5>-—¢s W e—
—35¢ T /N 10 Hz
P1(FX) -—o_oj Frec
= P1(FX)-CM OFF
VR (FX) | ON l
V1
CM
Conexionado Patrén de funcionamiento
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6.3

Programacion de la frecuencia con el potenciometro y funcionamiento desde la tecla Run

. Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.

2 [ :’:,} -. Cuando se visualice 0.0, pulse la tecla Subir (A) tres veces.
3 o -. Se visualizara drv. Podra seleccionarse el método de funcionamiento.
LI) LIl) |- Pulse latecla Ent (®).
-. Compruebe el método de funcionamiento seleccionado (“1” se ejecuta desde el bornero de
4 @ control).
-. Pulse la tecla Ent (@) y a continuacion la tecla Bajar (V) una vez.
5 [ :,’J -. Después de programar el valor “0”, pulse la tecla Ent (@) dos veces.
-. Se visualizara “drv” después de que “0” empiece a parpadear. EI método de funcionamiento se
6 programa desde la tecla de puesta en marcha del teclado.
-. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
7 0_' - 0_" -. Desde este codigo es posible seleccionar diferentes métodos de programacion de la frecuencia.
) ) 1) |- Pulse latecla Ent (®).
8 -. Compruebe el método de programacion de la frecuencia (“0” se ejecuta desde el teclado).
-. Pulse la tecla Subir (A) dos veces.
9 ) | - Después de comprobar el valor “3” (programacion de la frecuencia desde el potenciémetro), pulse
l .l] la tecla Ent (@)dos veces.
-. Se visualizara “Frq” después de que “2” empiece a parpadear. La programacion de la frecuencia
10 se realiza desde el potenciometro en el teclado.
-. Mueva el potencidometro para programar el valor 10.0 Hz en Max. o Min. indistintamente.
-. Pulse la tecla de puesta en marcha (Run) en el teclado.
-. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de aceleracion en
. el LED.
e -. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 10 Hz, se visualizara el valor 10.0 tal como se
muestra a la izquierda.
-. Pulse la tecla STOP/RST.
-. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en
° | LED.

. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagara y se

visualizara el valor 10.0 tal como se muestra a la izquierda.

55— R U ¢
5098 x : 10 Hz
S5O0 T [
Frec.
Consola
%G TeclaRun []
= VR ;I j
Vi Tecla STOP/RST 1
CM
Conexionado Patrén de funcionamiento
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7. Lista de funciones
Menu principal [DRV]

LED Nombre del Bangg . Parametros e
. z Min./Max. Descripcion arch en \
display parametro de fabrica
marcha
0.0 [Consigna de 0/400 = Este parametro establece la frecuencia | 0.0 (0]
frecuencia] [Hz] de salida del variador.

= Durante la detencion (Stop): Consigna
de frecuencia

= Durante el funcionamiento: Frecuencia
de salida

= Durante el funcionamiento multi-paso:
Frecuencia multi-paso 0.

= No puede superar el valor de F21-
[Frecuencia Max.].

ACC [Tiempo de 0/6000 = Durante el funcionamiento Multi- 5.0 0]
Acel.] [seg.] Acel./Decel., sirve como tiempo de
dEC [Tiempo de Acel./Decel. 0. 10.0 0}
Decel.]
Drv [Modo Drive] 0/3 0 Puesta en marcha/Stop desde la tecla | 1 X
(modo de Puesta en marcha/Stop del teclado
Run/Stop) Control FX: Giro hacia adelante
1 de del motor
Run/Sto | RX: Giro hacia atras del
p desde | motor
el FX: Activacién de
2 | bornero | Run/Stop
RX: Giro hacia atras del
motor
3 | Funcionamiento desde la opcion de
comunicacion RS485
Frq [Modo de 0/8 0 Digital Programacion desde el 0 X
frecuencia] teclado 1
1 Programacion desde el
teclado 2
2 Analégic | Programacion desde el
o] bornero V11: -10 a +10V
3 Programacion desde el
bornero V12: 0 a10V
4 Programacion desde el
bornero I: 0 a 20mA
5 Programacion desde V1 1
+ bornero |
6 Programacion desde V1 2
+ bornero |
7 Comunicacion Modbus-
RTU
8 Digital (Up-Down)
St1 [Frecuencia 0/400 Este parametro establece la frecuencia 10.0 (0]
multi-paso 1] [Hz] multi-paso 1 durante el funcionamiento
multi-paso.
St2 [Frecuencia Este parametro establece la frecuencia 20.0 (0]
multi-paso 2] multi-paso 2 durante el funcionamiento
multi-paso.
St3 [Frecuencia Este parametro establece la frecuencia 30.0 (0]
multi-paso 3] multi-paso 3 durante el funcionamiento
multi-paso.
CUr [Corriente de Este parametro muestra la corriente de - -
salida] salida del motor.
rPM [Motor RPM] Este parametro muestra el nimero de RPM - -
del motor.
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Menu principal [DRV]

Rango
Min./Max. Descripcion

Ajustable
en \
marcha

LED Nombre del

Parametros
de fabrica

display parametro

dCL [Tension bus Este parametro muestra la tension bus DC
DC del variador] del variador. - -
vOL [Visualizacion Este pardmetro muestra la magnitud que vOL -
del parametro queremos visualizar, seleccionando en H73
deseado por el vOL | Tension de salida
usuario] POr | Potencia de salida
tOr Par
nOn [Visualizacion Este parametro muestra el tipo de fallo, - -
del tipo de fallo] frecuencia y estado de funcionamiento en
el momento de producirse el fallo.
drC [Seleccion del F/r Este parametro establece el sentido de giro F 0]
sentido de giro del motor cuando drv - [Drive mode] esta
del motor] programado entre 0 o 1.
F Adelante
r Reverso
0~2 0 Puesta en marcha/Stop desde la tecla 0 X

de Puesta en marcha/Stop del teclado

Control de | FX: Giro hacia adelante
Run/Stop del motor

desde el RX: Giro hacia atras del
bornero motor

FX: Activacion de
Run/Stop

RX: Giro hacia atras del
motor

0~6 0 Digital Programacioén desde el 0 X
teclado 1

1 Programacioén desde el
teclado 2

2 Analdgico | Programacion desde el
bornero V11: -10 a +10V

3 Programacién desde el
bornero V12: 0 a10V

4 Programacién desde el
bornero I: 0 a 20mA

5 Programacién desde V1 1
+ bornero |

6 Programacién desde V1 2
+ bornero |

7 Comunicaciéon Modbus-
RTU

0~400 Si H58 es 0, las unidades seran en [Hz]. | 0.00 0
[Hz] o Si H58 es 1, las unidades seran en [%].
0~100 En [Hz] no se podra ajustar un valor
[%] superior a la Frec. Max.(F21).

En [%] , el 100% significa frecuencia
Max.

Indica la sefial de retorno de proceso - -

del control PID.

Si H58 es 0, las unidades seran en [Hz].

si H58 es 1, las unidades seran en [%].

1)  Solo se visualizara cuando una de las entradas digitales multifuncion 1-8 [I17~ 12] este ajustado a valor “22”
2) Solo se visualizara si la funcion H49 (Control PID) tenga el valor “1”.
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7.2 Menu de funcion 1

LED display

Nombre del
parametro

Rango

Min./Max.

Descripcion

Parametros
de fabrica

marcha

FO [Salto de cédigo] 0/71 Este parametro establece el salto al
cédigo del parametro deseado.
F1 0/2 0 Habilitacion de funcionamiento 0
S o Adelante y Atras
[Deshabilitacion de Des habilitacion de funcionamiento
funcionamiento 1 Adelante
Adelante/Atras] 2 Des habilitacién de funcionamiento
Atras
F2 [Tipo de Acel.] 0/1 0| Lineal 0
F3 [Tipo de Decel.] 1| S-curva
F4 [Seleccion del 0/3 0 Deceleracion hasta Stop 0
modo Stop]
1| Paro con frenado DC
2| Parada en rueda libre
3 Paro con regeneracion hacia el
motor
F8 [Frecuencia de 0/60 [Hz] = Este parametro establece la 5.0
(1) inicio de frenado frecuencia de inicio de frenado
DC] DC.
= No puede programarse por debajo
de F23 - [Frecuencia de arranque].
F9 [Tiempo de espera | 0/60 [seg.] | = Cuando se alcanza la frecuencia 1.0
para el frenado de frenado DC, el variador corta la
DC] salida de tension durante el
tiempo de programacién antes de
iniciar el frenado DC.
F10 [Tension de 0/200 = Este parametro establece la 50
frenado DC] [%] tension DC aplicable al motor.
= Se programa como un porcentaje
de H33 — [Corriente nominal del
motor].
F11 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Este parametro determina el 1.0
frenado DC] tiempo de aplicacion de corriente
DC a un motor mientras esta
parando.
F12 [Tension de 0/200 = Este parametro determina la 50
arranque de [%] tension DC aplicable a un motor
frenado DC] antes de que empiece a funcionar.
= Se programa como un porcentaje
de H33 — [Corriente nominal del
motor].
F13 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Tension DC aplicada al motor 0
arranque del durante el tiempo de arranque del
frenado DC] frenado DC antes de que el motor
empiece a acelerar.
F14 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Este parametro aplica corriente al 1.0
magnetizacién de motor durante el tiempo de
un motor] programacion antes de que
empiece a acelerar, durante el
control “Sensorless”.

1)) : Programe F4 en 1, para ver esta funcion (Parada mediante frenado DC
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7.2 Menu de funcion 1

Ajustable
en

Parametros
de fabrica

Nombre del

Rango
Min./Max. marcha

0/400 Este parametro determina la 10.0 (0]

[Hz] frecuencia durante el
funcionamiento Jog.

= No puede programarse por arriba
de F21 — [Frecuencia Max.].

40/400 * = Este parametro determina la 60.0 X

[HZ] frecuencia maxima del variador.

= Es la frecuencia de referencia de
Acel./Decel. (Véase H70)

= Si H40 se programa en 3
(Sensorless), podra ajustarse
hasta 300 Hz.

= Atencion: ninguna frecuencia podra

programarse superando el limite de
frecuencia maxima.

30/400 = En esta frecuencia, el variador 60.0 X
[HZ] entregara al motor su tension
nominal (véase la placa del
motor). En caso de utilizar un
motor de 50 Hz, programe la
frecuencia base a este valor.
En esta frecuencia, el variador 0.5 X
comienza a entregar tension.

= Es el limite inferior de frecuencia.

LED display Descripcion

parametro

F20 [Frecuencia Jog]

F21 [Frecuencia Max.]

F22 [Frecuencia base]

F23 [Frecuencia de 0/10 .
arranque] [Hz]

F24 [Seleccion de 01 =

limites
superior/inferior de
frecuencial

limites superior e inferior de la
frecuencia de funcionamiento.

Este parametro determina el 0 X

F25

[Limite superior de
frecuencial

0/400
[Hz]

= Este parametro determina el limite

superior de la frecuencia de
funcionamiento.

= No puede programarse por encima

de F21 — [Frecuencia Max.].

60.0 X

F26

[Limite inferior de
frecuencial

0/400
[Hz]

= Este parametro determina el limite

inferior de la frecuencia de
funcionamiento.

= No puede programarse por arriba
de F25 - [Limite superior de frec.]

ni por debajo de F23 — [Frecuencia

de inicio].

0.5 X

F27

[Seleccion del par
Boost]

0/1

Par Boost manual

=[O

Par Boost automatico

F28

[Par Boost en
direccion de
avance]

F29

[Par Boost en
direccién de
retroceso]

0/15 [%]

= Este parametro determina el par

Boost aplicable a un motor durante

su avance.
= Se programa como un porcentaje
de la tension maxima de salida.

= Este parametro determina el par

Boost aplicable a un motor durante

su retroceso.
= Se programa como un porcentaje
de la tensidon maxima de salida

F30

[Ley U/F]

0/2

{Lineal}

{Cuadratica}

{U/F personalizada}

F31
3)

[Frecuencia 1 U/F
personalizada]

0/400 [Hz]

N =[O

Este parametro estara activo
cuando F30 — [Ley U/] se

15.0 X
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7.2 Menu de funcion 1

Ajustable
en
marcha

Nombre del Rango Parametros

LED display Descripcion

parametro Min./Max. de fabrica

F32 [Tensién 1 U/F 0/100 [%] programe en 2 {U/F 25
personalizada] personalizada}.

F33 [Frecuencia 2 U/F 0/400 [Hz] = No puede programarse por arriba 30.0 X
personalizada] de F21 — [Frecuencia Max.].

F34 [Tensién 2 U/F 0/100 [%] = El valor de la tension se programa 50 X
personalizada] como un porcentaje de H70 —

F35 [Frecuencia 3 U/F | 0/400 [Hz] [Tension nominal del motor]. 45.0 X
personalizadal] = Los valores inferiores de los

F36 [Tensién 3 U/F 0/100 [%] parametros no podran 75 X
personalizadal] programarse por arriba de los

F37 [Frecuencia 4 U/F | 0/400 [Hz] valores superiores. 60.0 X
personalizada]

F38 [Tension 4 U/F 0/100 [%] 100 X
personalizada]

F39 [Seleccién de la 40/110 = Este parametro determina la 100 X
tension de salida] [%] tensién de salida.

= El valor programado es un
porcentaje de la tensién de

entrada.
F40 [Nivel de ahorro de | 0/30 [%] = Este parametro disminuye la 0 0
energia) tension de salida de acuerdo con
el estado de la carga.
F50 [Seleccién de la 0/1 = Este parametro se activa para la 0 0
proteccion térmico- proteccion térmica del motor
electrénical (12*t).
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7.2 Menu de funcion 1

Ajustable
en

Parametros
de fabrica

Nombre del

Rango

LED display Min./Max.

parametro Descripcion

[Nivel ETH durante
1 minuto]

50/200
[%]

Este parametro determina el flujo
maximo de corriente soportable
por el motor continuadamente
durante 1 minuto.

El valor programado es un
porcentaje de H33 — [Corriente
nominal del motor].

No puede programarse por debajo
de F52 —[Nivel ETH trabajo
continuo].

marcha
150 0

F52

[Nivel ETH trabajo
continuo]

50/150
[%]

Este parametro determina la
corriente en funcionamiento
continuo.

No puede programarse por arriba
de F51 — [Nivel ETH durante
1minuto].

100 0

F53

[Método de
ventilacion del
motor]

0/1

Motor estandar con un
ventilador de refrigeracion
conectado directamente al eje
del motor.

Motor con ventilaciéon
independiente.

F54

[Nivel de aviso por
sobrecargal

30/150
[%]

Este parametro determina la
corriente necesaria para disparar
una sefial de alarma en el relé o
en el borne de salida multifuncién
(véase 154, 155).

El valor programado sera un
porcentaje de H33 [Corriente
nominal del motor].

150 0

F55

[Retardo de aviso
por sobrecarga]

0/30 [seg.]

Este parametro determina el
retardo de la sefal de alarma,
cuando la corriente es superior a
F54- [Nivel de alarma por
sobrecarga] F55- [Retardo de
aviso por sobrecargal.

10 0

F56

[Seleccion del fallo
por sobrecarga]

0/1

Este parametro desconecta la
salida del variador cuando el
motor es sobrecargado.

F57

[Nivel del fallo por
sobrecargal

30/200
[%]

Este parametro determina la
sobrecarga de corriente.

El valor sera un porcentaje de
H33- [Corriente nominal del
motor].

180 0

F58

[Tiempo de retardo
de fallo por
sobrecargal

0/60 [seg.]

Retardo para que el variador
desconecte la tension de salida,
cuando la corriente es superior a
F57- [Nivel de fallo por
sobrecarga] .

60 0

2): Soélo se visualiza cuando F24 (seleccién del limite Sup./Inf. de frecuencia) se programa en 1.

3): Programe F30 en 2 (U/F personalizada) para visualizar este parametro.

4): Programe F50 en 1 para visualizar este parametro
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~ Ajustable
en
marcha

Grupo de funcion 1
LED Nombre del Rango Parametros
Min/Max.

parametro BT de fabrica

display

F59 [Seleccion or7 = Este parametro evita que el motor 0 X
limitacion deje de acelerar durante la fase de
dinamica de aceleracion, decelere mientras
corriente] funciona a velocidad estable o deje
de decelerar en la fase de
deceleracion.
Durantela [A Durante la
deceleracion | velocidad | aceleracion
estable
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - N v
2 - v -
3 - v v
4 v N -
5 v N v
6 v v -
7 v v v
F60 [Nivel de 30/200 =  Este parametro determina la 150 X
limitacion [%] corriente necesaria para activar la
dinamica de funcién de limitacion dinamica de
corriente] corriente durante la aceleracion,
velocidad estable o deceleracion.
=  El valor programado es un
porcentaje de H33- [Corriente
nominal del motor].
F61 [ Seleccion 0~1 En modo limitacién dinamica durante la 0 X
I limite de deceleracion, si usted quiere limitar la
corriente corriente de salida, ajuste a valor “1”
durante la
deceleracion]
F63 [Seleccion 0~1 Este parametro permite guardar la 0 X
guardar frecuencia cuando trabajamos en modo
frecuencia en Up/Down.
modo Cuando seleccionamos valor “1” la
UP/Dowm] frecuencia de Up/Down es guardada en
F64.
F64 [Frecuencia Si seleccionamos guardar la frecuencia 0.00 X
guardada en en Up/Down en F63, este parametro
Up/Down] guarda la frecuencia antes de que el
variador se pare o decelere.
F65 [Seleccién 0~2 Nosotros podemos selecciona cualquiera 0 X
modo de de las tres posibilidades
funcionamiento 0 | Incrementar la frecuencia hasta la
Up/down] Max Frec/ Min. frecuencia
1 | Incrementar la frecuencia por pasos
segun la configuracién de la entrada
2 | Posibilidad de combinar 1y 2
F66 [Salto de 0~400[HZz] | En caso de elegir F65 como 1 o 2, esto 0.00 X
frecuencia significa que el aumento o disminucién
Up/Down] de frecuencia ira determinado por este
ajuste.
F70 [Seleccion 0~3 0 | Elinverter no funciona en Draw
modo Draw ] 1 | Entrada V1(0~10V) como Draw
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2 | Entrada |(0~20mA) como Draw

3 | Entrada V1(-10~10V) como Draw

F71

[Rango Draw ]

0~100[%]

Ajusta el rango de Draw

0.00

7.3 Grupo de funcién 2

LED

display

Nombre del
parametro

Rango
Min./Max.

Descripcion

Parametros
de fabrica

Ajustable
en
marcha

HO [Salto de 0/95 Este pardmetro establece el salto al 1 (0]
cédigo] cédigo de parametro deseado
H1 [Historico de | - = Este parametro guarda la informacion nOn -
fallo 1] sobre los tipos de fallo, frecuencia, la
H2 [Historico de | - corriente y Acel./Decel. en el nOn -
fallo 2] momento de producirse el fallo (véase
H3 [Histérico de | - la pagina 100). nOn -
fallo 3] = El ultimo fallo se guarda
H4 [Histérico de | - automaticamente en H-1- [Histérico nOn -
fallo 4] de fallo 1].
H5 [Histérico de | - nOn -
fallo 5]
H6 [Borrar 01 = Este parametro borra el histérico de 0 (0]
histérico de fallo guardado en H 1-5.
fallo]
H7 [Frecuencia | 0.1/400 | = Cuando se activa la puesta en 5.0 X
inicial a la [Hz] marcha, el motor acelerara hasta la
que se frecuencia (Dwell) esta se aplicara
mantiene el durante el tiempo ajustado en H8-
variador [Tiempo de espera control de freno].
hasta aplicar
la rampa en
aceleracion]
H8 [Tiempo de 0/10 [sec] | = Este parametro determina el tiempo 0.0 X
espera de espera para empezar la rampa de
control de aceleracion.
freno]
H10 [Seleccion de | 0/1 = Este parametro determina el rango de 0 X
la frecuencia frecuencia de salto para evitar
de salto] resonancias y vibraciones no
deseadas a la estructura de la
magquina.
H11 [Limite 0/400 = La frecuencia de funcionamiento no 10.0 X
1) inferior de [Hz] puede programarse entre H11 y H16.
salto de = Los valores de frecuencia de los
frecuencia 1] pardmetros inferiores no podran
H12 [Limite programarse por arriba de los 15.0 X
superior de parametros superiores.
frecuencia de
salto 1]
H13 [Limite 20.0 X
inferior de
frecuencia de
salto 2]
H14 [Limite 25.0 X
superior de
frecuencia de
salto 2]
H15 [Limite 30.0 X
inferior de
frecuencia de
salto 3]
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7.3 Grupo de funcién 2

LED

display

Nombre del
parametro

Rango

Min./Max.

Descripcion

Parametros
de fabrica

Ajustable
en
marcha

H16 [Limite X
superior de
frecuencia de
salto 3]
H17 Inicio de 1/100 [%] | Programe el valor de la consigna de X
Acel/decel. velocidad para crear una curva en la
en S-Curva rampa de acel./decel. Si el valor
programado es alto, la zona lineal
disminuye.
H18 Fin de 1/100 [%] | Programe el valor de la consigna de X
Acel./dece. frecuencia para crear una curva en el
en S-Curva final de la rampa de acel./decel. Si el
valor programado es alto, la zona lineal
disminuye.
H19 [Seleccion de | 0/3 0 | Desactivado 1 | Proteccion (0]
la proteccion Fases de
de la pérdida salida
de la fase de 2 | Proteccion 3 | Proteccion
salida] Fases de fases
entrada entrada/salida
H20 [Seleccion de | 0/1 = Este parametro se activa cuando drv (0]
la puesta en se programa en 1 o 2 (Run/Stop
marcha (ON] desde el bornero de control).
= El motor inicia su aceleracion una vez
conectado (fuente de alimentacion
AC) mientras los bornes FX o RX
estan en ON.
H21 [Re-arranque | 0/1 = Este parametro se activa cuando drv (0]
después de se programa en 1 o 2 (Run/Stop
resetear un desde el bornero de control).
fallo] = El motor inicia su aceleracion después
de resetearse el fallo y los bornes FX
o RX estan en ON.

1) Programe H10 en 1 para visualizar este parametro.
# H17, 18 se emplean cuando F2, F3 se programan en 1 S-Curva.

- 43 -

SV-iG5A




Lista de funciones

7.3 Grupo de funcién 2

Parametios Ajustable
L arametros
display : IMax. DS de fabrica &)
parametro marcha
H22 [Seleccién | 0/15 = Este parametro se activa para prevenir un posible fallo y 0 (0]
2) de efectuar la caza al vuelo, cuando el motor por su inercia
bldsqueda después de un fallo, esta girando.
de 1.H20- | 2.Reinicio 3.Funcionamiento | 4.Aceleracion
velocidad] [Puesta |después de |después de un normal
en falloenla fallo
marcha | alimentacion
ON]
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 |- - - -
1 - - - v
2 |- - v
3 |- - v v
4 |- v N -
5 - v - v
6 - v v
7 |- v v v
8 v - - -
9 v - - v
10 | v - v -
11 | v - v v
12 |V v N -
13 | vV v - v
14 | v v v -
15 | v v v v
H23 [Nivel de | 80/200 = Este parametro limita el nivel de corriente durante la 100 (0]
corriente [%] busqueda de velocidad.
durante la = El valor programado es un porcentaje de H33- [Corriente
busqueda nominal del motor].
de
velocidad]
H24 [Ganancia | 0/9999 = Es la ganancia proporcional empleada por el controlador 100 (0]
P durante Pl en la busqueda de velocidad.
la
busqueda
de
velocidad]
H25 [Ganancia | 0/9999 = Es la ganancia integral empleada por el controlador Pl en 1000 (0]
| durante la busqueda de velocidad.
la
busqueda
de
velocidad]

2) #4.La aceleracion normal tendra la primera prioridad. Aunque se seleccione #4 conjuntamente con otros bits, el variador
iniciara la busqueda de velocidad.

- 44 - SV-iG5A



Lista de funciones

7.3 Grupo de funcién 2

Nombre del Rang Parametros | Ajustable

Descripcion

parametro Min./Max. de fabrica | en marcha

H26 [Numero de 0/10 = Este parametro determina el numero de 0 o
intentos de re- intentos de re-arranque automatico
arranque después de producirse un fallo.
automatico] = El re-arranque automatico se desactivara

cuando el fallo supere al nimero de
intentos.

= Esta funcion estara activa cuando [drv] se
programe en 10 2 {Run/Stop desde el
bornero de control}.

= Estard desactivado cuando la funcion de
proteccion esté activada (OHT, LVT, EXT,
HWT etc.)

H27 [Tiempo de re- | 0/60 [seg.] = Este parametro determina el tiempo entre 1.0 0
arranque los intentos de re-arranque automatico.
automatico]

H30 [Selecciéon del | 0.2/22.0 0.2 0.2 kW 0.4 X
tipo de motor] 1)

0.4 0.4 kW
0.75 0.75 kW
1.5 1.5 kW
22.0 22.0 kW

H31 [Numero de 2/12 = Este parametro esta relacionado con la 4 X
polos del visualizacion de las RPM en el menu
motor] principal.

H32 [Frecuencia 0/10 rpm x P 2.33 X
nominal de [Hz] fo=f -| ——— 2)
deslizamiento] . 120

Donde, fS = Frec. nominal deslizam.
fr = Frecuencia nominal
'PM = placa del motor RPM
P = Numero polos del motor

H33 [Corriente 0.5/150 » Introduzca la corriente nominal del motor 26.3 X
nominal del [A] que figura en la placa de identificacion.
motor]

H34 [Corriente en 0.1/50 = Introduzca el valor de corriente detectado 11 X
vacio del [A] cuando el motor gira a las rpm nominales
motor] después de eliminar la carga conectada al

eje del motor.
= Introduzca el 50% del valor de la corriente
nominal cuando sea dificil medirlo.

H36 [Rendimiento 50/100 = Introduzca las caracteristicas del motor 72 X
del motor] [%] (véase la placa identificativa del motor).

H37 [Inercia 0/2 = Seleccione uno de los siguientes valores 0 X
nominal de la segun la inercia del motor.
carga]

0 10 veces inferior a la inercia del
motor
1 Aproximadamente 10 veces la
inercia del motor
2 Mas de 10 veces la inercia del
motor
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7.3 Grupo de funcién 2

LED

Nombre del

Rang

Descripcion

Parametros ’

display parametro Min./Max. de fabrica | en marcha
H39 [Seleccién de | 1/15 = Este parametro afecta al sonido audible 3 (0]
la frecuencia [kHZ] del motor, a la emision electromagnética
de corte de los del variador, a su temperatura y a las
IGBT] fugas de corriente. Si el valor programado
es alto, el sonido del variador sera menor
pero se incrementaran sus fugas de
corriente.
H40 [Seleccion del | 0/3 0 {Control de voltios/frecuencia} 0 X
modo de 1 {Control de compensacién por
control] deslizamiento }
2 {Control de realimentacion PID
}
3 {Control sensorless}
H41 [Auto tuning] 0/1 = Si este parametro se programa en 1, 0 X
medira automaticamente los parametros
de H42 y H43.
H42 [Resistencia 0/28[Q)] * Muestra el valor de la resistencia del - X
del estator estator del motor.
(Rs)]
H44 [Impedancia 0/300.0 = Es la impedancia de inductancia del - X
de inductancia | [mH] estator y del rotor del motor.
(Lo)l
H45 Ganancia P 0/32767 = Ganancia P para el control sensorless 1000 (0]
sensorless
H46 Ganancia | = Ganancia | para el control sensorless 100 (0]
sensorless
H47 [Limite de Par | 100~220[%] | Salida de limite de par en modo sensorless. 180.0 X
Sensorless]
H48 Seleccion 0~1 Si usted quiere limitar las fugas de corriente 0 X
modo PWM en el variador, ajuste a modo 2 phase PWM.
De esta manera tendra mas ruido en el motor
que en modo PWM.
0 Modo Normal PWM
1 Modo 2 phase PWM
H49 Seleccion 0~1 Seleccion de control PID o no 0 X
control PID
H50 [Seleccion de | 0/1 0 Borne de entrada | (0 ~ 20 mA) 0 X
3) realimentacion 1 Borne de entrada V1 (0 ~ 10 V)
PID]
- 46 - SV-iG5A

Ajustable




Lista de funciones

7.3 Grupo de funcién 2

LED Nombre del Rango Descripcién Parametros Ajuzt:‘able
display parametro Min./Max. de fabrica marcha
H51 [Ganancia P 0/999.9 Este parametro determina la ganancia del 300.0 (0]

del controlador | [%] controlador PID.
PID]
H52 [Ganancia 0.1/32.0 1.0 (0]
tiempo integral | [seg.]
del controlador
PID
(Ganancia 1)]
H53 Ganancia 0.0 /30.0 0.0 (0]
tiempo [seg.]
diferencial del
controlador
PID
(Ganancia D)
H54 Seleccion de 0~1 Selecciéon modo de control PID. 0 X
modo de 0 Control PID normal
control PID 1 Control PID proceso
H55 [Limite de la 0.1/400 Este parametro limita la frecuencia de 60.0 (0]
frecuencia de [Hz] salida desde el control PID.
salida PID alto] El valor es programable dentro del rango
H56 [Limite de la 0.1/400 comprendido entre F21 — [Frecuencia 0.50 (0]
frecuencia de [Hz] max.] y H23 — [Frecuencia de inicio].
salida PID
Bajo]
H57 [Seleccion 0~4 Selecciona la consigna del PID. 0 X
consigna de Esta es indicada en el menu principal
PID ] como “rEF”.
0 Ajuste via display 1
1 Ajuste via diplay 2
2 Potenciometro V1:
0~10V
3 Sefal de corriente | :
0~20mA
4 Comunicacion RS-485
H58 Seleccion 0~1 Seleccionaremos las unidades de 0 X
unidad de consigna y retorno de proceso.
control PID 0 Frecuencia[Hz]
1 Porcentaje[%]
H60 [Selecciénde | 0~ 3 0 Diagnostico desactivado 0 0
agto . 1 Fallo IGBT/ fallo a tierra
diagnostico] 2 Fase de salida corto o abierta
3 Fugas a tierra
H61" [Retardo de 0~2000[s] Ajusta el retardo de tiempo para pasar a 60.0 X
tiempo para dormir.
pasar a dormir]
H62 [Frecuencia 0~400[HZz] Ajuste la frecuencia para que el inverter 0.00 (0]
para pasar a pase a dormir.
dormir] Usted no puede ajustar un valor superior a
la frecuencia Max. (F21)
H63 [Nivel 0~100[%] Ajusta el nivel de despertar del variador. 35.0 (0]
despertar]
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7.3 Grupo de funcién 2

Ajustable
en
marcha

LED Nombre del Rango

Parametros

Descripcion de fabrica

display parametro Min./Max.

H64 [Seleccion de 0~1 Activar funcion KEB (Kinetic Energy 0
KEB] buffering).
H65 [Nivel de 110~140[%] | Activa nivel de puesta en marcha KEB. 125.0 X
arranque KEB]
H66 [Nivel de para 110~145[%] | Ajusta nivel de paro KEB en funcién del 130.0 X
KEB] nivel establecido.
H67 [Ganancia 1~20000 Ajuste de ganancia KEB . 1000 X
KEB ]
H70 [ Frecuencia | 0~ 1 0 Tiempo de Acc./Dec. Que 0 X
de referencia precisa el variador para
para alcanzar de OHz a F21 —Frec
Acc/Dec] Max.
1 Tiempo de Acel./dec. Que
precisa el variador para alcanzar
una frecuencia de destino desde
la frecuencia de funcionamiento.
H71 [Base de 0~2 0 Unidad programable: 0.01 seg.
tiempo para 1 Unidad programable: 0.1 seg.
Acel./ Dec. 2 Unidad programable: 1 seg.
H72 [Visualizacion 0117 = Este parametro selecciona los 0 (0]
en display a la parametros que se visualizaran en la
puesta en consola cuando se conecte la
marchal alimentacién por primera vez.
0 Consigna de frecuencia
1 Tiempo de aceleracion
2 Tiempo de deceleracion
3 Modo de mando
4 Modo de frecuencia
5 Frecuencia multi-paso 1
6 Frecuencia multi-paso 2
7 Frecuencia multi-paso 3
8 Corriente de salida
9 Rpm del motor
10 Tensién DC
11 Display seleccionado por el
usuario
12 Visualizacion del fallo
13 Direccion del sentido de giro del
motor
14 Salida corriente 2
15 RPM motor 2
16 Tensiéon Bus DC 2
17 Seleccion usuario 2
H73 [Seleccion y 0/2 Puede visualizar cada uno de los 0 (0]
visualizacion siguientes parametros desde la funcion
de parametros] vOL - [Display seleccionado por el
usuario].
0 Tension de salida [V]
1 Potencia de salida [kW]
2 Par [kgf - m]
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7.3 Grupo de funcién 2

LED

display

Nombre del

parametro
[Visualizacion
de la ganancia
en rpm del
motor.]

Rango
Min./Max.

1/1000
[%]

Descripcion

Este parametro modifica el modo de
visualizacion de la velocidad del motor
de rotacion (r/min) a velocidad
mecanica (m/min).

120 x f
x
H31

H74
100

RPM :(

Ajustable
en
marcha

100 O

Parametros
de fabrica

H75

Limite de
funcionamiento
dela
resistencia de
frenado

0/1

0: llimitado

1: Tiempo de ajuste en H76

H76

Ajuste
porcentaje de
funcionamiento

0/30
(%]

Ajuste en porcentaje del tiempo de
funcionamiento de la resistencia

10 O

H77
(1)

Control del
ventilador

0/1

0: Funcionamiento continuo
1: Funciona cuado activamos la orden de
marcha al variador

H78

Modo de
funcionamiento
por fallo de
ventilador

01

0: el equipo sigue funcionando aunque no
funcione el ventilador

1: Si el ventilador no funciona, paro de
variador

H79

[Version de
software]

0/10.0

Este parametro muestra la version de
software del variador.

1.0 X

H81
@)

[Tiempo de
Acel. del 2°
motor]

H82

[Tiempo de
Decel. del 2°
motor]

0/6000
[seg]

H83

[Frecuencia
base del 2°
motor]

30/400 [Hz]

H84

[22 ley tension
U/F del motor]

0/2

H85

[2° par Boost
de avance]

H86

[2° par Boost
de retroceso]

0/15 [%]

H87

[Nivel de
prevencion
dinamica de
corriente del 2°
motor]

30/150 [%]

H88

[Nivel de
proteccién
térmica del 2°
motor durante
1 minuto]

50/200 [%]

H89

[Nivel de
proteccién
térmica
continuada del
2° motor]

50/150 [%]

H90

[Corriente
nominal del 2°
motor]

0.1/100
(Al

Este parametro estara activado cuando el
borne seleccionado esté en ON después
de que 117-124 haya sido programado en
12 {Seleccién del 2° motor}.

5.0 O

10.0 O

60.0 X

x| X| X| X

150

150 O

100 O

26.3 X
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7.3 Grupo de funcién 2

Ajustable
en
marcha

LED Nombre del Rango Parametros

Descripcion

display parametro Min./Max. de fabrica

H91 Lectura de oM Copia los parametros del variador en la 0
parametros consola.
H92 Escritura de 01 Los parametros almacenados en la 0 X
los parametros consola los trasfiere al variador.
H93 [Inicializacion 0/5 = Este parametro restablece todos los 0 X
de los parametros del variador a sus valores
pardmetros] de origen.
0 -
1 Inicializacion de todos los
grupos de parametros a los
valores de fabrica por defecto.
2 Inicializacién del grupo
Principal exclusivamente.
3 Inicializacion del grupo de
Funcién 1 exclusivamente.
4 Inicializacion del grupo de
Funcion 2 exclusivamente.
5 Inicializacién del grupo I/0
exclusivamente.
H94 [Registro de la | O/FFFF Contrasefia para H95 - [bloqueo de los 0 (0]
contrasefia) parametros]. Introducir 2 veces el valor.
H95 [Bloqueo de O/FFFF Este parametro permite bloquear o 0 (0]
los desbloquear los parametros introduciendo
parametros] la contrasefia registrada en H94.
UL (Desbloqueo) Activacion de la
funcion de

modificacién de
los parametros

L (Bloqueo) Desactivacion de
la funcién de
modificacién de
los parametros
(1) Excepciodn: La talla SV0041G5A-2/ SV0041G5A son de ventilacion natural no forzada

(2) Estos parametros aparecen cuando elegimos 117 ~ 124 con el valor “12” (Seleccién 2° motor)
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7.4 Grupo 1/0

LED Nombre del
display parametro

0/63

Descripcion

Parametros
de fabrica

Ajusta
ble en
march

10 [Salto al Este pardmetro establece el salto al cédigo 1
codigo deseado.
deseado]

I 1 [Constante 0/9999 Esta funcion ajusta la respuesta de la tension 10
temporal de analdgica de entrada desde el potencidmetro del
filtrado para teclado.
la sefial de
entrada VO]

12 [Tension VO 0/10 Determina la tension VO minima de entrada. 0
minima de [V]
entrada]

13 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida VO del 0.0
correspondie | [Hz] variador con la tensién minima de entrada.
nte a la
tensién 1 2]

|4 [Tension VO 0/10 Determina la tension VO maxima de entrada. 10
maxima de [V]
entrada]

15 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia maxima de salida del 60.0
correspondie | [Hz] variador con la tensién VO maxima de entrada.
nte a | 4]

|6 [Constante 0/9999 Determina la constante temporal de filtrado para 10
temporal de la sefial de entrada V1.
filtrado para
la sefial de
entrada V1]

|7 [Tensién V1 0/10 Determina la tensiéon V1 minima de entrada. 0
minima de [V]
entrada)

I8 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida con la 0.00
correspondie | [HZz] tensién V1 minima de entrada.
nteal7]

19 [Tensién V1 0/10 Determina la tension V1 maxima de entrada. 10
maxima de [V]
entrada)

110 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia maxima de salida con la 60.00
correspondie | [HZz] tensién V1 maxima de entrada.
nteal9]

111 [Constante 0/9999 Determina la constante temporal de filtrado para 10
temporal de la sefal de entrada I.
filtrado para
la sefial de
entrada |

112 [Corriente | 0/20 Determina la corriente | minima de entrada. 4
minima de [mA]
entrada]

113 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida del 0.00
correspondie | [Hz] variador con la corriente | minima de entrada.
nte al 12]

114 [Corriente | 0/20 Determina la corriente | maxima de entrada. 20
maxima de [mA]
entrada]

115 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia de salida maxima del 60.00
correspondie | [Hz] variador con la corriente | maxima de entrada.
nte a | 14]

116 [Criterio para | 0/2 0 | Deshabilitado 0
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Ajusta
Parametros ble en {
de fabrica march
a

Rango
Min./Ma Descripcion
X.

LED Nombre del

display parametro

la pérdida de Menor que la mitad del valor
la sefal programado en 1 2/l 7/1 12
analdgica de 2 Inferior que valor programado en
entrada] 12/17/112
117 [Entrada 0/27 0 Consigna de avance {FX} 0 O
configurable
P1] 1 Consigna de retroceso {RX}
118 [Entrada 2 Parada de emergencia por fallo {EST} 1 (0]
configurable
P2] 3 Reset de fallos {RST}.
119 [Entrada 4 Consigna de funcionamiento Jog 2 (0]
configurable {JOG} .
P3] 5 Frecuencia multipaso — Baja
120 [Entrada 6 Frec. multipaso — Media 3 (0]
configurable _ _
P4] 7 Frecuencia multipaso — Alta
121 [Entrada 8 Multi-Acel./Decel. — Baja 4 (0]
configurable
P5] 9 Multi-Acel./Decel. — Media
10 Multi-Acel./Decel. — Alta |
11 Inyeccioén de frenado DC durante Stop 5 o o
122 [Entrada 12 Seleccion del 2° motor |
Configurable 13 - Reservados- -
P6] 14 -Reservados- L
15 Funcionamiento Aumento de la
como Moto- consigna de
123 [Entrada potenciémetro frecuencia (UP) 6 o |
Configurable 16 Descenso de la
P7] consigna de
frecuencia
(DOWN) .
17 Funcionamiento a 3-hilos -
124 [Entrada 18 Fallo externo: contacto A (EtA) 7 (0]
Configurable 19 Fallo externo: contacto B (EtB) |
P8] 20 Auto diagnostico .
21 Cambios entre_modos PID y U/F -
22 Cambio entre opcién y variador |
23 Mantenimiento de la ultima sefal de
entrada analdgica |
24 Acel./Decel. deshabilitados |
25 Inicializacién FREC. guardada
UP/Down L
26 JOG-FX .
27 JOG-RX
125 [Visualizacio BIT BIT BI Bl BI Bl BI BI - -
n del estado 7 6 T T T T T T
del borne de 5 4 3 2 1 0
entrada] P8 P7 P6 P5 P4 P3 P2 P1
126 [Visualizacio BIT1 | BITO -
n del estado -
del borne de
salida] 30 | MO
AC
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Ajusta
Parametros ble en {
de fabrica march
a

Rango
Min./Ma Descripcion
X.

LED Nombre del

display parametro

[Constante Si el valor se programa alto, la respuesta del
temporal de borne de entrada se ralentizara.

filtrado del
borne de
entrada
configurable]
130 [Frecuencia 0/400 = Este valor no podra programarse por encima 30.0
multipaso 4] [Hz] de F21 — [Frecuencia maximal.
131 [Frecuencia 25.0
multipaso 5]
132 [Frecuencia 20.0
multipaso 6]
133 [Frecuencia 15.0
multipaso 7]
134 [Tiempo de 0/6000 3.0
multi-acel. 1] | [seg.]
135 [Tiempo de 3.0
multi-decel.
1]

136 [Tiempo de 4.0
multi-acel. 2]
137 [Tiempo de 4.0
multi-decel.
2]

138 [Tiempo de 5.0
multi-acel. 3]
139 [Tiempo de 5.0
multi-decel.
3]

140 [Tiempo de 6.0
multi-acel. 4]
141 [Tiempo de 6.0
multi-decel.
4]

142 [Tiempo de 7.0
multi-acel. 5]
143 [Tiempo de 7.0
multi-decel.
9]

144 [Tiempo de 8.0
multi-acel. 6]
145 [Tiempo de 8.0
multi-decel.
6]

146 [Tiempo de 9.0
multi-acel. 7]
147 [Tiempo de 9.0
multi-decel.7]
150 [Seleccion de | 0/3 Salida 10 [V] 0 (0]
la tension 0 Frecuencia de Frecuencia
analdgica de salida maxima
salida] 1 Corriente de 150 %
salida

O] O] 0O O o

2 Tension de 282V / 564V AC
salida
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Ajusta
Parametros ble en {
de fabrica march
a

Rango
Min./Ma Descripcion
X.

LED Nombre del

display parametro

3 Tension DC del | 400 V /800 DC
variador
151 [Ajuste del 10/200 | Basado en 10V 100 (0]
nivel de [%]
frecuencia
analdgica de
salida]
152 [Nivel de 0/400 = Este parametro se emplea cuando 154 — 30.00 (0]
deteccion de | [HZz] [Seleccién del borne de salida configurable] o
frecuencia] 155 — [Seleccidn del relé configurable] se
153 [Ancho de programan en 0-4. 10.00 (0]
banda de la = Este valor no podra programarse por encima
deteccion de de F21 — [Frecuencia maximal.
frecuencia]
154 [Seleccion 0/19 0 FDT-1 12 (0]
del borne de -
salida 1 FDT-2
configurable] .
155 [Seleccion 2 FDT-3 17 .
del relé 3 FDT-4
configurable] 4 FDT-5 B
5 Sobrecarga {OL}
6 Sobrecarga del variador {IOL}
7 Detencién del motor {STALL}
8 Fallo por sobretension {OV}
9 Fallo por baja tension {LV}
Sobrecalentamiento por fallo del
10 ventilador de refrigeracion del variador
{OH}
11 Pérdida de la consigna |
12 Durante el funcionamiento
13 Durante la detencion (stop)
14 Durante funcionamiento constante
15 Durante la busqueda de velocidad

Tiempo de espera para la sefial de

16
puesta en marcha
17 Relé de salida por fallo
18 Fallo de ventilador
19 Seleccion sefial de freno
156 [Relé de | 0/7 Al programar | Al Al 2 (0]
salida por H26— producirs | producirs
fallo] [Numero de e un fallo | e un fallo
intentos de distinto al | por baja
re-arranque de baja tension
automatico] tension
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - N v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
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LED

display

Nombre del
parametro

Rango
Min./Ma
X.

Descripcion

Ajusta
ble en {
march

a

Parametros
de fabrica

157 Configuracio Rele Colector 0
ndereley Multifunciéon | abierto
transistor Bit 1 Bit 0
colector 0 . -
abierto X
1 - v
2 v -
3 v v
159 Seleccion 0/1 0: Modbus RTU 0
protocolo de 1: LG BUS X
comunicacio
n
160 [Numero de 1/32 = Este parametro se programa cuando el variador 1 (0]
estacion del utiliza una opcién de comunicacion RS485.
variador]
161 [Velocidad en | 0/4 = Seleccione la velocidad en baudios de RS485 3 (0]
baudios] 0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Seleccion 0/2 = Esta funcién se emplea cuando la consigna de 0 (0]
del control de frecuencia proviene de los bornes V1 el o de
marcha la opcién de comunicacioén.
después de 0 Funcionamiento continuado
la pérdida de 1 Rueda libre hasta Stop
I(? consigna 2 Deceleracion hasta Stop
e
frecuencia)
163 [Tiempo de 0.1/12 = Tiempo que el variador invierte en determinar si 1.0
espera tras la | [seg.] hay o no consigna de frecuencia de entrada. Si
pérdida de la no hubiera consigna de frecuencia de entrada, -
consigna de el variador iniciara su funcionamiento desde el
frecuencial] modo seleccionado en 162.
164 Ajuste de 2/100 = Base de tiempo para la comunicacion 5
tiempo para (mS)
la -
comunicacio
n
165 [Paridad/ bit When the protocol is set, the communication (0]
stop ] format can be set.
0 Paridad: None, Bit Stop: 1
0~3 1 Paridad: None, Bit Stop: 2 )
2 Paridad: Inpar, Bit Stop: 1
3 Paridad: Par, Bit Stop: 1
166 ([:Ili_reeecI;:ién 0~4223 El uguario puede registrar hasta 8 direcciones 5 o
: 9 diferentes y leerlas con el comando leer.
registro 1]
167 [Leer 6
direccion
registro 2]
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Parametros ble en {
de fabrica march
a

Rango
Min./Ma Descripcion
X.

168 [Leer 7
direccidn
registro 3]
169 [Leer 8
direccion
registro 4]
[70 [Leer 9
direccion
registro 5]
171 [Leer 10
direccion
registro 6]
172 [Leer 1
direccion
registro 7]
173 [Leer 12
direccidn
registro 8]
174 [Escribir 5
direccion
registro 1]
175 [Escribir 6
direccion
registro 2]
176 [Escribir 7
direccion
registro 3]
177 [Escribir 8
direccion
registro 4] 0~4223 El ususario puede registrar hasta 8 direcciones o
178 [Escribir 9 diferentes y escribirlas con el comando escribir 9
direccién
registro 5]
179 [Escribir 10
direccion
registro 6]
180 [Escribir 11
direccion
registro 7]
181 [Escribir 12
direccion
registro 8]
182" [Corriente Ajusta r nivel de corriente para la apertura del 50.0
apertura freno

freno] Este ajuste esta relacionado con H33 (Corriente
nominal del motor)

183 [Retardo de 0~10[s] | Ajuste retardo de tiempo apertura freno. 1.00 X
tiempo
apertura
freno]
184 [Frecuencia 0~400 Frecuencia de apertura de freno con FX 1.00 X
apertura [Hz]
freno con FX]

LED Nombre del

display parametro
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Rango
Min./Ma Descripcion
X.

LED Nombre del

display parametro

185 [Frecuencia 0~400 Frecuencia de apertura de freno con RX 1.00
apertura [Hz]
freno con
RX]

186 [Retardo de 0~19 Ajuste de retardo de tiempo de cierre del freno 1.00 X
tiempo cierre | [s]
freno]

187 [Frecuencia 0~400 Ajuste de frecuencia para cerrar freno 2.00 X
cierre freno [Hz]

(1) Estos parametros aparecen cuando elegimos entre 154 ~155
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Informacién y visualizacion de fallos

/1 ATENCION

Cuando se produce un fallo, la causa debera corregirse antes de rearmar el equipo. Si la funcion de

proteccion permaneciera activada, podria reducirse la vida util del producto y dafharse el equipo.

8.1 Informacion y visualizacion del fallo

Visualizacion

en el display

Funciones de

proteccion

Descripcion

-
!

N
g

'™ -
S
"'-

Sobre corriente

El variador detiene su salida cuando la corriente de salida supera mas del 200%

de su valor de corriente nominal.

Fallo de fuga de
corriente a tierra

El variador detiene su salida cuando se produce un fallo de fuga de corriente a

tierra y el valor de fuga de corriente a tierra supera los valores establecidos.

Sobrecarga del

El variador detiene su salida cuando su corriente de salida fluctia por encima de

variador los niveles nominales del equipo. (150% durante 1 minuto).
Fallo por El variador detiene su salida cuando su corriente de salida supere el 150% de su
sobrecarga corriente nominal por encima del tiempo limite establecido (1 min.).

Sobrecalentamiento

El variador detiene su salida cuando se sobrecaliente debido a un ventilador de
refrigeracién dafiado o a la presencia de alguna sustancia extrafia en el sistema

de ventilacion.

Pérdida de la fase
de salida

El variador detiene su salida cuando una o mas fases de salida (U, V, W) estan
abiertas. El variador detecta la corriente de salida para comprobar la fase de

salida abierta.

Sobre tensién

El variador detiene su salida si la tension en el bus DC del circuito de potencia
supera el valor de 400 V cuando el motor decelera. Este fallo también puede

producirse debido a una sobre tension transitoria de sistema de alimentacion.

Baja tension

El variador detiene su salida cuando la tensién en el bus DC esta por debajo de
los 200 V debido a un par insuficiente. EI motor podria sobrecalentarse cuando

la tensién de entrada cae.

Proteccion térmico
electrénica

La proteccion térmico-electronica interna del variador determina el
sobrecalentamiento del motor. Si el motor se sobrecarga, el variador detiene su
salida. El variador no podra proteger al motor cuando sea de varias polaridades

o se estén utilizando varios motores en paralelo.

Error de guardado
del parametro

Este fallo se visualiza cuando los parametros configurados por el usuario no se

guardan correctamente en la memoria.

Fallo en funcion
de auto
diagnostico

Indica cuando un IGBT esta dafiado, cortocircuito en fase de salida,
fugas de fase de salida a tierra o fase de salida abierta.
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Informacién y visualizacion de fallos

Visualizacioén
en el display

Funciones de
proteccion

Descripcion

Error al salvar los

parametros

Este mensaje de fallo se visualiza cuando se produce un error, cuando

se quiere guardar los cambios de parametros en la memoria.

Fallo de
hardware del

variador

Este mensaje de fallo se visualiza cuando se produce un error en la

circuiteria de control del variador.

Error de

comunicacion

Este mensaje de fallo se visualiza cuando hay un problema de

comunicacion entre el variador y la consola de programacion.

Error en consola

remota

Este mensaje de fallo aparece cuando hay un fallo de comunicacion

entre la consola remota y el variador. Esto no hara parar el variador

Error en consola

Este mensaje se puede visualizar durante unos segundos cuando se

efectla un reset en el variador.

Fallo del

ventilador de

Este mensaje de fallo se visualiza cuando aparece un problema de

funcionamiento en el ventilador de refrigeracién del variador.

refrigeracion
Esta funcion se emplea para realizar una parada de emergencia del
variador. El equipo detendra inmediatamente su salida cuando el borne
Pérdida EST esté conectado (ON).

instantanea de la

alimentacion

= Atencion:

El variador volvera a su funcionamiento normal cuando se desconecte
(OFF) el borne BX mientras los bornes FX o RX estan conectados
(ON).

Contacto de fallo
externo, entrada
A

Cuando el borne configurable de entrada (120-124) se programa en 18
{Fallo de la sefal externa de entrada: A (Contacto normal abierto)}, el

variador detiene su salida.

Contacto de fallo
externo, entrada
B

Cuando el borne configurable de entrada (120-124) se programa en 19
{Fallo de la sefal externa de entrada: B (Contacto normal cerrado)}, el

variador detiene su salida.

Método de
funcionamiento
tras la pérdida de
la consigna de

frecuencia

Cuando el funcionamiento del variador se programa desde la entrada
analdgica (0-10 V o entrada 0-20 mA) o desde la opcion (RS485) sin
asignar ninguna senal, el funcionamiento se realizara de acuerdo con el
método configurado en 162 (Método de funcionamiento al perder la

consigna de frecuencia).
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Resistencias de frenado

9.1 Resistencias de frenado

Tension Pot?ncia
Entrada Variador 100 % Frenado 150% Frenado
[kW]
(] [Wr* [Q] [Wr*
200 0.4 400 50 300 100
0.75 200 100 150 150
1.5 100 200 60 300
2.2 60 300 50 400
3.7 40 500 33 600
5.5 30 700 20 800
7.5 20 1000 15 1200
11.0 15 1400 10 2400
15.0 11 2000 8 2400
18.5 9 2400 5 3600
22.0 8 2800 5 3600
400 0.4 1800 50 1200 100
0.75 900 100 600 150
1.5 450 200 300 300
2.2 300 300 200 400
3.7 200 500 130 600
5.5 120 700 85 1000
7.5 90 1000 60 1200
11.0 60 1400 40 2000
15.0 45 2000 30 2400
18.5 35 2400 20 3600
22.0 30 2800 10 3600

*La potencia en vatios de la resistencia se basa en un par de frenado del 150% y un5% de
ED. Duplique la potencia nominal en vatios cuando se utilice una aplicacion con un 10% de
ED.

ED (Ciclo de trabajo)
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Comunicaciones RS-8485

10. Comunicacion RS485

Introduccion

El variador puede ser controlado y monitorizado a través un PLC u otro modulo
maestro.

Los variadores y otros equipos esclavos pueden ser conectados a un bus multi-drop
RS-485 y pueden ser monitorizados y controlados desde un PLC o PC. Los
parametros de ajuste pueden ser cambiados a través de PC.

Caracteristicas
El variador puede ser facilmente aplicado en la industria de automatizacioén, porque es
muy facil la monitorizacién y el cambio de parametros por el usuario.

* Parametros que se pueden cambiar a través del ordenador.
(Ex: Tiempo de Acel/Decel, Consigna de frecuencia etc.)
* Tipo de Interface RS485:
1) Los variadores siempre podran comunicar con otros ordenadores.
2) La conexion a 31 variador se realizara con sistema multi-drop.
3) Interface resistente al ruido eléctrico.

Los usuarios podran utilizar convertidores RS232-485. Las especificaciones de los

convertidores dependeran de sus fabricantes. Refiérase al manual del convertidor para
conocer mas detalles de sus especificaciones.

Antes de la instalacion

Antes de la instalacién y funcionamiento, esto deberia ser leido detenidamente.
Porque sino esto podria causar dafios o averias a otros equipos.

Especificacion

Tipo Especificaciéon

Comunicacion RS485

Transmision Bus, Multi drop Link System

Aplicable a variador | Serie SV-iG5A

Convertidor Convertidor RS232

Cor.]exmn a Max. 31

variadores

-[I?lstanc!a” Max. 1,200m (Recomendada 700m)
ransmision
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10.1 Especificacion del hardware

Modelo Especificacion
‘. Utilice los bornes de conexion S+, S- situados en el bornero de
Instalacion
control.
Alimentacion Utilice una fuente aislada a la alimentacion del variador

Especificaciones de comunicacion

Modelo Especificaciéon
‘ée'°°'d.a°' g 19.200/9.600/4.800/2.400/1.200 baudios seleccionable
omunicacion
Procedimiento de . . .. ,
Sistema de comunicacion asincrona
Control
Slstem_a de. . Sistema Half duplex
comunicacion
Sistema de ASCII (8 bit)
caracteres
Bit Stop length Modbus-RTU: 2 bit LS Bus: 1 bit
Check Sum 2 byte
Paridad chequeo Ninguno
Instalacion

Conexionado de la linea de comunicacion

Conecte la linea de comunicacion RS485 a los bornes (S+), (S-) del bornero de
control.

Verifique una buena conexion en los bornes y alimente el variador.

Si la linea de comunicacion esta conectada correctamente ajuste los siguientes
parametros:

» DRV-03 [Drive mode]: 3(RS485)
» DRV-04 [Freq. mode]: 7(RS485)
»  1/0-60 [Numero Var.]: 1~250 (Si hay mas de un variador conectado ,asegurese de dar un numero
diferente a cada uno)
1/0-61 [Ajuste Baudios-]: 3 (9.600 bds (Ajuste de fabrica)
1/0-62 [Modo perdida ]: 0 - No actua (Ajuste de fabrica)
1/0-63 [Time-Out]: 1.0 sag (Ajuste de fabrica )
1/0-59 [Protocolo Comunicacion.]: 0 - Modbus-RTU, 1 — LS BUS

v vV Ve w
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10.2 Conexion entre ordenador y variadores

Sistema de configuracion

Convertidor
RS232/485
Variador #1 Variador #2 Variador #n
PC
@ @

- El niUmero de variadores conectados no puede ser superior a 31.

- La longitud maxima de comunicacion es 1200mts. Para asegurar una comunicacion
estable, la longitud recomendable no ha de superar los 700mts.

- Asegurese de cerrar la linea de comunicacion con JP1 situado en la tarjeta de control
encima de los bornes S+, S- del ultimo equipo.

Funcionamiento

Chequee las conexiones entre ordenador y variador .

Ponga en tension el variador. Pero no conecte la carga hasta que no se establezca la
comunicacion entre el ordenador y el variador.

Ponga en marcha el programa de comunicacién desde el ordenador.

“DriveView’es un programa que suministra LS Industrial Systems para el usuario.
Para poder comunicar desde un ordenador con el variador.

Para utilizar el software siga las instrucciones de funcionamiento que acompanan al
mismo.
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Filtros EMI / RFI

1. DECLARATION OF CONFORMITY

Council Directive(s) to which conformity is declared:

CD 73/23/EEC and CD 89/336/EEC

Units are certified for compliance with:

Type of Equipment:

Model Name:
Trade Mark:

Representative:
Address:

Manufacturer:
Address:

EN 61800-3/A11 (2000)
EN 61000-4-2/A2 (2001)
EN 61000-4-3/A2 (2001)
EN 61000-4-4/A2 (2001)
EN 61000-4-5/A1 (2001)
EN 61000-4-6/A1 (2001)
EN 55011/A2 (2002)

EN 50178 (1997)

IEC/TR 61000-2-1 (1990)
EN 61000-2-2 (2002)

Inverter (Power Conversion Equipment)
SV - iG5A Series
LG Industrial Systems Co., Ltd.

LG International (Deutschland) GmbH
Lyoner Strasse 15,

Frankfurt am Main, 60528,

Germany

LG Industrial Systems Co., Ltd.
181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, Chungnam, 330-845,
Korea

We, the undersigned, hereby declare that equipment specified above conforms to the
Directives and Standards mentioned.

Place: Frankfurt am Main Chonan, Chungnam,
Germany Korea
e S —
/'4 20/03/¢} — ..__j—-"‘ )
= (A eatire Date) J
2002/11/26
Signature/Dat
Mr. Ik-Seong Yang / Dept. Manager Mr. Jin Goo Song / Gengrgl 2tre/Pete)

Manager

(Full name / Position) (Full name / Position)
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Filtros EMI / RFI

12. FILTROS RFl de RED

LA GAMA DE LAS SERIES DE FILTROS L.S. DE ENTRADA DE ALIMENTACION FF (Footprint) — FE
(Standard), HA SIDO ESPECIFICAMENTE DISENADA PARA OPERAR CON VARIADORES LS DE
ALTA FRECUENCIA. LA UTILIZACION DE FILTROS L.S. CONJUNTAMENTE CON LA
RECOMENDACION AL DORSO, COLABORAN A GARANTIZAR UN FUNCIONAMIENTO PERFECTO
DE LOS EQUIPOS SENSIBLES AL TIEMPO QUE CUMPLEN CON LOS ESTANDARES DE EMISIONES
E INMUNIDAD EN50081-EN 61000-6-3:02 Y EN 61000-6-1:02.

PRECAUCION

S| SE HUBIERAN INSTALADO MODULOS DE PROTECCION DE FUGAS DE CORRIENTE EN LA
FUENTE DE ALIMENTACION, SE DEBERA TENER PRESENTE QUE EL MODULO PODRA INDICAR
ANOMALIA CON LA ALIMENTACION.

PARA EVITAR ESTA SITUACION, LA SENSIBILIDAD DE LA CORRIENTE DEL MODULO DE
PROTECCION DEBERA SER SUPERIOR AL VALOR DE LA FUGA DE CORRIENTE QUE SE
PRODUZCA EN EL PEOR DE LOS CASOS SEGUN LA TABLA QUE FIGURA CONTINUACION EN Pag.
17.

INSTRUCCIONES RECOMENDADAS DE INSTALACION

Para cumplir con la directiva EMC, es necesario seguir estas instrucciones con el mayo rigor
posible. Cumpla con los procedimientos de seguridad habituales en la manipulacién de equipos
eléctricos. Todas las conexiones eléctricas del filtro, variador y motor deberan ser realizadas
por técnicos electricistas cualificados.

1-) Compruebe la placa de caracteristicas del filtro para asegurarse que la corriente, tension y
el numero del modelo son correctos.

2-) Para obtener los mejores resultados, el filtro debera instalarse lo mas cerca
posible del conexionado de las fuentes de alimentacién, normalmente directamente
después del seccionador del circuito o del interruptor de alimentacion.

3-) El panel interior del armario eléctrico debera adaptarse a las dimensiones del
filtro para su correcto montaje. Es importante desprender la pintura etc. de los
orificios de montaje asi como de la cara expuesta del panel para garantizar el mejor
contacto posible del filtro a tierra.

4-) Asegurese de fijar correctamente el filtro.

5-) Conecte las conexiones de alimentacion a los bornes del filtro con la marca
LINE, conecte los cables de tierra al conector de tierra suministrado. Conecte los
bornes del filtro con la marca LOAD a la entrada de alimentacion del variador
utilizando longitudes cortas de cable de seccion adecuada.

6-) Conecte el motor vy fije el nucleo de ferrita (choques o ferritas de salida) lo mas
cerca posible del variador. Se debera utilizar cable blindado o apantallado donde las
tres fases trifasicas den una o dos vueltas por dentro del nucleo de ferrita. El
conductor de tierra deberda estar correctamente conectado a los extremos del
variador y del motor. La pantalla deberd conectarse al chasis y directamente a
tierra.

7-) Conecte los cables de control siguiendo las instrucciones del manual del
variador.

ES IMPORTANTE QUE LOS CABLES SEAN LO MAS CORTOS POSIBLES Y QUE EL
CABLEADO DE LA FUENTE DE ALIMENTACION Y DE SALIDA DEL MOTOR ESTE BIEN
SEPARADO.

FF SERIES { Footprint )

CABLE APANTALLADO
SHIEL DED CABLE

i N
LLLLL] N
FILTER _L

MDTOR

1
1
1
1
INVERTER 1
1
1
1
X

FE SERIES { Standard )

CABLE APANTALLADO
INVERTER SHIEL DED CABLE

C o
% G lfl‘ %
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Filtros EMI / RFI

EMI / RFI Filtros
Variadores LS , serie iG5A

iG5A series [ Footprint Filters
INVERTER | rowes ‘ CODE ‘ CURRENT‘ VOLTAGE | Lot | DIMENSIONS | MOUNTING ‘ WEIGHT ‘ MOUNT ‘ Ao ‘ ureuT
THREE PHASE NOM.  MAX.
SVO04iG5A-2 | 0.4kW
SVO0BIGSA2 | o 7w | FFGSA-TO0S-(x) | 5A 250VAC | 05mA 27mA | 175%76.5x40 161x53 12Kg. | M4 | A | FS-1
SVOOBIG5A-2NC_| 0.75:W | FFG5A-T006-(x) | BA 250VAC | 05mA 27mA | 176.5x107.5x40 | 1625x84 12Kg. | M4 | A | FS-1
SV015iG5A-2 150 | FFG5A-T012-(x) | 12A 250VAC | 05mA 27ma | 176.6x107.6x40 | 162.5x84 13Kg. | M4 | A | Fs-2
SV022iG5A-2 2200
SV037iG5A-2 37| FFG5A-T020-(x) | 20A I50VAC | 05mA 27ma | 176.5x147.5x45 | 162.5¢124 18Kg. | M4 | A | Fs-2
SV040iG5A-2 4.0k
SV055iG5A2 | 5.5kW | FFG5A-T030-(x) | 30A 250VAC | 05mA 27mA | 266x185.5x60 252x162 2Kg. | M4 | B | Fs-2
SVO75i65A2 | 7.5kW | FFG5A-T050-(x) | 50A 250VAC | 05mA 27mA | 270x189.5x60 2521162 25Kg. | M4 | B | Fs-2
SVOT5IG5A2 TTkW
s — 100A [ 250VAC | 05mA 27mA
SVOT5IG5A-2 18kW r
SVOTRI0EA 5ok 120A | 250VAC | o05ma 27ma
SVO04IGEAA | 0.4kW
Voo O FFGSA-TO0S-(x) |  5A 380VAC | 05mA 27mA  175x76.5%40 161x53 12Kg. | M4 | A | FS-1
SVOOBIG5ANC | 0.75kW -
SVoTSiaTAS | FFG5A-TO06-(x) | 6A 380VAC | 0SmaA 27ma | 176.5x107.5¢40 | 162.5x84 12Kg. | M4 | A | FS-1
SV022iG5A4 2200
SV037iG5A4 370N FFG5A-TON-(x)  11A 380VAC  05mA Z7mA  176.5x147.5x45  162.5x124  15Kg. M4 A FS-2
SV040iG5A4 4.0k
SVOS5IG5A4 | 5.5kW r
Svoosicond |5 onw | FFG5ATO30-(x) | 30A 380VAC | 05ma 27mA | 266x185.5x60 252x162 MKg. | M4 | B | Fs-2
SV110iG5A-4 11kW
ML {5y | FFGBATOS1-(x) |  51A 380VAC | 05mA Z7mA | 368x258.5x65 354x217 25Kg. | M6 [ B | FS-2
SV185iG5A4 18¢W | FFG5A-TOB0-(x) | B6OA 380VAC | 05mA 27mA | 4B0x288x65 445x246 28Kg. | M8 | B | Fs-2
SV220iG5A4 | 22kW | FFG5A-T070-(x) | 70A 380VAC | 05mA 27mA | 4B0x288x85 446x248 28Kg. | M8 | B | FS-2
iG5A series /  Standard Filters
INVERTER | FOWER ‘ CODE ‘ CURRENT‘ VOLTAGE | LEAKAGE ‘ DIMENSIONS. | - MOUNTING ‘ WEIGHT ‘ MOUNT ‘ FG ‘ ureuT
THREE PHASE NOM.  MAX.
SV004iG5A-2 | 0.4kW
SVOOBIGSA-2 | 075W | FE-TO06-( x) 6A 250VAC | 05mA 27mA | 250x110x80 238x76 18Kg. c | Fs-2
SVO0BIG5A-2NC_| 075k
SV015iG5A-2 150 | FE-T0124(x) 12A 250VAC | 05mA 27mA | 250x110x80 238476 16Kg. | — | C | Fs-2
SV022iG5A2 2200
SV037iG5A-2 a7 | FE-T020-( x) 20A 250VAC | 05mA 27mA | 270x140x80 2581106 22Kg. c | Fs-2
SV040iG5A-2 4.0k
SV055iG5A2 | 5.5kW | FE-T030-( x) 30A 250VAC | 05mA 27mA | 270x140x50 258x106 24Kg. | — | € | Fs-2
SVO75iG5A2 | 7.5kW | FE-T050-( x) 50A D50VAC | 05mA 27mA | 270x140x90 258x106 3.2Kg. C | Fs-2
SVI10iG5A-2 T1kW
S e FETI00(x) | 100A [ 250VAC | 05mA 27mA | 420x200x130 408x166 138Kg. | — ;| C | FS-3
SV185iG5A2 18kW -
SVIIGEAD oo FET120:(x) | 120A | 250VAC |05mA 27mA | 420x200x130 408x166 13.8Kg. c | Fs-3
SVO04iGEAS | 0.4kW
SVO0BIG5A4 | 0.75kW
votsicaATRe o FE-T006(x) 6A 380VAC  05mA Z7mA  250x110x60 238x76 16Kg. - C  FS-2
SV015iG5A4 1500
SV022iG5A4 2200
SV037iG5A4 37| FE-TO12+( x) 12A 380VAC | 05mA 27mA | 250x110x60 238x76 18Kg. c | Fs-2
SV040iG5A4 .00
SVOB5IGEAS | 5.5kW
Svoreicead— 5w FE-T030{x) 30A 380VAC | 05mA 27mA | 270x140x50 258x106 24Kg. | — [ C | FS-2
SV110iG5A4 11W -
T o FET050-(x) 50A 380VAC | 05ma z7mA | 270x140x00 256x106 32Kg. c | Fs-2
SV185iG5A4 18kW | FE-TOB0-(x) | G6OA 380VAC | 05mA 27mA | 270x140x80 258108 32Kg. | — | C | FS-2
SV220iG5A4 22kW | FE-TO70-(x) 70A 380VAC | 05mA 27mA | 350x180x80 3381146 75Kg. C | Fs-2

(x) (1)Entorno industrial EN50081-2 (clase A) -> EN61000-6-4:02
( 3 ) Entorno domestico EN50081-1 (clase B) -> EN61000-6-3:02
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Filtros EMI / RFI

SERIE FF ( Footprint)

FE SERIES ( Standard)
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Ferritas de salida
SERIE FS ( Ferritas de salida )
o)
Eji::::%]Y CODE ° W : X °
aﬁn IY FS—-1 21 85 46 70 5
@ / X FS-2 28.5 105 62 90 5
" FS-3 48 150 110 125*30 5

VMC

vector motor control

Vector Motor Control Ibérica (VMC)

C/Mar del Carib, 10 — Pol. Ind. La Torre del Rector
08130 Santa Perpétua de Mogoda BARCELONA (SPAIN)
Tel. (+34) 935 748 206 — Fax (+34) 935 748 248

inffo@vmc.es — www.vmc.es

LS
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Nuevo Nombre de @ LG Industrial Systems
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La evolucion del producto hace que la informacion de este manual esté sujeta en el futuro a cambios sin previo aviso.
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