Nacido para accionar maquinas

Control vectorial de corriente
Par de arranque elevado: 200% a 0,5 Hz

Doble valor nominal: VT de 120%/1 min. y CT de 150%/1 min.
Control de motores IM y PM (asincrono y sincrono)
Control de par en vectorial lazo abierto

Funcionalidad de posicionamiento

Funcionalidad en aplicaciones integrada (por ejemplo,
control de freno)

Programacion ldgica integrada

Seguridad integrada, de acuerdo con ISO 13849-1
(circuito doble de entrada y monitorizacién de dispositivo
externo, EDM)

Puerto USB para programacion por PC
Alimentacion de reserva de 24 Vc.c. para la placa de control

Comunicaciones de campo: Modbus, DeviceNet, Profibus,
CompoNet, EtherCAT, ML-Il y Ethernet/IP

Software de configuracion por PC: CX-Drive
RoHS, CE, cULus

Valores nominales

Monofasico 200 V, de 0,1 a 2,2 kW
Trifasico 200 V, de 0,1 a 15,0 kW
Trifasico 400 V, de 0,4 a 15,0 kW

OmRrRON

Configuracion del sistema

Fuente de
alimentacién

MCCB

Reactancia de
c.a. de entrada

Filtro

MX2

Ferrita

Motor

Conexioén
a tierra

Cable USB

CX-Drive
CX-One

Cable de
extension del
operador remoto

Operador remoto
con LCD de 5 lineas

Tarjeta opcional de comunicaciones

Resistencia de frenado

Reactancia de c.c.

Reactancia de c.a. de salida

Accesorio para
la instalacion
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Especificaciones

Denominacién de tipo

3G3MX2-AB002--E[]

Serie MX2 ———

A: P20

D: IP54 (incluye filtro CEM de clase 2)

Tension:
B: Monofésico de 200 Vc.a.
2:  Trifasico de 200 Vc.a.
4: Trifasico de 400 Vc.a.

-[C: IP54 preparado para su personalizacion
E: estandar europeo
P: Sin disipador

Potencia méxima aplicable del motor

002: 0,2 kW
0

150: 15,0 kW

Clase 200 V
Monofasico: 3G3MX2-[] B001 B002 B004 B007’ B015 B022 - - - - -
Trifasico: 3G3MX2-[] 2001 2002 2004 2007 2015 2022 2037 2055 2075 2110 2150
Motor Para configuraciones VT 0,2 0,4 0,55 1,1 2,2 3,0 55 7,5 1 15 18,5
kW2 Para configuraciones CT 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5 11 15
200 VT 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 4.1 6,7 10,3 13,8 19,3 23,9
@ Capacidad del 200 CT 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8 6,0 8,6 11,4 16,2 20,7
2 s convertidor kVA 240 VT 0,4 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9 8,1 12,4 16,6 23,2 28,6
-g = 240 CT 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5 7.2 10,3 13,7 19,5 24,9
§ g Corriente nominal de salida (A) en VT 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
H Corriente nominal de salida (A) en CT 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
© Tensiéon maxima de salida Proporcional al voltaje de entrada: 0...240 V
Frecuencia de salida max. 400 Hz

o 5 |Tension y frecuencia nominales Monofasica 200...240 V 50/60 Hz
° 'g de entrada Trifasico 200...240 V 50/60 Hz
% € |Fluctuaciones de tensién admisibles —15%..+10%
E] °E’ Fluctuaciones de frecuencia o
L = |admisibles 5%
Deceleracion 70%
de tiempo corto 0.
100%: < 50 Hz <50 Hz o
Par de freno con' B 50%: < 60 Hz 50%: Aprox. 20% -
realimentacion <60 Hz
al condensador
Método de refrigeracion Autorrefrigerado® Ventilacion forzada
1. El' modelo trifasico utiliza ventilacion forzada. Sin embargo, el modelo monofasico es autorrefrigerado.
2. Basado en un motor estandar trifasico.
3. Ventilaciéon forzada para modelos IP54.
Clase 400 V
Trifasico: 3G3MX2-[] 4004 4007 4015 4022 4030 4040 4055 4075 4110 4150
Motor Para configuraciones VT 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11 15 18,5
kw1 Para configuraciones CT 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1" 15
380 VT 1,3 2,6 3,5 4,5 57 73 11,5 15,1 20,4 25,0
@ Capacidad del 380 CT 11 2,2 3,1 3,6 4,7 6,0 9,7 11,8 15,7 20,4
g g |convertidor kVA 480 VT 1,7 3,4 4,4 5,7 7,3 9,2 14,5 19,1 25,7 31,5
"g = 480 CT 1.4 2,8 3,9 4,5 5,9 7,6 12,3 14,9 19,9 25,7
§ z Corriente nominal de salida (A) en VT 21 4,1 54 6,9 8,8 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0
&  [Corriente nominal de salida (A) en CT 1,8 3,4 4,8 55 7,2 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0
2 Tension maxima de salida Proporcional al voltaje de entrada: 0...480 V
Frecuencia de salida max. 400 Hz
S |Tensioén y frecuencia nominales A
g _g de entrada Trifasico de 380 a 480 V 50/60 Hz
% ‘E Fluctuaciones de tension admisibles -15%..+10%
g “E’ Fluctuaciones de frecuencia o
w = admisibles 5%
Deceleracion 70%
3 (N
de tiempo corto 100%: < 50 Hz <50 Hz
Par de freno con 50%: < 60 Hz 50%: )
realimentacion ’ <60 Hz
al condensador
Método de refrigeracion Autorrefrigerado? Ventilacion forzada

1. Basado en un motor estandar trifasico.
2. Ventilacién forzada para modelos IP54.
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Especificaciones

Especificaciones comunes

Referencia de modelo 3G3MX2

Especificaciones

Métodos de control

Pulso senoidal fase a fase con modulacién por ancho de impulsos (PWM) (control vectorial sin sensores, V/F)

Rango de frecuencia de salida

0,10..400,00 Hz

Precision de frecuencia

Valor digital seleccionado: +0,01% de frecuencia maxima

.9. Valor analégico seleccionado: +0,2% de la frecuencia maxima (25 +10°C)
§ Resolucioén del valor de frecuencia |Valor digital seleccionado: 0,01 Hz
g seleccionado Valor analégico seleccionado: 1/1.000 de frecuencia maxima
@ Resolucion de la frecuencia de salida|0,01 Hz
5 |Par de arranque 200%/0,5 Hz
s Valor nominal doble:
2 Capacidad de sobrecarga Trabajo intenso (CT): 150% durante 1 minuto
Trabajo normal (VT): 120% durante 1 minuto
Seleccion de referencia de frecuencia |[De 0 a 10 Vc.c. (10 KQ), de 4 a 20 mA (100 Q), RS485 Modbus, opciones de red
Caracteristicas V/f Par constante/reducido, V/f libre
FW (comando de marcha directa), RV (comando de marcha inversa), CF1~CF4 (ajuste de multivelocidad), JG (comando jog),
DB (freno externo), SET (parametros de control del segundo motor), 2CH (comando de aceleracién/deceleracion en 2 etapas),
FRS (comando de parada por marcha libre), EXT (fallo externo), USP (funcién de arranque), CS (entrada conmutacion),
SFT (bloqueo de software), AT (seleccion de entrada analdgica), RS (reset), PTC (proteccion térmica por termistor), STA (arranque),
STP (parada), F/R (directa/inversa), PID (desactivar PID), PIDC (reset PID), UP (funcion up de control remoto), DWN (funcién down
de control remoto), UDC (borrar datos de control remoto), OPE (control por operador), SF1~SF7 (seleccién de referencia de
Sefiales de entrada multivelocidad; funcionamiento por bit), OLR (restriccion de sobrecarga), TL (activacion limite de par), TRQ1 (cambio 1 del limite
de par), TRQ2 (cambio 2 del limite de par), BOK (confirmacion de sefial freno), LAC (cancelacion LAD), PCLR (borrar la desviacion
de posicion), ADD (afadir frecuencia), F-TM (forzar modo terminal), ATR (permitir entrada de comandos de par), KHC (borrar valor
acumulado potencia), MI1~MI7 (entradas de empleo general para programacion de usuario), AHD (retencién comando analégico),
CP1~CP3 (interruptores multiposicion y multipaso), ORL (retorno sefial a punto cero), ORC (sefial de disparo a punto cero),
SPD (alternar posicion/velocidad), GS1~GS2 (entradas STO, sefiales relacionadas con la seguridad), 485 (sefial de inicio de
comunicaciones), PRG (ejecutar programacion de usuario), HLD (mantener frecuencia de salida), ROK (permitir comando RUN),
EB (entrada pulsos fase B), DISP (visualizacién limitada), OP (sefial de control opcional), NO (sin funcién), PSET (posicion preconfigurada)
RUN (sefial de run), FA1~FAS5 (sefial de llegada a frecuencia), OL,OL2 (sefial de sobrecarga), OD (Sefial de error de desviacion
del PID), AL (sefial de alarma), OTQ (umbral del par minimo y maximo), UV (tension baja), TRQ (sefial de limite de par), RNT (tiempo
de marcha agotado), ONT (tiempo de conexion de alimentaciéon agotado), THM (alarma térmica), BRK (liberar freno), BER (error de
freno), ZS (deteccion de OHz), DSE (desvio de velocidad excesivo), POK (posicionado finalizado), ODc (desconexion de entrada de
o tension analégica), OIDc (desconexion de entrada de corriente analdgica), FBV (segunda salida de PID), NDc (deteccion de la
3 |Sefales de salida desconexion de red), LOG1~LOG3 (sefales de salida légicas), WAC (alarma de vida util del condensador), WAF (alarma de vida util
5 ventilador de refrigeracion), FR (contacto de arranque), OHF (alarma de sobrecalentamiento del disipador térmico), LOC (carga baja),
5 MO1~MO3 (salidas de empleo general para programacion de usuario), IRDY (convertidor listo), FWR (operacion directa), RVR
© (operacion inversa), MJA (fallo importante), WCO (comparador de entrada O), WCOI (comparador de entrada Ol), FREF (origen
5 de comando de frecuencia), REF (origen de comando run), SETM (segundo motor en funcionamiento), EDM (supervision de entradas
= STO -par con desconexion segura), OP (sefal de control opcional), NO (sin funcion)
V/f libre, aumento del par automatico/manual, ajuste de la ganancia de tension de salida, funcién AVR, tension reducida, seleccion de
datos del motor, auto-tuning, control de estabilidad del motor, proteccién de marcha inversa, control de posicién sencillo, control de
par sencillo, limitacion del par, reducciéon automatica de frecuencia portadora, funcionamiento en modo de ahorro de energia, funcién
PID, funcionamiento ininterrumpido durante fallos de corriente, control de freno, frenado por inyeccién de c.c., freno dinamico (BRD),
frecuencia superior o inferior a los limites, frecuencias de salto, aceleracion y deceleracion de curva (S, U, U invertida, EL-S), perfil
F n . de velocidad de 16 etapas, ajuste de la frecuencia de arranque, parada por deceleracion y aceleracion, procesar jog, calculo
unciones estandar o - - " . S
de frecuencia, afadir frecuencia, aceleracion/deceleracion de dos etapas, seleccion del modo de parada, iniciar o detener
frecuencia, filtro de entrada analdgica, comparadores de entrada, tiempo de respuesta del terminal de entrada, funcién de retencion/|
retardo de la sefial de salida, direccién de rotacion limitada, seleccion de la tecla stop, bloqueo de software, funcion de parada de
seguridad, funcién de escalado, limitacion de visualizacion, funcién de contrasefia, parametros del usuario, inicializacion, seleccion
de la visualizacion inicial, control del ventilador de refrigeracion, advertencia, reintento de fallo, coincidencia de frecuencia activa,
frecuencia coincidente, limitacion de sobrecarga, limitacion de sobrecorriente, AVR de la tensién del bus de c.c.
Entradas analégicas 2 entradas analégicas de 0 a 10 V (10 KQ), de 4 a 20 mA (100 Q)
Terminal de entrada de tren de pulsos|0 a 24 V, hasta 32 kHz
Tiempos de aceleracion/deceleracion |De 0,01 a 3.600,0 s (seleccién de curva/lineal), disponibilidad de segunda rampa aceleracién/deceleracion
Visualizacié LED indicador de estado: funcionamiento, programacion, alarma, alimentacién, Hz, Amps
fsualizacion Operador digital: Disponible para la monitorizacion de 32 elementos: referencia de frecuencia, corriente de salida y frecuencia de salida.
Proteccion de sobrecarga del motor|Relé termoelectronico de sobrecarga y entrada de PTC
Sobrecorriente instantanea 200% de corriente nominal
c Valor nominal doble:
78 Sobrecarga Trabajo intenso (CT): 150% durante 1 minuto
S Trabajo normal (VT): 120% durante 1 minuto
§ Sobretension 800 V para tipo 400 V y 400 V para tipo 200 V
% Tension baja 345V para tipo 400 V'y 172,5 V para tipo 200 V
3 Pérdida momentanea Se pueden seleccionar los siguientes parametros: alarma, decelera para detenerse, decelera para detenerse con bus de c.c.
2 de alimentacion controlado, rearranque
-g Sobrecalentamiento del ventilador |Supervision de temperatura y deteccion de errores
g de refrigeracion
L. |Nivel de prevencion de bloqueo Prevencion de bloqueo durante la aceleraciéon/deceleracion y velocidad constante
Fallo de puesta a tierra Deteccion al conectar la alimentacion
Indicacion de carga Activada cuando se suministra alimentacién a la parte de control
5 Grado de proteccion IP20, recubrimiento de barniz en PCB y IP54 (para el tipo 3G3MX2-D[])
g Humedad ambiente 90% RH o menos (sin condensacion)
g Temperatura de almacenamiento —20°C a +65°C (temperatura a corto plazo durante el transporte)
g Temperatura ambiente” De —10°C a 50°C (la frecuencia portadora y la corriente de salida se tienen que reducir por encima de 40°C)
4 |Instalacion Interior (sin gas corrosivo, polvo, etc.)
& |Altura de instalacion Max. 1.000 m
[*}
g Vibracion 5,9 m/s2 (0,6G), de 10 a 55 Hz
o

1. Algunos tipos de 3G3MX2-D requieren una reduccién especial en funcién de las condiciones de instalacion y la frecuencia portadora seleccionada.
Consulte la informacion detallada que se proporciona en el manual.
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Dimensiones

Modelos disponibles (IP20)
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Clase de  [Modelo de convertidor Figura Dimensiones en mm
tension 3G3MX2-AlJ w w1 H H1 t D D1 D2 d Peso (kg)
BO01-E 1,0
B002-E 1 68 56 128 118 109 135 - - 1,0
Monofasico B004-E 122,5 27 1,1
200V B007-E 1,4
BO15-E 2 108 96 128 118 170,5 55 4.4 45 1,8
B022-E 1,8
s00at o
2004-E ! &8 %6 128 18 122,5 27 ) ) 11
2007-E 1455 50 1,2
2015-E 1,6
Three-phase 2 108 96 128 118 170,5 55 4.4
200 V 2022-E 45 18
2037-E 140 128 128 118 5 170,5 55 44 2,0
2055-E 3,0
2075E 5 140 122 260 248 6 155 73,3 6 6 34
2110-E 180 160 296 284 ; 175 97 5 ; 5,1
2150-E 220 192 350 336 84 7.4
4004-E 143,5 28 1,5
4007-E 1,6
4015-E 2 108 96 128 118 - - - 1,8
4022-E 1705 % 1,9
Trifasico de 4030-E 1,9
400V 4040-E 128 128 118 5 170,5 55 44 45 21
4055-E 140 3,5
2075E . 122 260 248 6 155 73,3 6 6 35
4110-E 47
1150E 180 160 296 284 7 175 97 5 7 55
Tarjeta opcional
67,6 44,9

OLAQ O O FEhercaT fy
IN_OUT RUN ERR ADR &5  —

60,0

1

i 11 /A WARNING  Risk of electric shock.
/AN *Mait 10 minates for capacitor discharge

I after disconnecting power supply.

i | T,

IN OUT:

1.
)

53,1
Nota: Las tarjetas opcionales se pueden colocar dentro del modelo IP54.
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Modelos sin disipador
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.. | Modelo de convertidor| . Dimensiones en mm
I Fi
Clase de tension 3G3MX2-AL] igura W WA H H o) D1 Peso (kg)
B001-P-E
B002-P-E 1 68 56 128 118 103 7,5 1,1
Monofasico B004-P-E
200V B007-P-E
B015-P-E 2 108 96 128 118 123 7,5 1,8
B022-P-E
2001-P-E
2002-P-E
iy 2004PE 1 68 56 128 118 103 75 1,1
rifasico
i —
2020PE 2 108 96 128 118 123 75 1,8
2037-P-E 3 140 128 128 118 123 7,5 2,1
4004-P-E
4007-P-E
Trifasico 4015-P-E 2 108 96 128 118 123 7,5 1,8
400V 4022-P-E
4030-P-E
4040-P-E 3 140 128 128 118 123 7,5 2,1
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Modelos IP54
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3G3MX2-DB001-E

3G3MX2-DB001-EC

3G3MX2-D2055-EC

3G3MX2-D2110-EC

3G3MX2-DB002-E

3G3MX2-DB002-EC

3G3MX2-D2075-EC

3G3MX2-D2150-EC

3G3MX2-DB004-E

3G3MX2-DB004-EC

3G3MX2-D4055-EC

3G3MX2-D4110-EC

3G3MX2-D2001-E

3G3MX2-DB007-EC

3G3MX2-D4075-EC

3G3MX2-D4150-EC

3G3MX2-D2002-E

3G3MX2-DB015-EC

3G3MX2-D2004-E

3G3MX2-DB022-EC

3G3MX2-D2007-E

3G3MX2-D2001-EC

3G3MX2-D2002-EC

3G3MX2-D2004-EC

3G3MX2-D2007-EC

3G3MX2-D2015-EC

3G3MX2-D2022-EC

3G3MX2-D2037-EC

3G3MX2-D4004-EC

3G3MX2-D4007-EC

3G3MX2-D4015-EC

3G3MX2-D4022-EC

3G3MX2-D4030-EC

3G3MX2-D4040-EC

3297
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Filtros de montaje posterior Rasmi

Modelo Rasmi Dimensiones r H 1 w ]
w H L X Y M -
AX-FIM1010-REL] 71 45 169 156 51 M4 Ez) & [o[o[s]
1x200V | AX-FIM1014-REC] 111 50 169 156 91 M4 Montajes de drive
AX-FIM1024-REC] 111 50 169 156 91 M4
AX-FIM2010-REC] 82 50 194 181 62 M4 L X
AX-FIM2020-REC] 111 50 169 156 91 M4
5200y |AX-FIM2030-REC 144 50 174 161 120 M4
AX-FIM2060-REC] 150 52 320 290 122 M5
AX-FIM2080-REC] 188 62 362 330 160 M5 LK T B
AX-FIM2100-REC] 220 62 415 380 192 M6 T eia ﬂi¥
AX-FIM3005-REC] 114 46 169 156 96 M4 cables Y
AX-FIM3010-REC] 114 46 169 156 96 M4
3x400V | AX-FIM3014-REC] 144 50 174 161 120 M4
AX-FIM3030-REC] 150 52 306 290 122 M5
AX-FIM3050-REC] 182 62 357 330 160 M5
H w

Filtros de montaje posterior Schaffner

Dimensiones
w H L X Y A B M
AX-FIM1010-SE] 70 40 166 156 51 150 50 M5
1x200V AX-FIM1014-SEC] 110 45 166 156 91 150 80 M5
AX-FIM1024-SE[] 110 50 166 156 91 150 80 M5
AX-FIM2010-SE] 80 40 191 181 62 150 50 M5

Modelo Schaffner

AX-FIM2020-SE[] 110 50 166 156 91 150 80 M5 @ + ®

AX-FIM2030-SE[] 142 50 171 161 120 150 112 M5 % Y
3x200V

AX-FIM2060-SE[] 140 55 304 290 122 286 112 M5

AX-FIM2080-SE[] 180 55 344 330 160 323 140 M5 B

AX-FIM2100-SE[] 220 65 394 380 192 376 180 M5 Y

AX-FIM3005-SE[] 110 50 166 156 91 150 80 M5
AX-FIM3010-SE[] 110 50 166 156 91 150 80 M5
3x400V | AX-FIM3014-SE[] 142 50 171 161 120 150 112 M5 [
AX-FIM3030-SE[] 140 55 304 290 122 286 112 M5 H
AX-FIM3050-SE[] 180 55 344 330 160 323 140 M5

T
crIm

Reactancia de c.a. de entrada

Monofasico
. ) Dimensiones
Tension Referencia A B C D E F G H Pﬁ;o
AX-RAI02000070-DE| 84 [113| 96 [101| 66 | 5 |7,5]| 2 1,22
200V AX-RAI01700140-DE| 84 |113(116({101| 66 | 5 |7,5| 2 1,95 g
AX-RAI01200200-DE| 84 [113(131({101| 66 | 5 |7,5| 2 2,55 I
AX-RAI00630240-DE| 84 (113(116({101| 66 | 5 |7,5| 2 1,95 ;
Trifasico
L. ) Dimensiones
Tension Referencia A B2 c2 D E F Pﬁzo ¥
AX-RAI02800080-DE| 120 | 70 | 120 | 80 52 5,5 1,78
200V AX-RAI00880200-DE| 120 | 80 | 120 | 80 62 5,5 2,35
AX-RAI00350335-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 ia
AX-RAI0O0180670-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 5,5
AX-RAI07700050-DE| 120 | 70 | 120 | 80 52 5,5 1,78
400 V AX-RAI03500100-DE| 120 | 80 | 120 | 80 62 5,5 2,35
AX-RAI01300170-DE| 120 | 80 | 120 | 80 62 55 2,50 L
AX-RAI00740335-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55

MX2 7
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Reactancia de c.c.

Lo . Dimensiones Peso
Tension Referencia A B C D E F G H kg
AX-RC21400016-DE
AX-RC10700032-DE 96 122
AX-RC06750061-DE | 84 | 113 101 | 66 5 7,5 2
AX-RC03510093-DE 105 1,60
AX-RC02510138-DE 116 1,95
200 V' ['AX-RC01600223-DE | 108 | 135 | 124 | 120 | 82 | 6,5 95| 320 | — — e
AX-RC01110309-DE 136 9,5 5,20
AX-RC00840437-DE 120 1152 146 135 | 94 . 6,00
AX-RC00590614-DE 150 | 177 160 160 | 115 9 11,4
AX-RC00440859-DE 182,6 14,3
AX-RC43000020-DE 96 1,22
AX-RC27000030-DE
AX-RC14000047-DE | 84 | 113 105 101 66| 5 | 75| 2 1,60
AX-RC10100069-DE 116 1,95
AX-RC08250093-DE 131 2,65
400V IAX'RC06400116-DE | 108 | 135 | 133 | 120 | 82 | 6,5 95| 3,70
AX-RC04410167-DE 136 9,5 5,20
AX-RC03350219-DE 120 1152 146 135 941 7 6,00
AX-RC02330307-DE 160 11,4
AX-RC01750430-DE 150 1177 182,6 160 1151 7 2 14,3
Reactancia de c.a. de salida
.. i Dimensiones Peso
Tension Referencia A TB2lcz] D E F kg T 2 R
AX-RAO11500026-DE| 120 | 70 | 120 | 80 52 | 5,5 1,78 o |
AX-RAO07600042-DE| 120 | 70 | 120 | 80 52 | 5,5 1,78
AX-RAO04100075-DE| 120 | 80 | 120 | 80 62 | 55 2,35
AX-RAO03000105-DE| 120 | 80 | 120 | 80 62 | 55 2,35 G2 ci
200V |AX-RAO01830180-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55
AX-RAO01150220-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55
AX-RAO00950320-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5 1 4 o,
AX-RAO00630430-DE| 180 | 95 | 205 | 140 | 65 6 9,1 t——— D 4
—-————— & —_—|
AX-RAO00490640-DE| 180 | 95 | 205 | 140 | 65 6 9,1
AX-RAO16300038-DE| 120 | 70 | 120 | 80 52 | 5,5 1,78
AX-RAO11800053-DE| 120 | 80 | 120 | 80 52 | 55 2,35
AX-RAO07300080-DE| 120 | 80 | 120 | 80 62 | 55 2,35
400V | AX-RAO04600110-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55
AX-RAO03600160-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5
AX-RA002500220-DE| 180 | 95 | 205 | 140 | 55 6 9,1
AX-RAO02000320-DE| 180 | 105 | 205 | 140 | 85 6 1,7
Ferritas ‘ X ‘
) D Motor Dimensiones Peso [ (o o
Referencia Diametro KW L W H X Y m kg WY [ j\ @m
AX-FER2102-RE | 21 <22 |8 | 2246 | 70| - | 5| ofd L-\2 - o
AX-FER2515-RE 25 <15 [105] 25 | 62 | 90 | - 5 0,2 ‘ ‘
AX-FER5045-RE 50 <45 150 | 50 | 110 | 125 | 30 5 0,7

Convertidores de frecuencia
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Dimensiones de la resistencia
AX-REMOOK1xxx Fig.1

i i Dimensiones Peso
Tipo Fig.
L H M | T G N kg
AX-REMO0K1400-1E
AX-REMO0K2070-1E
105 27 36 94 - - - 0,2
AX-REMO0K2120-1E
AX-REMO0K2200-1E
AX-REMO0K4075-1E 1
AX-REMO0K4035-1E 200 27 36 189 - - - 0,425
AX-REMO0K4030-1E
AX-REMO0K5120-1E 260 27 36 249 - - - 0,58
AX-REMO0K6100-1E
320 27 36 309 - - - 0,73

AX-REMO0OK6035-IE
AX-REMO0OK9070-IE

AX-REMO00K9020-IE 2 200 61 100 74 211 40 230 1,41

AX-REMO0OK9017-IE

AX-REM01K9070-IE

3 365 73 105 350 70 - - 4
AX-REMO1K9017-IE
AX-REMO2K1070-1E 310 100 240 295 210 7
AX-REMO2K1017-IE .
AX-REMO3K5035-IE

365 100 240 350 210 - - 8

AX-REMO03K5010-IE

MX2 9
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Conexiones estandar

Interruptor,
MCCB o GFI

H ]

H 1

Lo NO— R MX2
Fuente de 1
alimentacion,
trifasica

:
1
:
1

o monofasica, _:_O\O_'_ S

por modelo de

'
'
1

convertidor '
1L 0O N0 T

Reactancia de c.c.

Entradas inteligentes, 24V (opcional)

7 terminales
P24 + -

Pulso Unidad
NOTA: para el cableado Resistencia de freno
de E/S inteligentes de freno (opcional)

y entradas analdgicas,
asegurese de usar cable
de par trenzado/
apantallado. Conecte el
cable apantallado de
cada sefial a su
respectivo terminal en el
convertidor Unicamente.
La impedancia de
entrada de cada entrada
inteligente es de 4,7 kQ

(opcional)

Contacto de relés,
tipo 1 Forma C

Salida de colector abierto
Circuito de salida Sefial de llegada de frecuencia

Circuitos
de entrada

[5] configurable por
entrada discreta
0 entrada de termistor

H/EDM
Termistor Puente
cortocircuito
(seleccion ¢
de fuente) Bl
Ll '_
. 2 »
GND para entradas légicas 7777L 'NJ
+
| _
TN '_
Metro b |£M2
\ Resistencia de terminacion (200 Q) GND para salidas logicas

(Cambiar mediante
interruptor deslizante)

Met
etro \ Conversor
RS485

8]
A

-

Fl—s

Puerto de comunicacion

— P en serie (RS485/ModBus)
AM =
L L
Referencia analégica H 10 Ve.c.
0~10 Ve.c. I|:':|I +
) *> o w— Puerto RJ45
- Puerto de operador opcional
4~20 mA ol Aprox. 1250 RS485 <:> (Pu p pcional)
Cd
Entrada de tren Aprox. 100 Q 7 N
de pulsos 24 Vc.c. P L I Puerto USB (mini B)
32 kHz max. L Conversor

(Puerto de comunicacién con PC)
UsB Alimentacion por USB:

autoalimentacion
% a T

L
Cg:ggfggr <:> Conector del puerto opcional
GND para sefales analogicas 7T opcional
L
m, T
Especificaciones del bloque de terminales
Terminal Nombre Funcioén (nivel de seiial)
Entrada de alimentacion del circuito principal|Se utiliza para conectar la alimentacién de linea a la unidad.
R/L1, S/L2, TIL3 Los convertidores con alimentacion de entrada monofasica de 200 V solo utilizan terminales
R/L1y N (T/L3), los terminales S/L2 no se utilizan para estas unidades
UIT1. VIT2, WIT3 Salida del convertidor Se utiliza para conectar el motor.
PD/+1. Pl+ Terminal de conexion de la resistencia Conectado normalmente mediante el puente de cortocircuito. Retire el puente de
’ de frenado cortocircuito entre +1 y P/+2 cuando se conecte una reactancia de c.c.
P/+, N/- Terminal de unidad de freno regenerativo | conecte las unidades de freno regenerativo opcionales (si se necesita mayor par de freno).
P/+, RB Terminales de la resistencia de frenado Conecte la resistencia de frenado opcional (si se necesita mayor par de freno)
o Conexién a tierra Para la conexién a tierra (la toma de tierra debe cumplir la normativa local al respecto)

10 Convertidores de frecuencia
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Circuito de control

Tipo N.° Nombre de senal Funcion Nivel de sefal
Tipo de fuente: al conectar [P24] con [1]-[7] se activan las
PLC Entrada comun inteligente entradas -
Tipo NPN: al conectar [L] con [1]-[7] se activan las entradas
P24 24 Vc.c. interna 24 Vc.c., 30 mA 24 Vc.c., 100 mA
©
E 1 Seleccién de entrada multifuncional 1 Configuracién de fabrica: Directa/parada
€
$ 2 Seleccién de entrada multifuncional 2 Configuracién de fabrica: Inversa/parada
Seleccién de entrada multifuncional 3/ ) " -
[} .
% 3/GS1 Entrada de parada segura 1 Configuracion de fabrica: Fallo externo
= Seleccién de entrada multifuncional 4/ ) " .
o . .
g 4/GS2 Entrada de parada segura 2 Configuracion de fabrica: Reset 27 Vc.c. max.
4 Seleccién de entrada multifuncional 5/ ) " e . . .
[} .
x'_=° 5/PTC Entrada de termistor PTC Configuracion de fabrica: Referencia de multivelocidad 1
* 6 Seleccién de entrada multifuncional 6 Configuracion de fabrica: Referencia de multivelocidad 2
Seleccién de entrada multifuncional 7/ ) " e
7/EB Entrada de tren de pulsos B Configuracién de fabrica: Jog
L Seleccién de entrada multifuncional comun (en fila superior)|-- --
$9 EA Entrada de tren de pulsos A Configuracion de fabrica: Velocidad de referencia Max. 32 kHz
08 ) De 5a 24 Vc.c.
(4
= 2 EO Salida de pulsos Frecuencia LAD ;Aoé;/cé% Ianz]A
H Alimentacion de referencia de frecuencia 10 Ve.c. 10 mA max.
© ©
§-g% (o] Senal de referencia de frecuencia de tension De 0 a 10 Vc.c (10 kQ)
£92
5 g [o]] Sefial de referencia de frecuencia de corriente De 4 a 20 mA (250 Q)
©
L Referencia de frecuencia comun (en la fila inferior) -
11/EDM Salida légica discreta 1/Salida EDM Configuracion de fabrica: Durante el modo RUN
27 Vc.c., 50 mA max.
s 12 Salida l6gica discreta 2 Configuracion de fabrica: Frecuencia de llegada, tipo 1 EDM de acuerdo
=) con ISO 13849-1
3 cMm2 Salida légica GND -
® o
T i . Carga R
@ = Contacto comun de relé ) " - =
n 3 ALo Configuracion de fabrica: Sefial de alarma 250 Vc.a.2,5A
3 AL1 Contacto de relés, normalmente abierto Durante funcionamiento normal 30Vc.c.3,0A
AL1-ALO cerrado Carga |
AL2 Contacto de relés, normalmente cerrado AL2-ALO abierto 250vc.a. 0.2 A
30 Ve.c.0,7A
£53
'g g‘g‘ AM Salida de tension analdgica Configuracién de fabrica: Frecuencia de LAD De0Oa10Vc.c. 1 mA
=fo
348 SP
g_g g Terminal de comunicaciones en serie Comunicacion Modbus RS485
OF3 SN

Montaje lado con lado

Alojamiento

~

- —

50 mm

U
$ 100 mm

AT

Pérdida térmica del convertidor
Monofasica de clase 200 V

Modelo 3G3MX2 ABO001 AB002 AB004 AB007 AB015 AB022

Capaci- 200V VT 0,4 0,6 12 2,0 3,3 41
dad del 200V CT 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8
converti- 240V VT 0,4 0,7 14 2,4 3,9 4,9
dor kVA 240V CT 0,3 06 1.2 2,0 3.3 45
Corriente nominal (A) VT 12 1,9 3.4 6,0 9,6 12,0
Corriente nominal (A) CT 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0

Pérdida térmica total 12 22 30 48 79 104

Eficacia a carga nominal 89,5 90 93 94 95 95,5

Método de refrigeracion Autorrefrigerado Ventilacion forzada

MX2
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Trifasico de clase 200 V

Modelo 3G3MX2 A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022 A2037 A2055 A2075 A2110 A2150
Capaci- 200 VT 04 06 12 2,0 3.3 4.1 6.7 10,3 13,8 19,3 23,9
dad del 200CT 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8 6,0 8,6 11,4 16,2 20,7
converti- 240 VT 0,4 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9 8,1 12,4 16,6 23,2 28,6
dor kVA 240 CT 0,3 0,6 12 2,0 33 45 7,2 10,3 137 195 24.9
Corriente nominal (A) VT 1,2 1,9 34 6,0 9,6 12,0 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
Corriente nominal (A) CT 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
Pérdida térmica total 12 22 30 48 79 104 154 229 313 458 625
Eficacia a carga nominal 89,5 90 93 94 95 95,5 96 96 96 96 96
Método de refrigeracion Autorrefrigerado Ventilacion forzada
Trifasico de clase 400 V
Modelo 3G3MX2 A4004 A4007 A4015 A4022 A4030 A4040 A4055 A4075 A4110 A4150
Capaci- 380 VVT 1,3 2,6 3,5 4,5 57 73 11,5 15,1 20,4 25,0
dad del 380V CT 11 2.2 3.1 36 a7 6,0 9.7 11,8 15,7 20,4
converti- 480 VVT 1,7 3,4 4,4 57 7.3 9,2 14,5 19,1 25,7 31,5
dor KVA 430V CT T4 28 3.9 75 59 76 12,3 14,9 19,9 257
Corriente nominal (A) VT 2,1 4.1 54 6,9 8,8 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0
Corriente nominal (A) CT 1,8 3.4 4,8 55 7.2 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0
Pérdida térmica total 35 56 96 116 125 167 229 296 411 528
Eficacia a carga nominal 92 93 94 95 96 96 96 96,2 96,4 96,6
Método de refrigeracion Autorrefrigerado Ventilacion forzada

Reactancia de c.a. de entrada

Reactancia de c.a. MX2
Fuente de
alimentacion MCCB U A X RILA
= / VI ~ Y Si2
@ y Wl o~~~z TA3
Monofasico 200V Trifasico clase 200 V Clase 400 V
Salidamax. Valor de | Induc- Salidamax. Valor de | Induc- Salidamax. Valor de | Induc-
aplicable . . - | aplicable . . N aplicable . : ;
del motor Referencia corriente| tancia del motor Referencia corriente| tancia del motor Referencia corriente| tancia
en kW A mH en kW A mH en kW A mH
0,4 AX-RAI02000070-DE| 7,0 2,0 1,5 AX-RAI02800080-DE 8,0 2,8 1,5 AX-RAI07700050-DE 5,0 7,7
0,75 AX-RAI01700140-DE| 14,0 1,7 3,7 AX-RAI00880200-DE 20,0 0,88 4,0 AX-RAI03500100-DE 10,0 3,5
1,5 AX-RAI01200200-DE| 20,0 1,2 7,5 AX-RAI00350335-DE 33,5 0,35 7,5 AX-RAI01300170-DE 17,0 1,3
2,2 AX-RAI00630240-DE| 24,0 0,63 15 AX-RAI00180670-DE 67,0 0,18 15 AX-RAI00740335-DE 33,5 0,74
DC Reactancia
MX2
Fuente de
alimentacion MccB
[
N
TN
P/+2
brrnd
Reactancia de c.c.
Clase 200 V Clase 400 V
Salidamax. aplicable f Valorde corriente| Inductancia |Salidamax.aplicable q Valorde corriente| Inductancia
del motor en kW Referencia A mH del motor en kW Referencia A mH
0,2 AX-RC21400016-DE 1,6 21,4 0,4 AX-RC43000020-DE 2,0 43,0
0,4 AX-RC10700032-DE 3,2 10,7 0,7 AX-RC27000030-DE 3,0 27,0
0,7 AX-RC06750061-DE 6,1 6,75 1,5 AX-RC14000047-DE 4,7 14,0
1,5 AX-RC03510093-DE 9,3 3,51 2,2 AX-RC10100069-DE 6,9 10,1
2,2 AX-RC02510138-DE 13,8 2,51 3,0 AX-RC08250093-DE 9,3 8,25
3,7 AX-RC01600223-DE 22,3 1,60 4,0 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
5,5 AX-RC01110309-DE 30,9 1,11 55 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC00840437-DE 43,7 0,84 7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
11,0 AX-RC00590614-DE 61,4 0,59 11,0 AX-RC02330307-DE 30,7 2,33
15,0 AX-RC00440859-DE 85,9 0,44 15,0 AX-RC01750430-DE 43,0 1,75
Salida de c.a. Reactancia
Clase 200 V Clase 400 V
Salidamax. aplicable 5 Valorde corriente| Inductancia |Salidamax.aplicable 5 Valorde corriente| Inductancia
del motor en kW Referencia A mH del motor en kW REEEEE A mH
0,4 AX-RAO11500026-DE 2,6 11,50
0,75 AX-RAO07600042-DE 4,2 7,60 1,5 AX-RAO16300038-DE 3,8 16,30
1,5 AX-RAO04100075-DE 7,5 4,10
2,2 AX-RAO03000105-DE 10,5 3,00 2,2 AX-RAO11800053-DE 5,3 11,80
3,7 AX-RAO01830160-DE 16,0 1,83 4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
55 AX-RAO01150220-DE 22,0 1,15 5,5 AX-RA0O04600110-DE 11,0 4,60
7,5 AX-RAO00950320-DE 32,0 0,95 7,5 AX-RA0O03600160-DE 16,0 3,60
11 AX-RAO00630430-DE 43,0 0,63 11 AX-RA002500220-DE 22,0 2,50
15 AX-RAO00490640-DE 64,0 0,49 15 AX-RA002000320-DE 32,0 2,00

12 Convertidores de frecuencia
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Tabla de seleccion

Fuente de
alimentacion

Cablc?usta @
F————— E:CH CX-Drive
MCCB | CX-One
|
|
® | ® ® ®
Reactancia de I — /Q Cable de Operador remoto Accesorio para
c.a. de entrada | I & p extension del con LCD de 5 lineas la instalacion
| | operador remoto
@ [
Filtro : : Y @
| o B )
| I I @ Comunicacion opcional
————— i
_____ 4 |
|
________ 4 @
Mx2 - :: -—-- == Resistencia de frenado
—_—— e —— o |
® Ll = @
e | ‘!II Reactancia de c.c.
|
Motor lL ______ @
Reactancia de c.a. de salida
Conexion
atierra
3G3MX2
Especificaciones Modelo
Par constante Par variable
(t;éanss?édne Capacidad max. Corriente Capacidad max. Corriente Estandar (IP20) Sin disipador IP54
motor kW nominal A motor kW nominal A
0,1 1,0 0,2 1,2 3G3MX2-AB001-E 3G3MX2-AB001-P-E | 3G3MX2-DB001-E/EC
0,2 1,6 0,4 1,9 3G3MX2-AB002-E 3G3MX2-AB002-P-E | 3G3MX2-DB002-E/EC
Monofasico 0,4 3,0 0,55 3,5 3G3MX2-AB004-E 3G3MX2-AB004-P-E | 3G3MX2-DB004-E/EC
200V 0,75 5,0 1,1 6,0 3G3MX2-AB007-E 3G3MX2-AB007-P-E | 3G3MX2-DB007-EC
1,5 8,0 2,2 9,6 3G3MX2-AB015-E 3G3MX2-AB015-P-E | 3G3MX2-DB015-EC
2,2 11,0 3,0 12,0 3G3MX2-AB022-E 3G3MX2-AB022-P-E | 3G3MX2-DB022-EC
0,1 1,0 0,2 1,2 3G3MX2-A2001-E 3G3MX2-A2001-P-E | 3G3MX2-D2001-E/EC
0,2 1,6 0,4 1,9 3G3MX2-A2002-E 3G3MX2-A2002-P-E | 3G3MX2-D2002-E/EC
0,4 3,0 0,55 3,5 3G3MX2-A2004-E 3G3MX2-A2004-P-E | 3G3MX2-D2004-E/EC
0,75 5,0 1,1 6,0 3G3MX2-A2007-E 3G3MX2-A2007-P-E | 3G3MX2-D2007-E/EC
o 1,5 8,0 2,2 9,6 3G3MX2-A2015-E 3G3MX2-A2015-P-E | 3G3MX2-D2015-EC
ngﬁf‘f 2,2 11,0 3,0 12,0 3G3MX2-A2022-E | 3G3MX2-A2022-P-E | 3G3MX2-D2022-EC
3,7 17,5 55 19,6 3G3MX2-A2037-E 3G3MX2-A2037-P-E | 3G3MX2-D2037-EC
55 25,0 75 30,0 3G3MX2-A2055-E - 3G3MX2-D2055-EC
7.5 33,0 11 40,0 3G3MX2-A2075-E - 3G3MX2-D2075-EC
11 47,0 15 56,0 3G3MX2-A2110-E - 3G3MX2-D2110-EC
15 60,0 18,5 69,0 3G3MX2-A2150-E - 3G3MX2-D2150-EC
0,4 1,8 0,75 2,1 3G3MX2-A4004-E 3G3MX2-A4004-P-E | 3G3MX2-D4004-EC
0,75 34 1,5 4.1 3G3MX2-A4007-E 3G3MX2-A4007-P-E | 3G3MX2-D4007-EC
1,5 4,8 2,2 54 3G3MX2-A4015-E 3G3MX2-A4015-P-E | 3G3MX2-D4015-EC
2,2 55 3,0 6,9 3G3MX2-A4022-E 3G3MX2-A4022-P-E | 3G3MX2-D4022-EC
Trifasico 3,0 7,2 4,0 8,8 3G3MX2-A4030-E 3G3MX2-A4030-P-E | 3G3MX2-D4030-EC
400V 4,0 9,2 5,5 11,1 3G3MX2-A4040-E | 3G3MX2-A4040-P-E | 3G3MX2-D4040-EC
55 14,8 7.5 17,5 3G3MX2-A4055-E - 3G3MX2-D4055-EC
75 18,0 11 23,0 3G3MX2-A4075-E - 3G3MX2-D4075-EC
11 24,0 15 31,0 3G3MX2-A4110-E - 3G3MX2-D4110-EC
15 31,0 18,5 38,0 3G3MX2-A4150-E - 3G3MX2-D4150-EC

MX2
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(@ Filtros de linea

Filtro de linea estandar Filtro de linea de baja fuga
el Rasmi Schaffner Rasmi Schaffner
Tensién | Modelo 3G3MX2-C] R(Ie_{)e(tgml:ia Cor(;isnte Rt;f;[gmcia Cor(;i\e)nte Rc;f)eggmia Cor(;isnte Rc;f)e(tgr“zia Cor(l)isnte
Mono- Asogé’&ioozl 1010-RE 10 1010-SE-V1 8 1010-RE-LL 10 1010-SE-LL 10
2{)%5{735 _ ABOO7 1014-RE 14 1014-SE-V1 14 1014-RE-LL 14 1014-SE-LL 14
AB015/AB022 1024-RE 24 1024-SE-V1 27 1024-RE-LL 24 1024-SE-LL 24
fz%%y/ﬁé%%%/ 2010-RE 10 2010-SE-V1 7.8 2010-RE-LL 10 ; ;
A2015/A2022 2020-RE 20 2020-SE-V1 16 2020-RE-LL 20 2020-SE-LL 20
ZT(;'(f)a\s}fZ A2037 2030-RE 30 2030-SE-V1 25 2030-RE-LL 30 2030-SE-LL 30
A2055/A2075 2060-RE 60 2060-SE-V1 50 2060-RE-LL 60 2060-SE-LL 50
A2110 2080-RE 80 2080-SE-V1 70 2080-RE-LL 80 - -
A2150 2100-RE 100 2100-SE-V1 75 2100-RE-LL 100 - -
A4004/A4007 3005-RE 5 3005-SE-V1 6 3005-RE-LL 5 3005-SE-LL 5
A40/1\i$‘3022’ 3010-RE 10 3010-SE-V1 12 3010-RE-LL 10 3010-SE-LL 10
Trifasico
400 Vc.a. A4040 3014-RE 14 3014-SE-V1 15 3014-RE-LL 14 3014-SE-LL 15
A4055/A4075 3030-RE 30 3030-SE-V1 29 3030-RE-LL 30 3030-SE-LL 30
A4110/A4150 3050-RE 50 3050-SE-V1 48 3050-RE-LL 50 3050-SE-LL 50
(1) Reactancia de entrada de c.a.
Convertidor Reactancia de c.a.
Tension Modelo 3G3MX2-[] Referencia
AB002/AB004 AX-RAI02000070-DE
Monofasico de 200 Vc.a. ABOO7 AX-RAI01700140-DE
AB015 AX-RAI01200200-DE
AB022 AX-RAI00630240-DE
A2002/A2004/A2007 AX-RAI02800080-DE
Trifasico 200 Vo.a. A2015/A2022/A2037 AX-RAI00880200-DE
A2055/A2075 AX-RAI00350335-DE
A2110/A2150 AX-RAI00180670-DE
A4004/A4007/A4015 AX-RAI07700050-DE
Trifasico 400 Ve.a. A4022/A4030/A4040 AX-RAI03500100-DE
A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE

(1) Reactancia de c.c.

200V Monofasico

Trifasico de 200 V

Trifasico de 400 V

Convertidor

Reactancia de c.c.

Convertidor

Reactancia de c.c.

Convertidor

Reactancia de c.c.

3G3MX2-AB001

3G3MX2-AB002

AX-RC10700032-DE

3G3MX2-A2001

3G3MX2-A2002

AX-RC21400016-DE

3G3MX2-A4004

AX-RC43000020-DE

3G3MX2-A4007

AX-RC27000030-DE

3G3MX2-AB004

AX-RC06750061-DE

3G3MX2-A2004

AX-RC10700032-DE

3G3MX2-A4015

AX-RC14000047-DE

3G3MX2-AB007

AX-RC03510093-DE

3G3MX2-A2007

AX-RC06750061-DE

3G3MX2-A4022

AX-RC10100069-DE

3G3MX2-AB015

AX-RC02510138-DE

3G3MX2-A2015

AX-RC03510093-DE

3G3MX2-A4030

AX-RC08250093-DE

3G3MX2-AB022

AX-RC01600223-DE

3G3MX2-A2022

AX-RC02510138-DE

3G3MX2-A4040

AX-RC06400116-DE

3G3MX2-A2037

AX-RC01600223-DE

3G3MX2-A4055

AX-RC04410167-DE

3G3MX2-A2055

AX-RC01110309-DE

3G3MX2-A4075

AX-RC03350219-DE

3G3MX2-A2075

AX-RC00840437-DE

3G3MX2-A4011

AX-RC02330307-DE

3G3MX2-A2011

AX-RC00590614-DE

3G3MX2-A4015

AX-RC01750430-DE

3G3MX2-A2015

AX-RC00440859-DE
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(@ Ferritas (@) Reactancia de c.a. de salida
Modelo Diametro Descripcion Convertidor Reactancia de c.a.
AX-FER2102-RE 21 Para motores de 2,2 kW o inferiores Tension Modelo 3G3MX2-[] Referencia
AX-FER2515-RE 25 Para motores de 15 kW o inferiores AB001/AB002/AB004
AX-FER5045-RE 50 Para motores de 45 kW o inferiores A2001/A2002/A2004 AX-RAOT1500026-DE
AB007/A2007 AX-RAO07600042-DE
AB015/A2015 AX-RA004100075-DE
AB022/A2022 AX-RA003000105-DE
200 Vea. A2037 AX-RA001830160-DE
A2055 AX-RA001150220-DE
A2075 AX-RA000950320-DE
A2110 AX-RA000630430-DE
A2150 AX-RA000490640-DE
A4004/A4007/A4015 AX-RAO16300038-DE
A4022 AX-RAO11800053-DE
A4030/A4040 AX-RAO07300080-DE
400 Vc.a. A4055 AX-RA004600110-DE
A4075 AX-RA003600160-DE
A4110 AX-RA002500220-DE
A4150 AX-RA002000320-DE
(@ Accesorios
Tipos Modelo Descripcion Funciones
_ AX-OP05-E Operador remoto LCD Operador remoto LCD de 5 lineas con funcién de copia, longitud max. del cable de 3 m.
3 3G3AX-CAJOP300-EE Cable de operador remoto Cable de 3 metros para conexion del operador remoto
g% 3G3AX-0P01 Operador remoto LED Operador remoto LED, longitud de cable max. 3m
é & 4X-KITMINI Kit g‘;e’r’;?jgtf’jl_eE%ara Kit de montaje para operador LED en panel
3G3AX-OP05-H-E Soporte de operador Soporte para colocar el AX-OP05 dentro del armario
% AX-CUSBMO002-E Cable de configuracion de PC Mini USB a cable de conexion USB
Q
Q
<

(® Tarjetas opcionales de comunicacion

Tipos Modelo Descripcion Funciones
3G3AX-MX2-PRT Tarjeta opcional Profibus
5
5 3G3AX-MX2-DRT Tarjeta opcional DeviceNet
E 3G3AX-MX2-ECT Tarjeta opcional EtherCAT | ge utiliza para poner en marcha o parar el convertidor, seleccionar o hacer referencia
o a parametros y para monitorizar la frecuencia de salida, la corriente de salida o elementos
3 3G3AX-MX2-CRT Tarjeta opcional CompoNet  [Similares mediante comunicaciones con el controlador host.
%]
o
j
Qo Tarjeta opcional de
2 SGIAX-MX2-MRT MECHATROLINK-II
3G3AX-MX2-EIP Tarjeta opcional de EtherNet/IP
3
(2] T 3G3AX-MX2-EIO15-E Tarjeta opcional de entrada/ |1 entrada de tension analdgica, 1 entrada de corriente analdgica, 1 salida de tension
w.8 salida adicionales analogica, 8 entradas l6gicas discretas, 4 salidas I6gicas discretas
Q.
o
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15



OmRON

(@ Unidad de frenado, unidad de resistencia de freno

Convertidor Unidad de resistencia de freno
i Convertidor Tipo montado en convertidor Tipo montado en convertidor
i Max. 3G3MX2[] Resistenciamin. (3%ED, 10 seg. max.) Par de (10%ED, 10 seg. max.) Par de
Tension motoy conectable Q i ia| freno % i ia| freno %
KW Mono- |1 icacico Tipo AX- Resistencia © Tino AX- Resistencia 0
fasica P
0,12 B001 2001 200 200
REMO0O0K1400-IE 400 REMO0O0K1400-IE 400
0,25 B002 2002 100 180 180
0,55 B004 2004 180 REMO00K1200-IE 200 180
REMO00K1200-IE 200
11 B007 2007 50 100 REMO00K2070-IE 70 200
1,5 B015 2015 140 REMO0O0K4075-IE 75 130
200V REMO0K2070-IE 70
(monofasica/ 2,2 B022 2022 35 90 REMO00K4035-IE 35 180
trifsica) 4,0 - 2040 REMO00K4075-IE 75 50 REMOO0OK6035-1E 35 100
55 - 2055 20 REMOOKA035-IE 35 75 REMO00K9020-IE 20 150
75 - 2075 17 55 REMO01K9017-IE 17 110
11 - 2110 REMOO0OK6035-IE 35 40 REMO02K1017-IE 17 75
15 - 2150 10 REMO00K9017-IE 17 55 REMO03K5010-IE 10 95
0,85 - 4004 REMO00K1400-IE 400 200 REMO00K1400-IE 400 200
1,1 - 4007 180 200 200
1,5 - 4015 REMO00K1200-IE 200 190 REMO00K2200-IE 200 190
2,2 - 4022 REMO00K2200-IE 200 130 200
REMO00K5120-IE 120
400 V 3,0 - 4030 100 REMOOK2120-IE 120 160 160
(trifasico) 4,0 - 4040 120 REMOO0OK6100-IE 100 140
55 - 4055 140 REMOO0OK9070-IE 70 150
REMO0O0K4075-IE 75
7,5 - 4075 70 100 REMO01K9070-IE 70 110
11 - 4110 REMOO0OK6100-IE 100 50 REMO02K1070-IE 70 75
15 - 4150 35 REMO0K9070-IE 70 55 REMO3K5035-1E 35 110

(6 Software del ordenador

Tipos Modelo Descripcién Instalacién
CX-Drive Software Herramienta de software para configuracion y control
[}
E CX-One Software Herramienta de software para configuracion y control
®
€Saver Software Herramienta de software para el célculo del ahorro de energia

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.
Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527.

Cat. No. 1113E-ES-05 Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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