BBV28583

Altivar 12

Variadores de velocidad
para motores asincronos

Manual del usuario

07/2018

RS S

www.schneider-electric.com

Schneider



La informacion que se ofrece en esta documentacion contiene descripciones de caracter general y/o caracteristicas
técnicas sobre el rendimiento de los productos incluidos en ella. La presente documentacion no tiene como objetivo
sustituir ni debe emplearse para determinar la idoneidad o fiabilidad de dichos productos para aplicaciones de
usuario especificas. Los usuarios o integradores tienen la responsabilidad de llevar a cabo un analisis de riesgos
adecuado y exhaustivo, asi como la evaluacién y pruebas de los productos en relaciéon con la aplicacion o uso en
cuestion de dichos productos. Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o asociados asumiran responsabilidad
alguna por el uso inapropiado de la informacion contenida en este documento. Si tiene sugerencias para mejoras
o modificaciones o ha hallado errores en esta publicacion, le rogamos que nos lo notifique.

No se podra reproducir este documento de ninguna forma, ni en su totalidad ni en parte, ya sea por medios
electronicos o mecanicos, incluida la fotocopia, sin el permiso expreso y por escrito de Schneider Electric.

Al instalar y utilizar este producto es necesario tener en cuenta todas las regulaciones sobre seguridad
correspondientes, ya sean regionales, locales o estatales. Por razones de seguridad y para garantizar que se
siguen los consejos de la documentacion del sistema, las reparaciones solo podra realizarlas el fabricante.

Cuando se utilicen dispositivos para aplicaciones con requisitos técnicos de seguridad, siga las instrucciones
pertinentes.

Si con nuestros productos de hardware no se utiliza el software de Schneider Electric u otro software aprobado,
pueden producirse lesiones, dafios o un funcionamiento incorrecto del equipo.

Si no se tiene en cuenta esta informacion se pueden causar dafios personales o en el equipo.
© 2013 Schneider Electric. Reservados todos los derechos.
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Ahorro de energia

La regulacion del proceso de control de velocidad permite un importante ahorro de energia; en particular, en
aplicaciones de bombas y ventiladores.

Ademas, este ahorro puede aumentar gracias a algunas de las funciones del ATV12: Tipo de control de motor,
L E E, pagina 57; Funcionamiento dormir/despertar, £ L 5, pagina 74;y Regulacién PID, F : F, pagina 72.
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Informacion importante

AVISO

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo o realizar su
mantenimiento. Los mensajes especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo largo de la documentacién o en el equipo
para advertir de peligros potenciales o para ofrecer informacién que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

Cuando en una etiqueta de peligro o aviso aparece este icono, indicara que existe peligro eléctrico que podria causar dafos
personales si no se siguieran las instrucciones.

Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles peligros que provocarian dafios personales. Observe
todos los mensajes de seguridad que sigan a este icono para evitar posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacion inminente de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o incluso la
muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una posible situacién de peligro que, si no se evita, puede provocar dafios en el equipo,
lesiones graves o incluso la muerte.

A AVISO

AVISO indica una posible situacion de peligro que, si no se evita, puede provocar lesiones o dafios en el equipo.

AVISO

AVISO, utilizado sin el simbolo de alerta de seguridad, indica una posible situacion de peligro que, si no se evita,
puede provocar dafos en el equipo.

TENGA EN CUENTA

En este manual, la palabra "variador" hace referencia a la parte del controlador del accionamiento de velocidad variable tal y como se define
en el NEC.

Sdlo personal cualificado debera llevar a cabo la instalacion, manejo, reparacion y mantenimiento de los equipos eléctricos. Schneider
Electric no asume las responsabilidades que pudieran surgir como consecuencia de la utilizacién de este producto.

© 2013 Schneider Electric Todos los derechos reservados.

4 BBV28583 07/2018



Antes de empezar

Lea detenidamente estas instrucciones antes de realizar ningiin procedimiento con este variador.

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

» Solo estara autorizado a trabajar con este sistema de variador el personal debidamente formado que esté familiarizado con el
contenido de este manual y el resto de documentacion pertinente de este producto, lo entienda y haya recibido formacién en
seguridad para reconocer y evitar los riesgos que implica. La instalacion, el ajuste, la reparacion y el mantenimiento deben ser
realizados por personal cualificado

» Elintegrador del sistema es responsable del cumplimiento de todos los requisitos de los codigos eléctricos locales y nacionales,
asi como del resto de reglamentos aplicables relacionados con la correcta conexién a masa de todo el equipo.

* Muchos componentes del producto, incluidas las placas de circuito impreso, funcionan con tension de red. No los toque. Utilice
solo herramientas con aislante eléctrico

* No toque los componentes no apantallados ni las bornas cuando haya tensién

» Los motores pueden generar tension cuando se gira el eje. Antes de realizar cualquier tipo de trabajo en el sistema de variador,
bloquee el eje del motor para impedir que gire

» Latension CA puede asociar la tensién a los conductores no utilizados en el cable del motor. Aisle los dos extremos de los
conductores no utilizados del cable del motor.

» No cortocircuite entre las bornas de bus CC, los condensadores de bus CC o las bornas de resistencia de frenado

* Antes de trabajar en el sistema de variador:

- Desconecte toda la potencia, incluida la alimentacion de control externa que pueda haber.

- Coloque la etiqueta de "No conectar" en todos los interruptores de alimentacion

- Bloquee todos los interruptores de alimentacion en la posicidn abierta

- Espere 15 minutos para que los condensadores de bus CC se descarguen. EI LED de bus CC no es un indicador de la
ausencia de tension de bus CC que puede exceder 800 V CC.

- Mida la tension de bus CC entre las bornas de bus CC usando un voltimetro con la capacidad adecuada para comprobar
que la tension es <42 V CC.

- Silos condensadores de bus CC no se descargan correctamente, péngase en contacto con su representante local de
Schneider Electric. No repare ni haga funcionar el producto

« Instale y cierre todas las cubiertas antes de aplicar tension.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

» Lea detenidamente este manual antes de instalar o manipular el variador Altivar 12.
» Sodlo personal cualificado debe realizar cambios en los ajustes de los parametros.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

A ATENCION

EQUIPO DANADO

No maneje ni instale ningun variador o accesorio del variador que parezca estar dafiado.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la muerte.
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Antes de empezar

A ATENCION

PERDIDA DE CONTROL

» El disefiador del esquema de control debe tener en cuenta los potenciales modos de fallo de rutas de control y, para funciones
criticas, proporcionar los medios para lograr un estado seguro durante y después de un fallo de ruta. Ejemplos de funciones criticas
de control son la parada de emergencia, la parada de sobrerrecorrido, el corte de suministro eléctrico y el reinicio.

« Para las funciones criticas de control deben proporcionarse rutas de control separadas o redundantes.

» Las rutas de control del sistema pueden incluir enlaces de comunicacién. Deben tenerse en cuenta las implicaciones de retardos o
fallos de transmision no anticipados del enlace.

« Tenga en cuenta todas las normativas de prevencion de accidentes y las normas locales de seguridad 2.

» Cada implementacion del producto se debe probar de forma individual y exhaustiva para su correcto funcionamiento antes de
ponerse en servicio.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la muerte.

a.Para EE. UU.: Para obtener mas informacion, consulte NEMA ICS 1.1 (edicion mas reciente), "Normas de seguridad para la aplicacion,
instalacién y mantenimiento del control del estado solido" y NEMA ICS 7.1 (edicion mas reciente), "Normas de seguridad para la
construccion y guia para la seleccion, instalacion y funcionamiento de sistemas de variadores de velocidad."

A AVISO

TENSION DE RED INCOMPATIBLE

Antes de conectar y configurar el variador, asegurese de que la tension de red sea compatible con el rango de tension de alimentacion
que aparece en la placa de caracteristicas del variador. El variador puede resultar dafado si la tension de red es incompatible.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafios corporales o materiales.

Utilizacion de motores en paralelo

Establecer Tipo control motor [ E £ pagina 57 con el valor 5k d.

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

El variador ya no proporciona proteccion térmica al motor. Se debera proporcionar un método alternativo de proteccion térmica a cada
motor.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafios en el equipo.
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Estructura de la documentacion

Los siguientes documentos técnicos de Altivar 12 se encuentran disponibles en el sitio web de Schneider Electric
(www.schneider-electric.com).

Inicio rapido (s1A56150)

En Inicio rapido se describe como cablear y configurar el variador para arrancar el motor de forma rapida y sencilla para aplicaciones
simples. Esta documentacion se entrega con el variador con un Anexo (S1A58684) para la Capacidad de Soportar Cortocircuitos (SCCR)
y la proteccion de los circuitos de derivacion.

Manual del usuario (BBv28583)

Este manual describe cémo instalar, poner en marcha, utilizar y programar el variador.

Manual de comunicacion Modbus (BBv28590)

Este manual describe el montaje, la conexién al bus o a la red, la sefalizacién, el diagnéstico y la configuracion de los parametros
especificos de comunicacion a través del indicador LED de 7 segmentos.

También describe los servicios de comunicacion del protocolo Modbus.

Este manual incluye todas las direcciones Modbus. En él se explica el modo de funcionamiento especifico de la comunicacién (grafica de
estados).

Manual del modelo ATV12P BBv28587)

En este manual se describe el procedimiento de instalacion de la placa base del variador ATV12 segun las condiciones de aceptabilidad.

Archivo de descripcion de los parametros ATV12 (8Bv51917)

Todos los parametros estan agrupados en un archivo Excel con los siguientes datos:
» Codigo

* Nombre

» Direcciones Modbus

» Categoria

» Acceso de lectura/escritura

» Tipo: con signo numérico, sin signo numérico, etc.

* Unidad

» Parametros de fabrica

+ Valor minimo

* Valor maximo

» Pantalla en el terminal integrado de 7 segmentos

* Mend relevante

Este archivo ofrece la opcién de clasificar y organizar los datos segun el criterio que elija el usuario.
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Mejoras del software

Desde su lanzamiento, el Altivar ATV12 se ha equipado con funciones adicionales. La version de software V1.2 se ha actualizado a la V1.4.
Esta documentacion se refiere a la version V1.4.
La version de software aparece en la placa de caracteristicas que esta fijada al lateral del variador.

Mejoras realizadas en la versién V1.2, en comparacion con la V1.1

* Nuevos parametros:

- Ajuste del umbral del modo dormir 5 L E. Consulte la pagina 75.

- Umbral de supervision de realimentacion Pl L P .. Consulte la pagina 76.

- Retardo de la funcién de supervision de realimentacion Pl E F ;. Consulte la pagina 76.

- Histéresis de deteccion de frecuencia maxima A P . Consulte la pagina 76.

- Supervision de realimentacion PI [TF . Consulte la pagina 76.

- Velocidad de recuperacion L F F. Consulte la pagina 76.

- Retardo antes del arranque automatico para el fallo de sobrecarga F E o. Consulte la pagina 77.

- Retardo antes del arranque automatico para el fallo de subcarga F £ w.Consulte la pagina 78.

- Seleccion del modo de funcionamiento 1 d E . Consulte la pagina 78.

- Frecuencia de arranque de la bomba auxiliar F o n. Consulte la pagina 78.

- Retardo antes de arrancar la bomba auxiliar £ o . Consulte la pagina 78.

- Rampa para alcanzar la velocidad nominal de la bomba auxiliar - o ». Consulte la pagina 78.

- Frecuencia de parada de la bomba auxiliar F o F. Consulte la pagina 78.

- Retardo antes del comando de paro de la bomba auxiliar £ o F. Consulte la pagina 79.

- Rampa para parada de bomba auxiliar - o F. Consulte la pagina 79.

- Periodo de deteccion de flujo cero » F d. Consulte la pagina 79.

- Umbral de activacion de deteccion de flujo cero F F d. Consulte la pagina 79.

- Desplazamiento de deteccion de flujo cero L F d. Consulte la pagina 79.
* Nuevo Submenu PMP de Bomba F 1 F -. Consulte la pagina 77 para ver informacion sobre las aplicaciones de bombeo.
* Nueva conmutacién de configuracién rapida REMOTA/LOCAL mediante los botones integrados. Consulte la pagina 34.
* Nueva etiquetas del cableado, LO+ y LO- en lugar de LO y CLO, consulte la pagina 18 y 19.

Mejoras realizadas en la version V1.4, en comparacion con la V1.2

* Nuevo menu:

- Fallo externo £ E F -. Consulte la pagina 97. Para la administracion de fallos externos por entrada logica.
* Nuevos parametros:

- Asignacion de fallos externos £ £ F. Consulte la pagina 97.

- Comportamiento del variador en la deteccion de fallos externos E F L . See page 97.
* Nuevo fallo detectado:

- Fallo externo detectado por entrada ldgica E F F [. Consulte la pagina 111.

Estos parametros se afiaden a la oferta de producto ATV12 estandar.
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Pasos de configuracién (asimismo, consulte Inicio rapido)

1. Inspeccione el variador recibido

O Asegurese de que la referencia que aparece en la etiqueta es la correspondiente
a la orden de pedido.

O Abra el embalaje y compruebe que el Altivar no haya sufrido dafios durante el
transporte.

2. Verifique la tensién de red.
O Verifique que la tensién de red sea compatible con la gama
de tensiones del variador (pagina 11).

3. Monte el variador
O Monte el variador segun las recomendaciones
especificadas en este documento (pagina 13).

Los pasos 2 a4 se , ° ,
O Instale cualquier opcion requerida.

deben realizar con
la corriente

desconectada. 4. Conexion y cableado del variador

(pagina 20)

O Conecte el motor, asegurandose de que
las conexiones se corresponden con la
tension.

O Conecte la alimentacién de red después
de comprobar que el equipo esta
apagado.

O Conecte la parte de control.

SN

5. Configure el variador (pagina 32)

O Aplique alimentacion de entrada al
variador pero no aplique una orden
de marcha.

O Unicamente configure los
parametros del motor (en modo
ConF) si la configuracion de fabrica
del variador no es adecuada.

O Realice una operacion de
autoajuste.

6. Inicie el variador

BBV28583 07/2018 9



Configuracién - Recomendaciones preliminares

Antes de encender el variador

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

Verifique que todas las entradas légicas estén inactivas para que no se produzca un arranque imprevisto.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

Antes de configurar el variador

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

* Lea detenidamente este manual antes de instalar o manipular el variador Altivar 12.

» Sélo personal cualificado debe realizar cambios en los ajustes de los parametros.

» Verifique que todas las entradas logicas estén inactivas para que no se produzca un arranque imprevisto durante la modificacion de
los parametros.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

Utilizacion del variador con un motor de tamano diferente

El motor puede tener un calibre diferente al del variador. En el caso de un motor mas pequefio, no hay ningun calculo especifico. La
intensidad del motor tiene que ser fijada con el parametro Corriente térmica del motor , £ H, pagina 94. En caso de mayor tamafo del
motor, hasta un posible tamafio doble (por ejemplo, si esta utilizando un motor de 4 kW [5,5 HP] en un variador de 2,2 kW [3 HP]), es
necesario asegurarse de que la intensidad del motor y la potencia real de salida del motor no sobrepasaran la potencia nominal del
variador.

Contactor de linea

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL VARIADOR

» Procure no utilizar el contactor con frecuencia para evitar que los condensadores de filtrado se desgasten prematuramente.
 El ciclo de encendido/apagado debe durar MAS de 60 segundos.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafios en el equipo.

Utilizacién con un motor de menor capacidad o sin motor

* En el modo de ajustes de fabrica, Pérdida fase motor o P L, pagina 94, esté activado (o P L tiene el valor 4 E 5). Para comprobar
el variador en un entorno de prueba o de mantenimiento sin tener que cambiar a un motor con la misma capacidad que la del variador
(util en el caso de variadores de gran potencia), desactive Pérdida fase motor o FL (o P L con el valor n o).

+ Ajuste Tipo control motor [ E E, pagina 57, a 5 £ 4 en Menu Control motor 4~ L -.

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

El variador no proporcionara proteccion térmica al motor si la intensidad nominal del motor es inferior al 20% de la intensidad nominal
del variador. Se debera proporcionar un método alternativo de proteccion térmica.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.
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Calibre del variador

Tension de alimentacion monofasica: 100...120 V 50/60 Hz
Para salida trifasica a motores de 200/240 V

Motor Alimentacion de red (entrada) Variador (salida) Referencia Tamaiio
Potencia indicada  Corriente de linea Potencia  Disipacionde Corriente Corriente (2) (3)
en la placa (1) maxima aparente  alimentacion nominal  transitoria
en corriente In maxima para

a 100 vV a120Vv nominal (1) 60 s 2s
kW HP A A kVA W A A A
0,18 0,25 6 5 1 18 1,4 21 2,3 ATV12HO18F1 1C1
0,37 0,5 11,4 9,3 1,9 29 2,4 3,6 4 ATV12HO37F1 1C1
0,75 1 18,9 15,7 3,3 48 4.2 6,3 6,9 ATV12HO75F1 2C1

Tension de alimentacion monofasica: 200...240 V 50/60 Hz
Para salida trifasica a motores de 200/240 V

Motor Alimentacion de red (entrada) Variador (salida) Referencia Tamaio
Potencia indicada  Corriente de linea Potencia Disipacionde Corriente Corriente (2) 3)
en la placa (1) maxima aparente alimentacion  nominal transitoria
en corriente In maxima para

a200V az240V nominal (1) 60 s 2s
kW HP A A kVA w A A A
0,18 0,25 3,4 2,8 1,2 18 1,4 21 23 ATV12HO018M2 1C2
0,37 0,5 5,9 4,9 2 27 24 3,6 4 ATV12HO37M2 1C2
0,55 0,75 8 6,7 2,8 34 3,5 5,3 5,8 ATV12H055M2 1C2
0,75 1 10,2 8,5 3,5 44 4,2 6,3 6,9 ATV12HO75M2 1C2
1,5 2 17,8 14,9 6,2 72 7,5 11,2 12,4 ATV12HU15M2 2C2
2,2 3 24 20,2 8,4 93 10 15 16,5 ATV12HU22M2 2C2

Tension de alimentacion trifasica: 200...240 V 50/60 Hz

Para salida trifasica a motores de 200/240 V

Motor Alimentacion de red (entrada) Variador (salida) Referencia Tamaio
Potencia indicada  Corriente de linea Potencia Disipacionde Corriente Corriente (2) (3)
en la placa (1) maxima aparente alimentacion  nominal transitoria
en corriente  In maxima para
a 200V az240Vv nominal (1) 60 s 2s
kW HP A A kVA w A A A
0,18 0,25 2 1,7 0,7 16 1,4 21 2,3 ATV12H018M3 1C3
0,37 0,5 3,6 3 1,2 24 2,4 3,6 4 ATV12HO37M3 1C3
0,75 1 6,3 53 2,2 41 4,2 6,3 6,9 ATV12HO75M3 1C3
1,5 2 11,1 9,3 3,9 73 7,5 11,2 12,4 ATV12HU15M3 2F3
2,2 3 14,9 12,5 5.2 85 10 15 16,5 ATV12HU22M3  2F3
3 4 19 15,9 6,6 94 12,2 18,3 20,1 ATV12HU30M3 3F3
4 5,5 23,8 19,9 8,3 128 16,7 25 27,6 ATV12HU40M3 3F3
(1) Estas especificaciones de la alimentacién son para una frecuencia de conmutacién de (2)Descripcion de la referencia,
4 kHz, en funcionamiento ininterrumpido. La frecuencia de conmutacion puede ajustarse ejemplo: ATV12HU15M3
de 2 a 16 kHz. ATV12: Altivar 12;
Por encima de 4 kHz, el variador reducira la frecuencia de conmutacioén en el caso de que H: producto en el radiador;
la temperatura aumente excesivamente. El aumento de la temperatura es detectado por U15: potencia nominal de variador,
una sonda en el médulo de alimentacién. No obstante, debe aplicarse una disminucion a ver parametro r [ w, pagina 41;

la corriente nominal del variador en caso de que se requiera un funcionamiento
ininterrumpido por encima de 4 kHz:

* Disminucién del 10% para 8 kHz.

* Disminucion del 20% para 12 kHz.

* Disminucion del 30% para 16 kHz.

M3: tensidon nominal de variador,
ver parametro u L A L, pagina 41.

(3)Descripcion del tamaio

2] LF] 3]
Valores posibles 1  Tamafio fisico 1 Valores posibles F  Plano Valores 1 100V 1 fase
2 Tamafio fisico 2 C Compacto posibles 2 200V 1 fase
3 Tamaiio fisico 3 3 200V 3fase
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Dimensiones y pesos

ATV12HO018F1, 018M2, 037F1, 037M2, 037M3, 018M2, 018M3, 055M2, 075M2

2x95 a b c G H H1 %] para | PesO
d — ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm tornillos kg
1 1 (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (Ib)
©
o \ @)} (())1188|\|jl12 72 142 | 102,2 60 131 143 2x5 M4 0,7
9 (2,83) | (5,59) | (4,02) | (2,36) | (5,16) | (5,63) | (2 x 0,20) (1,5)
[ 018M3
Tooo
" - | G | - 8277&12 72 130 | 121,2 60 120 143 2x5 M4 0,8
y y (2,83) | (5,12) | (4,77) | (2,36) | (4,72) | (5,63) | (2 x 0,20) (1,8)
a 037M3
8§gmg 72 130 | 131,2 60 120 143 2x5 M4 0,8
(2,83) | (5,12) | (5,17) | (2,36) | (4,72) | (5,63) | (2 x 0,20) (1,8)
075M3
ATV12HO075F1, U15M2, U22M2, U15M3, U22M3
2x@5 a b ® G H H1 (%) Para Peso
ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm tornillos kg
(in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (Ib)
075E1 105 130 | 156,2 93 120 142 2x5 M4 1,3
(4,13) | (5,12) | (6,15) | (3,66) | (4,72) | (5,59) | (2 x 0,20) (2,9)
U15M2 105 130 | 156,2 93 120 142 2x5 m 1,4
U22M2 | (4,13) | (5,12) | (6,15) | (3,66) | (4,72) | (5,59) | (2 x 0,20) (3,1)
a U15M3 105 130 | 131,2 93 120 143 2x5 M4 1,2
U22M3 | (4,13) | (5,12) | (5,17) | (3,66) | (4,72) | (5,63) | (2 x 0,20) (2,6)
ATV12HU30M3, U40M3
a b (o] G H H1 (%] Para Peso
Axds ATVI2H | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm | s | kg
- ! (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (Ib)
U30M3 140 170 | 141,2 | 126 159 184 4x5 M4 2,0
, U40M3 | (5,51) | (6,69) | (5,56) | (4,96) | (6,26) | (7,24) | (2 x 0,20) (4,4)
- c -
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Montaje

Condiciones de temperatura y montaje

> 50 mm

(2in)

> 50 mm|
(2in) ‘

Instale la unidad verticalmente a + 10°.
Evite colocarla cerca de fuentes de calor.
Deje suficiente espacio libre para asegurar la circulacion del aire necesario para la refrigeracion que se realiza de

abajo a arriba.

Deje espacio libre delante de la unidad: 10 mm (0,4 in.) como minimo.

Espacio libre en cada lado (representado por la letra "d" en la imagen): 50 mm (2 in.) como minimo. En los
montajes de tipo B (consulte los tipos de montaje, abajo), el espacio libre se reduce a 0 mm (0 in.).

Se recomienda instalar el variador sobre una superficie disipadora de calor.

Desmontaje de las cubiertas de ventilacién

Tipos de montaje

Montaje tipo A

>50 mm >50 mm
| (2in.) 1l (2in.)
= = =
Montaje tipo B
Montaje tipo C
3 =50 mm 3 =50 mm
(2in.) | (2in.)
I | 10 | ! I

Espacio libre > 50 mm (2 in.) a cada lado, con la cubierta de ventilacion colocada. El
montaje tipo A es mas adecuado para el funcionamiento del variador con una
temperatura ambiente inferior o igual a 50 °C (122 °F) y 40°C (104°F) para UL.

Variadores montados uno junto al otro, debe extraerse la cubierta de ventilacion (el grado
de proteccion pasa a ser de tipo 1P20).

Espacio libre > 50 mm (2 in.) a cada lado. La cubierta de ventilacion debe extraerse para
su funcionamiento con una temperatura ambiente superior a los 50 °C (122 °F). El grado
de proteccién pasa a ser de tipo 1P20.

Con estos tipos de montaje, el variador se puede utilizar a una temperatura ambiente de hasta 50 °C (122 °F), con una frecuencia de
conmutacioén de 4 kHz. En los casos de ventilacion insuficiente, seria preciso disminuir la potencia del variador.
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Montaje

Curvas de desclasificacion

Curvas de desclasificacion para la corriente nominal del variador (In) como funcién de la temperatura, la frecuencia de conmutacion y el
tipo de montaje.

ATV12HOeeM2, ATV12HOeeM3, ATV12H018F1 a ATV12H037F1
I/1n

100 % = = = = Tipos de montaje Ay C a 40 °C (104 °F)
~ o Tipo de montaje C montado en una placa de metal (1) a 50 °C

90 % ~ (122 °F)

80 % — Tipo de montaje B montado en una placa de metal (1) a 40 °C

~d (104 °F)
~
70 %
=~ ~ — — Tipo de montaje C con placa de metal a 60 °C (140 °F)
60 % -
~
™
50 % =
2 4 6 8 10 12 14 16

Frecuencia de conmutacién en kHz

ATV12HUeeM2, ATV12H075F1, ATV12HU15M3 a ATV12HU40M3
I/1n

100 % =

90 % =

= - — = Tipos de montaje A,By C a 50 °C (122 °F)
80 % =

70 % =1 __ __ Tipos de montaje A,By C (1) a 60 °C (140 °F)

60 %

50 % ™~

2 4 6 8 10 12 14 16
Frecuencia de conmutacién en kHz

Para temperaturas intermedias (por ejemplo, 55 °C [131 °F]), interpolar entre dos curvas.
(1) no reconocido por UL.

Procedimiento de medicion de tension del bus

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Lea detenidamente las precauciones en la introduccion "Antes de comenzar" de la pagina 5 antes de iniciar este procedimiento.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dafos corporales o la muerte.
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Montaje

Instalacion de placas CEM

Pletina CEM: tamano 1 VW3A9523, tamano 2 VW3A9524 o tamaino 3 VW3A9525, se deben pedir
por separado
Instale la pletina CEM en los orificios del ATV12 con los dos tornillos suministrados, tal y como se muestra en los dibujos siguientes.

Tamaiio 1, referencia de pletina VW3A9523:
ATV12H018F1, ATV12HO037F1, ATV12P037F1,
ATV12H018M2, ATV12e0eeM2, ATV12e0eeM3

ol

1. 2 tornillos de montaje

2. 4 x M4 tornillos para fijar las abrazaderas CEM

ATVIZ. A
IEEEEE
= N
—8 | _o[®—
2 ﬂ@ © Tamano 3, referencia de pletina VW3A9525:
ﬁ oD _2 ATV12eU30M3 y ATV12eU40M3
7 ) —
:—g [eg— 0 r
J ﬂ SISISIS) Q Q
Tamaiio 2, referencia de pletina VW3A9524:
ATV12HO075F1, ATV12HUeeM2, ATV12eU15M3,
ATV12eU22M3
o |- N
DGO I
ATV, A
@@
Joew ) Joww T~
Hf® | oggEeH— ! il = [
N 1—O0 @@ 0D @) 1
e °| , @ @
loe oo @ | & H
L] [T O® B}
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Cableado

Recomendaciones

Los cables de alimentacién deben estar separados de los circuitos de control con sefales de bajo nivel (detectores, PLC, aparatos de
medicion, video, teléfono). Siempre que sea posible, cruce los cables de alimentacién y los de control a 90°.

Proteccidn de circuitos y alimentacion

Siga las recomendaciones sobre las dimensiones de los cables conforme a los estandares y coédigos locales.
Antes de cablear los bornes de potencia, conecte el terminal de tierra a los tornillos de tierra situados debajo de los terminales de salida
(véase Acceso al borne del motor si se utilizan terminales de anillo, pagina 21).

El variador debe conectarse a tierra de acuerdo con los estandares de seguridad aplicables. Los variadores ATV 12eeeeM2 tienen un filtro
interno CEM vy la corriente de fuga es aproximadamente de 3,5 mA.

Cuando las normas de instalacion requieran protecciéon aguas arriba por medio de un "dispositivo de corriente residual”, se debe utilizar
un disyuntor de tipo A para variadores monofasicos y uno de tipo B para variadores trifasicos. Elija un modelo adecuado que incorpore:

+ Filtrado de corriente de alta frecuencia.

» Un retardo que ayude a impedir disparos causados por la carga procedente de las capacidades parasitas durante la puesta en
tension. El retardo no es posible en dispositivos de 30 mA. En este caso, elija dispositivos con inmunidad contra disparos imprevistos,
por ejemplo RCD con proteccion de corriente de fuga tipo SI.

Si la instalacién incluye diversos variadores, proporcione un "dispositivo de corriente residual" a cada variador.

Control

Para circuitos de referencia de velocidad y control, se recomienda utilizar cables trenzados apantallados con un paso de entre 25 y 50 mm
(1y 2in.), conectando el apantallamiento a tierra como se describe en la pagina 26.

Longitud de los cables del motor

Para cables apantallados de motor cuya longitud sea superior a 50 m (164 ft) y para cables no apantallados de mas de 100 m (328 ft),
utilice inductancias de motor.
Para averiguar nimeros de piezas opcionales, consulte el catalogo.

Conexion a tierra del equipo

La conexion a tierra del variador debe realizarse de acuerdo con los requisitos de los cédigos nacionales y locales. Se requiere un tamafio
minimo de cable de 10 mm? (6 AWG) para cumplir con los estandares que limitan la corriente de fuga.

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

» El panel del variador debe estar debidamente conectado a tierra antes de conectarse a la red.
« Utilice el punto de conexion a tierra suministrado, tal y como se muestra en la siguiente figura.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

A A PELIGRO

ATV12HO075F1, ATV12H075M2 Y ATV12H075M3 - PELIGRO DE CONTINUIDAD DE TIERRA

Un radiador anodizado puede crear una barrera de aislamiento en la superficie de montaje. Asegurese de que se realizan las
conexiones a tierra recomendadas.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.

e @ 4 ™ a4 v f‘P ) « Verifique que la resistencia a tierra sea de un ohm o menos.

=/ / =

T Gie e * Al conectar a tierra varios variadores, cada uno de ellos se
@ 9 ) 9 o9 debe conectar directamente, como se muestra en la figura de

la izquierda.

Drive Dive | Dr
raay ARY IR . . .
=/ L =/ 1.1 = 1 L * No conecte los cables de tierra en un bucle ni en serie.
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Cableado

A ATENCION

RIESGO DE DESTRUCCION DEL VARIADOR

» El variador resultara dafado si se aplica la tension de red de entrada a los terminales de salida (U/T1, V/T2,W/T3).

» Verifique las conexiones de alimentacion antes de dar tension al variador.

* En el caso de que se esté reemplazando el variador con otro variador, asegurese de que todas las conexiones de cableado al
variador cumplen las indicaciones de cableado incluidas en este manual.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la muerte.

A ATENCION

PROTECCION INADECUADA CONTRA SOBREINTENSIDADES

» Los dispositivos de proteccién contra sobreintensidad deben estar coordinados correctamente.

» Las normas Canadian Electrical Code, de Canada, y National Electrical Code, de EE.UU., exigen que se protejan los circuitos de
derivacion. Utilice los fusibles que se recomiendan en el anexo de la Guia de inicio rapido (S1A58684) suministrada con el variador.

* No conecte el variador a un alimentador de potencia cuya capacidad de cortocircuito supere la capacidad de soportar cortocircuitos
del variador especificada en el anexo de la Guia de inicio rapido (S1A58684) suministrada con el variador.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la muerte.
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Cableado

Diagrama de cableado general

ATV12eeeeF 1 Red de alimentacién monofasica 100...120 V

ATV12e000M2

ATV12e000M3

__ D',E - @
Motor Fuente
) H trifasico

(1)Contactos de relé R1, para la indicacién remota del estado del variador, vedere pagina 52
Siaparece cédigo o 5 F intermitente, ajuste elrelé R1a F L £ y se podra conectar a la proteccion aguas arriba para evitar sobretension
en el variador. En este caso L o [ puede utilizarse para otros estados de variador, véase pagina 53

(2) Fuente interna + 24 V —. Si se utiliza una fuente externa (+ 30 V — maximo), conecte el terminal 0 V de la fuente al terminal COM y
no utilice el terminal + 24 V — del variador.

(3) Potenciémetro de referencia SZ1RV1202 (2,2 kQ) o similar (maximo 10 kQ).

(4) Médulo de frenado opcional VW3A7005

(5) Resistencia de frenado opcional VW3A7eee u otra resistencia aceptable. Ver los posibles valores de las resistencias en el catalogo.

Nota:
« Utilice supresores de sobretensiones de corriente transitoria en todos los circuitos inductivos ubicados cerca del variador o acoplados
al mismo circuito (relés, contactores, electrovalvulas, etc).
« Elterminal de tierra (tornillo verde) esta ubicado en el lado contrario del que se encontraba en el ATV11 (véase la etiqueta de la rejilla
del cableado).
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Cableado

Etiquetas del cableado
ATV12HeeeF1

Entrada 120 V
R/ S/
L1 |L2N @

Salida 240 V

PA|PC|U |V | W
I+ /=mm2|m3

(W) B sourcel

0-10Vdc x-20 mA _
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA

ATV12HeeeM2
0-10Vdc x-20 mA
Entrada 240 V 0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA 7]
VEn® | B B e
Salida 240 V
PAlPC|U |V | W
I+ /= m|me|ms

ol
@ Sink -1 - ,@,[_f_f_f,,@
O O @ @ @Source(
ATV12HeeeM3
Entrada 240 V 0-10Vdc x-20 mA -
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA
R/|S/|T/
L1 L2]L3 @ R1A| |R1B| |R1C
Salida 240 V
PAlPC|U |V | W
[+ /=M1 m2|m3 LI L2 L3 Li4

O

@ sink 1@

7
i
J

@ Source(
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Bornes de potencia

La alimentacion de red se encuentra en la parte superior del variador. La alimentacion eléctrica del motor se encuentra en la parte inferior
del variador. Si se utilizan cables pelados, es posible acceder a los bornes de potencia sin abrir la rejilla del cableado.

Acceso a los bornes de potencia

Acceso a los bornes si se utilizan cables pelados

- | sm] N4
| \@ —

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Coloque de nuevo la rejilla del cableado antes de suministrar corriente eléctrica.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.

A AVISO

RIESGO DE SUFRIR LESIONES

Utilice unos alicates para extraer el resorte de la rejilla del cableado.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos corporales o materiales.

Acceso a los terminales de alimentacién de red para conectar terminales de anillo

Rejilla del cableado

| ¥

ol E‘

-

A) Puente IT en ATV12eeeeM2
B) Tornillos de tierra situados debajo de los terminales de salida.
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Bornes de potencia

Acceso al borne del motor si se utilizan terminales de anillo

Caracteristicas y funciones de los bornes de potencia

R/L1 - S/L2/N

R/L1-S/L2-T/L3

Terminal Funcion Para ATV12
L Borna de tierra Todos los calibres
R/L1 - S/L2/N Alimentacion eléctrica Monofasica 100...120 V

Monofasica 200...240 V

Trifasica 200...240 V

PA/+

Salida + (CC) hacia el bus CC del moédulo de frenado (parte visible de
la rejilla del cableado)

Todos los calibres

PC/- Salida — (CC) hacia el bus CC del médulo de frenado (parte visible de | Todos los calibres
la rejilla del cableado)
PO No utilizado

U/m1 - VIT2 - WIT3

Salidas hacia el motor

Todos los calibres

BBV28583 07/2018
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Bornes de potencia

Disposicion de los bornes de alimentacion

ATV12H 018F1, 037F1, OeeM2, OeeM3

R/L1 |S/L2/IN —L—

um

ViT2

WIT3

ATV12H 075F1, UeeM2, U15M3, U22M3

R/L1 |S/L2/N

TIL3

L

PO | PAM+ | PCI-

vimz

WIT3

Secciones
aplicables de

Secciones
recomendadas de

Par
de apriete (3)

ATVA2H | os cables (1) los cables (2)
mm? (AWG) mm? (AWG) N.m (Ib.in)
018F1
037F1 2a35 2 0,8a1
OeeM2 (14a12) (14) (7,1a8,9)
OeeM3
Secciones Secciones
. Par
aplicables de recomendadas de de apriete (3)
ATV12H los cables (1) los cables (2) P
mm? (AWG) mm? (AWG) N.m (Ib.in)
075F1 3,5a5,5 55
UeeM?2 (12810) (10) 12a14
U15M3 2a55 2 (14) paraU15M3 | (10.62a124)
u22mM3 (14 a 10) 3,5 (12) para U22M3
Secciones Secciones
. Par
aplicables de recomendadas de de apriete (3)
ATV12H los cables (1) los cables (2) P
mm? (AWG) mm? (AWG) N.m (Ib.in)
u3omM3 12a14
u40M3 5,5 (10) 5.5 (10) (10,6 a 12,4)

PO | PA+ | PCI-

(1)El valor en negrita corresponde a la seccion minima del cable para garantizar la seguridad.

(2)Cable de cobre a 75 °C (167 °F) (seccion minima de cable para uso nominal).

(3)Recomendado para valor maximo.

22
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Borneros de control

Mantenga los circuitos de control alejados de los cables de alimentacion. Para circuitos de referencia de velocidad y control, se recomienda
utilizar cables trenzados apantallados con un paso de entre 25 y 50 mm (1 y 2 in.), conectando el apantallamiento tal como se describe en
la pagina 26.

Acceso a borneros de control

Para acceder a los borneros de control, abra la cubierta.
Nota: Para obtener informacion acerca de las funciones de los botones del HMI, consulte "Descripcion del HMI" en la pagina 32.

Se puede asegurar la
cubierta mediante un
sello de plomo.

Disposicion del bornero de control

R1A  Contacto normalmente abierto (NA) del relé
KDCDCDl |<D<DCD<D| R1B  Contacto normalmente cerrado (NC) del relé
<20 g Z 35 R1C  Comun del relé
@ x o < COM Comun de las E/S analdgicas y Idgicas
Al1 Entrada analdgica
5V Alimentacion de +5 Vdc proporcionada por el variador
AO1  Salida analégica
[oloJololololole) Lo+  Salida logica (colector)
o= es > RJ45 LO-  Comun de la salida légica (emisor)
O - o4 d44 N . L ]
O h COM Comun de las E/S analdgicas y légicas
L1 Entrada légica
L2 Entrada légica
LI3 Entrada légica
Nota: Para conectar los cables, utilice un | |4 Entrada légica
destornillador plano de 0,6 x 3,5. +24V  Alimentacién de +24 Vdc proporcionada por el variador
RJ45 Conexién para software SoMove, red Modbus o terminal remoto.

Bornero de control del
ATV12

Secciones aplicables de
los cables (1)

mm? (AWG)

Par de apriete (2)

N.m (Ib.in)

R1A, R1B, R1C

0,75a 1,5 (18 a 16)

Otros borneros

0,142 1,5 (26 a 16)

0,5a0,6 (4,4 a5,3)

(1)El valor en negrita corresponde a la seccién minima del cable para garantizar la seguridad.

(2)Recomendado para valor maximo.
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Borneros de control

Caracteristicas y funciones de los borneros de control

Bornero

Funcion

Caracteristicas eléctricas

R1A

Contacto NA del relé

R1B

Contacto NC del relé

R1C

Comun del relé

Poder de conmutacién minima:

*5mApara24V —

Poder de conmutacion maxima:

*2 Apara250V ~ (OVC Il)y 2 A para 30 V — en carga inductiva
(cos $=0,4y L/IR =7 ms)

*3 Apara 250V ~ (OVC Il)y 4 A para 30 V — en carga resistiva
(cosp=1yL/R=0)

» Tiempo de respuesta: 30 ms maximo.

COM

Comun de las E/S analdgicas y légicas

Al

Entrada analdgica en corriente o tension

* Resolucién: 10 bits

* Precision: + 1% a 25 °C (77 °F)

* Linealidad: + 0,3% (escala plena)

» Tiempo de muestreo: 20 ms + 1 ms

Entrada analdgica de tensionde 0O a+5Vode 0Oa+10V
(tensién maxima 30 V), impedancia: 30 kQ

Entrada analégica de corriente de x a y mA, impedancia: 250 Q

5V

Alimentacion eléctrica de consigna para
potenciémetro de referencia

* Precision: £ 5%
* Intensidad maxima: 10 mA

AO1

Salida analégica de corriente o de tension (colector)

* Resolucion: 8 bits

* Precision: + 1% a 25 °C (77 °F)

* Linealidad: + 0,3% (escala plena)

» Tiempo de muestreo: 4 ms (maximo 7 ms)

Salida analégica de tensién: 0 a +10 V (tensién maxima +1%)
* Impedancia de salida minima: 470 Q

Salida analdgica de corriente: x a 20 mA

* Impedancia de salida maxima: 800 Q

LO+

Salida logica

* Tension: 24 V (maxima 30 V)

» Impedancia: 1 kQQ, maximo 10 mA (100 mA en colector abierto)
* Linealidad: + 1%

» Tiempo de muestreo: 20 ms + 1 ms

LO-

Comun de la salida légica (emisor)

LI
LI2
LI3
LI4

Entradas logicas

Entradas légicas programables

* Alimentacion eléctrica +24 Vdc (maximo 30 V)

* Impedancia: 3,5 kQ2 como minimo

» Estado: 0 si <5V, estado 1 si > 11V en logica positiva

» Estado: 1 si <10V, estado 0 si > 16 V o desconectado en logica
negativa

» Tiempo de muestreo: <20 ms + 1 ms

+24V

Alimentacién de +24 Vdc proporcionada por el
variador

+ 24 Vdc —15% +20% protegido contra cortocircuitos y
sobrecargas.
Corriente maxima del cliente disponible 100 mA

24
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Borneros de control

Diagrama de conexiones de control

El parametro Tipo de entradas logicas ~ P L, pagina 51, se utiliza para adaptar el funcionamiento de las entradas légicas a la tecnologia
de las salidas PLC.

» Ajuste el pardmetro a F o 5 para funcionamiento en comun negativo.

» Ajuste el parametro a n £ [ para funcionamiento en comun positivo.

+ Ajuste el pardmetro a E » E [ para funcionamiento en comun positivo externo.
Nota: La modificacion se tendra en cuenta soélo en el siguiente encendido del control.

Comun negativo - utilizando Comun positivo - utilizando
alimentacion externa alimentacién externa
b b
e -
| |
< @ O s = < o O s
= = = = e} = = = =
r x 3 3 8 < X x @ 2 3 8 2
000~ —o——T—— -0- --0---06--6- --0---G---0--O-
| |
L
i | T
[ p— [
& ‘&
+ +
= > y = >
CAL S = o o = § CAL 8 = & o= §
[ T B | P I O 4 O O O %
T ENER AR *H AN
+24V ? S S +24 V

Comun negativo - utilizando
alimentacion interna

Comun positivo - utilizando
alimentacion interna

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

» La conexién a masa accidental de entradas légicas configuradas para légica de comun positivo puede provocar la activaciéon no
deseada de funciones del variador.

» Proteja los conductores de sefiales contra los dafios que podrian resultar en la conexion involuntaria a masa del conductor.
» Siga las normas NFPA 79 y EN 60204 para conseguir una conexiéon a masa correcta del circuito de control.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.
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Cableado

Compatibilidad electromagnética (CEM), cableado

Principio y precauciones

IMPORTANTE: La conexion a tierra equipotencial de alta frecuencia entre el variador, el motor y el apantallamiento del cable no elimina
la necesidad de conectar los conductores de tierra PE (verdes-amarillos) a los terminales correspondientes en cada uno de los dispositivos.
Para ayudar a conseguirlo, el usuario debe seguir las siguientes indicaciones:

» Las conexiones a tierra entre el variador, el motor y el apantallamiento de los cables deben ser equipotenciales de alta frecuencia.

» Al emplear un cable apantallado para la conexidn al motor, utilice un cable de cuatro conductores de modo que un hilo actie como
conexion a tierra entre el motor y el variador. El tamafio del conductor de tierra debe elegirse conforme a los cédigos nacionales y
locales. De este modo, el apantallamiento puede conectarse a tierra en ambos extremos. Se puede utilizar un conducto o canal
metalico para una parte o para el total de la longitud apantallada, siempre y cuando no haya un corte en la continuidad.

» Al emplear un cable apantallado para la conexion a las resistencias de frenado dinamicas, utilice un cable de tres conductores de
modo que un hilo actie como conexion a tierra entre el conjunto de resistencias de frenado dinamicas y el variador. El tamafio del
conductor de tierra debe elegirse conforme a los cddigos nacionales y locales. De este modo, el apantallamiento puede conectarse
a tierra en ambos extremos. Se puede utilizar un conducto o canal metdlico para una parte o para el total de la longitud apantallada,
siempre y cuando no haya un corte en la continuidad.

» Alemplear un cable apantallado para las sefiales de control, si dicho cable conecta un equipo cercano y las conexiones a tierra estan
conectadas conjuntamente, es posible conectar a tierra ambos extremos del apantallamiento. Si el cable se conecta a un equipo con
un potencial de tierra distinto, conecte el apantallamiento a tierra a un Unico extremo para impedir que corrientes grandes circulen
por el apantallamiento. El apantallamiento del extremo no conectado a tierra puede unirse a tierra mediante un condensador (por
ejemplo: 10 nF, 100V o superior) para proporcionar una ruta al ruido de frecuencia mas alto.

» Mantenga los circuitos de control alejados de los circuitos de alimentacion. Para circuitos de referencia de velocidad y control, se
recomienda utilizar cables trenzados apantallados con un paso de entre 25y 50 mm (1y 2 in.).

» Procure dejar el maximo espacio posible entre el cable de alimentacion eléctrica (alimentacion de red) y el cable del motor y también
entre los cables de control y cualquier cable eléctrico.

* Los cables del motor deben tener una longitud minima de 0,5 m (20 in.).

» No utilice disipadores de sobretensiones ni condensadores de correccion del factor de alimentacion en la salida del variador de
velocidad.

» Si se utiliza un filtro de entrada adicional, este debe montarse lo mas cerca posible del variador y conectarse directamente a la
alimentacion de red con un cable no apantallado. El enlace 1 en el variador se realiza mediante un cable de salida de filtro.

» Para obtener informacion sobre la forma de instalar la placa CEM opcional asi como instrucciones para cumplir con el estandar IEC
61800-3, consulte la seccion "Instalacion de placas CEM" y las instrucciones suministradas con dichas placas.

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

» No deje expuesto el apantallamiento de los cables excepto donde esté conectado a tierra en los prensaestopas de metal y debajo
de las abrazaderas de conexion a tierra.
» Asegurese de que no exista riesgo de que el apantallamiento entre en contacto con componentes activos.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.
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Cableado

Diagrama de instalacion (ejemplo)

6.

7.

Cables no apantallados para la salida de los contactos del relé de estado.

Carcasa de conexion a tierra de laminado de acero no suministrada con el variador, para montarse como se indica en el diagrama.
Borneros PA y PC al bus CC del médulo de frenado.

Cables apantallados para la conexién de control y mando.

Cuando sean necesarios varios conductores, deberan utilizarse secciones pequefas (0,5 mm? [20 AWG]).

El apantallamiento debe conectarse a tierra en ambos extremos. El apantallamiento debe ser continuo y los borneros intermedios
deben encontrarse dentro de cajas metalicas blindadas CEM.

Cable apantallado para la conexién del motor, con el blindaje conectado a masa por los dos extremos.

Este apantallamiento debe ser continuo y en caso que existan borneros intermedios, estos deberan estar en una caja apantallada
CEM. El conductor de tierra PE del cable del motor (verde-amarillo) debe conectarse a la carcasa de conexion a tierra.

Conductor de tierra, seccion 10 mm? (6 AWG) segun al estandar IEC 61800-5-1.

Cables de alimentacién del variador no apantallados.

Sujete y conecte a tierra el apantallamiento de los cables 4 y 5 lo mas cerca posible del variador:

» Deje descubierto el apantallamiento.
 Utilice abrazaderas de cable del tamafo apropiado en las partes en las que el apantallamiento se haya dejado descubierto para
fijarlas a la carcasa.
El apantallamiento debe quedar bien asegurado a la placa de metal mediante las abrazaderas para garantizar un contacto correcto.
» Tipos de abrazaderas: acero inoxidable (suministradas con la placa opcional CEM).
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Cableado

Condiciones de CEM para el ATV12ee00M2

Se alcanza la categoria C1 de CEM si la longitud maxima del cable apantallado es de 5 m (16,4 ft) y Frecuencia de conmutaciéon 5 F r,
pagina 59, es 4, 8 0 12 kHz.

Se alcanza la categoria C2 de CEM si la longitud méaxima del cable apantallado es de 10 m (32,8 ft), Frecuencia de conmutaciéon 5 F r es
4, 8 0 12 kHz y la longitud maxima del cable apantallado es de 5 m (16,4 ft) para todos los demas valores de Frecuencia de conmutacion
SFr.

Filtro interno CEM del ATV12ee00M2

Todos los variadores ATV 12eeeeM2 incorporan un filtro CEM. Por lo tanto, presentan una corriente de fuga a tierra. Si la corriente de fuga
crea problemas de compatibilidad con su instalacién (dispositivo de corriente residual u otro), puede reducirla abriendo el puente IT como
se muestra a continuacion: En esta configuracion, el cumplimiento de CEM no esta garantizado.

AVISO

REDUCCION DE LA VIDA UTIL DEL VARIADOR

Enla gama ATV 12eeeeM2, si los filtros estan desconectados, la frecuencia de conmutacion del variador no debe ser superior a 4 kHz.
Consulte Frecuencia de conmutacion 5 F r, pagina 59, sobre su ajuste.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.

Normal
(filtro conectado)

Sistema IT
(filtro desconectado)
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Lista de verificacion

Lea detenidamente la informacién de seguridad contenida en el manual de usuario y el catalogo. Antes de poner en funcionamiento el
variador, compruebe los siguientes puntos relacionados con las instalaciones mecanica y eléctrica. Después puede ponerlo en
funcionamiento.

Para obtener informacioén detallada, consulte www.schneider-electric.com.

1. Instalacion mecanica

» Consulte las instrucciones de Condiciones de temperatura y montaje en la pagina 13 para obtener informacion sobre los tipos de
montaje del variador y recomendaciones sobre la temperatura ambiente

« Instale el variador verticalmente como se ha especificado. Consulte las instrucciones de Condiciones de temperatura y montaje en
la pagina 13.

» El uso del variador debe estar en concordancia con los entornos definidos en la norma 60721-3-3 y conforme a los niveles definidos
en el catalogo.

* Monte las opciones requeridas para su aplicacion. Consulte el catalogo.

2. Instalacion eléctrica

» Conecte el variador a tierra, consulte Conexion a tierra del equipo en la pagina 16.

» Asegurese de que la tensién de red se corresponda con la tensidon nominal del variador y conecte la alimentacion de red como se
muestra en el Diagrama de cableado general en la pagina 18.

» Asegurese de utilizar los fusibles de alimentacion de entrada y el disyuntor apropiados, véase anexo (S1A58684) suministrado con
el variador.

» Cablee los borneros de control segun corresponda, consulte Borneros de control en la pagina 23. Separe el cable de alimentacion y
el cable de control segun las reglas de CEM indicadas en la pagina 26.

» La gama del ATV12eeeeM2 incorpora un filtro CEM. La fuga de corriente se puede reducir mediante el puente IT, segun se indica
en la seccion Filtro CEM interno en el ATV 12eeeeM2 en la pagina 28.

» Asegurese de que las conexiones del motor correspondan con la tension (estrella, triangulo).

3. Uso y funcionamiento del variador

» Arranque el variador y vera el parametro Frecuencia estandar del motor & F r, pagina 45, si es la primera vez que lo enciende.
Verifique que la frecuencia definida en la frecuencia & F ~ (el ajuste de fabrica es 50 Hz) concuerda con la frecuencia del motor.
Consulte la seccion Primer encendido en la pagina 34.

La préxima vez que encienda el variador observara la indicacion ~ d 4 en el HMI.

* MyMenu (parte superior del modo CONF) permite configurar el variador para la mayoria de las aplicaciones (consulte la pagina 45).

» Retorno al ajuste de fabrica/recuperacion de la configuracion F L 5, funcion indicada en la pagina 46, le permite volver a configurar
el variador con los ajustes predeterminados de fabrica.
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Configuracién de fabrica

Ajustes de fabrica del variador

El Altivar 12 se entrega preajustado de fabrica para las condiciones de funcionamiento mas habituales (capacidad del motor acorde con

capacidad del variador):

+ Visualizacion: variador preparado (- d 4) motor detenido o referencia de frecuencia de motor mientras esté en funcionamiento

» Adaptacion automatica de la rampa de deceleracion en caso de sobretension durante el frenado

* No se produce reinicio automatico después de borrar un fallo detectado
» Entradas ldgicas:
- LI1: avance (control 2 hilos por transicién)
- LI2, LI3, LI4: no asignada
Salida légica: LO1: no asignada
» Entrada analdgica: Al1, referencia de velocidad (0 a + 5 V)

» Salida analogica AO1: no asignada

Relé R1: el contacto se abre en caso de fallo detectado (o con el variador apagado)

Cadigo Descripcion Valor Pagina
LFr Frecuencia estandar del motor | 50 Hz 45
unb Tension nominal del motor 230V 57
ACLC Aceleracion 3 segundos 64
dELC Deceleracion 3 segundos 64
LSF Velocidad Minima 0 Hz 45
89
H5FP Vel.maxima 50 Hz 90
CEE Tipo control motor Ley estandar 57
uFr Compensacion RI 100% 58
1EH Corriente térmica del motor Igual a la intensidad nominal del motor (valor determinado por la capacidad del 94
variador)
sdC | Corriente de inyeccién DC 0,7 x corriente nominal del variador, durante 0,5 segundos 67
automatica
SFr Frecuencia de conmutacion 4 kHz

En caso de que los valores anteriores sean compatibles con la aplicacion, se puede utilizar el variador sin modificar los ajustes.

Diagrama de cableado de fabrica del variador

ATV12e000M3

Motor Fuente
trifasico

(1) Contactos de relé R1, para la indicacion remota del estado del variador.

(2) Fuente interna + 24 V —. Si se utiliza una fuente externa (+ 30 V — maximo), conecte el terminal 0 V de la fuente al terminal COM y

no utilice el terminal + 24 V — del variador.
(3) Potenciémetro de referencia SZ1RV1202 (2,2 kQ) o similar (maximo 10 kQ).
(4) Avance
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Funciones basicas

Relé de estado, desbloqueo

El relé de estado R1 se activa cuando la potencia del variador se aplica sin fallo detectado. Se desactiva en caso de detectarse un fallo o
cuando se desconecta la potencia del variador.

El variador se rearma después de un fallo detectado:
» Por desconexion del variador hasta que la visualizacion desaparece por completo y luego se conecta de nuevo.
» Automaticamente en los casos descritos en la funcion de rearranque automatico, menu F L £ -, Rearranque auto. A £ -, pagina 91,
ajustadoa HE 5.
» Através de una entrada légica cuando a esta entrada se le asigna la funcién de rearme tras fallo, menu F L £ -, Asignacion rearme
tras fallo detectado ~ 5 F pagina 91 ajustado a LeH.

Deteccion térmica del variador

La deteccion térmica es suministrada por una sonda PTC integrada en el médulo de alimentacion.

Ventilacion del variador

Nominales de hasta 0,75 kW (1 HP) no incluyen un ventilador. El ventilador funciona sélo cuando el estado térmico del variador requiere
ventilacion.

Deteccion térmica del motor

Funcioén:
Deteccion térmica de fallos mediante el calculo de 1.

Nota: La memoria de estado térmico del motor vuelve a cero cuando se apaga y se enciende el variador si Memoria de estado
térmico del motor /71 E /1, pagina 94, no esta ajustadoa HYE 5.

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

Es necesario el uso de proteccién contra sobrecargas externas en las condiciones siguientes:

» Se vuelve a conectar el producto porque no hay memoria de estado térmico del motor.

» Hay varios motores en funcionamiento en paralelo.

» Hay en funcionamiento motores cuya corriente nominal es inferior al 20% de la corriente nominal del variador.
« Se utiliza conmutacion de motor.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.

AVISO

SOBRECALENTAMIENTO DEL MOTOR

» Este variador no proporciona proteccion térmica completa para el motor.

» Puede ser necesario el uso de un sensor térmico en el motor para proteger cualquier estado de carga o velocidad.

« Consulte al fabricante del motor la capacidad térmica del motor cuando funcione por encima de la velocidad nominal deseada.
Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.
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Programacién

Descripcién del HMI

Funciones de pantalla y teclas

Pl -

\'& E=T=T=T=T=T=1=|\

LED de valor (a) (b).

LED de carga

LED de unidad (c)

Botén ESC: sale de un menu o parametro, o cancela el valor

mostrado para volver al valor previo de la memoria. En la

configuracién LOCAL, al pulsar el boton ESC durante 2

segundos se alterna entre los modos de control y programacion.

5. Boton STOP/RESET: detiene el motor (puede estar escondido
tras una cubierta si la funcion esta desactivada). Nota: Consulte
las instrucciones sobre la retirada de la cubierta de los
botones "RUN/STOP". Se utiliza para rearmar tras un fallo
detectado.

6. Boton RUN: Se pone en marcha en la configuracién LOCAL y en
la configuracion REMOTA si la funcién esta configurada (puede
estar escondido tras una cubierta si la funcion esta desactivada).

7. Selector giratorio:

- Actia como potenciémetro en la configuracién LOCAL y en la

configuracion REMOTA si la funcién esta configurada.

- Navegacion por las distintas opciones al girarlo hacia la

derecha y hacia la izquierda.

- Seleccion/validacion al pulsarlo. _ ENT

pPwnhp

Esta accion se representa mediante este simbolo:
8. Boton MODE:
Alternar entre los modos de control y programacion. Al pulsar el
botén MODE durante 3 segundos se alterna entre las
configuraciones REMOTA y LOCAL.
Sdlo se puede acceder al botén MODE con la puerta del HMI
abierta.
9. LED de modo CONFIGURACION (b)
10. LED de modo SUPERVISION
11. LED de modo REFERENCIA
12. 4 visualizadores de "7 segmentos"
Nota: En la configuracion LOCAL, los tres LED 9, 10, 11 parpadean
simultaneamente en el modo de programacion y lucen
alternativamente en el modo de control.

(a) Si esta iluminado, indica que se muestra un valor, por ejemplo se muestra 0.5 para "0,5".
(b)Al cambiar un valor el LED de modo Configuracion y el LED de valor estan encendidos permanentemente.
(c) Si esta iluminado, indica que se muestra una unidad, por ejemplo se muestra AMP para Amperios.
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Programacién

Control remoto
El funcionamiento y la programacion remota por el HMI es posible utilizando el médulo HMI remoto opcional VW3A1006. Las dimensiones
son 70 mm (2,76 in) x 50 mm (2,76 in).

REF Value
MON
CONF Unit

MODE A
ENT

ESC v
®: &
REV

Nota: Cuando se conecta, el control remoto muestra una copia exacta de la pantalla del variador; es totalmente interactivo con el teclado

incorporado.
Nota: Ajuste el terminal remoto con
- Velocidad Modbus = 19,2 Kbps (consulte £ b r)
- Formato Modbus = 8E1, 8 bits, paridad par, 1 bit de parada (consulte £ F o)

33
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Programacién

Primer encendido

La primera vez que se enciende el variador, se solicita configurar la Frecuencia estandar del motor & F -, pagina 45. La proxima vez que
se encienda, aparecera la indicaciéon ~ 4 4. Es posible seleccionar un modo de funcionamiento mediante la tecla MODE, tal y como se
describe a continuacion.

Estructura de menus

Se puede acceder a los menus y parametros de tres modos diferentes: Referencia - E F, pagina 37, Supervisién Mo n, pagina 38, y
Configuracion L o n F, pagina 44. Es posible alternar entre estos modos en cualquier momento mediante la tecla MODE o mediante el
selector giratorio del teclado. Al pulsar la tecla MODE por primera vez, se pasa de la posicion actual a la parte superior de la rama. Una
segunda pulsacién cambia al siguiente modo.

[Configuracion REMOTA] [Configuracién LOCAL]

=
3s gl roc |g Gé — 23 Erdy o

s[-=v]

[SPEED REFERENCE] [MONITORING] [CONFIGURATION]

Personalizacion de menu mediante el software SoMove

Los ajustes de fabrica del ATV12 permiten el funcionamiento del variador con la mayoria de las aplicaciones. Puede utilizar el software
SoMove para personalizar los menius MyMenu y FULL del modo [ o n F (consulte la pagina 44), mediante la seleccién de menus y
parametros que se ocultaran o se mostraran al usuario. Una vez que la configuracion se ha ajustado, se puede descargar al ATV12
conectando el variador al ordenador o descargando la configuracion mediante el multi-loader o simple-loader.

SoMove puede utilizarse para hacer funcionar el variador para las pruebas y puesta en marcha.

W SoMove .iogg  Descripcion Referencias
SoMove -
o B . Cable USB/RJ45 TCSMCNAM3MO002P
(] [t Herramienta simple-loader ~ VW3A8120
e 'm—| Herramienta multi-loader VW3A8121
Adaptador Bluetooth VW3A8114
(57 | Openan uing srject

Pl

Para obtener mas informacion, consulte la ayuda en linea de SoMove.
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Estructura de las tablas de parametros

La descripcion de los modos, secciones, menus, submenus y tablas de parametros se organiza como se muestra a continuacion.
Nota: Los parametros que contienen el signo () enla columna Caodigo se pueden modificar con el variador en marcha o parado.

Por ejemplo:

Modo Configuracion: menu FULL

s A ©

®

Cadigo Nombre/Descripcion Rango Ajustes
de ajuste de fabrica

@—1 Fun- Menu Funcién «——(7)
(O—p cer Menu Control «——(3)
@ » Flo 1 Asignacién de forzado local 4—@ no

L +H O L1h

LZ2H O L2h

L3IH O L3h

LYH O L4h
1. Nombre del modo 6. Cddigo de valor
2. Nombre de la seccion, si procede 7. Nombre del menu
3. Cadigo de menu de 4 digitos, seguido de un "-" 8. Nombre del submenu
4. Cdbdigo de submenu de 4 digitos, si procede 9. Descripcion del parametro
5. Caodigo de parametro 10. Valores posibles/estado del parametro, si procede.
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Tabla de compatibilidad de funciones

Inyeccion DC auto (pagina 67)
Recuper. al vuelo (pagina 92)

Regulacién Pl (pagina 72)

Velocidad.Preselecc. (pagina 70)
Parad.rapid (pagina 66)
Rueda libre (pagina 66)

= | Funcionamiento Jog (pagina 68)

Velocidad.Preselecc. (pagina 70)

Regulacion Pl (pagina 72)

Funcionamiento Jog (pagina 68) |0 *

Inyeccion DC auto (pagina 67) t t

Recuper. al vuelo (pagina 92) «

Parad.rapid (pagina 66) t

Rueda libre (pagina 66) |t |«

El Funciones incompatibles Funciones compatibles I:l No aplicable
)

Funcion prioritaria (funcion que puede estar activa al mismo tiempo

‘ — [ 1 |La funcién indicada por la flecha tiene prioridad sobre la otra.

Las funciones de parada tienen prioridad sobre las érdenes de marcha.
Las referencias de velocidad a través de comandos logicos tienen prioridad sobre las referencias analdgicas.
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Modo Referencia rEF

Utilice el modo referencia para supervisar y si el control local esta activado (Canal de referencia 1 F ~ [, pagina 45, ajustadoa A 1w /),

ajuste el valor de referencia real girando el selector giratorio.

Cuando el control local esta activado, el selector giratorio del HMI actia como un potencidmetro para aumentar o reducir el valor de
referencia dentro de los limites ajustados previamente para otros parametros (LSP o HSP). No es necesario pulsar la tecla ENT para

confirmar el cambio de la referencia.

Si el modo de control local esta desactivado, al utilizar Canal control 1 L d I, pagina 63, sélo se muestran las unidades y los valores de
referencia. El valor sera de "so6lo lectura" y no sera posible modificarlo mediante el selector giratorio (la referencia ya no la proporciona el

selector giratorio sino una entrada analdgica (Al) u otra fuente).

La referencia real mostrada depende de la eleccién realizada en Canal de referencia 1 F ~ [, pagina 62.

Acceso a los menus

(1) Segun el canal de referencia activo. e——0
Valores posibles: el |1
LFr L)
H "o I
FrH
rP

rPLC I'.<[ (1) :|P ENT

(2)2s0ESC

ESC

La unidad y el valor del parametro del
diagrama se muestran a modo de ejemplo.

-(\+

Valor - Unidad

Q)

(1

Codigo Nombre/Descripcion Rango de ajuste | Ajustes de
fabrica
LFr (1 Referencia frecuencia mediante terminal remoto |-400a +400Hz | -
<> Referencia de frecuencia visible si el canal de referencia activo es el terminal remoto.
1) Canal de referencia 1 F ~ [, pagina 62, ajustadoa L L [
o Referencia de forzado local F L o [, pagina 63, ajustadoa L L L.
Este parametro permite modificar la referencia de frecuencia con el selector giratorio.
La visibilidad depende de los ajustes del variador.
Aol A1 Entrada analégica 02100 % de HSP | -

Este parametro permite modificar la referencia de frecuencia con una entrada analdgica.

Canal de referencia 1 F ~ [/, pagina 62, ajustadoa A 1w /

o Referencia de forzado local F L o [, pagina 63, ajustadoa A 1 u
o Referencia manual PID F 1, pagina 74, ajustadoa A 1w .
La visibilidad depende de los ajustes del variador.

/

Q)

FrH (1 Referencia velocidad 0 Hz a HSP -
Referencia de la frecuencia real. Este parametro esta en modo de "sélo lectura”. La visibilidad depende

A1 de los ajustes del variador.

LCC O Bornero

Ndb O Terminal remoto

A 1o O Modbus
O Terminal integrado con selector giratorio

rPa (1 Referencia interna PID 0a 100% -

Este parametro permite modificar la referencia interna PID con el se
La visibilidad depende de los ajustes del variador.

lector giratorio.

rPL (1 Valor de referencia PID 0a 100% .
Este parametro es la referencia PID expresada como %.
(1) No es necesario pulsar la tecla ENT para confirmar la modificacion de la referencia.
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.

BBV28583 07/2018

37




Modo Supervisién MOn

Cuando el variador esta en funcionamiento, el valor que se muestra es el de uno de los parametros de supervision. El valor predeterminado
que se muestra es el parametro Frecuencia de salida ~ F ~ del motor, pagina 39.

Para mostrar las unidades, pulse por segunda vez el selector giratorio mientras se esté mostrando el valor del nuevo parametro de
supervision.

Acceso a los menus
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(1) Segun el canal de referencia activo. Las unidades y valores de parametros del diagrama se muestran a modo
Valores posibles: de ejemplo.
LFr
Aol
(2)2so0ESC
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Modo Supervisién MOn

I Codigo ‘ Nombre/Descripcion Unidad
LFr (1 Referencia frecuencia mediante terminal Hz
C) Configurado en modo forzado local o consola externa. Referencia de forzado local F L o L, pagina 63,
ajustado a L L [ y Asignacion de forzado local F L o, pagina 63, diferente de n o.
Muestra la referencia de velocidad procedente del terminal integrado o remoto. Este valor no esta visible
con el ajuste de fabrica.
rd - 0,
Aoiul Entrada analégica %
C) Configurado en modo forzado local o consola activa incorporada, Referencia de forzado local F L o L,
pagina 63, ajustado a A :w Iy Asignacion de forzado local F L o, pagina 63, diferente de n a.
Muestra la referencia de velocidad procedente del selector giratorio. Este valor no esta visible con el ajuste
de fabrica.
FrH Referencia velocidad Hz
Referencia de la frecuencia real.
rFr Frecuencia de salida Hz
Esta funcion proporciona la velocidad estimada del motor. Se corresponde con la frecuencia estimada del
motor (en el eje del motor). En la ley estandar 5 E d, pagina 57, la Frecuencia de salida ~ F ~ esigual a
la frecuencia del estator.
En la ley de funcionamiento F E ~ F, pagina 57, la velocidad motor Frecuencia de salida ~ F ~ esigual a
la velocidad motor estimada.
Rango: —400 a 400 Hz
LCr Intensidad motor A
Estimacion de la intensidad efectiva del motor desde las mediciones de la corriente de fase con una
precision del 5%.
Durante la inyeccion DC, la corriente mostrada representa el valor maximo de la corriente inyectada en el
motor.
%
rPE Error PID
Visible sélo si la funcion PID esta configurada (Retorno PID P, F, pagina 72, ajustado a n o).
Consulte el diagrama PID en la pagina 71.
0,
r PF Retorno PID %
Visible solo si la funcion PID esta configurada (Retorno PID F , F, pagina 72, ajustado a r o).
Consulte el diagrama PID en la pagina 71.
N 0,
rPL Referencia PID %
Visible solo si la funcion PID esta configurada (Retorno PID F , F, pagina 72, ajustado a r o).
Consulte el diagrama PID en la pagina 71.
uln Tension de red v
Tension de red desde el punto de vista del bus de CC, motor en funcionamiento o parado.
y - 0,
EHr Est.térmico motor %
Muestra el estado térmico del motor. Por encima del 118%, el variador muestra Sobr.motor o L F,
pagina 110.
y - = 0,
EHd Estado térmico del variador %
Muestra el estado térmico del variador. Por encima del 118%, el variador muestra Sobretemp. o HF,
pagina 110.
- - 0,
oFr Potencia de salida %
Este parametro muestra la potencia del motor (en el eje) estimada por el variador.
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Modo Supervisién MOn

Caodigo ‘ Nombre/Descripcion
SERAE (1 Estado del variador

Este parametro muestra el estado del variador y del motor.

] O Variador preparado

run O Variador en marcha, los 6 segmentos del Gltimo caracter a la derecha del cédigo indican indican direccion
y velocidad.

ACLC O Aceleracion, los 6 segmentos del Ultimo caracter a la derecha del cédigo indican indican direccion y
velocidad.

dEc O Deceleracion, los 6 segmentos del Ultimo caracter a la derecha del cédigo indican también indican
direccion y velocidad.

dC b O Frenado por inyeccion DC en curso

CL . O Limitacién de intensidad, los 4 segmentos situados en la parte inferior derecha de la pantalla parpadean.

O Parada en rueda libre

nS5E O Autoadaptacion rampa de deceleracion

obr [0 Parada controlada tras la pérdida de fase de red

CEL O Autoajuste en curso

Eun O Parad.rapid

FS5E O No hay tension de red. Cuando la parte de control esta energizada a través del conector RJ45 y no hay

nlL P alimentacion en la entrada principal ni orden de marcha.

O El variador estd en marcha y utiliza la referencia de retirada L F F

FrF O Configuracion remota

rEN O Configuracion local

Lol

40
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Modo Supervisién MOn

Cédigo ‘ Nombre/Descripcion Unidad
na .- Menu Mantenimiento
Los parametros del menu MAI no se pueden seleccionar para supervision.
L5 (1 Estado de las entradas légicas LI1 a LI4 )
Puede utilizarse para visualizar el estado de las 4 entradas logicas LI.
Estado 1 I"“ l"ﬂ Tt rTon
I [ [ [ [ [
- - - - - - F-—d
[ ' I I [ [ [ I
Estado0 .- - boo bood bood
L1 LI2 LI3 LI4
Ejemplo anterior: LI1 y LI3 estéan a 1; LI2 y LI4 estan a 0.
La5 I (1 Estado de la salida légica LO1 y del relé R1 )
Puede utilizarse para visualizar el estado de LO.
Estado1l"“ T l"ﬂ T
I [ [ [ [ [
- = F- = - - F-—4
I I [ [ [ [ [ [
Estadoo L — — 1 L — L — — 2 L — — 2
r1 LO1
H5u [ Visualizacion del valor de la velocidad maxima Hz

5 H 4, pagina 90.

Visualizacion del valor de la velocidad maxima. Rango Velocidad Minima L 5 F, pagina 45, a Frecuencia
maxima E F r, pagina 57. Visible sélo si esta configurado Asignacion 2 HSP 5 H 2 o Asignacion 4 HSP

nlu (1 Potencia nominal de variador

018 = 0,18 kW
037 = 0,37 kW
055 = 0,55 kW (0,75 HP)
075 = 0,75 kW (1 HP)
U15 = 1,5 kW (2 HP)
U22 = 2,2 kW (3 HP)
U30 = 3 kW (3 HP)

U40 = 4 kW (5 HP)

0,25 HP)
0,50 HP)

NN

Indica el calibre del variador. Es parte de la referencia del variador, consulte la pagina 11. Valores posibles:

ulAL [d Tension nominal de variador

Valores posibles:

F1 =100-120 V entrada monofasica, 200-240 V salida trifasica
M2 = 200-240 V entrada monofasica, 200-240 V salida trifasica
M3 = 200-240 V entrada trifasica, 200-240 V salida trifasica

Tensién de alimentacién nominal del variador. Es parte de la referencia del variador, consulte la pagina 11.

5Pn (1 Numero del producto especifico

Visible sélo si 5 F ~ es diferente de cero.

Este parametro se utiliza con el fin de identificar la posible especificacion del producto.

CI5u [ Version de software de carta 1

Version de software de aplicacion.
Por ejemplo: 1105 para 1,1 ie 05.
1 (version, principal). 1 (versién, secundaria). 05 (ie, nUmero de evolucion)

[Z5u [ Version de software de carta 2

Versién de software de motor.
Por ejemplo: 1105 para 1,1 ie 05.
1 (version, principal). 1 (versién, secundaria). 05 (ie, nimero de evolucion)
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Modo Supervisién MOn

| Nombre/Descripcion

Caodigo Unidad
na .- Menu Mantenimiento (continuacion)
rEH. (1 Visualizacién del tiempo de marcha 0,01
Tiempo total en el que el motor ha estado con tensién. Rango: 0 a 65535 horas. El valor se muestra tal como
se describe en la siguiente tabla. Parametro rearmable por los servicios.
Horas Visualizacion
1 0,01
10 0,10
100 1,00
1000 10,0
10000 100

PEH (1 Visualizacién del tiempo del equipo en tensiéon 0,01
Tiempo total durante el que el variador ha estado con tension. Rango: 0 a 65535 horas. El valor se
muestra tal como se describe en la tabla anterior. Parametro rearmable por los servicios.

FEH (1 Visualizacion del tiempo del ventilador 0,01
Rango: 0 a 65535 horas. El valor se muestra tal como se describe en la tabla anterior. Parametro
rearmable por el cliente.

PEE (1 Tiempo transcurrido del proceso 0,01

c) Rango: 0 a 65535 horas. El valor se muestra tal como se describe en la tabla anterior. Parametro
rearmable por el cliente.
Lol (1 Estado de la comunicacién Modbus -
roco [0 Modbus sin recepcion ni transmision = comunicacién inactiva
rokt | [0 Modbus sin recepcioén, con transmision
r IEDO [0 Modbus con recepcion, sin transmision
r lE | O Modbus con recepcion y transmision
dF | (1 Ultimo fallo detectado 1 -
Este parametro describe el ultimo fallo detectado.
EP I (1 Estado del variador en el fallo detectado 1 -
Este parametro describe el estado del variador en el momento del primer fallo detectado.
bit 0 bit 1 bit 2 bit 3 bit 4
ETA.1: ETA.5: ETA.6: Forzado local ETA.15:
Encendido Parada rapida Encendido activado Giro del motor en sentido hacia
desactivado delante (o parado)
bit 5 bit 6 bit 7 bit 8 bit 9
ETI.4: Ordende ETI.5: ETI.7: ETI.8: ETI.O:
marcha InyeccionDCen | Umbral térmico Reservado Producto en
presente marcha del motor aceleracion
alcanzado
bit 10 bit 11 bit 12 bits 13 - 14 bit 15
ETI.10: ETI.11: Parada rapida ETI.14= 0 + ETI.13=0: ETI.15:
Producto en La limitacion de en curso Variador controlado por el terminal Direccion
deceleracion | intensidad o de 0 por la consola local inversa
par esta en ETI.14=0 + ETI.13=1: aplicadaala
funcionamiento Variador controlado por la consola rampa
remota
ETIl.14=1 + ETI.13=0:
Variador controlado por Modbus
ETI.14= 1 + ETI.13=0: Reservado
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Modo Supervisién MOn

Caodigo Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de
fabrica
A . - Menu Mantenimiento (continuacion)
dPZ 3 Ultimo fallo detectado 2 ;
Este parametro describe el segundo fallo detectado.
EPZ (1 Estado del variador en el fallo detectado 2 )
Este parametro describe el estado del variador en el momento del segundo fallo detectado. Véase E P /.
dP3 3 Ultimo fallo detectado 3 ;
Este parametro describe el tercer fallo detectado.
EFP3 (1 Estado del variador en el fallo detectado 3 )
Este parametro describe el estado del variador en el momento del tercer fallo detectado. Véase E F |.
dPY a Ultimo fallo detectado 4 -
Este parametro describe el cuarto fallo detectado.
EPHY (1 Estado del variador en el fallo detectado 4 )
Este parametro describe el estado del variador en el momento del cuarto fallo detectado. Véase E F |.
Lod (1 Cédigo bloqueo terminal 229999 OFF
Valor posible:
oF F O Cadigo desactivado
on O Cadigo activado

Rango de 2 a 9999
Si ha perdido su cddigo, péngase en contacto con Schneider Electric.

Este parametro se utiliza para restringir el acceso al variador.
Para bloquear el variador, vaya al parametro Cédigo bloqueo terminal L o d e introduzca un cédigo dentro
de la gama indicada anteriormente.

Una vez activado, el estado del codigo cambia a o r:

La proteccion permite el acceso unico a los modos ~ E F (véase la pagina 37) y /1o n (véase la pagina 38),
excepto cuando se utiliza el software SoMove. La vuelva a los ajustes de fabrica esta deshabilitada, asi como
el acceso ala seccion F L L.

Se puede descargar la configuracién al software SoMove.

La carga de la configuracion al software SoMove esta deshabilitada.

Para desbloquear el variador, vaya al parametro [ o d, introduzca el codigo valido y después pulse ENT.
Después, se puede suprimir la proteccion por codigo introduciendo o F F por medio del selector giratorio
y pulsando después ENT.
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Modo Configuracion ConF

El modo Configuracion consta de tres partes:

1. Mymenu incluye 11 parametros de ajuste de fabrica (9 de ellos son visibles de forma predeterminada). Hay un maximo de
25 parametros disponibles que permiten la personalizacién mediante el software SoMove.

2. Guardar/cargar conjunto de parametros: estas dos funciones permiten guardar y cargar ajustes de cliente.

3. FULL: Este menu permite acceder a todos los demas parametros. Incluye seis submenus:
- Macro configuracién L F G -, pagina 47
- Menu Entrada/salida . o - , pagina 48
- Menu Control motor d ~ L -, pagina 58
- Menu Control L £ L -, pagina 62
- Menu Funciéon F u ~ -, pagina 64
- Menu Gestion de deteccion de fallos F L £ -, pagina 91
- Menu Comunicacion L o 1 -, pagina 98.

Acceso a los menus

ENT
0 - +
oL = F {\
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st o ENT ® ENT o o
—0 — o] ¥, - F
.—T(1)1-4 Esc @ Uls @) ° HErE °
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o -_—0 _— r E
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o o Tsc o 23, = eL2ELf,
o O ENT O ® ENT o) —°
1. S omol_o0ls = gHE-4,
o) 10 ENT O ®  EnT o) o
o} ) = _
S bormsl 500l =5 glHE-4d,
n ENT @] Q
o o o o o 0 (=
2 2 ool 2% LA’ [FasslLFE o
@ -O Esc @ ] 2) ® e /o_ .“.o
o O ENT O — 1@ ENT o] @] ol|-0-
] O Esc ® 3.5 o (2) 2 fe ® ._ .“.O
o) 10 ENT O ® Q - _|°
s} — = SU O df' L -
sl 1 1o : 2t o
Slcer -2
el o
or o
o) o o ° -
9 SESO-HV—T'O 0 gf'Um'.o
2 s bt ° s
- o) O ENT O °
=—0 O|F L E -
S TF C ?40 o ~of? e G
o 1O ENT o) —0
3. % EFULLO‘ESC 9!:[”‘ o
+ i+

Los valores de parametros se muestran sélo a modo de ejemplo.

(1) Segun el canal de referencia (2)2so0ESC. (3) Mas otros 14 parametros personalizables y seleccionables (en
activo. lista "FULL") mediante el software SoMove.
Valores posibles: L Fr 0 A 1w |
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Modo Configuracién - MyMenu

Codigo

Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de

fabrica

LFr

0

1 Referencia frecuencia mediante terminal —400 Hza 400 Hz | -

Este parametro permite modificar la referencia de frecuencia con el selector giratorio.

Configurado en modo forzado local o consola externa. Referencia de forzado local F L o [, pagina 63,
ajustadoa L L[ [ y Asignacion de forzado local F L o, pagina 63, diferente de n o. La visibilidad depende
de los ajustes del variador.

Aol

0

(1 Entrada analégica 0% a 100% -

Este parametro permite modificar la referencia de frecuencia cuando:

» Referencia de forzado local F L = L, pagina 63, esta ajustadoa A 1w /.

 Asignacion de forzado local F L o, pagina 63, es diferente de n o.

Visible si el canal de referencia activo es el terminal integrado (Canal de referencia1 F ~ [ ajustadoa A 1w 1).

bFr

50

[ Frecuencia estandar del motor 50 Hz

oo

Configurado en modo forzado local o consola externa (FLOC = LCC) (no esta visible con el ajuste de
fabrica).
50 Hz
60 Hz
Ajustado a 50 Hz o 60 Hz, segun la placa de caracteristicas del motor. El cambio de & F r~ establece los
parametros anteriores:
Fr5 FEdyH5F:50Hzo60 Hz.
1EHseajustaanl r.
n L r segun el calibre del variador.
n P~ Vatios o HP.
n 5 F segun el calibre del variador.
EFr 60Hzo072Hz.

Frl

A
Lcr
Mdhb
F’IUI

(1 Canal de referencia 1 Al1

O
O
O
O

Este parametro permite elegir la fuente de referencia.
Bornero

Terminal remoto

Modbus

Terminal integrado con selector giratorio

ACLC

0

[ Aceleracion 0,0sa999,9s 30s

Tiempo de aceleracion entre 0 Hz y la Frecuencia nominal del motor F ~ 5, pagina 57.
Asegurese de que este valor sea compatible con la inercia accionada del sistema.

dEL

0

(1 Deceleracion 0,0sa999,9s 30s

Tiempo para decelerar desde la Frecuencia nominal del motor F ~ 5, pagina 57, hasta 0 Hz.
Asegurese de que este valor sea compatible con la inercia accionada del sistema.

LSFP

0

(1 Velocidad Minima 0 Hz a HSP 0 Hz

Frecuencia del motor con referencia minima.
SiHS5P,H5FZJ, H5F 3y H5PF 4 estan ya ajustados, entonces L 5 P se limita al minimo de dichos
valores.

HS5FP

()

(1 Velocidad maxima

LSP a tFr (Hz) 50060 Hzen
funcién de BFr,
max. TFr

Frecuencia del motor con referencia maxima.

Verifique que la configuracién sea adecuada para el motor y la aplicacién. Los valoresde H5 F, H5 P 2,

HS5FP 3y H5PFP 4 son independientes, pero cada valor H 5 P esta vinculado a los valores de Velocidad

Minima L 5 P y Frecuencia maxima E F r, pagina 57, de acuerdo con las siguientes reglas:

* H5Fxestalimitadocon L SPyEFr~ (LS5PSHSPXSEF-F).

* Si £ F r disminuye por debajo del valor actual de HSPx, entonces HSPx disminuye automaticamente
al nuevo valorde E F r.

* Unavez que los valoresde H5F, H5F 2, H5F 3y H5F 4 estan ajustados, L 5 F se limita al
minimo de ellos.

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Modo Configuracién - MyMenu

Caédigo Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de
fabrica
nPr 3 Pot. nominal motor ey a2 Sl G CEHRICL

Visible sdlo si Eleccion parametros motor 1 F L, pagina 60, esta ajustadoa n Fr.Si n P r esta
disponible, [ o 5 desaparece.

Potencia nominal del motor indicada en la placa de caracteristicas. Los motores pueden variar desde

5 calibres inferiores hasta 2 calibres superiores al calibre del variador. El rendimiento se optimiza cuando
hay un méximo de un calibre de diferencia.

Si el parametro Frecuencia estandar del motor & F -, pagina 45, se ajusta a 50Hz, el parametro
Pot.nominal motor ~ F ~ se expresara en kW, de lo contrario en HP.

5Ls (d Grabacion configuracién nO
Esta funcion crea una copia de seguridad de la configuracion actual:
no O Funcién inactiva
SEr | O Guarda la configuracion actual en la memoria del variador. 5 L 5 pasa automaticamente a n o en

cuanto se guarda la configuracion.

Z 2L Al salir de fabrica, tanto la configuracion actual como la configuracién de copia de seguridad del variador
se inicializan con la configuracién de fabrica.

FLS (1 Retorno al ajuste de fabrica/recuperacioén de la ©
configuracion
Esta funcion permite restaurar una configuracion.
no O Funcién inactiva.
F L 5 cambia automaticamente a »n o en cuanto se realiza una de las siguientes acciones.
rEC | O La configuracion actual pasa a ser igual que la configuracién de copia de seguridad previamente

guardadapor 5L 5. F [ 5 pasa automaticamente a n o en cuanto se realiza esta accion. - E L [ s6lo
esta visible si se ha realizado la copia de seguridad con anterioridad. Si aparece este valor, 1~ : I no

esta visible.
Ao O La configuracion actual pasa a ser igual que los ajustes de fabrica. Si aparece este valor, 1~ : I no
esta visible.
oo | [0 La configuracion actual pasa a ser igual que la configuracién de copia de seguridad previamente definida

mediante el software SoMove. Si aparece este valor, ni Inini - E L [ estan visibles.

¥20 A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

Verifique que la modificacion de la configuracion actual sea compatible con el diagrama de cableado utilizado.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

Z 2 s | Para cambiar la asignacion de este parametro pulse la tecla "ENT" durante 2 s.

Como controlar el variador de forma local

En los ajustes de fabrica los botones "RUN" y "STOP" asi como el selector giratorio estan inactivos. Para controlar el variador de forma
local, ajuste los siguientes parametros:
Ajuste Canal de referencia 1 F - [, pagina 45,a A ,u [ (Terminal integrado con selector giratorio).

Informacién de asignacion LI

Es posible con el ATV12 utilizar una funcién de multiasignacion (p.ej.: AL 2y r~ - 5 en la misma LI).
También es posible en algunas funciones asignar LxH (alta) o LxL (baja), lo que significa que la funcion asignada se activara al nivel alto
(LIH) o bajo (LIL) de LI.

46 BBV28583 07/2018




Modo Configuracion: menu FULL

Codigo Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de
fabrica
LFL (A Macro configuracion Sts

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

Verifiqgue que la macro configuracion seleccionada sea compatible con el diagrama de cableado utilizado.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

Una macro configuracién proporciona un medio mas rapido para configurar un conjunto de parametros
adecuados para un campo especifico de aplicacion.
Hay tres macro configuraciones disponibles:

5t5 O MarchaParo: sélo se asigna marcha adelante.

F.d [0 Regulacion PID: activa funcién PID, Al1 dedicada para retorno y AIV1 para referencia.

5Pd O Velocidad: asigna LI a una velocidad preseleccionada (misma asignacion que ATV11) que proporciona
un medio de acelerar la configuracion de funciones para un campo especifico de aplicacion.

Z 25 Al seleccionar un’a macro configura.c.i()n se asignan deter’minados parametros.
Cada macro parametro puede modificarse en otros menus.
Entrada/salida o parametro Arranque/Parada | Regulacién PID Velocidad
Al1 Canal de Retorno PID No
referencia 1

AIV1 No Canal de referencia 1
AO1 No
LO1 No
R1 Variador sin fallo
L1h (2 hilos) Avance
L2h (2 hilos) No March.atras
L3h (2 hilos) No Auto/Manual 2 vel. preselecc.
L4h (2 hilos) No 4 vel. preselecc.
L1h (3 hilos) Parada
L2h (3 hilos) Avance
L3h (3 hilos) No March.atras
L4h (3 hilos) No Auto/Manual 2 vel. preselecc.
F r | (Canal de referencia 1) Au Au
C E £ (Tipo control motor) PullP
r +n (Inhibicién marcha atras) HES
A .« | E (tipo Al1t) oA
L FL L (Pérdida 4-20 mA) YES
5 P2 (Vel. preselecc.2) 1o.o
5 P 3 (Vel. preselecc.3) 25.0
5 F 4 (Vel. preselecc.4) 50.0
M P L (Eleccion parametros motor) [o5
A d L (Inyeccién DC auto.) YES YES YES

Z 2 s |Para cambiar la asignacion de este parametro pulse la tecla "ENT" durante 2 s.
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Codigo Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
1-o- Menu Entrada/Salida
tECC A Tipo de control 2C
2r [0 Control de 2 hilos (véase pagina 51)

iC

El estado abierto o cerrado de la entrada controla el funcionamiento o paro.
Ejemplo de cableado "fuente":

LI1: avance
LIx: marcha atras

O Control de 3 hilos (véase pagina 51)
Basta con pulsar "avance" o "marcha atras" para controlar el arranque, basta con pulsar "parada" para
controlar la parada.
Ejemplo de cableado "fuente":

ATV 12

| +24 L1 L2 Lix LI1: parada
T LI2: avance
E/ENE LIx: marcha atras

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO

Cuando se modifica este parametro, el Tipo control 2 hilos £ L E, pagina 51, y todas las asignaciones
relacionadas con las entradas

légicas recuperaran sus valores predeterminados.

Verifigue que este cambio sea compatible con el diagrama de cableado empleado.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.

Z 2 s | Para cambiar la asignacion de este pardmetro pulse la tecla "ENT" durante 2 s.
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Diagramas de control de 2 hilos (véase pagina 51)

Variador alimentado y preparado.

2 hilos con deteccion de transitorios.

Variador
Velocidad preparado para el arranque

Avance {————- ———

0 \

Marcha atras (1)

LI

Avance

LI

Marcha atras (1)

2 hilos sin deteccion de transitorios.

Velocidad
Avance el

VAR

/'_____' T T T T~

Marcha atras (1)

2 hilos con deteccion de transitorios
Velocidad

Avance

March.atras \_/

\
\

/

Deteccién de transitorios con
prioridad de marcha hacia delante

(1) La marcha atras no esté asignada de fabrica. Véase Direccion marcha atras - ~ 5 en la pagina 66.

La marcha hacia delante y atras realizadas al mismo tiempo da lugar al arranque del motor en sentido hacia delante.
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Modo Configuracion: menu FULL

Diagrama de control de 3 hilos (véase pagina 51)

F: frecuencia del motor
Referencia

LI Marcha activa

LI Avance

]

LI Marcha atras

e E e e e

_’__________________________________

Variador preparado.
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1T a-

dr [ -

Cadigo ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica | | bEL-
Fun-

-8 Menu Entrada/Salida (continuacisn) FLE-
ECE (A Tipo control 2 hilos o Coml-

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

Verifiqgue que la modificacién de tipo control 2 hilos sea compatible con el diagrama de cableado utilizado.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.

Solo podra accederse al parametro Tipo control 2 hilos si Tipo de control £ L L, pagina 48, se ajustaa 2 L.

LEL [0 Nivel: Se toman en consideracién los estados 0 o 1 para la marcha o parada.

Ern O Transicion: Para iniciar la operacion es necesario un cambio de estado (transicién o limite), a fin de evitar
un rearranque imprevisto tras una interrupcion en la alimentacion eléctrica.

PFo O Prioridad de la marcha hacia delante: Se toman en consideracion los estados 0 o 1 para la marcha o
parada, pero "avance" tiene prioridad sobre "marcha atras".

nFL A Tipo de entradas légicas POS

Pobs O Positivo: las entradas estan activas (estado 1) a una tension igual o mayor que 11 V (por ejemplo terminal
de +24 V). Estan inactivas (estado 0) cuando el variador esta desconectado o a una tensién menor que
5V.

nEL [0 Negativo utilizando alimentacidn interna: las entradas estan activas (estado 1) a una tensién menor que

10 V (por ejemplo terminal COM). Estan inactivas (estado 0) cuando el variador esta desconectado o a
una tension igual o mayor que 16 V.

EnEL [0 Negativo utilizando alimentacion externa: las entradas estan activas (estado 1) a una tensién menor que
10 V (por ejemplo terminal COM). Estan inactivas (estado 0) a una tension igual o mayor que 16 V.

Nota: La modificacion se tendra en cuenta solo en el siguiente encendido del control.

Véase Diagrama de conexiones de control, pagina 25.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
1-a- Menu Entrada/Salida (continuacisn)
AL I Menu de configuracion Al1
Ak (d Configuracion de Al1 5U
Esta funcién proporciona la interfaz entre la sefial de entrada analégica y un valor interno del variador.
Su O Tensién: 0-5V CC
10u O Tension: 0-10 V CC
OoA O Corriente: x-y mA. Rango determinado por los ajustes de Parametro de escalado de corriente Al1 de 0%
L r L |yParametro de escalado de corriente Al1 de 100% L ~ H [ indicados a continuacion, pagina 52.
Crl (1 Parametro de escalado de corriente Al1 de 0% | 0a20 mA 4 mA
Visible sélo si Configuracion de Al1 A | E esta ajustadoa OA.
LrH (1 Parametro de escalado de corriente Al1 de
0a20mA 20 mA
100%
Visible solo si Configuracion de Al1 A : | £ esta ajustadoa OA.
r-a- Menu Entrada/Salida (continuacien)
r (d Asignacion R1 FLt
no O Sin asignar
FLE O Ningun error detectado
run O Marcha del radiador
[F (=[5 O Umbral de frecuencia alcanzado
FLRA O Velocidad maxima alcanzada
CER O Umbral de intensidad alcanzado
5rA O Referencia de frecuencia alcanzada
ERSIE O Umbral térmico del motor alcanzado
ul A O Alarma de subcarga
ol A O Alarma de sobrecarga
AP | O Al1 Al 4-20 - Visible sélo si A 1 | E esta ajustado a O A (véase arriba)

» Conecte el relé de fallos R1 al contactor, véase pagina 18.
+ Utilice el relé R1 (Asignacion R1 ~ ) con proteccion.

Nota: El relé R1 puede asignarse a proteccion aguas arriba para evitar sobretensién en el variador:

+ Utilice Asignacion LO1 L o | (péagina 53) para la indicacion a distancia del estado del variador.
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Modo Configuracion: menu FULL

Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
1-o- Menu Entrada/Salida (continuacien)
bel- Menu de configuraciéon LO1 (LO1-)
Lol (1 Asignacion LO1 nO
Permite adaptar la salida logica a la necesidad de la aplicacion.
no O Sin asignar
FLE O Ningun error detectado
Fun O Marcha del radiador
FEA O Umbral de frecuencia alcanzado
FLH O Velocidad maxima alcanzada
CLH O Umbral de intensidad alcanzado
5-A8 O Referencia de frecuencia alcanzada
ES5H O Umbral térmico del motor alcanzado
ul A O Alarma de subcarga
ol H O Alarma de sobrecarga
AF | OO Al1 Al 4-20 - Visible sélo si A : | £ esta ajustado a [0 A (véase arriba)
Cuando [TdE = HE 5,lasalida L o I sefuerzaa P [1F (consulte la pagina 78).
Lo i5 (1 Estado LO1 (nivel activo de salida) POS
PERDIDA DE CONTROL
SiLo IS=nELyL o Itieneelvalor FL E, se activara la salida cuando el variador detecte un fallo.
Si el cableado se dafia por cualquier motivo, no se detectara el estado del variador.
No seleccione "n E " a menos que esté seguro de que la sefal estara presente en todo momento.
Si no se respetan estas instrucciones pueden producirse dafios en el equipo, lesiones graves o incluso
la muerte.
Pobs O Positivo: nivel de activacion alto
nEL O Negativo: nivel de activacién bajo
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
-e- Menu Entrada/Salida (continuacien)
kol (1 Retardo por sobrecarga de la aplicacion 0a100s 0s
Esta funcién puede utilizarse para detener el motor en caso de una sobrecarga de la aplicacion. No se
trata de una sobrecarga térmica del variador o del motor. Si la intensidad del motor es superior al Umbral
de sobrecarga de la aplicacion L o L, se activa el Retardo por sobrecarga de la aplicacion £ o L . Una vez
que este retardo £ o L haya transcurrido, si la intensidad es aun mayor que el umbral de la sobrecarga
L o L —10%, el variador se parara y mostrara o L [ Fallo sobrecarga.
La deteccion de sobrecarga solo esta activa cuando el sistema esta en estado estable (referencia de
velocidad alcanzada).
Un valor de 0 deshabilitara la deteccion de sobrecarga de la aplicacion.
Intensidad motor Parada del variador
t /en fallo detectado o L L.
Lol | _—_ (histéresis) /_\I/
Lol —10% sH£Z—t-—mmmmmv xlq‘_“jz?' ————————————————— :T -
<tol | ! Eol i
t
Lol (1 Umbral de sobrecarga de la aplicaciéon 702 150% de nCr | 90% de nCr

()

Visible sélo si el Retardo por sobrecarga de la aplicacion £ o L indicado anteriormente no esta ajustado a 0.
Este parametro se utiliza para detectar una "sobrecarga de la aplicacion". L o L puede ajustarse entre el
70y 150% de la corriente nominal del variador. No se trata de una sobrecarga térmica del variador o del
motor.

FEa

0

(1 Retardo antes del arranque automatico para
el fallo de sobrecarga

De 0 a 6 min 0 min

Si Atr = YES, el variador rearranca automaticamente después de un fallo de sobrecarga = L L, una vez
transcurrido este retardo.

Tiempo minimo permitido entre la detecciéon de una sobrecarga y un rearranque automatico.

Para que se realice el rearranque automatico, el valor del tiempo maximo de rearranque £ A r~ de la pagina 91
debe superar el valor de este parametro al menos un minuto.

Visible solo si el Retardo por sobrecarga de la aplicacion E o L indicado anteriormente no esta ajustadoa n o

0

Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
1-o- Menu Entrada/Salida (continuacisn)
ulk (1 Retardo por subcarga de la aplicacion 0a100s 0s
u L £ se puede ajustar entre 0y 100 s.
Si la intensidad del motor baja del umbral de subcarga L w L durante un periodo superior al retardo
ajustable u L E, el variador se parara y mostrara u L F (Fallo de subcarga del proceso), pagina 111.
Intensidad motor Parada del variador en
' PPN fallo detectado w L F.
Lul +10%: (histéresis) )/
Lul \/ i i
L<ulE L L
t
La deteccion de subcarga so6lo esta activa cuando el sistema esta en estado estable (referencia de
velocidad alcanzada).
Un valor de 0 deshabilitara la deteccion de subcarga de la aplicacion.
Lul 20 a2 100% de nCr | 60%

0

(1 Umbral de subcarga de la aplicacion

Visible sélo si el Retardo por subcarga de la aplicacién £ o L no esta ajustado a . Este parametro se
utiliza para detectar una condicion de subcarga de la aplicacion en el motor. Umbral de subcarga de la
aplicacionL u L puede ajustarse entre el 20 y 100% de la corriente nominal del variador.

FEu

0

(1 Retardo antes del arranque automatico para
el fallo de subcarga

De 0 a 6 min

0 min

Si Atr = Si, el variador rearranca automaticamente después de un fallo de subcarga w L F, una vez

transcurrido este retardo.

Tiempo minimo permitido entre la deteccién de una sobrecarga y un rearranque automatico.
Para que se realice el rearranque automatico, el valor del tiempo maximo de rearranque E A - de la
pagina 91 debe superar el valor de este parametro al menos un minuto.

Visible solo si el retardo por subcarga de la aplicacion w L E indicado anteriormente no tiene el valor n o.

FEd

0

(1 Umbral de frecuencia del motor

0a400Hz

50 0 60 Hz segun
el calibre del
variador.

Visible sélo si la Asignacion R1 ~ I, pagina 52, o una Asignacion LO1 L o I, pagina 53, esta ajustada a

FEA.

CE

0

(1 Nivel de intensidad del motor

0a1,5In(1)

InV

Visible solo si la Asignacion R1 ~ [/, pagina 52, o una Asignacion LO1 L o [, pagina 53, esta ajustada a

CEA.

EEd

0

(1 Umbral del estado térmico del motor

0 a 118% de tHr

100%

Visible solo si Asignacion R1 ~ [, pagina 52, esta ajustadoa £ 5 A.
Umbral de disparo por alarma térmica del motor (salida légica o relé).

(1)In = corriente nominal del variador

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
L Menu Entrada/Salida (continuacion)
fle = Menu de configuracion AO1
Ao | (1 Asignac. AO1 nO
Este parametro se utiliza para establecer el valor de una salida analégica.
no O Sin asignar
ol r O Intensidad del motor, entre 0y 2 In (In = intensidad nominal del variador indicada en la placa de
caracteristicas del variador)
ofF r O Frecuencia de salida, de 0 a la maxima frecuencia E F r
or P [0 Salida de rampa, de 0 a la maxima frecuencia E F ~
oFP5 O Referencia PID, entre 0 y 100% del punto de ajuste PID: visible sélo si Retorno PID F  F, pagina 72, no
estd ajustadoa n o
oPF O Retorno PID, entre 0y 100% de realimentacion PID: visible sélo si Retorno PID F | F, pagina 72, no esta
ajustadoa n o
aPE O Error PID, entre —5% y +5% de realimentacion PID: visible solo si Retorno PID F , F, pagina 72, no esta
ajustadoa n o
oPr O Potencia de salida, entre 0 y 2,5 veces la potencia nominal del motor n F
EHr [0 Estado térmico del motor, entre el 0 y el 200% del estado térmico nominal
EHd O Estado térmico del variador, entre el 0 y el 200% del estado térmico nominal
Ao It (1 Configuracion AO1 0A
Este parametro proporciona la interfaz entre el valor interno del variador y una sefial de salida analdgica.
10u O Tension: 0-10 V CC
oA O Corriente: 0-20 mA
YA O Corriente: 4-20 mA
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Caodigo Nombre/Descripcion Rango de Ajustes de fabrica
ajuste
drl- Menu Control motor
bFr (J Frecuencia estandar del motor 50 Hz
Consulte la pagina 45.
aPr 1 Pot.nominal motor NCV -5 a Segun el calibre del
NCV +2 variador
Consulte la pagina 46.
Las 1 Motor cos phi nominal 05a1 Segun el calibre del
variador
Visible sdlo si Eleccion parametros motor 1 F L, pagina 60, esta ajustado a L o 5. Si Motor cos phi
nominal [ o 5 esta disponible Pot.nominal motor » F - desaparece.
Coseno de fi de la placa de caracteristicas del motor (pf).
Nota: No se debe confundir esto con "factor de potencia" del motor. Ajustar L o 5 a 1, o muy cerca de 1,
puede provocar un funcionamiento incorrecto del motor. Si el factor de potencia del motor no esta indicado
en la placa de caracteristicas, deje este parametro con el valor predeterminado de fabrica
(aproximadamente 0,80).
un5s (d Tension nominal del motor 100 a 480 V 230V
Tension nominal del motor indicada en la placa de caracteristicas. Si la tensién de red es inferior a la
tension nominal del motor, debe ajustarse Tension nominal del motor w» ~ 5 al valor de la tensién de red
aplicada a los terminales del variador.
nCr  Intensidad nominal del motor 0.25a1.51n (1) | Segin el calibre del
variador
Intensidad nominal del motor indicada en la placa de caracteristicas. Intensidad nominal del motor ~ L r
modifica Corriente térmica del motor  E H, pagina 94.
Fra (1 Frecuencia nominal del motor 10 a 400 Hz 50 Hz
Frecuencia nominal del motor indicada en la placa de caracteristicas.
El ajuste de fabrica es 50 Hz, o se preajusta a 60 Hz si Frecuencia estandar del motor & F ~, pagina 45,
se ajusta a 60 Hz.
n5P 3 Vel. nominal motor 0.a24 000 RPM | S°9un el calibre del
variador
Velocidad nominal del motor indicada en la placa de caracteristicas.
EFr (J Frecuencia maxima 10 2400 Hz 60 Hz
Frecuencia maxima E F ~ da el valor superior posible para Vel.maxima H 5 P, pagina 90.
Se ajusta de fabrica a 60 Hz, o se preajusta a 72 Hz si Frecuencia estandar del motor & F -, pagina 57,
se ajusta a 60 Hz.
CEE (1 Tipo control motor Std
Permite la seleccion del tipo de control de motor adecuado para la aplicacién y el rendimiento requerido.
FErF O Rendimiento: SVCU; control vectorial sin sensor con lazo de velocidad interno basado en célculo de
retroalimentacion. Para aplicaciones que requieren alto rendimiento durante el arranque o el
funcionamiento.
SEd O Estandar: Ley de motor estandar.
Para aplicaciones sencillas que no requieren un alto rendimiento. Ley de control de motor simple
manteniendo una relacion tension/frecuencia constante, con un posible ajuste de la curva inferior.
Esta ley se utiliza generalmente para motores conectados en paralelo. Algunas aplicaciones especificas
con motores en paralelo y niveles de alto rendimiento pueden requerir FE - F.
FullP O Bomba: U%F; dedicado a aplicaciones de bomba de par variable y ventilador que no requieran un alto par
de arranque.

(1)In = corriente nominal del variador
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| Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
el Menu Control motor  (continuacion)
u F r

Q)

(1 Compensacion Rl

25 a 200%

100%

Se emplea para optimizar el par a velocidades minimas o para adaptarse a casos especiales (por
ejemplo: para motores conectados en paralelo, disminuir Compensaciéon Rl w F ). Si el par es
insuficiente a velocidad minima, aumentar Compensacion Rl w F ~ . Un valor demasiado alto puede hacer
que el motor no arranque (bloqueo) o causar un cambio en el modo de limitaciéon de corriente.

SLP

0

(1 Compens.Desliz.

0a 150% 100%

Visible solo si Tipo control motor [ E £ , pagina 57, no esta ajustadoa P u 1F.

Se emplea para ajustar el valor de compensacion de deslizamiento a un valor cercano al del
deslizamiento nominal del motor, o para adaptarse a casos especiales (por ejemplo: para motores
conectados en paralelo, disminuir Compens.Desliz. 5L F).

Si la compensacioén de deslizamiento establecida es menor que la compensacién de deslizamiento real,
el motor no funcionard a la velocidad nominal en el estado estable, sino a una velocidad inferior a la de
referencia.

Si la compensacioén de deslizamiento establecida es mayor que la compensacién de deslizamiento real,
la velocidad del motor sera inestable.

SER

0

(1 Estabilidad del bucle de frecuencia

0a 100% 20%

El parametro 5 £ A se puede utilizar para reducir rebasamientos y oscilaciones al final de la aceleracion.
Después de un periodo de aceleracion o deceleraciéon, 5 £ A adapta el retorno a estado estable de la
dinamica de la maquina.

Un valor demasiado alto causa un tiempo de respuesta largo.

Un valor demasiado bajo causa una sobrevelocidad e incluso inestabilidad.

5 E A bajo
En este caso, aumentar 5 E A.
Hz

60 f=mmmm {\

40

30
20
10

=10

5 E A correcto

SEAR

En este caso, disminuir 5 E A.
Hz 4

50
40 1

o 0.1 0z 0.3 0.4 05 t

o 0.1 0z 0.3 0.4

Visible sélo si Tipo control motor [ E E , pagina 57, no esta ajustadoa P E - F

05 t 0 0.1 0z 0.3 0.4 05 t

FLLC

0

(1 Ganancia del bucle de frecuencia

0a 100% 20%

El parametro F L L ajusta la pendiente del aumento de velocidad en funcion de la inercia de la maquina

que se esta empleando.

Un valor demasiado alto causa una sobrevelocidad e incluso inestabilidad.
Un valor demasiado bajo causa un tiempo de respuesta largo.

F L G bajo

En este caso, aumentar F L L
Hz
50
40

F L G correcto

FLG

En este caso, disminuir F L [.
Hz 4

50
40 {

o 0.1 02 0.3 0.4 05 t

o 01 0.2 03 0.4

Visible solo si Tipo control motor [ E E , pagina 57, no esta ajustadoa FE r F.

05 t 0 01 02 03 0.4 05 t

()

Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
drl- Menu Control motor (continuacion)
PFL

()

(1 Corriente de magnetizaciéon 0a 100% 20%

Define la corriente magnetizante actual, a frecuencia cero, como un % de la corriente magnetizante
nominal.
Adaptacion de la ley de bombeo.

[}

100% -

PFL

- Frecuencia

Visible solo si Tipo control motor L E E , pagina 57, no esté ajustadoa P [1F.

5Fr

0

(1 Frecuencia de conmutacion 2 a 16 kHz 4 kHz

Ajuste de frecuencia de conmutacion.
En caso de sobrecalentamiento, el variador disminuye automaticamente la frecuencia de conmutacion.
Se restaura a su valor original cuando la temperatura vuelve a la normalidad.

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL VARIADOR

En la gama ATV 12eeeeM2, si los filtros estan desconectados, la frecuencia de conmutacién del variador no debe
ser superior a 4 kHz.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.

SFE 1 Tipo de frecuencia de conmutacion HF1
La frecuencia de conmutacion del motor se modificara (reducird) siempre cuando la temperatura interna
del variador sea demasiado elevada.
HF | HF 1: Optimizacién del calentamiento.
Permite al sistema adaptarse a la frecuencia de conmutacion en funcion de la frecuencia del motor.
HF 2 HF2: Optimizacién del ruido del motor (para frecuencia de conmutacion alta).
Permite al sistema mantener una frecuencia de conmutacioén elegida (SFr), cualquiera que sea la
frecuencia del motor (rFr).
En caso de sobrecalentamiento, el variador disminuye automaticamente la frecuencia de conmutacion.
Se restaura a su valor original cuando la temperatura vuelve a la normalidad.
nrd A Frec.Corte Aleatoria nO
Ruido significa ruido audible. Dependiendo del medio ambiente debe ser posible ajustar el ruido del
motor. La modulacién de frecuencia aleatoria evita posibles resonancias que puedan producirse a una
frecuencia fija.
nao O No
UES O si
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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dr [ -

LEL- Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste | Ajustes de fabrica
F un -

| L Menu Control motor (continuacisn)

Loll- Eun 1 Autoajuste nO

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA O ARCO ELECTRICO
» Durante el autoajuste, el motor funciona a corriente nominal.
* No manipule el motor durante el autoajuste.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.

A ATENCION

PERDIDA DE CONTROL

» Antes de arrancar el autoajuste, es esencial que se configuren correctamente los siguientes parametros: u n 5,
Fr 5, nEr,n':_JPynPr ol ob.

+ Cuando se haya cambiado uno o mas de estos parametros después de realizar el autoajuste, £ » n devolvera
n o Yy se debera repetir el procedimiento.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, daios materiales o incluso la
muerte.

no O No: Parametros de ajuste de fabrica de motores estandar.
HES O Si: Ejecuta el autoajuste.
donkE O Realizado: Si ya se ha realizado el autoajuste.

Cuidado:

El autoajuste debe realizarse con el motor conectado y frio.

Los parametros Pot. nominal motor ~ F ~, pagina 46, y Intensidad nominal del motor » L r, pagina 57,
deben ser consistentes.

El autoajuste sdlo se realiza si no hay ningiin comando de parada activo. Si se ha asignado una funcion
de parada en rueda libre o de parada rapida a una entrada légica, esta entrada debe estar a 1 (activa a 0).
El autoajuste tiene prioridad sobre cualquier comando de ejecucion o de premagnetizaciéon del motor,
que se llevaran a cabo después de la secuencia de autoajuste.

El autoajuste debe durar entre 1y 2 segundos. No lo interrumpa, espereaque £ u n cambiea don E
Ono.

Nota: Durante el autoajuste el motor funciona a corriente nominal.

nec A Eleccién parametros motor nPr

Este parametro permite elegir los parametros del motor que se configuraran (n P~ 0 L o 5).
nPr O Pot. nominal motor » P ~ Péagina 46
LobS O Motor cos phi nominal [ o 5 Pagina 57
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Menu Control
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Modo Configuracion: menu FULL

1T a-

drl - I Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
CEL - P
) CEL- Menu Control
FLE- Frl (A Canal de referencia 1 Al
Lan- A O Bornero

LCC O Terminal remoto

ndb O Modbus

Ao O Terminal integrado con selector giratorio

Este parametro esta ya incluido en la seccion "my menu", pagina 45.
—400 Hz a 400 Hz

LFr 1 Referencia frecuencia mediante terminal -
C) Este parametro esta ya incluido en la seccion "my menu", pagina 45.
- - 0, 0,
Aiul O Entrada analégica 0% a100%
() Este parametro esta ya incluido en la seccion "my menu", pagina 45.
roan A Inhibicién marcha atras nO

La inhibicién del movimiento en direccion marcha atras no se aplicara a las solicitudes de direccion
enviadas por las entradas légicas.

- Las solicitudes de direccion marcha atras enviadas por las entradas légicas se tomaran en cuenta.
- Las solicitudes de direccion marcha atras enviadas por el terminal no se tomaran en cuenta.

- Las solicitudes de direccion marcha atras enviadas por la linea no se tomaran en cuenta.

- Cualquier referencia de velocidad marcha atras procedente del PID, etc, se interpreta como una
referencia cero (0 Hz).

nao O No
YES O si
P5E (1 Stop Prioritario YES

Este parametro puede habilitar o deshabilitar el botén stop ubicado en el variador y en el terminal remoto.
Z 2s Deshabilitar el boton stop es efectivo si el canal de comandos activos no es el de la consola del variador o el

del terminal remoto.
PERDIDA DE CONTROL
Va a desactivar el botdn de parada situado en el variador y el terminal remoto.
No seleccione » o a menos que existan métodos de parada exterior.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la

muerte.
no O No: Stop inactivo.

YHES O Si: Stop activo
Se aconseja, en caso de que esta funcion esté ajustada a Y E 5, colocar la cubierta de la puerta frontal
o la cubierta del terminal opcional sobre las teclas "run" y "stop".

CHCF 1 Configuracién de canales SIM

Configuracion de canales L H L F permite la seleccion de:
- Modo No separados, (comando y referencia vienen del mismo canal)
- Modo Separados, (comando y referencia vienen de diferentes canales)

SN O Modo No separados

SEFP [0 Modo Separados

Z 2 s | Para cambiar la asignacion de este parametro pulse la tecla "ENT" durante 2 s.

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
LEL- Menu Control (continuacién)
Cdl (d Canal control 1 tEr
Este parametro permite elegir el canal de control.
EE- O Terminales
Lol O Local
LCC O Terminal remoto
MNdhb O Modbus
Este parametro esta disponible si Configuracién de canales L H L F, pagina 62, esta ajustado a
Separados.
FLo (1 Asignacion de forzado local nO
no O Funcién inactiva
L IH O L1h a L4h: El modo Forzado local esta activo cuando la entrada se encuentra en estado 1.
LYH
FLal (1 Referencia de forzado local nO
Visible sélo si Asignacion de forzado local F L o no esta ajustadoa n o.
no O Sin asignar
A O Bornero
LCC O Terminal remoto
Aol O Terminal integrado con selector giratorio
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Modo Configuracion: menu FULL

Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fie Menu Funcién
cFE- Menu Rampa
ACC O Aceleracion 00s29999s 305
C) Tiempo de aceleracion entre 0 Hz y la Frecuencia nominal del motor F ~ 5, pagina 57.
Asegurese de que este valor sea compatible con la inercia accionada del sistema.
dEC O Deceleracién SSEIEERE 305
C) Tiempo para decelerar desde la Frecuencia nominal del motor F ~ 5, pagina 57, hasta 0 Hz.
Asegurese de que este valor sea compatible con la inercia accionada del sistema.
rPE (1 Asignacion en forma de rampa Lin
L in O Lineal
5 O Formade S
u O FormadeU
f(Hz) f(Hz)
C) Frs FrS
El coeficiente de redondeo es fijo.
t1 =0,6 tiempo de rampa ajustado (lineal)
Forma de S t2 = 0,4 tiempo de rampa ajustado
0 ‘A 0 (redondeado)
2t |t 2] t3 = 1,4 tiempo de rampa ajustado
t3 t3
f(Hz) f(Hz)
Frs Frs |
Forma de U El coeficiente de redondeo es fijo.
t1 =0,5 tiempo de rampa ajustado (lineal)
0 ! 0 — oq .
p pe i 5 ” t2 = tiempo de rampa ajustado
[ — (redondeado)
8 5 t3 = 1,5 tiempo de rampa ajustado
rP5 (d Conmutacion rampa nO
no O Sin asignar
L «H O L1H: LI activo a 1
LZH O L2H: LI2 activo a 1
L3JH O L3H:LI3 activo a 1
LYH OO L4H: LI4 activo a 1
L L O L1L: LI activoa 0
LZL O L2L:LI2 activoa 0
L3L O L3L:LI3 activoa0
LYL OO L4L:LI4 activoa 0
Véase Informacién de asignacion LI en la pagina 46.
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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[ = Bt

drl -
Cédigo | Nombre/Descripciéon Rango de ajuste Ajustes de fabrica | C£L -
Fun- Menu Funcion (continuacién) :::-
FiEE = Menu Rampa (continuacién) Lall-
ACZ 1 Aceleracion 2 0,0a29999s 50s
C) Visible solo si Conmutacion rampa ~ F 5, pagina 64, esta ajustadoa no.

Tiempo de rampa de segunda aceleracion, ajustable desde 0,0 a 999,9 s.
Esta rampa sera la rampa activa cuando se utiliza el PID sélo para las fases de arranque y rearranque,
véase Nivel de rearranque PID , pagina 75.

dEC (1 Deceleracion 2 0,02999,9s 50s

() Visible sélo si Conmutacion rampa ~ F 5, pagina 64, esté ajustadoa n o.
Tiempo de rampa de segunda deceleracion, ajustable desde 0,0 a 999,9 s.

brA (1 Asignacion adaptacion rampa de decel. YES
no O Funcidninactiva. El variador decelerara segun el ajuste de deceleracién normal. Este ajuste es compatible
con la opcion de frenado dinamico, si se utiliza.
EHERS O Estafuncion aumenta automaticamente el tiempo de deceleracioén al parar o reducir la velocidad de cargas
de alta inercia, para ayudar a prevenir la sobretension del bus de CC o el frenado excesivo.
dYnA O Freno del motor: Este modo permite al variador intentar parar lo mas rapido posible sin el uso de una

resistencia de frenado dindmico. Utiliza pérdidas del motor para disipar la energia de la regeneracion. Esta
funcién puede ser incompatible con el posicionamiento. No debe usarse cuando se estan utilizando un
maédulo y una resistencia de frenado opcionales.

Nota: Cuando se utiliza una resistencia de frenado, ajuste b-r A a no.

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Caodigo ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
aEE- Menu de configuracion de parada
StE 1 Tipo de parada rMP
Modo de parada al desaparecer la orden de marcha y aparecer un comando de parada.
P [0 Paro rampa
FSE O Parad.rapid
nSE O Rueda libre
nSk 1 Asignacion rueda libre nO
La parada se activa cuando la entrada o el bit cambia a 0. Si la entrada vuelve al estado 1 y la orden de
marcha esta activa, el motor rearrancara si el Tipo de control £ [ [, pagina 48, = 2L y el Tipo control 2
hilos E L E, pagina51,=L EL o FF o. Sino es asi, se debera enviar una nueva orden de marcha.
no O Sin asignar
L IL O L1L: LI activo a 0 para parar
LZL O L2L: LI2 activo a 0 para parar
L 3L O L3L: LI3 activo a 0 para parar
LYL O L4L: L4 activo a 0 para parar
FSE (1 Asignacion de parada rapida nO
no O Sin asignar
L IL O LA1L: L1 activo a 0 para parar
LZL O L2L: LI2 activo a 0 para parar
L3L O L3L: LI3 activo a 0 para parar
LHL O L4L: LI4 activo a 0 para parar
dCF 1 Coef. parada rapida 1a10 4
C) Visible sdlo si Asignacion de parada rapida F 5 E, pagina 63, no esta ajustadoa no osi F 5 E esta
ajustado a Tipo de parada 5 E E, pagina 66.
La rampa que esta activada (Deceleracion d E L, pagina 45, o Deceleracién 2 d E 2, pagina 65) se divide
por este coeficiente cuando se envian las solicitudes de parada.
El valor 10 corresponde al tiempo de rampa minimo.

Caédigo ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
- 1 Direccién marcha atras no
LI1 a LI4: eleccién de la entrada asignada al comando de marcha atras.
no O Funcién inactiva
L H O L1h: L1 activoa 1
LZH O L2h: L2 activoa 1
L3IH O L3h:L3 activoa1
L4YH O L4h: L4 activoa 1
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcién (continuacién)

AdL - Menu Inyeccién DC auto.

AdC (1 Inyecciéon DC automatica YES

0

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO
Cuando AdL = [ E, lainyeccion de corriente se realiza aunque no se haya enviado un comando de marcha.
Verifique que esta accién no ponga en peligro de ningin modo al personal ni al equipo.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dafos corporales o la muerte.

A ATENCION

NO HAY PAR DE MANTENIMIENTO

» El frenado por inyeccion de CC no proporciona un par de mantenimiento a velocidad nula.

» El frenado por inyeccion de CC no funciona si hay una pérdida de potencia ni si el variador detecta un fallo.
» Cuando sea necesario, utilice un freno aparte para mantener los niveles de par.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la
muerte.

O Funcidn inactiva, sin corriente de inyeccién DC.

dr [ -

CEL -

Fun-

FLE-

Coll-

no
HES O Inyeccion DC limitada en el tiempo.
CE O Inyeccion DC continua.
5dC 1 (1 Corriente de inyeccion DC automatica 0a120%denCr | 70%
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR
Compruebe que el motor resistira esta corriente sin sobrecalentarse.
Si no se respetan estas precauciones pueden producirse dafos materiales.
Visible sélo si Inyeccion DC automatica A d L no esta ajustado a n o.
Corriente de inyeccion en parada e inyeccion DC continua.
Edl | (J Tiempo de inyeccion DC automatica 0,1a30s 0,5s
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR
* Los periodos largos de frenado por inyeccion de CC pueden provocar sobrecalentamiento y dafiar el motor.
* Proteja el motor evitando periodos largos de frenado por inyeccion de CC.
Si no se respetan estas precauciones pueden producirse dafnos materiales.
Visible solo si Inyeccién DC automatica A d L no esta ajustadoa n o.
Tiempo de inyeccion en parada.
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
P = Menu Funcion (continuacisn)
doh (1 Asignacion Jog nO
Este parametro proporciona un control paso a paso del motor en marcha, mediante una entrada ldgica
asociada con una entrada légica de 2 y 3 hilos. La frecuencia Jog esta fijada a 5 Hz. Las rampas de
aceleracion y deceleracion que se tienen en cuenta en la funcién Jog son de 0,1 s.
no O Funcidn inactiva.

L IH O L1h: LI activoa 1

LZH O L2h: LI2 activo a 1

L3JH O L3h: LI3 activo a 1

LYH O L4h: LI4 activo a 1

Control 2 hilos

Avance

March.atras

Frecuencia
del motor

Control 3 hilos
Jog

Avance

1
[ TN I N e NN

March.atras

—-— -

T 1
| |
| [
| |
| |
| |
I ]
LI1 Marcha : :
| [
I 1
I [
I |
Frecuencia I I :
del motor : | Normal |
| | rampa |
5 Hz | /_\ /A
| : |
| |
| 4
Ja——
5 Hz Jog__—%
rampa
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Velocidades preseleccionadas
Se pueden preseleccionar 2, 4 u 8 velocidades, que requieren 1, 2 o 3 entradas légicas respectivamente.
Tabla de combinacion para las entradas de velocidad preseleccionadas
8 4 2 Referencia velocidad
velocidades | velocidades | velocidades
LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 Referencia
0 0 1 SP2
0 1 0 SP3
0 1 1 SP4
1 0 0 SP5
1 0 1 SP6
1 1 0 SP7
1 1 1 SP8
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Modo Configuracion: menu FULL

Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
P = Menu Funcion (continuacisn)
Fas- Menu Velocidad.Preselecc.
Fse (1 2 Vel. preselecc. nO
no O Funcién inactiva
L IH O L1h: LI activoa 1
LZH O L2h: LI2 activo a 1
L3IH O L3h: LI3 activo a 1
LYH O L4h: L4 activo a 1
P54 (1 4 Vel. preselecc. nO
Como P5 2.
P58 (1 8 Vel. preselecc. nO
Como F5 2.
5P (1 Vel. preselecc.2 0 2400 Hz 10 Hz
C) Visible solo si 2 Vel. preselecc. P 5 2 no esta ajustadoa n o.
5F3 (1 Vel. preselecc.3 02400 Hz 15 Hz
() Visible solo si 4 Vel. preselecc. F 5 4 no esta ajustado a n a.
5PHY (1 Vel. preselecc.4 0 a 400 Hz 20 Hz
() Visible sélo si 2 Vel. preselecc. P 52 y 4 Vel. preselecc. F 5 4 no estan ajustados a n o.
5P5 (1 Vel. preselecc.5 0a400 Hz 25 Hz
C) Visible solo si 8 Vel. preselecc. F 5 A no esta ajustado a n o.
5P& d Vel. preselecc.6 0 a 400 Hz 30 Hz
() Visible sdlo si 2 Vel. preselecc. P52 y 8 Vel. preselecc. F 5 A no estan ajustados a n o.
5P 1 (1 Vel. preselecc.7 0a400 Hz 35 Hz
C) Visible solo si 4 Vel. preselecc. F 5 4 y 8 Vel. preselecc. F 5 A no estan ajustados a n o
5FP8 (1 Vel. preselecc.8 02400 Hz 40 Hz
() Visible sélo si 2 Vel. preselecc. F 5 2,4 Vel. preselecc. P 5 4y 8 Vel. preselecc. F 5 A no estan ajustados
anao.
JPF 3 Frec.Oculta 02400 Hz 0Hz
() O Este parametro impide el funcionamiento prolongado en un rango ajustable alrededor de la frecuencia
regulada. Esta funcién puede utilizarse para evitar que se alcance una velocidad critica que podria
provocar resonancia. El ajuste de la funcién a 0 la deja inactiva.

()

Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
Fod- Menu PID
P F (1 Retorno PID nO
no O Sin asignar
Al O Bornero. La eleccion no es posible si Fr1 se ajusta a Al1.
rPG (J Ganancia proporcional PID 0,01a100 1
C) Visible solo si Retorno PID F ; F no esta ajustadoa no.
rb (d Ganancia Int.(PID) 0,012 100 1
() Visible sélo si Retorno PID F | F no esta ajustado a n o.
rdb (1 Ganancia deriv. PID 0,00 a 100,00 0,00
C) Visible solo si Retorno PID F : F no estd ajustadoa no.
Fb5 (1 Factor de escala de retorno PID 0,12100,0 1.0
() Este parametro da la relacion entre el rango del proceso y el rango de retorno.
Visible solo si Retorno PID F : F no esta ajustadoa no.
P (1 Activacion de la referencia interna PID nO
Visible solo si Retorno PID F : F no estd ajustadoa no.
no O No
HES O si
Fre (1 Asignacion de 2 PID preselec. nO
Visible sélo si Retorno PID F | F no esta ajustado a n o.
no O Funcién inactiva
L IH O L1h: LI1 activo a 1
LZ2H O L2h: LI2 activo a 1
L3H O L3h: LI3 activo a 1
LYH O L4h: LI4 activo a 1
PrH (1 Asignacion de 4 PID preselec. nO
Visible solo si Retorno PID P , F, pagina 72, esta ajustado a n a.
no O No
L IH O L1h
LZH O L2h
L3IH O L3h
LYH O L4h
Asignacion de 2 PID preselec. P - 2, pagina 72, debe ser asignado antes de asignar Asignacion de 4 PID
preselec. P r 4.
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
# o= Menu PID (continuacién)
~P2 0a100% 25%

0

(1 Referencia de 2 PID preselec.

Visible solo si Retorno PID F | F, pagina 72 y Asignacion de 2
ajustados a no.

PID preselec. F - 2, pagina 72, no estan

FP3

0

(1 Referencia de 3 PID preselec.

Visible solo si Retorno PID F | F, pagina 72 y Asignacion de 4
ajustados a no.

0a 100%

50%

PID preselec. F - 4, pagina 72, no estan

rPY

0

(1 Referencia de 4 PID preselec.

Visible solo si Retorno PID F | F, pagina 72, Asignacién de 2 PID preselec. F - 2 y A

preselec. P - 4, pagina 72, no estan ajustados a n o.

0a 100%

75%

signacion de 4 PID

P

0

1 Referencia interna PID

Visible sélo si Retorno PID F , F, pagina 72, no esta ajustado a n o y si Activacion de la referencia interna

0a 100%

0%

()

PID P : ., pagina 72, esta ajustado a 4 E 5 o Canal de referencia 1 F ~ [/, pagina 45, esta ajustado a
LCC.
FrP (1 Rampa de referencia PID 02999s 0s
C) Visible sdlo si Retorno PID F | F, pagina 72, esta ajustadoa n o.
rPL (1 Valor minimo de referencia PID 0a100% 0%
() Visible solo si Retorno PID P , F, pagina 72, esta ajustado a n a.
rPH (J Valor maximo de referencia PID 0a100% 100%
C) Visible sdlo si Retorno PID F | F, pagina 72, no esta ajustadoa n o.
5F5 (1 Velocidad comienzo PID 0,1a 400 Hz nO
Este parametro permite ir directamente a una referencia de velocidad ajustada.
Visible solo si Retorno PID F , F, pagina 72, esta ajustadoa no.
ACZ (1 Aceleracion 2 0,0a999,9s 50s

Este parametro esta activo sélo cuando el sistema se esta arrancando.
Tiempo de rampa de segunda aceleracion, ajustable desde 0,1 a 999,9 s.

Tiempo para acelerar desde 0 hasta Frecuencia nominal del motor F ~ 5, pagina 57. Asegurese de que
este valor sea compatible con la inercia accionada del sistema.

Visible solo si Retorno PID F  F, pagina 72 y Velocidad comienzo PID 5 F 5, pagina 73, no estan

ajustados a no.

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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drl -
CEL- Cédigo | Nombre/Descripciéon Rango de ajuste Ajustes de fabrica
FUI" = 4 ' 4
fL Fun- Menu Funcion (continuacién)
Loll- # o= Menu PID (continuacion)
PC (1 Inversioén de la correccion PID nO
Este parametro invertira el valor del error interno del sistema PID.
no O No
yES O si
Visible solo si Retorno PID P , F, pagina 72, esta ajustado a no.
PAu (1 Asignacion manual/auto PID nO
En el estado 0 de entrada, el PID esta activo.
En el estado 1 de entrada, la marcha manual esta activa.
no O Funcién inactiva
L IH O L1h: LI activoa 1
LZH O L2h: LI2 activo a 1
L 3dH O L3h: LI3 activo a 1
LYH O L4h: LI4 activo a 1
Visible solo si Retorno PID P , F, pagina 72, esta ajustado a n a.
Pn (1 Referencia manual PID nO
Este parametro permite desactivar el PID y funcionar como sistema manual estandar.
nao O No
Al O Bornero
Alul O Alv1
Visible solo si Retorno PID F , F, pagina 72 y Asignacion manual/auto PID P A v, pagina 74, no estan
ajustados a no.
LLsS . . . .
D’T_lempo de funcionamiento a velocidad 0.12999.9s o
() minima
Tras su funcionamiento a Velocidad Minima L 5 P, pagina 89, durante el tiempo establecido, se genera
una parada automatica del motor. El motor rearranca si la referencia de frecuencia es superior a Velocidad
Minima L 5 P y si sigue presente la orden de marcha.
Nota: El valor » o corresponde a un periodo de tiempo ilimitado.
Visible sélo si Retorno PID P | F, pagina 72, esta ajustado a n o.
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
e Menu PID (continuacién)
r5iL (1 Nivel de rearranque PID 0.a100% 0%
FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO
Compruebe que los rearranques imprevistos no supongan ningun peligro.
Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dafos corporales o la muerte.
Si las funciones PID y Tiempo de funcionamiento a velocidad minima E L 5 se establecen al mismo
tiempo, el regulador PID puede tratar de establecer una velocidad inferior a LSP, resultando una operacién
no deseada que consiste en arrancar, funcionar a LSP, parar y asi sucesivamente...
El parametro Nivel de rearranque PID ~ 5 L se utiliza para establecer un umbral de error PID minimo para
rearrancar después de una parada prolongada en LSP.
Visible solo si Retorno PID F , F, pagina 72 y Tiempo de funcionamiento a velocidad minima £ L 5,
pagina 74, no estan ajustados a n o.
uPP (J Umbral de rearranque 02 100% 0%

0

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

Compruebe que los rearranques imprevistos no supongan ningun peligro.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dafos corporales o la muerte.

SiInversion de la correccion PID P+ [, pagina 74, se ajusta a nO, permite establecer el umbral de retorno
PID fuera del alcance del cual el regulador PID se reactiva (rearranca), tras una parada provocada al
excederse el tiempo maximo E L 5 en velocidad minima.

Si P 1 [ seajustaa 4 E 5, permite establecer el umbral de retorno PID por encima del cual el regulador
PID se reactiva (rearranca), tras una parada provocada al excederse el tiempo maximo £ L 5 en velocidad
minima.

Visible sélo si Retorno PID F | F, pagina 72, y Tiempo de funcionamiento a velocidad minima £ L 5,
pagina 89, no estan ajustados a n o.

SLE

0

(1 Ajuste del umbral del modo dormir 0aHSP 1Hz

Umbral de rearranque ajustable (desplazamiento) tras una parada después de funcionamiento prolongado
a velocidad minima LSP + Ajuste del umbral del modo dormir SLE, en Hz. El motor rearranca si la
referencia lo supera (LSP + SLE) y si aun hay una orden de marcha.

Visible sdlo si el tiempo a velocidad minima £ L 5, pagina 74, no tiene el valor n o y si Retorno PID
F .\ F, pagina 72, no tiene el valor n o.

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
# o= Menu PID (continuacién)
LP . (J Umbral de supervision de realimentaciéon Pl | nOa100% nO

0

Para la gestion de la alarma SPIF, consulte la pagina 83.

Rango de ajuste:
O No: Funcién inactiva (no sera posible acceder a los demas parametros de la funcion)
O entre el minimo y el maximo realimentacion PID.

Visible solo si Retorno PID F . F, pagina 72 no tiene el valor nO.

EFP .

0

(1 Retardo de la funcion de supervision de 02600 s 0s
realimentacion PI

Visible solo si Umbral de supervision de realimentacion Pl L F +, pagina 76 no tiene el valor n ao.

APd

0

(1 Histéresis de deteccion de frecuencia .
.. a HSP 0 Hz
maxima

Visible solo si Umbral de supervision de realimentacién Pl L F 1, pagina 76 no tiene el valor n ao.

ne (1 Supervision de realimentacién PI YES
Modo de recuperacion para la funcién de supervision de realimentacion PI.
O 4E 5: parada en rueda libre
O L F F:cambiarala velocidad de recuperacion L F F siempre y cuando el fallo esté presente y el comando
de marcha no esté desactivada.
Visible solo si Umbral de supervision de realimentacién Pl L F 1, pagina 76 no tiene el valor n o.
LFF (1 Velocidad de recuperacion 0aHSP 0 Hz

Velocidad de recuperacion para fallo de supervision de realimentacion de regulador PID.

()

Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
# o= Menu PID (continuacién)
FITE= Submenu PMP de Bomba
kol (1 Retardo por sobrecarga de la aplicacion 0a100s 0s
Ver pagina 54.
Visible sdlo si Retorno PID F | F, pagina 72 no tiene el valor n o.
Lol (d Umbral de sobrecarga de la aplicacion 70 2150% de nCr | 90%

()

Ver pagina 54.

Visible sélo si Retardo por sobrecarga de la aplicaciéon £ o L indicado anteriormente no tiene el valor n o.

[Flzm

0

(1 Retardo antes del arranque automatico para
el fallo de sobrecarga

vez transcurrido este retardo.

0 a6 min

0 min

Si AE - = YE 5, el variador rearranca automaticamente después de un fallo de sobrecarga o L [, una
Tiempo minimo permitido entre la deteccién de una sobrecarga y un rearranque automatico.

Para que se realice el rearranque automatico, el valor del tiempo maximo de rearranque E A~ de la
pagina 91 debe superar el valor de este parametro al menos un minuto.

Visible soélo si Retardo por sobrecarga de la aplicacién £ o L indicado anteriormente no tiene el valor » .

()

ulk (1 Retardo por subcarga de la aplicacion 0a100s 0s
Ver pagina 55.
Visible solo si Retorno PID F , F, pagina 72 no tiene el valor » =.

Lul (1 Umbral de subcarga de la aplicacion 20 a2 100% de nCr | 60%

Visible solo si Retardo por subcarga de la aplicaciéon w L E indicado anteriormente no tiene el valor n o.

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)

# o= Menu PID (continuacién)

A Submenu PMP de Bomba (continuacion)

FEu (1 Retardo antes del arranque automatico para

0 a6 min 0 min
el fallo de subcarga

Si AE - = YE 5, el variador rearranca automaticamente después de un fallo de subcarga ULF, una vez
transcurrido este retardo.

Tiempo minimo permitido entre la deteccion de una subcarga y un rearranque automatico.

Para que se realice el rearranque automatico, el valor del tiempo maximo de rearranque £ A - de la
pagina 91 debe superar el valor de este parametro al menos un minuto.

Visible solo si Retardo por subcarga de la aplicacion w L E indicado anteriormente no tiene el valor n o.

0

nde (1 Seleccion del modo de funcionamiento nO
O ~ o: modo variable simple
O 4 E 5: modo variable simple con bomba auxiliar
Cuando [TdE = HE 5,lasalida L o | sefuerzaa P [1F (consulte la pagina 53).
Visible sdlo si Retorno PID F | F, pagina 72 no tiene el valor n o.
Fon (1d Frecuencia de arranque de la bomba auxiliar | 0atFr HSP

La bomba auxiliar arranca por encima de esta frecuencia y después del retardo del arranque de la bomba
Eon.

Visible sdlo si Selecciéon del modo de funcionamiento /14 E indicado anteriormente no tiene el valor 7 o.

Eon

0

(1 Retardo antes de arrancar la bomba auxiliar |02999,9s 2s

Este tiempo es necesario para evitar los efectos de la fluctuacion de presion transitoria y, por lo tanto,
evitar la oscilacién (arranque/parada de bomba).

Visible solo si Seleccion del modo de funcionamiento /1 d E indicado anteriormente no tiene el valor n o.

ron

0

(1 Rampa para alcanzar la velocidad nominal
de la bomba auxiliar

Visible solo si Seleccion del modo de funcionamiento /1 d E indicado anteriormente no tiene el valor n o.

0a999,9s 2s

FoF

()

(1 Frecuencia de parada de la bomba auxiliar |0atFr 0 Hz

Por debajo de esta frecuencia y después del retardo para parar la bomba auxiliar £ o F, la bomba se para.

Visible solo si Seleccion del modo de funcionamiento /71 4 E indicado anteriormente no tiene el valor r o.

()

Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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dr [ -
Cédigo | Nombre/Descripciéon Rango de ajuste Ajustes defabrica | [tL -
of A Fun-
Fun- Menu Funcion (continuacién) L
# o= Menu PID (continuacién) Lall-
A Submenu PMP de Bomba (continuacion)
koF (1 Retardo antes del comando de paro de la 5
. a999,9s 2s
Q) bomba auxiliar

Este tiempo es necesario para evitar los efectos de la fluctuacion de presion transitoria y, por lo tanto,
evitar la oscilacién (arranque/parada de bomba).

Visible solo si Seleccion del modo de funcionamiento /71 4 E indicado anteriormente no tiene el valor ~ o.

roF (1 Rampa para parada de bomba auxiliar 029999s 2s
() Visible solo si Seleccion del modo de funcionamiento /1 4 E indicado anteriormente no tiene el valor ~ o.
nFd (1 Periodo de deteccién de flujo cero nO a 20 min nO

El valor 0 desactiva la deteccién de flujo cero.

Visible sélo si Retorno PID F ., F, pagina 72 no tiene el valor nO.

FFd (1 Umbral de activacion de deteccién de flujo

() 0a400 Hz 0 Hz
cero

Por debajo de este umbral, si n F d > 0 y se para la bomba auxiliar,
se activara la deteccion de flujo.

Visible sélo si Umbral de activacién de deteccion de flujo cero n F d indicado anteriormente no tiene el

valor n o.
LFd (1 Desplazamiento de deteccion de flujo cero | 0a400 Hz 0 Hz
c ) Por debajo de esta frecuencia y después del retardo para parar la bomba auxiliar £ o F, la bomba se para.

Visible sélo si Umbral de activacion de deteccion de flujo cero n F d indicado anteriormente no tiene el
valor na.

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Arquitectura de la instalacién de bombeo

Modo variable simple - 1 sola bomba de velocidad variable

Bomba variable

A
\Captador de presion
0-20 mA

4-20 mA
0+5V
0+10V

Introduzca los valores que se indican en la placa de caracteristicas del motor en el menu Control motor drC
Parametros de ajuste de primer nivel

AL L Aceleracion: 0.7 s

d E [ Deceleracién: 0.7 s

L 5 F Velocidad Minima: 30 Hz

H 5 P Velocidad Maxima: 60 Hz

Menu Entrada légica Alt

A + | E Scala de las salidas analdgicas Al1: 0-20 mA

Menu Control motor drC

5 L P Deslizamiento nominal del motor: 0 Hz

F L [ Ganancia Velocidad: 70%

u F r Compensacion RI: 0%

Menu Funciones de aplicaciones FUn

£ L E Tipo Control 2 hilos: LEL

Submenu PI

F 1 F Retorno PID: A1

r P L Ganancia Prop. inverso: 5.00

r 1+ L Ganancia Integral(PID): 8.00

~ P 1 Ref. Interna PID: 39%

r 5L Nivel rearranque PID: 40%

P , Supervision de la funcién regulador PI: LFF

L P + Umbral de supervision de realimentacion Pl : 17%

£ P , Retardo de la funcién de supervision de realimentacion Pl: 1 s
L F F Velocidad de réplica: 50 Hz

Submenu PMP de Bomba

n F d Deteccion de flujo cero: 1 min

F F d Umbral de activacion de deteccion de flujo cero: 50 Hz

L F d Desplazamiento de deteccion de flujo cero: 5 Hz

£ L 5 Tiempo de funcionamiento del Umbral del modo dormir: 3 s
5 F 5 Umbral del inicio rapido: 25 Hz

5 L E Ajuste del umbral del modo dormir: 10 Hz

Submend Inyeccién DC automatica AdC

AdLC Inyeccion DC automética: nO

Rearranque automatico Atr

A E - Rearranque automatico: YES

Menu Gestion de fallos FLt

L o L Umbral de sobrecarga: 11%

F E o Retardo antes del arranque automatico para el fallo de sobrecarga: 1
A P O Histéresis de frecuencia maxima : 2 Hz
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Variable simple con modo de bomba auxiliar - 1 bomba de velocidad variable (bomba variable) y una
bomba de velocidad fija (bomba auxiliar)

Bomba auxiliar de velocidad fija

(O

Bomba variable

Captador de presion
0-20 mA

4-20 mA

0+5V

0+10 V

Altivar 12 controla la bomba auxiliar a través de la salida I6gica LO.

Introduzca los valores que se indican en la placa de caracteristicas del motor en el menu Control motor drC
Parametros de ajuste de primer nivel

AL L Aceleracion: 0.1's

d E [ Deceleracién: 0.1 s

L 5 P Velocidad Minima: 35 Hz

Menu Entrada légica Alt

A + | E Scala de las salidas analégicas Al1: 0-20 mA

Menu Control motor drC

5 L P Deslizamiento nominal del motor: 0 Hz

F L L Ganancia Velocidad 70%

u F - Compensacion Rl: 0%

Menu Funciones de aplicaciones FUn

£ L E Tipo Control 2 hilos: LEL

Submenu PI

F 1 F Retorno PID: A1

~ P L Ganancia Prop. inverso: 5.00

r L Ganancia Integral(PID):: 8.00

r P 1 Ref. Interna PID: 51%

r 5L Nivel rearranque PID: 42%

Submenu PMP de Bomba

d E Seleccion del modo de funcionamiento: YES

F o n Frecuencia de arranque de la bomba auxiliar : 49 Hz

t o n Time delay before starting the auxiliary pump: 1's

r o n Rampa para alcanzar la velocidad nominal de la bomba auxiliar: 1 s
F o F Frecuencia de parada de la bomba auxiliar : 39.6 Hz

t o F Retardo antes de arrancar la bomba auxiliar : 1 s

r o F Rampa para parada de bomba auxiliar: 1 s

n F d Deteccién de flujo cero: 1 min

F F d Umbral de activacion de deteccion de flujo cero: 42 Hz
L F d Desplazamiento de deteccion de flujo cero : 2 Hz

£ L 5 Tiempo de funcionamiento del Umbral del modo dormir: 5 s
5L E Ajuste del umbral del modo dormir: 3 Hz

L o | Asignacion como una salida légica/analdégica PMP
Submenu Inyeccién DC automatica AdC

A d L Inyeccion DC automatica: nO

Rearranque automatico Atr

A E - Rearranque automatico: YES

Menu Gestion de fallos FLt

£ u L Retardo por subcarga: 5 s

L o L Umbral de subcarga: 59%

F £ u Retardo antes del arranque automatico para el fallo de subcarga: 1
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Diagrama de conexion

Red monofasica
200... 230 V

I¥

RILIO
SIL2IN O

o
:‘9 Wil
O VT2

KM1

Captador de presion

LML 0-20 mA |-/'\;2\ Bomba auxiliar
3~ 4-20 mA 3~
0+5V =

0+10V Motor monofasico
200...230 V

Bomba
variable

(1) Contactos de relé de fallos, para la indicacion remota del estado del variador.

Nota: Instale supresores de interferencias en todos los circuitos inductivos ubicados cerca del variador o conectados al mismo circuito

(relés, contactores, electrovalvulas, etc.).

Nota: Este ejemplo de cableado estd en modo Source mediante la alimentacion interna.
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Supervision de realimentacion Pl (MPI)

Se utiliza para definir el modo de funcionamiento en caso de deteccion de una realimentacion Pl inferior al limite establecido.

Retorno Pl

LPI + 3 % -
LPI -
LPI-2 %

1
T
Velocidad del motor |
I
I
I

Modo de retorna
definido por MPII

Ho——=—T—

HSP
HSP - APO 7

MPI = LFF
LFF

MPI = YES

<tPI tPI

Parada de la temporizacion

Una vez que la bomba variable esta en marcha a la velocidad maxima (superior a HSP - APO) y al mismo tiempo que la realimentacion Pl
es inferior al umbral de supervisién LPI, - 2%, se inicia un retardo tPI. Si al final de este retardo el valor de la realimentacion PI sigue siendo
inferior allumbral de supervision LPI, + 3%, el variador cambia al modo de recuperacion definido por el parametro MPI.

- MPI = SlI:

El variador realizara una parada en rueda libre y mostrara el cédigo de fallo SPIF.

- MPI = LFF:

El variador funcionara en una frecuencia fija LFF y mostrara el cédigo de fallo FrF.

En ambos casos, el variador vuelve al modo de regulacién Pl en cuanto la realimentacion Pl es superior al umbral de supervision LPI + 3%.
En una variable simple con el modo de bomba auxiliar (MdE = Si), la funcion de supervisidn de realimentacién Pl sélo esta activa cuando
ambas bombas estan en funcionamiento.
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Submenu PMP de Bomba

El objetivo principal es controlar una instalacion completa de bombeo con un solo variador ATV11 aplicando una presion constante

independientemente del caudal de flujo.

El sistema funciona mediante una bomba auxiliar de velocidad fija y una bomba de velocidad variable, que no puede proporcionar el rango
de flujo total necesario por si sola. Se utiliza un regulador PI para el control del variador. El captador de presion proporciona realimentacion

del sistema.
La bomba de velocidad variable se denomina bomba variable.
La bomba de velocidad fija se denomina bomba auxiliar.

Seleccion del modo de funcionamiento
ATV12 ofrece 2 modos de funcionamiento:

* Modo variable simple: 1 sola bomba de velocidad variable (bomba variable).
» Variable simple con modo de bomba auxiliar: 1 bomba de velocidad variable (bomba variable) y una bomba de velocidad fija (bomba

auxiliar).

Control de la bomba auxiliar

La salida del regulador PI (referencia de frecuencia de la bomba variable) se utiliza para controlar el arranque o la parada de la bomba

auxiliar con histéresis, tal como se muestra en la siguiente figura:

Frecuencia de la

bomba variable Arranque de la bomba auxiliar

A

HSP

Arranque de la frequencia |
FOn

Parada de la bomba
auxiliar

Parada de la frequencia T

FOF fmmmmmm oo

Frecuencia
correspondiente al
caudal de flujo de la
bomba auxiliar

Cuando la frecuencia es inferior al umbral de parada (FOF), se inicia un retardo (tOF) para evitar los efectos de las fluctuaciones de flujo
transitorio. Si después de este retardo la frecuencia sigue siendo inferior al umbral de parada, se para la bomba auxiliar. Al enviar el
comando de paro, la bomba variable pasara de su referencia de velocidad actual a la frecuencia de arranque de la bomba auxiliar (FOn)
siguiendo una rampa (rOF) que es igual al tiempo de parada de la bomba auxiliar. El parametro rOF se utiliza para minimizar el efecto

impulsor al parar la bomba auxiliar.

Frecuencia de la
bomba variable

HSP

FOn |

FOF -

Arranque de la bomba auxiliar

LSP
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Cuando la frecuencia es inferior al umbral de parada (FOF), se inicia un retardo (tOF) para evitar los efectos de las fluctuaciones de flujo
transitorio. Si después de este retardo la frecuencia sigue siendo inferior al umbral de parada, se para la bomba auxiliar. Al enviar el
comando de paro, la bomba variable pasara de su referencia de velocidad actual a la frecuencia de arranque de la bomba auxiliar (FOn)
siguiendo una rampa (rOF) que es igual al tiempo de parada de la bomba auxiliar. El parametro rOF se utiliza para minimizar el efecto
impulsor al parar la bomba auxiliar.

Frecuencia de la
bomba variable

HSP
Fon |
|
I
Parada de la |
bomba auxiliar !
]
I
]
FOF T~~~ 7777777~ ! T TTTTTTTTTTTTTTT
| | |
T : i
LSP | i .
! | ; t
| tOF | rOF I
la— !
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Funcién "dormir"/funcién "despertar"

Esta funcion se utiliza para parar la bomba variable cuando el flujo es cero (bomba auxiliar parada). En este caso, si la frecuencia de la
bomba variable es inferior al umbral de modo dormir (LSP + SLE), se iniciara un retardo (tLS). Después de este retardo, si la frecuencia
sigue siendo inferior al umbral LSP + SLE, la bomba variable se parara. La instalacion esta en el modo dormir.

Para cambiar al modo despertar, la realimentacion de la presion debera ser inferior al umbral UPP "despertar. Entonces la bomba variable

arrancara.

Retorno Pl

UPP

Frecuencia del motor

LSP + SLE /

LSP \ /
\

tLS t

Tiempo de funcionamiento a minima velocidad
o a nivel de velocidad medida

Funcion de inicio rapido

La funcién de inicio rapido se puede utilizar para superar problemas vinculados a altas ganancias de rPG y rIG (inestabilidad al arrancar).
El variador acelera hasta alcanzar el umbral de inicio rapido SFS siguiendo una rampa ACC. Una vez alcanzado el umbral, el regulador PI
se activa.

Frecuencia de la
bomba variable

A

HSP

SFS

\j

ACC
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Deteccion de flujo cero

Esta funcioén solo esté activa cuando se para la bomba auxiliar y la frecuencia del motor es inferior al umbral FFd.
Esta funcién se utiliza en aplicaciones en las que la funcion dormir no puede detectar el flujo cero. Fuerza la referencia de frecuencia del
variador a LSP + LFd periédicamente (en cada intervalo de tiempo nFd) con el fin de comprobar el flujo cero.

» Sila solicitud sigue presente, el error Pl aumenta, lo que provoca el rearranque del variador.

Retorno PI

—"

Pl error

I

I

|

I
l -t

I

|

Frecuencia de referencia |

|

FFd + oo 4

I

LSP+LFd +——— e~

LSP fmmmmmmmmmm oo e t

» Sila solicitud ya no esta (flujo cero), el error Pl no aumentara.

Retorno PI

Frecuencia de referencia

HSP
FFd -

LSP + LFd-
LSP

» Ajuste la funciéon dormir de forma que el variador cambie al modo dormir cuando se detecte el flujo cero (LFd y SLE).
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Ajustes de fabrica

Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste
Fun- Menu Funciéon (continuacién)
EL s Menu Limit. Intensidad
Lce (1 Conmutacién de segunda limitacion de intensidad nO
Asignacion
no O Funcién inactiva
L IH O L1H: LI activo a 1
LZH O L2H: LI2 activo a 1
L 3IH O L3H: LI3 activo a 1
LYH O L4H: LI4 activo a 1
L IL O L1L: LI activoa 0
LZL O L2L:LI2 activoa 0
L 3L O L3L:LI3 activoa 0
LYL O L4L: L4 activoa 0
Si la entrada asignada esta a 0, la primera limitacion de intensidad esta activa.
Si la entrada asignada esta a 1, la segunda limitacién de intensidad esta activa.
Véase Informacién de asignacion LI en la pagina 46.
CL (1 Limit. Intensidad 0.25a1,5In (1) 1,51n

Q)

Primera limitacion de intensidad.

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR Y EL VARIADOR

Compruebe que el motor resistira esta corriente.
Compruebe que la mision del perfil cumple la curva de desclasificacion que aparece en el manual de instalacion.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse daios en el equipo.

cLe

Q)

0,25a1,5In (1) 1,5In

[d Limitacion corriente 2

Segunda limitacion de intensidad.
Esta funcion permite la reduccién de la limitacion de intensidad del variador.

Visible sélo si Conmutacion de segunda limitacion de intensidad L L & no esta ajustadoa n o.

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR Y EL VARIADOR

Compruebe que el motor resistira esta corriente.
Compruebe que la mision del perfil cumple la curva de desclasificacion que aparece en el manual de instalacion.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.

(1)In = corriente nominal del variador

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Modo Configuracion: menu FULL

Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacién)
sFL - Menu Limite de velocidad
L5P 3 Velocidad Minima 0HzaHSP 0Hz
C) Frecuencia del motor con referencia minima.
Este parametro esta incluido en la seccion "my menu", pagina 45.
0,12999,9s nO

ELS

0

(1 Tiempo de funcionamiento a velocidad
minima

Tras su funcionamiento a Velocidad Minima L 5 P durante el tiempo establecido, se solicita

automaticamente una parada del motor. EI motor rearranca si la referencia de frecuencia es superior a
Velocidad Minima L 5 F vy si sigue presente la orden de marcha.
Nota: El valor » o corresponde a un periodo de tiempo ilimitado.
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Modo Configuracion: menu FULL

[l -

drC - . . . y m
Configuracién de la velocidad maxima
CEL-
s - Las entradas légicas permiten la seleccion de la velocidad maxima deseada.
FLE- | Vel.maxima | Ajustes
Loall- GO Parametro | Estado
HS5F SHZ no
SHY no
H5PZ SHZ asignado
SHY no
H5F3 SHZ no
SHY asignado
H5FH4 SHZ asignado
SH4Y asignado
Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
Fun- Menu Funcion (continuacion)
2L = Menu Limite de velocidad (continuacion)
Sy 1 Vel.maxima spat ?uongigr? :;IBeEr
C) max. TFr

La frecuencia del motor con referencia maxima puede ajustarse entre Velocidad Minima L 5 F y

Frecuencia maxima £ F r, pagina 57.

Si E F ~ disminuye por debajo del valor definido para H 5 P, entonces H 5 F disminuye automaticamente

al nuevo valorde E F ~.

Este parametro esta ya incluido en la seccion "my menu", pagina 45.

0

Visible solo si Asignacion 2 HSP 5 H 2 y Asignacion 4 HSP 5 H 4 no estan ajustados a n o.

SHE 1 Asignacion 2 HSP no
no O No
L IH O L1h: L1 activo a 1
LZ2H O L2h: LI2 activo a 1
L IH O L3h: LI3 activo a 1
LYH O L4h: LI4 activo a 1
SHY 1 Asignacion 4 HSP no
no O No
L IH O L1h: L1 activo a 1
LZH O L2h: LI2 activo a 1
L IH O L3h: LI3 activo a 1
LYH O L4h: LI4 activo a 1
H5P2 O Vel.maxima 2 LSP a tFr como HSP
C) Visible sélo si Asignacion 2 HSP 5 H £ no esta ajustado a n o.
HSP 3 1 Vel.maxima 3 LSP a tFr como HSP
() Visible sélo si Asignacion 4 HSP 5 H 4 no esta ajustado a n o.
HS5FPY O Vel.maxima 4 LSP a tFr como HSP

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Modo Configuracion: menu FULL

Codigo

| Nombre/Descripcion ‘ Rango de ajuste Ajustes de fabrica

FLE -

Menu Gestion de deteccion de fallos

r5F

no
L IH
LZH
L3IH
LHYH

ooooo

1 Asignacién rearme tras fallo detectado nO

Rearme tras fallo manual.

Funcién inactiva

L1h: L1 activo a 1

L2h: LI2 activo a 1

L3h: LI3 activo a 1

L4h: LI4 activo a 1

Los fallos se rearman cuando el bit o la entrada asignada cambia a 1, si la causa del fallo ha
desaparecido.

El boton STOP/RESET (parar/borrar) de la parte frontal del variador o del terminal remoto realiza la
misma funcion.

Véase también Diagnostico y resolucion de problemas en la pagina 108.

AEr -

Menu Rearranque auto.

AEr

no

YES

(1 Rearranque auto. nO

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO INADECUADO DEL EQUIPO

» El rearranque automatico solo puede usarse en maquinas o instalaciones en las que no haya riesgo para el
personal ni para el equipo.

» Si el rearranque automatico esta activado, R1 soélo indicara que se ha detectado un fallo una vez que haya
transcurrido el tiempo de espera para la secuencia de rearranque.

» El equipo debe utilizarse conforme a la normativa de seguridad nacional y local.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dainos corporales o la muerte.

oo

Esta funcion permite definir el comportamiento del variador después de la deteccién de un fallo.

Si esta validada, esta funcion permite un rearranque automatico después de un fallo, si la causa del fallo
ha desaparecido y las demas condiciones de funcionamiento permiten el rearranque.

Funcion inactiva

Rearranque automatico, después del bloqueo en un fallo detectado, si la causa ha desaparecido y las
demas condiciones de funcionamiento permiten el rearranque. El rearranque se realiza por una serie de
intentos automaticos separados por periodos de espera cada vez mas largos: 1s,5 s, 10 s y después 1
minuto para los siguientes intentos.

El relé de fallos del variador permanece activado si esta funcién esta activa. La referencia de velocidad
y la direccién de funcionamiento se deben mantener.

Utilice el control de 2 hilos (Tipo de control E [ [, pagina 48, = 2 L y Tipo control 2 hilos £ [ E,
pagina51,=L EL).

Si el rearranque no ha tenido lugar una vez que haya transcurrido el Tiempo max. de rearranque
automatico E H r, el procedimiento se anula y el variador permanece bloqueado hasta que se apague y
se vuelva a encender.

Los fallos detectados que dan lugar a esta funcién se enumeran en la pagina 110.

EAr

g
g
IH
cH
iH
CE

Oooooooo

(1 Tiempo max. de rearranque automatico

5 min

5 min
10 min
30 min
1h
2h
3h
Infinito

Visible sdlo si Rearranque auto. A £ ~ no esta ajustado a n o. Se puede utilizar para limitar el nimero
de rearranques consecutivos en un fallo recurrente.
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Modo Configuracion: menu FULL

drC -

CEL- Cédigo | Nombre/Descripciéon ‘ Rango de ajuste Ajustes de fabrica
F un - r'd . LY &

| Menu Gestion de deteccion de fallos (continuacion)

Lofl- FLr (1 Recuper. al vuelo nO

Se utiliza para permitir el rearranque suave si la orden de marcha se mantiene después de los siguientes
sucesos:

« Pérdida de alimentacién de red o desconexion.

* Reseteado del fallo presente o rearranque automatico.

« Parada en rueda libre.

La velocidad dada por el variador se reanuda a partir de la velocidad estimada del motor en el momento
del rearranque y, a continuacion, sigue la rampa a la velocidad de referencia.

Esta funcion requiere control de nivel de 2 hilos.

nao O Funcién inactiva
LIES O Funccién activa
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Modo Configuracion: menu FULL

Proteccion térmica del motor drte
CEL
Funcion: .
Proteccion térmica mediante el calculo de I2t.
FLE

» Motores refrigerados de forma natural: Conl
Las curvas de disparo dependen de la frecuencia del motor.

» Motores con refrigeracion forzada:
Sdlo se debe considerar la curva de disparo de 50 Hz, independientemente de la frecuencia del motor.

Tiempo de disparo en segundos

1Hz 3Hz 5Hz
10,000 Nt S 1(}IHz 20 Hz 50 Hz
i
\
\AN [\ \
ALY AN X
NN
\\k‘\\‘\‘:\"\ \\
S
1000 ——
—
\
\\
N
e
\\1‘
\\
"'--....______‘_-
%7 08 0,9 1 1,1 12 13 1,4 15 1,6

Intensidad motor/ItH

AVISO

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

Es necesario el uso de proteccion contra sobrecargas externas en las condiciones siguientes:
» Se vuelve a conectar el producto porque no hay memoria de estado térmico del motor.
» Hay varios motores en funcionamiento.
» Hay en funcionamiento motores cuya corriente nominal es menor que 0,2 veces la corriente nominal del variador.
+ Se utiliza conmutacion de motor.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.
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Modo Configuracion: menu FULL

Codigo | Nombre/Descripcion ‘ Rango de ajuste Ajustes de fabrica
FLE- Menu Gestion de deteccion de fallos (continuacion)
EHE - Menu Proteccion térmica del motor
TEH O Corriente térmica del motor 0.2a15In(1) Segun el calibre del
c) variador
Corriente utilizada para la deteccion térmica del motor. Ajuste ItH a la corriente nominal indicada en la
placa de caracteristicas del motor.
EHE 1 Tipo de protecciéon del motor ACL
ACL O Autoventilado
FLCL O Ventilado por motor
all (1 Gestion de fallos de sobrecarga del motor YES
Tipo de parada en caso de un fallo térmico del motor.
no O Fallo ignorado
HES O Parada en rueda libre
El ajuste de Gestion de fallos de sobrecarga del motor o L L a n o inhibe la Sobr.motor o L F, pagina
110.
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR
Si o L L esta ajustado a ~ o, el variador ya no proporciona proteccién térmica al motor. Se debera proporcionar
un método alternativo de proteccion térmica.
Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.
nen 1 Memoria de estado térmico del motor nO
no O El estado térmico del motor no se almacena en el apagado.
UES O El estado térmico del motor se almacena en el apagado.
Lk Menu Gestion de deteccidn de fallos (continuacisn)
aPL 1 Pérdida fase motor YES
PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO
Si o L P esta definido en n o, no se detectara la pérdida de cable. Se debera proporcionar un método alternativo
de proteccion térmica.
Compruebe que esta accion no ponga en peligro de ningun modo al personal ni al equipo.
Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.
no O Funcién inactiva
HES O Disparos en fallo OPF1 (pérdida de una fase) u OPF2 (pérdida de tres fases) con parada en rueda libre.
JPL 1 Pérdida fase red Segun el calibre del
variador
Este parametro sélo esta accesible en este menu en los variadores trifasicos.
no O Fallo ignorado. Se utiliza cuando el variador es alimentado a través de alimentacién monofasica.
HES O Fallo con parada en rueda libre.
Si desaparece una fase, el variador cambia al modo de fallo Pérdida fase red : F L, pero si desaparecen
2 o 3 fases, el variador sigue funcionando hasta que se dispara en un fallo de subtension.

(1)In = corriente nominal del variador

() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Modo Configuracion: menu FULL

I Codigo | Nombre/Descripcion ‘ Rango de ajuste Ajustes de fabrica
FLE- Menu Gestion de deteccion de fallos (continuacion)
usb - Menu Subtension
ush (1 Gestion de fallos de subtension 0
Comportamiento del variador en caso de subtension
o O Fallo detectado y relé R1 abierto.
/ [0 Fallo detectado y relé R1 cerrado.
SEF (d Prevencion de subtension nO
Comportamiento en caso de alcanzar el nivel de la prevencion de fallo de subtension.
no O Sin accion (rueda libre).
MNP O Parada siguiendo una rampa ajustable Tiempo de rampa de deceleracion por
subtension 5 E /1.
S5EN i i
EI T|emp? de rampa de deceleracion por 0021008 10s
Q) subtension
Tiempo de rampa si Prevencion de subtension S E P =~ [1F.
FLE- Menu Gestion de deteccion de fallos (continuacion)
SErtk 1 Test IGBT nO
no O Sin prueba
HE &S O Los IGBT se prueban durante el arranque y cada vez que se envia una orden de marcha. Estas pruebas
causan un ligero retardo (algunos ms). En caso de un fallo, el variador se bloqueara. Se pueden detectar
los siguientes fallos:
- Cortocircuito en la salida del variador (bornero U-V-W): visualizacion SCF.
- IGBT en fallo: xtF, donde x indica el numero del IGBT correspondiente.
IGBT cortocircuitado: x2F, donde x indica el nimero del IGBT correspondiente.
LFL I (1 Comportamiento pérdida 4-20 mA nO
no O Fallo ignorado. Esta configuracion es la tnica posible si Parametro de escalado de corriente Al1 de 0%
L~ L I, pagina 52, no es mayor que 3 mA o si Configuracionde Al1 A , Ik = I 0w.
HES O Parada en rueda libre.

()

Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Modo Configuracion: menu FULL

[ = A

drl - | Codigo ‘ Nombre/Descripcion ’ Rango de ajuste Ajustes de fabrica
CEL- P oz . s

e Menu Gestion de deteccion de fallos (continuacion)

FLE - inH (A Asignacion inhibicién tras fallo detectado nO

Loll-

Para asignar la inhibicién de fallos, mantenga pulsada la tecla "ENT" durante 2 s.

no O Funcién inactiva
L IH O L1h: LI activo a 1
LZ2H O L2h: LI2 activo a 1
L 3H O L3h: LI3 activo a 1
LYH O L4h: LI4 activo a 1

Los fallos detectados siguientes se pueden inhibir:
inFh,50F, EnF,oHF, 0l F,aPF I, 0 PFZ,a5F,5LF I,5LFZ2,5LF3,EJF,yu5F.

I2s A A PELIGRO

PERDIDA DE PROTECCION DEL PERSONAL Y DEL EQUIPO

Al activar el parametro de inhibicién tras fallo : » H se desactivaran las funciones de proteccion del controlador

del variador.

* 1 H no se debe activar para las aplicaciones habituales de este equipo.

* 1 H sdlo se debe activar en situaciones extraordinarias en las que un analisis minucioso de riesgos demuestre
que la presencia de una proteccion del variador de velocidad ajustable implica un riesgo que no se circunscribe
solo a lesiones personales o dafios en el equipo.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dafos corporales o la muerte.

SLL 1 Gestion de fallos Modbus YES
Comportamiento del variador en caso de un error de comunicacién con el Modbus integrado.
no O Fallo ignorado
HES O Parada en rueda libre

A ATENCION

PERDIDA DE CONTROL

Si Gest. fallo Modbus 5 L L esta ajustado a ~ [, se inhibira el control de comunicacion. Por razones de seguridad,
la inhibicion del error de comunicacion sélo se debe utilizar en caso de ajuste o para aplicaciones especiales.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la
muerte.

drn (d Funcionamiento degradado de la alimentacion de red nO

AVISO

RIESGO DE DANO DEL VARIADOR

Cuando Marcha degradada = YES, utilice una inductancia de linea.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse dafios materiales.

Reduce el umbral de disparo del fallo USF para funcionar con una alimentacion de red al 50% de la
tension nominal de red. En este caso, se debe utilizar una inductancia de linea y no se puede garantizar
el rendimiento del controlador del variador.

no O No
YES O si
rPr (1 Rearme de la tensién nO
() Este rearme inicializara los ajustes ubicados en la seccién [Ta n, menu 1A , -, pagina 41.
no O No
FEH O Rearme de la visualizacién del tiempo del ventilador

Z 2 s |Para cambiar la asignacion de este parametro pulse la tecla "ENT" durante 2 s.
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‘ Adjustment range

Factory setting

Code | Name/Description
FLE- Menu Gestion de deteccion de fallos (continuacion)
EEF- Fallo externo
EEF (1 Asignacion de fallos externos nO
Asignacion del evento de fallo externo a una entrada légica.
no O Funcién inactiva
L IH O L1H: LI1 activo
LZH O L2H: LI2 activo
L 3dH O L3H:LI3 activo
LYH OO L4H: LI4 activo
L IL O L1L: L1 activo
L2L O L2L: LI2 activo
L 3L OO L3L: LI3 activo
LYL OO L4L: L4 activo
EPL (1 Comportamiento del variador en la deteccion de fallos o
externos
Tipo de parada en caso de fallo externo
no O Fallo externo ignorado
HES O Parada rueda libre
LFF O Cambiar a la velocidad de recuperacion L F F as long as the external fault is present and the run
command is not disabled.
LFF (d Velocidad de recuperacion 0aHSP 0 Hz
Cambio a la velocidad de recuperacion en caso de fallo externo.
visible sélo si Comportamiento del variador en la deteccion de fallos externos E F L no esta ajustado
aLFF.
Nota: Este parametro esta ya incluido en la seccién "PID Menu", pagina 72.

BBV28583 07/2018

97

dr -

CEL -

Fun-

FLE -

Call-



dr [ -

CEL -

Fun -

FLE -

Loll-

Modo Configuracion: menu FULL

Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica
St Menu Comunicacioén
Nota: Las modificaciones de los parametros siguientes sdélo se tienen en cuenta después de apagar y encender el
equipo.
Add J Direc.Modbus OFF a 247 OFF
La direccion Modbus es ajustable desde = F F a & 4 7. Cuando esta en o F F, la comunicacion no esta
activa.
Ebr (1 Vel. trans.Modbus 19,2
4.8 O 4800 Bd
9.6 O 9,6 Bd
5], O 19,2 Bd
3B.4 O 38,4 Bd
EFa (J Formato Modbus 8E1
Ho | O 8ot
HE | O 8E1
n I O 8N1
8nc O 8N2
tko (d Timeout Modbus 0,1a30s 10s
El variador detecta un fallo Modbus si no recibe ninguna solicitud Modbus en su direccién dentro de un
periodo predefinido (timeout).
e Menu Input Scanner (los valores se expresan en hexadecimal)
nMA | (1 Parametro 1 de la direccién de lectura de Com scanner 0C81
Direccién de la primera palabra de entrada.
nlA2 (1 Parametro 2 de la direccién de lectura de Com scanner 219C
Direccién de la segunda palabra de entrada.
nlA3 (1 Parametro 3 de la direccién de lectura de Com scanner 0
Direccion de la tercera palabra de entrada.
nlAY (1 Parametro 4 de la direccién de lectura de Com scanner 0
Direccion de la cuarta palabra de entrada.
2EE- Menu Output SCANNEYT (los valores se expresan en hexadecimal)
nCAI (1 Parametro 1 de la direccién de escritura de Com scanner |2135
Direccién de la primera palabra de salida.
nCA2 (1 Parametro 2 de la direccion de escritura de Com scanner |219A
Direccién de la segunda palabra de salida.
nCA3 1 Parametro 3 de la direccion de escritura de Com scanner |°
Direccion de la tercera palabra de salida.
nCAY 1 Parametro 4 de la direccion de escritura de Com scanner | °
Direccion de la cuarta palabra de salida.
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drl -
Codigo | Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajustes de fabrica | L £ L -
” - . F un-
Loll- Menu Comunicacidn continuacisn)
FLE-
S Menu de acceso a Input scanner (ios valores se expresan en hexadecimal) Coml-
nll [ Valor 1 de la direccion de lectura de Com scanner Valor ETA
Valor de la primera palabra de entrada.
nnz 3 Valor 2 de la direccién de lectura de C Valor RFRD
alor e la daireccion de iectura ae Com scanner
Valor de la segunda palabra de entrada.
a3 1 Valor 3 de la direccién de lectura de Com scanner 8000
Valor de la tercera palabra de entrada.
ni4 (1 Valor 4 de la direccion de lectura de Com scanner 8000
Valor de la cuarta palabra de entrada.
EEL Menu de acceso a Output SCaNNer (los valores se expresan en hexadecimal)
nl | [ Valor 1 de la direccion de escritura de Com scanner S:rﬂ'rflm de
Valor de la primera palabra de salida.
nCe [ Valor 2 de la direccion de escritura de Com scanner Valor LFRD
C) Valor de la segunda palabra de salida.
nC3 1 Valor 3 de la direccion de escritura de Com scanner 8000
() Valor de la tercera palabra de salida.
nCY [ Valor 4 de la direccion de escritura de Com scanner 8000
C) Valor de la cuarta palabra de salida.
() Parametro que puede modificarse cuando el dispositivo esta en funcionamiento o detenido.
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Mantenimiento

Mantenimiento

El Altivar 12 no requiere ningun mantenimiento preventivo. No obstante, es aconsejable realizar las siguientes comprobaciones con
regularidad:

» El estado y firmeza de las conexiones.

» Latemperatura alrededor del variador debe mantenerse a un nivel aceptable y la ventilacién debe funcionar correctamente. La vida

util media de los ventiladores es de 10 afios.

» Limpiar de polvo del variador.

+ Garantizar el funcionamiento adecuado del ventilador.

» Comprobar si las cubiertas estan dafadas.

Asistencia con el mantenimiento, visualizacion de fallo

Si surge un problema durante la configuracion o el funcionamiento, asegurese de haber seguido las recomendaciones sobre el entorno, el
montaje y las conexiones.

El primer fallo detectado se almacena y se visualiza, parpadeando en la pantalla: el variador se bloquea y el contacto R1 del relé de estado
se abre.

Borrado del fallo detectado

Desconecte la alimentacion eléctrica del variador en el caso de que se trate de un fallo no borrable.
Espere a que la pantalla se borre completamente.

Localice la causa del fallo detectado y corrijala.

Vuelva a conectar la alimentacion a la unidad.

El fallo detectado dejara de aparecer si la causa se ha corregido.

Si se trata de un fallo detectado no borrable:

» Quite/corte la alimentacion del variador.

+ ESPERE 15 MINUTOS a que los condensadores del bus de CC se descarguen. A continuacion, siga el procedimiento de medicion
de tensién del bus, pagina 14, para verificar que la tensién de CC es inferior a 42 V. Los LED del variador no indican la ausencia de
tension del bus de CC.

* Localice y corrija el fallo detectado.

» Vuelva a conectar la alimentacion del variador para confirmar que el fallo detectado se ha rectificado.

Algunos fallos detectados pueden programarse para que se efectiie un rearranque automatico una vez eliminada su causa.
Estos fallos detectados también pueden rearmarse encendiendo y apagando el variador o mediante una entrada logica o un bit de control.

Menu de visualizacion

Utilice el menu de visualizacion (MOn) para mostrar el estado del variador y sus valores internos actuales a fin de averiguar las causas de
los fallos detectados.

Recambios y reparaciones

Producto reparable: Consulte el catdlogo para la sustitucion de piezas de recambio.

Procedimiento tras un periodo largo de almacenamiento

AVISO

RIESGO DE FUNCIONAMIENTO DETERIORADO DEBIDO AL ENVEJECIMIENTO DEL CONDENSADOR

El funcionamiento del condensador del producto se puede ver deteriorado temporalmente debido a un almacenamiento superior a 2
anos. En este caso, se debe aplicar el siguiente procedimiento de reforma. En tal caso, antes de utilizar al producto, lleve a cabo el
siguiente procedimiento:
 Utilice una alimentacion eléctrica de CA variable conectada entre L1y L2.
» Aumente la tension de la alimentacion eléctrica de CA para obtener:

- 80% de la tension nominal durante 30 min

- 100% de la tensién nominal durante otros 30 min
Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la muerte.
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Migracion ATV11 - ATV12

ElI ATV12 es compatible con el ATV11 (version mas reciente). Sin embargo, puede haber algunas diferencias entre ambos variadores.
Ambos modelos (ATV11 y ATV12) estén disponibles en versiones con placa base o radiador.

Cuidado: Las dimensiones del ATV11 "E" se indican sin potenciémetro; afiadir 7 mm de profundidad para la nueva dimension.

Dimensiones

Cuidado: Estas dimensiones consideran los orificios de sujecion.

Potencia indicada  Producto ATV Variador G (anchura) H (altura) ¢ (profundidad)

en la placa

kW HP mm in. mm in. mm in.

0,18 0,25 12 018F1 60 2,36 131 5,16 102 4,01

0,18 0,25 11 UO5F1U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,18 0,25 12 018M2 60 2,36 131 5,16 102 4,01

0,18 0,25 11 U05M2 E/U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,2
0,18 0,25 12 018M3 60 2,36 131 5,16 102 4,01

0,18 0,25 11 U05M3 U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,37 0,5 12 037F1 60 2,36 120 4,72 121 4,76

0,37 0,5 11 UO9F1 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,37 0,5 12 037M2 60 2,36 120 4,72 121 4,76

0,37 0,5 11 Uo9M2 E 60 2,36 120 4,72 125 4,92

0,37 0,5 11 Uo9M2 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,37 0,5 12 037M3 60 2,36 120 4,72 121 4,76

0,37 0,5 11 U09M3 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,55 0,75 12 055M2 60 2,36 120 4,72 131 5,16

0,55 0,75 11 U12M2 E 60 2,36 120 4,72 138 5,43

0,75 1 12 075M2 60 2,36 120 4,72 131 5,16

0,75 1 11 U18M2E 60 2,36 120 4,72 138 5,43

0,75 1 11 U18M2 U/A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+0,27)
0,75 1 12 075M3 60 2,36 120 4,72 131 5,16

0,75 1 11 U18M3 U/A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+0,27)
0,75 1 12 075F1 93 3,66 120 4,72 156 6,14

0,75 1 11 U18F1 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
1,5 2 12 uU15M2 93 3,66 120 4,72 156 6,14

1,5 2 11 U29M2 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
2,2 3 12 u22m2 93 3,66 120 4,72 156 6,14

2,2 3 11 U41M2 E/U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
1,5 2 12 U15M3 93 3,66 120 4,72 131 5,16

1,5 2 11 U29M3 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
2,2 3 12 u22mM3 93 3,66 120 4,72 131 5,16

2,2 3 11 U41M3 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
3 4 12 U3omM3 126 4,96 159 6,26 141 5,55

S 4 11 - - - - - - -

4 55 12 U40M3 126 4,96 159 6,26 141 5,55

4 515) 11 - - - - - - -
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Terminales

Alimentacion

» Antes de cablear los bornes de potencia, conecte el terminal de tierra de los tornillos de tierra situados debajo de los terminales de
salida a la toma de tierra de proteccién (véase el indicador B, pagina 20).

» Es posible acceder a las conexiones de alimentacion sin retirar la cubierta de bornes de potencia. Sin embargo, si es necesario, se
pueden retirar mediante una herramienta adaptada (requisito de proteccion IP20). La cubierta se retirara en caso de utilizar
terminales de anillo (la presion es de 14 N para el tamafio 1 y 20 N para los tamafios 2 y 3).

» Preste atencién a la borna de tierra de entrada ubicada a la derecha del conector (situado a la izquierda en el ATV11). La conexion
de tierra esta indicada claramente en la cubierta de los bornes de potencia de entrada y el tornillo es de color verde.

Control

A ATENCION

PRACTICAS DE CABLEADO DE CONTROL INCORRECTAS

« La alimentacion interna del variador ATV12 es de 24 V en lugar de los 15 V del ATV11. Al sustituir el variador ATV11 con un ATV12,
un adaptador de tension, referencia VW3A9317, debe conectarse a la alimentaciéon de 24 V si se usa para alimentar sistemas de
automatizacion externos. El uso de los 24 V para alimentar a la LI no requiere ningln adaptador.

» Al sustituir el variador ATV11 con un ATV12, asegurese de que todas las conexiones de cableado al variador ATV 12 cumplen todas
las indicaciones de cableado incluidas en este manual.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios materiales o incluso la muerte.

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

« El panel del variador debe estar debidamente conectado a tierra antes de conectarse a la red.
« Utilice el punto de conexion a masa suministrado. El terminal de tierra (tornillo verde) esta ubicado en el lado contrario del que se
encontraba en el ATV11.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves danos corporales o la muerte.

Nota: Los bornes de control estan dispuestos y marcados de forma distinta:

Q not used
DO

g s
ATVI1 0 ©

40 o

-I--————O Al

<|——---0 +5V
o
O 1
O L2
O u3
O L4
O +15v

- mr mr omr o e o

1
1
1
1
)
1
1

il ke el ek R UL UL
(OO (OO
TN ELE

(1) Si se ha utilizado
"DO" en el ATV11.

(1)

[0I0JoJoInI0]010)

+ - oS>
99%3_14_1
o

1
1
1
1
ATV12 1
1
1
1
1
1

(1) En el ATV11, DO es una salida analdgica que se puede configurar como salida légica. En ATV12, dependiendo de la configuracion
especifica, DO se puede conectar a LO1 o AO1.

El ATV11 incorpora una tension de alimentacion interna de 15 V. EI ATV12 incorpora una alimentacion interna de 24 V.

102 BBV28583 07/2018



Migracion ATV11 - ATV12

Ajustes

A continuacion, se explican las diferencias entre el ATV11 y el ATV12 para facilitar la sustitucién. Esta informacion es util para la gestion
del HMI integrado del variador (botones RUN y STOP de la consola y el potencidmetro para marcar).

Sustituciéon de un ATV11...E

El ATV11E no tiene botones RUN / STOP ni potenciémetro.
Los ajustes de fabrica del ATV12 son equivalentes a los del ATV11E.
LI2 aLl4 y AO1 no estan asignadas en ATV12.

Sustitucion de un ATV11...U

El cambio principal radica en los ajustes de bFr y HSP. En el ATV12, el ajuste de fabrica es 50 Hz.
En el ATV 12 eeeeM2, se incorporan filtros CEM.
LI2 a LI4 y AO1 no estan asignadas en ATV12.

Sustitucion de un ATV11...A

En el ATV 12 eeeeM2, se incorporan filtros CEM.

LI2 aLl4 y AO1 no estan asignadas en ATV12.

En ATV12, el canal de control activo esta en los terminales (en ATV11...A era la consola frontal).

Para que el HMI incorporado esté activo, es necesario ajustar Canal de referencia 1 F - [/, pagina45,a A /1w |I.

Sustitucion de un ATV11...E327

LI2 aLl4 y AO1 no estan asignadas en ATV12.
En ATV12, el canal de control activo esta en terminal (en ATV11...A era la consola frontal).

Caracteristicas de los ajustes de fabrica del ATV12: consulte la pagina 30.

BBV28583 07/2018 103



Migracion ATV11 - ATV12

Funciones - Comparacion con las versiones del ATV11eeeE

Funcién ATV11 ATV12 Comentarios y accion
Codigo Valor Cédigo | Valor
Frecuencia bFr 50 bLFr 50 Sin cambio.
Velocidad HSF 50 HSF 50 Sin cambio.
maxima
Logica del - (Positiva) nPL POS Depende de la asignacion de LI en cada funcion (LI1 a
funcionamiento LI LI4 L oH).
Véase la asignacion de funcién en la pagina 51.
Filtro CEM - Yes - Yes Sin cambio.
integrado
Asignacionde LI | L |/ Avance Lo Avance Sin cambio.
L2 March.atras L2 - Cambiar rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L .3 2 Vel. L .3 - Cambiar PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
preselecc.
LY 4 Vel. L4 - Cambiar PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
preselecc.
Referencia SP2 10 SP2 10 Sin cambio.
velocidad i
SP3 25 SP3 15 Cambiar SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
S5PH 50 S5PHY 20 Cambiar SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Asignacion de AO | (d o, AL E), Frecuencia Ao | - Cambiar AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,AO1), OFr.
rFr del motor
Asignacionde Al | (A +E, ACE), |Ref.veloc.5V | A : IE | Ref. veloc. | Sin cambio.
Su 5V
Canal control LS5r - Fr |l - Sin cambio.
55r - FLo - Sin cambio. (posible ajuste en FLO y FLOC)
FLol |-
Eleccion Lobs Segun el Labs - COS es visible sdlo si la Eleccion parametros motor
parametros motor calibre "MPC" esta ajustada a COS.
Cambiar MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Cambiar COS (COnF, FULL, drC-, COS), segun el
calibre.
Tipo control motor | No cambiable SvVC CEE STD Cambiar CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF (SVCU).
Retardo por Eul 5 ul E 0 La aplicacién esta desactivada con ajuste de fabrica.
subcarga de la
aplicacion
Retardo por Eol 5 ol E 0 La aplicacién esta desactivada con ajuste de fabrica.

sobrecarga de la

aplicacion
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Funciones - Comparacion con las versiones del ATV11eeeU

sobrecarga de la
aplicacion

Funcién ATV1 ATV12 Comentarios y accién
Codigo Valor Codigo | Valor
Frecuencia bFr 60 bFr 50 Cambiar bFr (COnF, bFr), 50.
Velocidad maxima HSF 60 HS5F 50 Cambiar HSP (COnF, HSP), 50.
Légica del - (Positiva) nPL POS Depende de la asignacion de LI en cada funcion (LI1 a LI4
funcionamiento LI L o H).
Véase la asignacion de funcién en la pagina 51.
Filtro CEM integrado | - Yes - Si Es posible deshabilitar el filtro por medio del puente IT.
Véase pagina 28.
Asignacion de LI Loal Avance Loal Avance Sin cambio.
L2 March.atras | L 2 - Cambiar rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L 3 2 Vel. L 3 - Cambiar PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
preselecc.
LY 4 Vel. LY - Cambiar PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
preselecc.
Referencia SFZ2 10 SFZ2 10 Sin cambio.
velocidad -
SFP3 25 EFP3 15 Cambiar SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SPY 50 SPY 20 Cambiar SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Asignacion de AO (do, ACE), |Frecuencia | Ao I - Cambiar AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,AO1), OFr.
rfFr del motor
Asignacion de Al (A E, Ref. veloc. | A + £ | Ref. veloc. | Sin cambio.
ACE), 5u 5V 5V
Canal control L5r - Fr | - Sin cambio.
55r - FLo - Sin cambio. (posible ajuste en FLO y FLOC)
FLal |-
Eleccionparametros | L o 5 Segun el Lob5 - COS es visible soélo sila Eleccién parametros motor "MPC"
motor calibre esta ajustada a COS.
Cambiar MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Cambiar COS (COnF, FULL, drC-, COS), segun el calibre.
Tipo control motor No cambiable | SVC CEE STD Cambiar CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF (SVCU).
Retardo por Eul 5 ul E 0 La aplicacion esta desactivada con ajuste de fabrica.
subcarga de la
aplicacion
Retardo por Eol 5 ol E 0 La aplicacion esta desactivada con ajuste de fabrica.

BBV28583 07/2018

105




Migracion ATV11 - ATV12

Funciones - Comparacion con las versiones del ATV11eeeA

sobrecarga de la
aplicacion

Funcion ATV1 ATV12 Comentarios y accion
Codigo Valor Cédigo | Valor
Frecuencia bFr 50 LFr 50 Sin cambio.
Velocidad maxima H5F 50 HS5F 50 Sin cambio.
Logica del - (Positiva) nPL POS Depende de la asignacion de LI en cada funcion (LI1 a
funcionamiento LI LI4 L oH).
Véase la asignacion de funcién en la pagina 51.
Filtro CEM integrado | - No - Yes Es posible deshabilitar el filtro por medio del puente IT.
Véase pagina 28.
Asignacion de LI L+ Avance L Avance Sin cambio.
L2 March.atras L2 - Cambiar rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L .3 2 Vel. preselecc. | L + 3 - Cambiar PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
L 4 4 Vel. preselecc. | L 4 - Cambiar PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
Referencia 5FP2 10 S5FP2 10 Sin cambio.
velocidad -
5F3 25 SFP3 15 Cambiar SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SFPY 50 SFPY 20 Cambiar SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Asignacion de AO (do, ACE), | Frecuencia del Ao | - Cambiar AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,AO1), OFr.
rFr motor
Asignacion de Al (A 1 E, Ref. veloc. 5V A+ IE | Ref. Sin cambio.
ACE), 5u veloc. 5
\%
Canal control L5r LOC Fr | Al1 Cambiar FR1 (COnF, FULL, CtL-, FR1), AlU1.
(ECC, Control local CHCF |SIM Sin cambio.
AcE), Lol | (RUN/STOP) rd | i}
Eleccién parametros | L o & Segunelcalbre | Lo 5 - COS es visible sdlo si la Eleccién parametros motor
motor "MPC" esta ajustada a COS.
Cambiar MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Cambiar COS (COnF, FULL, drC-, COS), segun el
calibre.
Tipo control motor No cambiable | SVC CEE STD Cambiar CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF
(SVCU).
Retardo por Eul 5 ul E 0 La aplicacion esta desactivada con ajuste de fabrica.
subcarga de la
aplicacion
Retardo por Eol 5 ol E 0 La aplicacion esta desactivada con ajuste de fabrica.
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Funciones - Comparacion con las versiones del ATV11eeeE327

sobrecarga de la
aplicacion

Funcién ATV1 ATV12 Comentarios y accién
Codigo valor Codigo | valor
Frecuencia bFr 50 LFr 50 Sin cambio.
Velocidad maxima HSP 50 HSF 50 Sin cambio.
Légica del - (Positiva) nPL POS Depende de la asignacion de LI en cada funcion (LI1 a
funcionamiento LI LI4 L o H).
Véase la asignacion de funcién en la pagina 51.
Filtro CEM integrado | - Si - Si Es posible deshabilitar el filtro por medio del puente IT.
Véase pagina 28.
Asignacion de LI Lo Avance L Avance Sin cambio.
L2 March.atras L2 - Cambiar rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L3 2 Vel. L3 - Cambiar PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
preselecc.
LY 4 Vel. L4 - Cambiar PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), L14.
preselecc.
Referencia velocidad | 5F 2 10 SFPZ2 10 Sin cambio.
SF13 25 SF3 15 Cambiar SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SFPY 50 SPHY 20 Cambiar SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Asignacion de AO (do, ACE), |Frecuenciadel | Ao |/ - Cambiar AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,AO1), OFr.
rFr motor
Asignacion de Al (A +E, Ref. veloc.5V | A / IE | Ref. Sin cambio.
ACE), 5u veloc. 5V
Canal control L5r LOC Fr |l Al1 Cambiar FR1 (COnF, FULL, CtL-, FR1), AlU1.
(ECCLC, Control local CHLCF |SIM Sin cambio.
Ack) Lol | (RUN/STOP) Cd |l i
Eleccion parametros | Lo 5 Segun el Lob5 - COS es visible sdlo si la Eleccién parametros motor
motor calibre "MPC" esta ajustada a COS.
Cambiar MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Cambiar COS (COnF, FULL, drC-, COS), segun el
calibre.
Tipo control motor No cambiable | SVC CEE STD Cambiar CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF
(SVCU).
Retardo por Eul 5 ul E 0 La aplicacién esta desactivada con ajuste de fabrica.
subcarga de la
aplicacion
Retardo por Eol 5 ol E 0 La aplicacién esta desactivada con ajuste de fabrica.
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Diagnéstico y resoluciéon de problemas

El variador no arranca y no muestra ningun cédigo de error

Verifique que la alimentacion eléctrica del variador sea correcta (conexion de fases de red y a tierra, consulte la pagina 20).

Al asignar las funciones "Parad.rapid" o "Parada en rueda libre", el variador no arranca si las entradas légicas correspondientes no tienen
tension. EI ATV12 muestra entonces n 5 £ en parada en rueda libre, F 5 E en parada rapida y mostrara después -~ d 4 en parada en
rueda libre. Esta situacion es normal, puesto que dichas funciones se activan en el momento del rearme con vistas a conseguir la mayor
seguridad en la parada en caso de que se corte el cable. La asignacion de LI se comprobara enelmend LonF/Ful LIFun -/
SEE-.

Asegurese de que la o las la entradas de control de marcha se accionan de acuerdo con el modo de control elegido (parametros Tipo
de control E [ [, pagina 48, y Tipo control 2 hilos £ [ £, pagina51,enelmend LoanF/Ful L/ +_o-).

Al conectar la alimentacion eléctrica, si el canal de referencia o el canal de control esta asignado a un Modbus, el variador muestra rueda
libre "n 5 E"y permanecerd en modo de parada hasta que el bus de comunicaciones envie un comando.

En los ajustes de fabrica los botones "RUN" y "STOP" estan inactivos. Ajuste los parametros Canal de referencia 1 F - [, pagina 62, y
Canal control 1 [ d 1, pagina 63, para controlar el variador de forma local (menU L o n F/F w L L/LC E L -). Consulte Como controlar
el variador de forma local, en la pagina 46.

Caédigos de deteccién de un fallo que requieren rearme mediante puesta en tension
tras la eliminacion del fallo

La causa del fallo detectado debe ser eliminada antes del rearme, desconectando y volviendo a conectar.

Losfallos 5o F y E » F también se pueden rearmar de forma remota por medio de una entrada logica (parametro Asignacion rearme tras
fallo detectado -~ 5 F, pagina91,enelmend L onF/Fu L L/FLE -).

Codigo | Nombre Causas posibles Solucion
L r~F [ ||Precarga + Fallo en control del relé de cargao | « Desconecte el variador de la tension y
resistencia de carga deteriorada. vuelva a conectarlo.
» Verifique las conexiones.
» Verifique la estabilidad de la alimentacion
principal.
» Pdngase en contacto con el representante
local de Schneider Electric.
1+ F 1 || Calibre de variador desconocido » La carta de potencia es diferente | + Pdngase en contacto con el representante
de la que esta memorizada. local de Schneider Electric.
+n F 2 || Carta de potencia incompatible o » La carta de potencia es Pdéngase en contacto con el representante
desconocida incompatible con la carta de local de Schneider Electric.
control.
1 F 3 ]| Comunic. interna * Interrupcion de comunicacion Pdéngase en contacto con el representante
entre las tarjetas internas. local de Schneider Electric.
+m F 4 || Incoherencia interna * Incoherencia de datos internos. Poéngase en contacto con el representante
local de Schneider Electric.
+n F 9 || Fallo circuito medicion corriente * La medicion de corriente es Pdéngase en contacto con el representante
incorrecta debido a un circuito de local de Schneider Electric.
hardware.
- - - - || Problema del Firmware de » Configuracion no valida del Utilice la memoria flash de nuevo para el
aplicacion firmware de la aplicacion con el firmware (de la aplicacién) del producto.
multi-loader.
1 n F b || Fallo detectado sensor temperatura | *« El sensor de temperatura del Pdéngase en contacto con el representante
interno variador no funciona local de Schneider Electric.
correctamente.
» El variador esta cortocircuitado o
en circuito abierto.
+n F E ||CPU interna + Fallo del microprocesador interno. Desconecte el variador de la tension y
vuelva a conectarlo.
Poéngase en contacto con un representante
local de Schneider Electric.
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Diagnéstico y resoluciéon de problemas

Caédigos de deteccién de un fallo que requieren rearme mediante puesta en tension
tras la eliminacion del fallo (continuacion)

| Codigo ‘ Nombre

Causas posibles

Solucién

ol F Sobreintensidad * Los parametros en el Menu control Verifique los parametros.
motor 4 ~ [ -, pagina 57, no son Verifique el dimensionamiento motor/
correctos. variador/carga.
* Inercia o carga demasiado alta. Verifique el estado de la mecanica.
» Bloqueo mecanico. Instale inductancias motor.
Reduzca la Frecuencia de conmutacion
5 F r, pagina 59.
Verifique la conexion a tierra del variador, el
cable del motor y el aislamiento del motor.
5L F | ||Cortocircuito a masa o en el motor | « Cortocircuito o puesta atierraenla Verifique los cables que conectan el
. salida del variador. variador al motor asi como el aislamiento
5L F 3 ||Cortocirc.tierra * Fallo a tierra durante del motor.
funcionamiento. Conecte bobinas de motor.
» Conmutacion de motores durante
funcionamiento.
» Corriente de fuga a tierra
importante en el caso de varios
motores en paralelo.
5L F 4 || Cortocirc. IGBT » Cortocircuito en componente de Pdéngase en contacto con el representante
potencia interno al encender el local de Schneider Electric.
variador.
EoF Sobreveloci * Inestabilidad. Verifique el motor.
» Sobrevelocidad debida a la inercia La sobrevelocidad es un 10% superior a la
de la aplicacion. Frecuencia maxima k£ F r, pagina 57, porlo
tanto, ajuste este parametro si es necesario.
Afada una resistencia de frenado.
Verifique el dimensionamiento motor/
variador/carga.
Verifique los parametros del lazo de
velocidad (ganancia y estabilidad).
e m e Autoajuste * Motor no conectado con el Verifique que el motor y el variador sean
variador. compatibles.
» Pérdida de una fase en motor. Verifique la presencia del motor durante el
» Motor especial. autoajuste.
» El motor esta girando (por En caso de utilizar un contactor de salida,
ejemplo, impulsado por la carga). ciérrelo durante el autoajuste.
Verifique que el motor se encuentre
totalmente detenido.
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Diagnéstico y resoluciéon de problemas

Fallos rearmables con la funcién de rearranque automatico una vez eliminada la
causa

Estos fallos también pueden rearmarse desconectando y volviendo a conectar el variador o mediante una entrada Idgica (parametro
Asignacion rearme tras fallo detectado ~ 5 F, pagina 91).

Los fallos OHF, OLF, OPF1, OPF2, OSF, SLF1, SLF2, SLF3 y tJF se pueden inhibir y borrar de forma remota por medio de una entrada
légica (parametro Asignacion inhibicion tras fallo detectado : » H ,pagina 96).

Codigo | Nombre Causas posibles Soluciéon
L FF ||| Fallo pérdida Deteccion si: » Verifique la conexion del terminal.
corriente Al » Entrada analdgica Al1 configurada
como corriente.

» Parametro de escalado de
corriente Al1de 0% L ~ L |,
pagina 52, superior a 3mA.

+ Corriente de entrada analégica
inferior a 2 mA.

obF Exceso Fre. * Frenado demasiado brusco o Aumente el tiempo de deceleracion.
carga arrastrante. Instale una unidad de médulo con una resistencia de
frenado en caso necesario.
Verifique la tension de alimentacion de red para
asegurarse de que se encuentra por debajo del maximo
aceptable (20% por encima de la tensién de red maxima
durante el estado de funcionamiento).
oHF Sobretemp. * Temperatura del variador Verifique la carga del motor, la ventilacién del variador y
demasiado elevada. la temperatura ambiente. Espere a que se enfrie para
volver a arrancarlo. Consulte Condiciones de
temperatura y montaje, en la pagina 13.
oLl Fallo sobrecarga + Sobrecarga del proceso. Verifique el proceso y que los parametros del variador
estén en fase.
al F Sobr.motor » Disparo por intensidad de motor Verifique los ajustes de la proteccion térmica del motor y
demasiado elevada. compruebe la carga de éste.
o PF | ||Pérd.1f mot + Corte de fase a la salida del Verifique las conexiones del variador al motor.
variador. En caso de utilizar un contactor aguas abajo, compruebe
que la conexion, el cable y el contactor son correctos.
o PF 2 || Pérdida 3 fases motor | « Motor no conectado. Verifique las conexiones del variador al motor.

» Potencia de motor demasiado Pruebe en un motor con alimentacién baja o sin motor.
baja, inferior al 6% de la corriente Con el ajuste de fabrica, la deteccion de pérdida de fase
nominal del variador. del motor esta activa: Pérdida fase motor Deteccién

» Contactor de salida abierto. o PL,pagina94, = 4 E 5. Para comprobar el variador

* Inestabilidades instantaneas de la en un entorno de prueba o de mantenimiento, y sin
intensidad de motor. recurrir a un motor equivalente al calibre del variador,

desactive la deteccién de fase del motor Pérdida fase
motor Deteccién o PL = no.
Verifique y optimice los parametros: Compensacion RI
u F r, pagina 58, Tension nominal del motoru n 5,
pagina 57, y Intensidad nominal del motor » L ~ , pagina
57, y realice un Autoajuste £ u n , pagina 60.
o5F Sobretension red * Tension de red demasiado Apague el variador. Compruebe y ajuste la tension de
elevada. red. Después de que la red vuelva a la tensién nominal
- Solo al encender el variador, la (dentro de la tolerancia), encienda la alimentacion.
tension esta un 10% por encima Si aparece codigo o 5 F intermitente, ajuste el relé R1 a
del nivel de tensién maxima F L E y se podra conectar a la proteccion aguas arriba
aceptable. para evitar sobretensién en el variador. En este caso
- Potencia sin orden de marcha, L o | puede utilizarse para otros estados de variador,
20% por encima de la véase pagina 53
alimentacion de red maxima.
» Alimentacion de red perturbada.
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Diagnéstico y resoluciéon de problemas

Fallos rearmables con la funcién de rearranque automatico una vez eliminada la

causa (continuacién)

| Cédigo | Nombre Causas posibles Solucién
FHF Pérdida fase red + Variador mal alimentado o fusién | ¢ Verifique la conexién de potencia y los fusibles.
de un fusible. « Utilice alimentacion de red trifasica.

+ Corte de una fase. » Desactive el fallo ajustando Pérdida fase red Deteccion

+ Utilizacion de un ATV12 trifasico 1P L,pagina 94, = no.
con alimentacién de red
monofasica.

» Carga excéntrica.

» Esta proteccion actiua unicamente
con variador en carga.

5L F5 | Cortocircuito carga + Cortocircuito en salida del » Verifique los cables que conectan el variador al motor asi
variador. como el aislamiento del motor.

» Deteccion de cortocircuito con
orden de marcha u de inyeccioén
DC si el parametro Test IGBT
S E r £, pagina 95, se ajusta a
HES.

5L F I | Comunicacion * Interrupcidon de comunicacion en » Verifique las conexiones del bus de comunicaciones.
Modbus red Modbus. « Verifique el parametro timeout (Timeout Modbus E E o,
pagina 98).
+ Consulte el manual de usuario de Modbus.
5L FZ2 | Comunicacion * Interrupcion de comunicacion con | « Verifique el cable de conexién de SoMove.
SoMove SoMove. « Verifique el timeout.
5L F 3 | Comunicaciéon HMI * Interrupcién de comunicacion con | ¢ Verifique la conexion del terminal.
el terminal grafico externo.
5F F | RetornoPI * Retorno PID inferior al limite bajo. | « Compruebe el retorno de la funcién PID.
* Compruebe el umbral y la temporizacion de la
supervisién del retorno PID, en la pagina 76.
ul F Fallo de subcargadel | « Subcarga del proceso. » Verifique el proceso y que los parametros del variador
proceso * Intensidad motor inferior al valor estén en fase.
del parametro Umbral de
subcarga de la aplicacion L w L,
pagina 55, durante un periodo
ajustado por el parametro Retardo
por subcarga de la aplicacion
u L E, pagina 55, para proteger la
aplicacion.
EJF Sobrecalent. IGBT + Sobrecalentamiento del variador. | « Verifique el dimensionamiento motor/variador/carga.

+ Latemperaturainternade IGBT es | « Reduzca la Frecuencia de conmutacion 5 F -, pagina 59.
demasiado alta conforme a la » Espere a que se enfrie para volver a arrancarlo.
temperatura ambiente y la carga.

EFPF | | Fallo externo + Suceso desencadenado por un Compruebe el dispositivo que ha provocado el disparo y
detectado por dispositivo externo, en funcion del | realice el rearme.
entrada légica usuario
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Diagnéstico y resoluciéon de problemas

Fallos rearmables automaticamente al desaparecer la causa

El fallo USF se puede inhibir y borrar de forma remota por medio de una entrada logica (parametro Asignacion rearme tras fallo detectado
r 5F, pagina 91).

Codigo | Nombre Causas posibles Solucion
CFF Configuracion + Sustitucién de bloque HMI porotro | = Vuelva a los ajustes de fabrica o recupere la
incorrecta configurado en un variador de otro configuracion de copia de seguridad, si procede.
calibre. « Si el fallo sigue presente después de volver a los ajustes
+ La configuracion actual de los de fabrica, péngase en contacto con un representante

parametros del cliente es local de Schneider Electric.
incoherente.

CF . Configuracién no + Configuracion no valida. » Verifique la configuracion cargada previamente.

(1) valida La configuracién cargada en el » Cargue una configuracion coherente.

variador mediante el bus o red de
comunicaciones es incoherente.
La configuracién de carga se ha
interrumpido o no esta
completamente terminada.

LF .2 | Descargar * Interrupcion de la operacién de » Verifique la conexion con Loader o SoMove.
configuracién no descarga con Loader o SoMove. * Resetear al reinicio predeterminado de la operacion de
valida descarga o restaurar la configuracion de fabrica.

ubSF Subtension » Alimentacion de red insuficiente. « Verifique la tension y los parametros del Menu pérdida
» Bajada de tension transitoria. fase subtensiéon w 5 b -, pagina 95.

(1) Cuando el CFI esta presente en el ultimo menu de fallos, significa que la configuraciéon se ha interrumpido o no estd completamente

terminada.

Sustitucion de bloque HMI

Cuando se sustituye un bloque de HMI por otro configurado en un variador de calibre diferente, el variador se bloquea en el modo de fallo
Configuracion incorrecta, L F F, durante la puesta en tension. Si la sustitucion ha sido voluntaria, el fallo se puede borrar pulsando dos
veces consecutivas la tecla ENT, lo que provoca volver a los ajustes de fabrica.
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Diagnéstico y resoluciéon de problemas

Caédigos de deteccion de los fallos que se muestran en el terminal remoto ATV12

| Codigo Nombre Descripcion |
ook Se inicializa a si * Inicializacién del microcontrolador.
mismo » Busqueda de la configuracién de comunicacion.
LCollE Error de + Error de timeout de 50 ms.
(1) comunicacion » Este mensaje se muestra después de 220 reintentos.
A-11 Alarma de tecla + La tecla ha sido pulsada consecutivamente durante mas de 10 segundos.
(1) » Conmutador de membrana desconectado.
» Rearranque de la consola mientras se esta pulsando una tecla.
clr Confirmar Borrar fallo | + Este mensaje aparece si la tecla STOP se presiona cuando hay un fallo de teclado.
(1
dEu.E Variador incompatible | « El tipo de variador (marca) no es compatible con el tipo de consola (marca).
(1)
roll.E Anomalia en ROM + Anomalia en la ROM de la consola detectada por la suma de comprobacién.
(1)
rAlN.E Anomalia en RAM * Anomalia en la RAM de la consola.
(1
LPu.E Otro fallo + Otros fallos detectados.
(1

(1) Parpade
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Notas de la aplicacion

Control de 2 hilos (comun negativo)

=

Conecte el terminal de tierra a los tornillos de tierra situados debajo de los
terminales de salida.

Conecte los bornes de potencia.

Conecte las entradas logicas.

Conecte el variador sin dar una orden de marcha.

Asigne ajustes de fabrica al variador. Retorno al ajuste de fabrica/recuperacion de
la configuracion F [ 5, pagina 46, ajustadoa n .

Unicamente configure los parametros del motor (en modo CONF) si la configuracién
de fabrica del variador no es adecuada.

Realice una operacién de autoajuste.

Ajuste el parametro Direccion marcha atréds - ~ 5, pagina66,a L 2 H.

apwOnN

o

(a)

® N

Sonrl—i]

(a): Marcha hacia delante 9. Inicie el variador.
(b): Marcha hacia atras

Control de 3 hilos (comun positivo)

1. Conecte el terminal de tierra a los tornillos de tierra situados debajo de los
terminales de salida.

2. Conecte los bornes de potencia.

3. Conecte las entradas légicas.

4. Conecte el variador sin dar una orden de marcha.

5. Asigne ajustes de fabrica al variador. Retorno al ajuste de fabrica/recuperacion de
la configuracion F L 5, pagina 46, ajustadoa in .

6. Ajuste £ L [ a 3L, véase pagina 48.

7. Unicamente configure los parametros del motor (en modo L o n F) sila

configuracion de fabrica del variador no es adecuada.
(@) 8. Realice una operacién de autoajuste.
9. Ajuste el parametro Tipo de entradas logicas n FL,paginasl,anE L

o T
- glconrf

(a): Marcha adelante 10. Inicie el variador.
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Notas de la aplicacion

Control de 2 hilos (comun positivo)

1. Conecte el terminal de tierra a los tornillos de tierra situados debajo de los
terminales de salida.

: 2. Conecte los bornes de potencia.
i 3. Conecte las entradas légicas.
. 4. Conecte el variador sin dar una orden de marcha.
5. Asigne ajustes de fabrica al variador. Retorno al ajuste de fabrica/recuperacion de
la configuracion F [ 5, pagina 46, ajustadoa in .
6. Ajuste £ L [ a 3L, véase pagina 48.
7. Unicamente configure los parametros del motor (en modo L o n F) sila

configuracién de fabrica del variador no es adecuada.
8. Realice una operacion de autoajuste.
9. Ajuste el parametro Tipo de entradas légicas n P L, pagina51,a EnEL

(a): Marcha adelante 10. Inicie el variador.

Control de velocidad de 0-20 mA (comun negativo)

1. Conecte el terminal de tierra a los tornillos de tierra situados debajo de los terminales

de salida.

Conecte los bornes de potencia.

Conecte la entrada logica LI1 y la entrada analégica Al1.

Conecte el variador sin dar una orden de marcha.

Asigne ajustes de fabrica al variador. Retorno al ajuste de fabrica/recuperacion de la

configuracion F [ 5, pagina 46, ajustadoa i1 .

Unicamente configure los parametros del motor (en modo CONF) si la configuracion

de fabrica del variador no es adecuada.

7. Realice una operacion de autoajuste.

8. Ajuste Configuracion de Al1 A + | E, pagina 52, a o A y Parametro de escalado de
corriente Al1de 0% L ~ L [, pagina52,a0A.
Verifique que Parametro de escalado de corriente Al1 de 100% L ~ H [, pagina 52,
esta ajustado a 20 mA.

agrwN

2

MODBUS

(a) Marcha hacia delante

9. Inicie el variador.
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Notas de la aplicacion

4 Velocidades preseleccionadas (comun negativo)

Nota: Consulte la Tabla de compatibilidad de funciones, pagina 36.

1. Conecte el terminal de tierra a los tornillos de tierra situados debajo de los terminales
de salida.

Conecte los bornes de potencia.

Conecte las entradas ldgicas.

Conecte el variador sin dar una orden de marcha.

Asigne ajustes de fabrica al variador. Retorno al ajuste de fabrica/recuperacion de la
configuraciéon F L 5, pagina 46, ajustadoa :n 1.

Unicamente configure los parametros del motor (en modo CONF) si la configuracion
(b) de fabrica del variador no es adecuada.

7. Realice una operacion de autoajuste.

8. Ajuste 2 Vel. preselecc. P 52, pagina70,a L ZH.

orLN

2

MODBUS

—‘ PO PA+ PC- U \ w
000000

(a): Marcha adelante 9. Inicie el variador.
(b): 2 vel.preselec.
(c): 4 vel.preselec.

Ajuste Vel. preselecc.2 5 F 2, pagina 70, a 20 Hz.
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Notas de la aplicacion

Ajuste Vel. preselecc.3 5 F 3, pagina 70, a 30 Hz.

- 3 i
ol onl
.
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Notas de la aplicacion

4 Velocidades preseleccionadas (comun negativo) continuacion

Ajuste Vel. preselecc.4 5 F 4, pagina 70, a 40 Hz.

Frecuencia de salida

SP4 - 40 Hz

SP3-30 Hz

SP2-20 Hz

Avance (LI1)

PS2 (LI2)

PS4 (LI3)
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Notas de la aplicacion

Canal de control de terminales con canal de referencia Modbus

Nota: Consulte la Tabla de compatibilidad de funciones, pagina 36.

(a): Marcha adelante

MODBUS

1.

o grwbd

® N

9.

Conecte el terminal de tierra a los tornillos de tierra situados debajo de los
terminales de salida.

Conecte los bornes de potencia.

Conecte la entrada l6gica LI1 y enchufe el cable RJ45 al conector Modbus.
Conecte el variador sin dar una orden de marcha.

Asigne ajustes de fabrica al variador. Retorno al ajuste de fabrica/recuperacion de
la configuracion F [ 5, pagina 46, ajustadoa n .

Unicamente configure los parametros del motor (en modo CONF) si la configuracion
de fabrica del variador no es adecuada.

Realice una operacion de autoajuste.

Ajuste Configuracion de canales L HL F, pagina62,a S5EF.

;In'__anr‘:|:—-h- :
O, @

SlruLl |—=:

.|

Ajuste Canal de referencia1 F - [, pagina62,a lNndk.

(.E an Fl—h-

\1

Inicie el variador.
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Capacidad de cortocircuito y proteccién del circuito de derivacién

Calibres de fusibles recomendados para requisitos UL y CSA.

Utilice los fusibles que se recomiendan en el anexo ATV 12 de la Guia de inicio rapido (S1A58684) suministrada con el variador asi como
en la pagina web de Schneider Electric www.schneider-electric.com.

Con alimentacion monofasica

Consulte el anexo ATV12 de la Guia de inicio rapido (S1A58684) suministrada con el variador asi como en la pagina web de Schneider
Electric www.schneider-electric.com.
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indice de parametros

Codigo | Pagina | Nombre Unidad Valor posible/Funcién Aju’ste.s o= Ajustes.de
fabrica usuario
65 ” 0.0 a
ACZ 73 Aceleracién 2 S 3599 g - 5s
45 " Oo.0a
ACLC 64 Aceleracion s 399 g - 3,0s
no No
AdLC 67 Inyeccion DC automatica HES Si YES
CE Continua
Add 98 | Direc.Modbus oFFag4d1 |- Off
Su Tensién
Ak 52 Configuracion de Al1 - 10u Tensién 5U
oA Corriente
37
39 -
Aol 45 Entrada analdgica % Oa 100 - -
62
no No
olr Intensidad motor
aoFr Frecuencia de salida
or P Salida de rampa
oFP5 Referencia PID
Ao | 56 Asignac. AO1 oFPF Retorno PID nO
oPE Error PID
oFPr Potencia de salida
EHr Est.térmico motor
EHd Estado térmico del
variador
10u Tensioén
Ao IE 56 Configuracion AO1 aA Corriente 0A
4A Corriente
no No
AE r 91 Rearranque auto. YES Si nO
45 Frecuencia estandar del 50
bFr 57 motor Hz 5D - 50 Hz
Asignacion adaptacion na No
brA | 85 | YE S Si YES
P ’ d49nA Freno del motor
C s, a Version de software de ) ) ) ) )
carta 1
[25. 41 Version de software de ) ) ) ) )
carta 2
EEr Terminales
Lol Local
Ldl 63 Canal control 1 LCC Terminal remoto
nNdb Modbus
CFL 47 Macro configuracion - - - - -
. L 5.0 Modo Simultaneo
CHLCF 62 Configuracion de canales cEp Modo Separados SIM
cL ., | 88 |Limit Intensidad A UI‘;:' 5 ; 15A
L2 88 Limitacion corriente 2 A U/g = - 1,5A
Lod 43 Cédigo bloqueo terminal - afF Cc?d!go des.,actlvado OFF
on Cadigo activado
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indice de parametros

Codigo | Pagina | Nombre Unidad Valor posible/Funcién Aju’stgs de Ajustes. =
fabrica usuario
rOEO
Estado de la comunicacion rok |
Eoll )l 42 | vodbus Y ; -
r lE |
. . Segun el calibre
Lobs 57 Motor cos phi nominal - o.5a | - .
del variador
Parametro de escalado de
el 52| corriente Al1 de 100% mA | Dacd . 20 mA
Parametro de escalado de
Erb 1l 82 1 rriente Al de 0% mA | Oaesn - 4 mA
LCEd 55 Nivel de intensidad del motor In Oa I.5 - InV
Std Estandar
CEE 57 Tipo control motor - FPErF Rendimiento Std
PullP Bomba
dl F 66 Coef. parada rapida la IO - 4
L o.0a
dEZ 65 Deceleracion 2 S 3599 g - 5s
45 L 0.0a
dELC 64 Deceleracion s 9599 g - 3,0s
dF | 42 Ultimo fallo detectado 1 - véase pagina 108 - -
dPZ2 42 Ultimo fallo detectado 2 - véase pagina 108 - -
dF 3 43 Ultimo fallo detectado 3 - véase pagina 108 - -
dP 4 43 Ultimo fallo detectado 4 - véase pagina 108 - -
96 Funcionamiento degradado no No nO
drn = de la alimentacion de red YES Si
42 Estado del variador en el ) ) ) ) )
EFPI - fallo detectado 1
43 Estado del variador en el ) ) ) ) _
EFe — | fallo detectado 2
43 Estado del variador en el ) ) _ . )
ER3 - fallo detectado 3
43 Estado del variador en el ) ) ) ) )
EPH4 - fallo detectado 4
Comportamiento del variador no No
EPL 97 en la deteccion de fallos - YES Si YES -
externos LFF LFF
no Funcion inactiva
L IH L1h: LI1 activoa 1
LZH L2h: LI2 activo a 1
Asianacion de fallos L 3dH L3h: LI3 activo a 1
ELF 97 extgmos - |LyYH L4h: LI4 activo a 1 nO -
L IL L1L: LI1 activoa O
LZL L2L: LI2 activoa O
L 3L L3L: LI3 activoa 0
LHL L4L: LI4 activoa O
Factor de escala de retorno a.la
Fb5 2 pp PO oo i 10 ”
Retorno al ajuste de fabrica/ n E r EEC
FLS 46 recuperacion de la - r - IN nO
. . 1
configuracion n INI
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indice de parametros

Codigo | Pagina | Nombre Unidad Valor posible/Funcién Ajfu'ste:s ok Ajustes_de
abrica usuario
FFd 79 Despllazamlento de deteccion Hz Oayoo ) 0 Hz
de flujo cero
FLEL 58 Gananmg del bucle de % Oa 100 ) 20%
frecuencia
no No
L IH L1h
FLo 63 Asignacion de forzado local LZH L2h nO
L3IH L3h
LYH L4h
no No
. A1 Bornero
FLal 63 Referencia de forzado local . nO
LCC Terminal remoto
Aol Selector giratorio
no No
FLr 92 Recuper. al vuelo YES Si nO
Frecuencia de arranque de la
Fan 8 | bomba auxiliar Hz batFr . HSP
Frecuencia de parada de la
FaF I8 | bomba auxiliar Hz DakFr ) 0Hz
A1 Bornero
45 . LCC Terminal remoto
Fr | 62 Canal de referencia 1 Ndb Modbus Al1
Aol Selector giratorio
A1 Bornero
. . LCC Terminal remoto
FrH 37 Referencia velocidad Ndb Modbus
A v Selector giratorio
Frs 57 Frecuencia nominal del motor Hz IDa400 - 500 60 Hz
(a bFr)
no Sin asignar
L IL L1L: LI1 activoa 0
FSE 66 Asignacion de parada rapida LZL L2L: LI2 activoa 0 nO
L 3L L3L: LI3 activoa 0
LHL L4L: LI4 activoa 0
FEd 55 Umbral de frecuencia del motor Hz Oa4d00o - 50 0 60 Hz
Visualizacién del tiempo del o.ola
FEH 42 | \entilador 999 . . )
Retardo antes del arranque
54 o . .
FEto 77 automatico para el fallo de min 0 min
— sobrecarga
Retardo antes del arranque
FEu 78 automatico para el fallo de min 0 min
— subcarga
45 . L
HSF 20 Velocidad maxima Hz L5PaEF-r - 50 0 60 Hz
50 060 Hz en
H5FPZ2 90 Vel.maxima 2 Hz L5S5FPaEF-r - funcién de BFr,
max. TFr
HS5P 3 90 | Vel.maxima 3 Hz |ComoH5FZ | ComoHS2 Como H5F 2
HSPY 90 | Vel.maxima 4 Hz |ComoH5FZ | ComoHS2 Como H5F 2
Visualizacion del valor de la
HSu 41 - - - - -

velocidad maxima

124

BBV28583 07/2018




indice de parametros

Codigo | Pagina | Nombre Unidad Valor posible/Funcién Aju'ste.s = Ajustes.de
fabrica usuario
no Funcion inactiva nO
Asignacion inhibicion tras fallo LI Lh:LIT activo a 1
' H 9% detgcta - LaH L2h: LI2 activo a 1
L3IH L3h: LI3 activo a 1
LYH L4h: LI4 activo a 1
T no No
JPL 94 Pérdida fase red - YEG Si YES
1EH 94 Corriente térmica del motor A o.2a I.5 - Segun el.cahbre
del variador
no Funcion inactiva
L IH L1h: LI1 activo a 1
Jab 68 Asignacion Jog LZH L2h: LI2 activo a 1 nO
L3H L3h: LI3 activo a 1
LYH L4h: L4 activo a 1
JIPF 70 Frec.Oculta Hz Oa4Hd00 - 0Hz
no Funcion inactiva
L IH L1h: LI1 activoa 1
LZH L2h: LI2 activo a 1
Conmutacion de segunda L 3H L3h: LI3 activo a 1
LLe & limitacion de intensi?:iad LYH L4h: L14 activo a 1 no
L IL L1L: LI1 activoa 0
LZL L2L: LI2 activoa O
L3L L3L: LI3 activoa 0
LYL L4L: L4 activoa 0
LCr 39 Intensidad motor A - - - -
Desplazamiento de deteccion
LFd B ge flujo cero Hz 0 Hz i
76 . ”
LFF 97 Velocidad de recuperacion Hz OaHSFP 0 Hz -
Comportamiento pérdida no No
LEL | 2 1 400mA YES Si no
39 Referencia frecuencia
LFr 45 ; . - -HO0O0Oa4H00 - 0
62 mediante terminal
Estado de las entradas légicas
Losh 8 yaus - - - - -
54 Umbral de sobrecarga de la % de o
Lel 1 77 | aplicacion Ncr | D@ 150 - 90 %
Lol 53 Asignacion LO1 Como r |/ Como r |/ nO
Estado LO1 (nivel activo de Fobs Positivo
Lals 23 salida) nELG Negativo POS
Lot | 4 Estado d’e la salida l6gica LO1 ) ) ) ) )
y del relé R1
Umbral de supervisiéon de
LP. 78 | realimentacion PI no )
L5F g Velocidad Minima Hz OaHSFP - 0 Hz
Lul 55 | Umbral de subcarga de la %deln| 20a /00 - 60 %
77 aplicacion
Seleccién del modo de
Nnde 8 | funcionamiento no )
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.. . nPr nPr
necr 60 Eleccién parametros motor - [a5 cos nPr
P 76 i:Jperwsmn de realimentacion YES -
94 Memoria de estado térmico del ) no No nO
nen - motor HES Si
99 Valor 1 de la direccién de
nl 1 = escritura de Com scanner
99 Valor 2 de la direccién de
nle - escritura de Com scanner
99 Valor 3 de la direccion de
nl3 - escritura de Com scanner
99 Valor 4 de la direccién de
nlH = escritura de Com scanner
Parametro 1 de la direccién de
nLAI 28 escritura de Com scanner 2135
Parametro 2 de la direccién de
nCAZ 28 escritura de Com scanner 219C
98 Parametro 3 de la direccién de 0
nLA3 = escritura de Com scanner
98 Parametro 4 de la direccién de
nLAY - escritura de Com scanner
nlr 57 Intensidad nominal del motor A1) g.es5a - Segun el .callbre
1.5 del variador
nlu 41 Potencia nominal de variador
AFd 79 Periodo de deteccioén de flujo nO
cero
99 Valor 1 de la direccién de
nlll = lectura de Com scanner
99 Valor 2 de la direccién de
nlle - lectura de Com scanner
99 Valor 3 de la direccion de
nfl3 - lectura de Com scanner
99 Valor 4 de la direccién de
nlY = lectura de Com scanner
Parametro 1 de la direccién de
nllA | 28 lectura de Com scanner ) 0c81
Parametro 2 de la direccién de
nlAZ2 28 lectura de Com scanner ) 219C
98 Parametro 3 de la direccién de ) 0
nllA3 = lectura de Com scanner
98 Parametro 4 de la direccién de ) 0
nlA4 - lectura de Com scanner
. . Fobs Positivo
nPL 51 Tipo de entradas ldgicas - nEL Negativo POS
46 . kW o Segun el calibre
nPr 57 Pot. nominal motor HP - - del variador
d 59 Frec.Corte Aleatoria na No nO
nr = ' YES Si

(1)In = corriente nominal del variador
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fabrica
Segunel
nSP 57 Vel. nominal motor rpm Oaic2l1e1 |- Caéleblre
variador
no Funcioén inactiva
L IL L1L: LI1 activoa 0
n5E 66 Asignacion rueda libre LZL L2L: LI2 activoa O nO
L3L L3L: LI3 activoa 0
LHL L4L: LI4 activoa O
Gestion de fallos de no No
all e sobrecarga del motor i YHES Si YES
94 | Pérdida fase motor - | me No YES
afL == YES Si
oPr 39 Potencia de salida % - - - -
no Funcion inactiva
L IH L1h: LI1 activoa 1
PAu 74 Asignacion manual/auto PID LZH L2h: LI2 activo a 1 nO
L 3H L3h: LI3 activo a 1
LYH L4h: LI4 activo a 1
PEL 42 Tiempo transcurrido del 0,01 ) ) ) )
proceso
FFL 59 Corriente de magnetizacion % Oa 100 20%
L. .. no No
P . C 74 Inversion de la correccion PID - YEGS Si nO
72 Retorno PID na No nO
P Al Bornero
79 Activacioén de la referencia no No nO
P - interna PID YES Si
no No
PN 74 Referencia manual PID Al Bornero nO
Alu AlV
no Funcioén inactiva
L IH L1h: L1 activo a 1
PrZ 72 Asignacion de 2 PID preselec. - LZH L2h: LI2 activo a 1 nO
L3H L3h: LI3 activo a 1
LYH L4h: LI4 activo a1
Pry 72 Asignacion de 4 PID preselec. Préd Como Pr2 nO
PrP 73 Rampa de referencia PID s Oag459.9 - Os
no Funcion inactiva
L IH L1h: LI1 activo a 1
P52 70 2 Vel. preselecc. LZH L2h: LI2 activo a 1 nO
LdH L3h: LI3 activo a 1
LYH L4h: L14 activo a 1
PS5y 70 4 Vel. preselecc. F5Z2 Como F 572 nO
P5H 70 8 Vel. preselecc. F5Z2 Como F 572 nO
L no No
FSE 62 Stop Prioritario YES Si YES
PLEH 42 Vlsgallzaaon d.e'l tiempo del o.ola ) ) )
equipo en tensién 98949
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no Sin asignar
FLE Ningun error detectado
run Marcha del radiador
FER Umbral de frecuencia
alcanzado
FLA Velocidad maxima
alcanzada
- 52 Asignacién R1 ) CER Umbral de intensidad FLt
alcanzado
SrA Referencia de
frecuencia alcanzada
ESA Umbral térmico del
motor alcanzado
ul A Alarma de subcarga
ol A Alarma de sobrecarga
AP | Al1 Al. 4-20
. . 0.00a
Fdhb 72 Ganancia deriv. PID /00.00 - 0,00
rFr 39 Frecuencia de salida Hz - - -
-G 72 Ganancia Int.(PID) o.o0ola oo |- 1
62 | Inhibicion marcha atras no No no
moen == YES Si
CoF 79 Rampa para parada de bomba s 25
auxiliar
Rampa para alcanzar la
Fon 78 velocidad nominal de labomba s 2s
auxiliar
FP2 73 Referencia de 2 PID preselec. % Oa 100 - 25%
FP3 73 Referencia de 3 PID preselec. % Oa 100 - 50%
Py 73 Referencia de 4 PID preselec. % Oa /1ao - 75%
FrPLC 39 Referencia PID - - - - -
rPE 39 Error PID - - - - -
rPF 39 Retorno PID - - - - -
rPL 72 Ganancia proporcional PID o.ola oo |- 1
_en 73 \Fiﬁgor maximo de referencia %PID | 0a /00 ) 100%
P 73 Referencia interna PID %PID |O0a /100 - 0%
Pl 73 \;ﬁljor minimo de referencia %PID |Oa /100 ) 0%
Funcién inactiva nO
e no Rearme de la
rfr 46 Rearme de la tension FEH visualizacion del tiempo
del ventilador
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no Sin asignar
L IH L1h: LI1 activoa 1
LZ2H L2h: LI2 activo a 1
L3IH L3h: LI3 activo a 1
rP5 64 Conmutacién rampa LYH L4h: LI4 activo a 1 nO
L IL L1L: LI1 activoa O
LZL L2L: LI2 activoa O
L3L L3L: LI3 activoa 0
LYL L4L: LI4 activoa 0
Ln Lineal
rPE 64 Asignacion en forma de rampa 5 Formade S Lin
u Forma de U
no Funcion inactiva
L +h L1h activoa 1
rrbS 66 Direccién marcha atras - LZH L2h activo a 1 nO
L 3H L3h activo a 1
LHYH L4h activo a 1
no Funcioén inactiva
Asignacion rearme tras fallo L IH L1h: LIT activo a1
- SF 91 detgcta - - L2H L2h: LI2 activo a 1 no
L3IH L3h: LI3 activo a 1
LHYH L4h: LI4 activo a1
F5L 75 Nivel de rearranque PID % Oa 100 - 0%
Visualizacion del tiempo de
FEH . 42 marcha 001h | 0.0 lag358 - - -
5C5 46 Grabacién configuracién - ne No nO
= 9 Str | Si
Sdr | 67 Corrler)tg de inyeccion DC A Oa lo 0.7 A
automatica
5Fr 59 Frecuencia de conmutacion kHz cda lb - 4
S5F5 73 Velocidad comienzo PID - noad0n - nO
Tipo de frecuencia de HF | HF1
SFE 29 | conmutacién ) HF 2 HF2 HF1
no No
L IH L1h: LI1 activo a 1
CHZ 90 Asignacion 2 HSP - LZH L2h: LI2 activo a 1 nO
L3IH L3h: LI3 activoa 1
LYH L4h: LI4 activo a 1
SHY 90 Asignacion 4 HSP - Como 5HZ Como 5H~Z nO
Ajuste del umbral del modo
SLE 5 dormir Hz 1Hz
. no No
Sl L 96 Gestion de fallos Modbus YEG Si YES
0,
SLFP 58 Compens.Desliz. f:sdf Oa I50 - 100%
S5PC2 70 Vel. preselecc.2 - - - - -
5F3 70 Vel. preselecc.3 - - - - -
5FPY 70 Vel. preselecc.4 - - - - -
SFP5 70 Vel. preselecc.5 Hz Oa4d00 - 25 Hz
SPE 70 Vel. preselecc.6 Hz Oa4d00 - 30 Hz
S5F1 70 Vel. preselecc.7 Hz Oa4d00 - 35 Hz
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S5FPEH 70 Vel. preselecc.8 Hz Oa4dy00 - 40 Hz
SPn 41 Numero del producto especifico - - - - -
SER 58 Estabilidad del bucle de frecuencia % Oa o0 - 20%
SERE 40 Estado del variador - - - - -
Tiempo de rampa de deceleracion por o.0a 10s
sen B | subtension s 10.0
95 Prevencién de subtensién - ne No nO
S5tEP = rfnP Paro rampa
no No
SE-E 95 Test IGBT YES Si nO
rflP Paro rampa
SEE 66 Tipo de parada FSE Parad.rapida rMP
nSE Rueda libre
5 5 min
g 10 min
EXi 30 min
EAr 91 Tiempo max. de rearranque automatico IH 1h 5 min
cH 2h
IH 3h
CE Infinito
4.8 4800 Bd
9.6 9,6 Bd
Ebr 98 Vel. trans.Modbus 192 19.2 Bd 19,2 Bd
3g.4 38,4 Bd
) Zr Control 2 hilos
ELCLC 48 Tipo de control - Ir Control 3 hilos 2C
LEL Nivel
Ern Transicion
ELCE 51 Tipo control 2 hilos - FPFO Prioridad de la trn
marcha hacia
delante
EdC | 67 Tiempo de inyeccion DC automatica S o.la3io 0,5s
Bo | 801
HE | 8E1
EFa 98 Formato Modbus - Gn ! 8n1 8E1
Bnc 8n2
EFr 57 Frecuencia maxima Hz Ida4d00 600 72 Hz
(a bFr)
EHd 39 Estado térmico del variador - - - - -
EHr 39 Est.térmico motor % - - - -
ACL Autoventilado ACL
EHE 94 Tipo de proteccion del motor - FCL Ventilado por
motor
74 Tiempo de funcionamiento a velocidad a.la
ELS | 89 | minima S |ggg.g - no
ol 54 ReFard(_)’por sobrecarga de la s Oa 100 ) 55
77 aplicacion
Eon 78 Retgrdo antes de arrancar la bomba s 2s )
auxiliar
EP Retgrdo de I.a} funcién de supervision de s 0s )
realimentacioén Pl
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S % de
EEdD 55 Umbral del estado térmico del motor tHr Oa | 18 100%
LEo 98 | Timeout Modbus - O.lai3o - 10
no No
Eun 60 Autoajuste - HES Si nO
donkE Realizado
ufFr 58 Compensacion RI % cd5ac0on - 100%
ul 39 Tension de red \% - - - -
ul E % Retardo por subcarga de la aplicacion 5 Oa 100 - 5s
unb 57 Tension nominal del motor \Y I00a4YB80 |- 230V
uPP 75 Umbral de rearranque % Oa I00 - 0
o Fallo detectado 0
- L + R1 abierto
uSh 95 Gestion de fallos de subtension - | Fallo detectado
+ R1 cerrado
uCAHL 41 Tension nominal de variador - - - - -
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