Este manual de instrucciones esta dirigido a usuarios con conocimientos basicos de electricidad y
dispositivos electrénicos.

* El nombre oficial de los variadores serie H100 es LSLV-H100.

*El software del H100 puede ser actualizado sin aviso previo para un mejor desempeiio. Para verificar la
ultima version de software, visite nuestro sitio http://www.Isis.com.



Informacién de Seguridad

Informacion de Seguridad

Para evitar condiciones inseguras de funcionamiento, dafios a la propiedad, lesiones o incluso la muerte, lea
y siga cuidadosamente estas instrucciones.

Simbolos de seguridad en este manual

A Peligro

Este simbolo indica la muerte instantanea o lesiones graves si no sigue las instrucciones.

& Advertencia
Este simbolo indica la posibilidad de muerte o lesiones graves.

@ Precaucion
Este simbolo indica la posibilidad de lesiones o dafios a la propiedad.

Informacion de seguridad

A Peligro

* No abra la cubierta del equipo mientras esta encendido o en funcionamiento. Del mismo modo, no
opere el variador sin la cubierta frontal. De lo contrario podria recibir una descarga eléctrica por la
exposicién a los bornes de alta tension o debido a la carga de los capacitores. No retire ninguna cubierta
ni toque las tarjetas de circuitos internos (PCB) o los contactos eléctricos en el producto cuando el
aparato estd encendido o durante el funcionamiento. De lo contrario, puede sufrir dafios a la propiedad,
lesiones graves o incluso la muerte.

* No abra la cubierta del equipo, salvo cuando sea necesario para el mantenimiento o para inspecciones
periddicas, incluso con la alimentacién desconectada. La apertura de la cubierta puede dar lugar a una
descarga eléctrica, incluso cuando la fuente de alimentacidn esta apagada.

* El equipo puede retener la carga mucho después de que la fuente de alimentacidn se ha apagado. Utilice
un multimetro para asegurarse de que no hay tensién antes de manipular el cable del variador, motor o
cable del motor.

* Sistema de puesta a tierra: TT, TN, no son adecuados para sistemas de conexidn a tierra en un vértice.



& Advertencia

* Este equipo debe estar conectado a tierra para una operacién segura y apropiada.

* No conecte la alimentacidn a un variador dafiado. Si detecta que el variador tiene algin defecto,

desconecte la fuente de alimentacién y haga reparar el equipo por un profesional.

e Elvariador se calienta durante el funcionamiento. Evite tocarlo hasta que se enfrie para evitar

guemaduras.

* No permita el ingreso al variador de tornillos, astillas de metal, pelusas, agua o aceite. De lo contrario

podria ocurrir un incendio o presentarse un mal funcionamiento del variador.

* No utilice el variador con las manos mojadas. De lo contrario, podria recibir una descarga eléctrica.

@ Precaucion

* No modifique el funcionamiento interno del variador. Si lo hace, se anulard la garantia.

* El variador esta disefiado para el funcionamiento de un motor trifasico. No utilice el variador para

operar un motor monofasico.

* No coloque objetos pesados encima de los cables eléctricos. Si lo hace, puede daiiar el cable y provocar

una descarga eléctrica.

Nota

La maxima corriente de cortocircuito prevista y permitida en la conexién de alimentacién de entrada se define en la
norma |EC 60439-1 como 100 kA. Dependiendo del MCCB elegido, la serie LSLV-S100 es adecuada para usar en
circuitos capaces de transportar un maximo de 100kA amperes RMS simétricos a la tension nominal maxima del
accionamiento. La siguiente tabla muestra los MCCB recomendados para amperes RMS simétricos.

Tensién de Funcionamiento UTE100 (E/N) UTS150 (N/H/L) UTS250 (N/H/L) UTS400 (N/H/L)
240V(50/60Hz) 50/65 kA 65/100/150 kA 65/100/150kA 65/100/150kA
480V(50/60Hz) 25/35 kA 35/65/100 kA 35/65/100 kA 35/65/100 kA

Tension de
. . ABS33c ABS53c ABS63c ABS103c ABS203c ABS403c
Funcionamiento
240V(50/60Hz) 30kA 35kA 35A 85kA 85kA 75A
480V(50/60Hz) 7,5kA 10kA 10kA 26kA 26kA 35kA




Tabla de Referencia Répida

Tabla de Referencia Rapida

La siguiente tabla contiene situaciones frecuentes a las que se enfrentan los usuarios mientras se trabajan

con variadores. Consulte las situaciones tipicas y practicas en la tabla para localizar de forma rapida y facil

las respuestas a sus preguntas.

Situacion Referencia
Quiero configurar el variador para comenzar a usarlo tan pronto como se conecte a la fuente de | p. 17
alimentacion.

Quiero configurar los pardmetros del motor. p. 195
Algo parece funcionar mal en el variador o el motor. p. 301, p. 448
¢Qué es la sintonizacion automatica (Auto tuning)? p. 195
éCudles son las longitudes de conexionado recomendadas? p. 38
El motor es demasiado ruidoso. p. 219
Quiero aplicar el control PID en mi sistema. p. 146
¢Cudles son los valores predeterminados de fabrica para los bornes multifuncion P1-P7? p. 36
Quiero ver todos los parametros que he modificado. p. 228
Quiero revisar los historiales de advertencias y disparo por fallas. p. 55
Quiero cambiar la frecuencia de funcionamiento del variador mediante un potenciémetro. p. 85
Quiero instalar un medidor de frecuencia usando un borne analégico. p. 36
Quiero visualizar la corriente de alimentacién al motor. p. 51
Quiero trabajar con el variador mediante la configuracién de velocidad secuencial. p. 97
El motor calienta demasiado. p. 281
El variador esta demasiado caliente. p. 292
El ventilador de enfriamiento no funciona. p. 454
Quiero cambiar los elementos que se monitorean en el teclado. p. 278
Quiero visualizar la corriente de alimentacién al motor. p. 278
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Preparacién para la instalacién

1. Preparacion para la Instalacion

En este capitulo se proporciona informacion detallada sobre la identificacion del producto, nombres de las
piezas, instalacidn correcta y especificaciones de conexionado. Para instalar el variador de forma correcta y
segura, lea y siga cuidadosamente las instrucciones.

1.1. Identificacion del Producto

El Variador H100 estd fabricado en una gama de grupos de productos basados en la capacidad de
accionamiento y las especificaciones de la fuente de alimentacion. El nombre del producto y las
especificaciones se detallan en la placa de caracteristicas. La ilustracidon de la pagina siguiente muestra la
ubicacion de la placa de caracteristicas. Verifique dicha placa antes de instalar el producto y asegurese de
que el mismo cumple con sus requisitos. Para conocer especificaciones mas detalladas del producto,
consulte la seccién 11.1. Especificaciones de Entrada y Salida en la pagina 463.

Nota
Compruebe el nombre del producto, abra el embalaje, y luego verifique que el producto no presente ningun defecto.
Contactese con su proveedor si tiene algin problema o pregunta acerca de su producto.
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/ 3
~—— Hombre del modele |
-
. Especificaciones
el e L de la fuente de
- MAD-ARTY 1) ! alimentacics
M- 1104, WD 1478 -
OUTPUT | z Expecificaciones
: 1A & de walida
B kWi
Sar, Mo SRI2EN0N4E
Irapacisd by 0. K. YU ﬁ EE-
LSis Made in KOREA
LSLV 0055 H100 - 4CEFN
Capacidsd matar
0008 - 0, T5RW 0550 - 55 kv
OE15 - 1.5k 7SR - TSRW
0022« 2, IKW 0900 - 0k
GOET - 3, Thw TI00 - 110k
0055 - 5.5k 1320 - 13IkW
0075 - 7.5k A - 1 60kW
0110 - 11kW 1850 -185kw
050 « 15K 200 - T2
OiES - 16, 5w 2500 - 2500w
0220 - 226W 3950 -3156W
DAIE - I08W 155 - 155kW
0370 - ITHW A000 - A00LW
C450 - 45KW BOOD - SHOKW
Momibre serie
Tersion entrada
- Trifazico 2004
4 Trifasico 4004
Teclado
C-Teclada LCDR
Tipa UL
G-UL abierto
E-LIL Thpe 1
Filtre EMC

F: Con Filtra EMC
M: Sim Filtra EMC

Reastar

D- DL incor parikds
H-Sin reactor inconporado

Nota
Los variadores H100 para 75/90 kW, 400 V cumplen con la norma EMC EN61800-3, sin instalacién de filtros EMC
opcionales.
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1.2. Nombres de las Piezas

La siguiente ilustracion muestra los nombres de las piezas. Los detalles pueden variar entre grupos de

productos.

0,75-30kW (Trifasico)

Cubierta ventilador
de enfriamiento

Ventilader de
fdies enfriamients
de estado
gﬂm en ____Cubierta frental
Puerta LUSE
Isolo Driveview)
Teclado
Bornera de
control
Guia para cables

@;’-—— Cublerta bornes de puesta:
a tierra del EMC

ik #—— Cubierta borne
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37-90kW (Trifasico)

Cubierta ventilacion %

Ventilador de
enfriamiento

Indicador
de estado

teclado LCD ] ._' : ; Cubierta frontal

Puerto USB

Bormmera de
control

@;’._ Cublerta bornes de

puesta a tierra del EMC

[T \\
\% Cubierta borne
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110-132kW (Trifasico)

I efeel e
de estado | -i-.T| i
taclada LCO o }L_f
' 4 aneilador intorms
i
f o
Puerte USB
et Teclado LCD

Cublerta frantal

B fifa di el ol

Guis para cables

¥entilador de
refrigeracitn principsi

Cubderta borne
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160-185kW (Trifasico)

|
Conectar 5 ] k
tectads LED L5
ra
o =
.-.i____'___.
Puerta SR
I Drlwewd
P el Teclado LCD
Cubierta frontal
Guda para cable
Cubisrta barns

Ventilader internsa

4. Bornera de contral

ihe Ventiladoes de
refrigeracian
principal
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220-250kW (Trifasico)

'S ™
| Vel adar
J e ‘—--..!I INtarmafoubiarta
kdicador _,_,i =1
de estado < &
o §— I | B
toclade LCD = I
(A ol i~ 1)
N Py §
. — | i i ®
ey } —
.r. i . i ™ R
Puerto USE
(sl Driveview)
Teclada LCD
Cublerta frontal L ]
Bornera de control
F- Guia para cables
L
Cubierta borne - B e | Ventiladoes de
refrigeracion
principal
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315-400kW (Trifasico)

Yentiladar

mbernafcublerta
Indicador

e eslado

Conector
teclade LED
Puerto U358
[salo Dervoview)
L |
Cublerta frontal
Barnera de
contrgd
Yentiladoes de
refrigeracian
principal
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500kW (Trifasico)

Ventiladar
interno/cubierta

Cubderta fromtal

Bornera de
cantrol

Ventiladoes de
refrigeracion
princkpal




Preparacion para la instalacion

1.3. Consideraciones para la Instalacion

Los variadores se componen de diversos dispositivos electrénicos y de precisién y, por lo tanto, el entorno de
instalacion puede afectar significativamente la vida util y la confiabilidad del producto. La siguiente tabla
detalla las condiciones de operacion y de instalacidn ideales para el variador.

Elementos Descripcion

Temperatura Ambiente* -10 °C-50 °C (40 °C y mas, 2,5% / °C busqueda de reduccion de corriente. 50
°C 75% de la corriente asignada del variador si es posible)

Humedad Ambiente 90% de humedad relativa (sin condensacion)

Temperatura de Almacenamiento -20-65°C (-4-149°F)

Factores Ambientales Protegido de gas corrosivo, gas combustible, vapor de aceite o polvo.

Altitud / Vibracién Maximo 1.000m (3.280 pies) sobre el nivel del mar para operacién estandar.

Luego, el control califica el voltaje y la reduccién de la corriente nominal de
salida en un 1% por cada 100 m (328 pies) hasta 4.000 m (13.123 pies).

Vibracién Menos de 1.0 G (9,8 m/seg?)

Presidn Atmosférica 70 -106 kPA
* La temperatura ambiente es la temperatura medida en un punto ubicado a 5cm (2”) de la superficie del

variador.

@ precaucién
No permita que la temperatura ambiente exceda de los limites permitidos durante el funcionamiento del
variador.

1.4. Seleccion y Preparacion del Lugar de Instalacion

Al seleccionar el lugar de instalacion, tenga en cuenta lo siguiente:
* Elvariador debe instalarse en una pared que pueda soportar el peso del mismo.
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Preparacion para la instalacion

* La ubicacién debe estar libre de vibraciones. La vibracién puede afectar negativamente al
funcionamiento del variador.

* El variador puede alcanzar temperaturas muy elevadas durante el funcionamiento. Instale el
variador en una superficie La instalacion del variador en una superficie ignifuga y con suficiente

espacio libre a su alrededor para permitir que el aire circule. Los siguientes ejemplos detallan las
correspondientes distancias de instalacion.

|

Min S5cm Min 5cm

—

i
i
||
=
I NN N NN N NN N N
AL LD LN
\ NN NN L T N TN
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Preparacion para la instalacion

12

Verifique que haya suficiente circulacion de aire alrededor del variador al instalarlo. Si el variador se
va a instalar dentro de un panel, recinto o rack de gabinete, considere cuidadosamente la posicion
del ventilador de enfriamiento del variador y la rejilla de ventilacion. El ventilador de enfriamiento

debe estar colocado para transferir de manera eficiente el calor generado por el funcionamiento del
variador.

Si se instalan dos o mds variadores en un sélo lugar, disponerlos uno al lado del otro y quitar las
cubiertas de ventilacion. Utilice un destornillador de cabeza plana para quitar las cubiertas de
ventilacién. Sélo los variadores H100 calificados para hasta 30kW pueden instalarse uno al lado del
otro.




Preparacion para la instalacion

Nota
* Se deben quitar las cubiertas de ventilacion cuando se realicen instalaciones una al lado de otra.

* No se pueden realizar instalaciones lado a lado con variadores H100 clasificados para 37 kW vy
superiores.

* Se puede quitar la cubierta de ventilacion para mejorar la eficiencia en el enfriamiento de los
variadores H100 clasificados para 37 kW vy superiores, si el lugar de instalacion cumple con los
requisitos de las certificaciones UL para tipo abierto y no existe peligro de que ingresen objetos
extrafos al variador y provoquen inconvenientes.

* Sise instalan dos o mas variadores de diferentes clasificaciones, es importante disponerlos con un
espacio libre suficiente que permita cumplir con las especificaciones de espacio del variador mas
grande. Los variadores H100 clasificados para hasta 30kW pueden colocarse lado a lado.

: S .
5 Minimo 10cm :

Minimo 5cm

Minimo 5cm

-
ol
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Preparacion para la instalacion

1.5. Seleccion de Cables

Al instalar los cables de alimentacidon y de sefal en la bornera, utilizar cables que cumplen con las
especificaciones requeridas para el funcionamiento seguro y fiable del producto. Consulte la siguiente
informacidn para ayudarse en la seleccién de los cables.

@Precaucién
* Siempre que sea posible utilice cables con la mayor area transversal para el conexionado de

alimentacién de red, para asegurar que la caida de tensién no sea superior al 2%.

* Use cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacién.

* Use cables de cobre aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

* Los variadores entre 15 y 90 Kw deben conectarsea tierra de forma adecuada con conexiones fijas.

* Los variadores entre 5,5kW y 11kW deben conectarsea tierra con conexiones industriales de acuerdo
con las normas IEC 60309.

* El tamafo minimo del conductor a tierra de proteccion debera cumplir con las normas locales de
seguridad para equipos de electricidad con conduccion a tierra de alta proteccion.

* Sélo se puede conectar de forma simultdnea un conductor por borne.

Especificaciones del Cable de Tierra y Cable de Alimentacion

0.75
1.5 1.5 1.5 16 16
3.5 12
2.2
3.7 2.5 25 14 14
2.0,0 V 5.5 4 4 12 12
Trifasica
7.5 10 10 6 6 10 10
11 10 10
15 16 16
14 6
18.5 25 22
0.75
1.5
2 14 1.5 1.5 16 16
2.2
3.7
400\/ 55 2.5 25 14 14
Trifasica
7.5 4 12 4 2.5 12 14
11 4 4 12 12
15 6 6 10 10
16 9
18.5 16 10 6 8
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Preparacion para la instalacion

22 16 10 6 8
14 6
30 25 16 4 6
37 25 25 4 4
45 25 4 25 25 4 4
55 50 50 1/0 1/0
75 70 70 1/0 1/0
38 2
90 70 70 1/0 1/0
110 70X2 70X2 2/0X2 2/0X2
50X2 1X2
132 95X2 95X2 3/0X2 3/0X2
50X2
160 70X2 1/0x2 95X2 95X2 3/0X2 3/0X2
185 ;gz; 3/0x2 120X2 120X2 4/0X2 4/0X2
220 9552 250x2 185X2 185X2 350X2 350X2
X
250 300 x2 185X2 185X2 350X2 350X2
60X4 3/0X4, 3/0X4,
315 150X2 2/0x4, 95X4, 300X2 | 95X4, 300X2 600X2 600X2
70X4 120X4, 120X4, 4/0X4, 4/0X4,
355 150X2 3/0x4 300X2 300X2 600X2 600X2
95X4 120X4, 120X4, 4/0X4, 4/0X4,
400 200X2 4/0x4 400X2 400X2 700X2 700X2
500 120X4 4/0 x4 185X4, 185X4, 350X4, 350X4,
350X2 750X2 630X2 630X2 1500x2 1500x2
Especificaciones del Cable (Control) de Senal
B Seccién®
ornes mmz AWG
P1- P7/CM/VR/V1/12/24/TI 0,33-1,25 16-22
AO1/A02/CM/Q1/EG 0,33-2,0 14-22
A1/B1/C1/A2/C2/A3/C3/A4/C4/A5/C5 0,33-2,0 14-22
S+IS-ISG 0,75 18

1) Utilice cables STP (par trenzado blindado) para el conexionado de sefial.
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Instalaciéon de variador

2. Instalacion del Variador

En este capitulo se describen los métodos de instalacion fisica y eléctrica de los variadores de la serie H100,
incluyendo el montaje y el conexionado del producto. Consulte el diagrama de flujo y diagrama de
configuracién basica que se presentan a continuacidn para entender los procedimientos y métodos de
instalacion que debe seguir para instalar correctamente el producto.

Diagrama de Flujo para la Instalacién

El diagrama de flujo enumera la secuencia a seguir durante la instalacién. Los pasos cubren la instalacién del
equipo y pruebas del producto. Cada paso indica donde obtener mds informacién sobre el mismo.

Identificacion del Producto (p.1)

Seleccidn del Lugar de Instalacién (p.10)

Montaje del Variador (p.19)

Conexionado de Cable de Tierra (p.26)

Conexionado de Alimentacion y Seial (p.28)

Verificaciones Posteriores a la Instalacién (p.45)

Encendido de Variador

Configuracion de Parametros (p.57)

Pruebas (p.47)
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Instalacién de variador

Diagrama de Configuracion Basica

El siguiente diagrama de referencia detalla una configuracién de sistema tipica mostrando el variador y los
dispositivos periféricos.

Antes de instalar el variador, asegurese de que el producto es adecuado para la aplicaciéon (potencia
nominal, capacidad, etc.). Aseglrese de que todos los periféricos necesarios y dispositivos opcionales
(interruptores de resistencia, contactores, filtros de ruido, etc.) estén disponibles. Para mas detalles sobre
los dispositivos periféricos, consulte la seccion 11.4. Dispositivos Periféricos en la pagina 476.

200[V]: 0.75~18.5kW, 400[V]: 0.75~90kW

S ——
Fuente de alirmentacidn Lada de entrada | Lado de salida
Interrptor Contactor Reactar C_A. f Motor
magnétice {Dpcional)
{Opcional)
Reactor C.C.
{Opcional|

400[V]: 110~500kW

S

Fuente de alimentacion Lado de entrada Lado de salida

i

interruptor Contacto Reactor C.A.
magneético {Opcional)
{Opcional)

‘:E' Precaucion

* Los dibujos de este manual muestran al variador sin cubiertas o interruptores para ofrecer una vision
mas detallada de las disposiciones de montaje. Instale todas las cubiertas e interruptores antes de operar
el variador. Opere el producto de acuerdo con las instrucciones de este manual.

* No use un contacto magnético en la entrada del variador para arrancarlo o pararlo con frecuencia.

18



Instalaciéon de variador

e Si el variador estd dafado y pierde el control, la maquina puede causar una situacién peligrosa. Instale un
mecanismo de seguridad de reserva, como un freno de emergencia, para evitar estas situaciones.

* Los altos niveles de consumo de corriente durante el encendido pueden afectar el sistema. Aseglrese de
instalar interruptores debidamente homologados para operar con seguridad en situaciones de
encendido.

* Se pueden instalar reactores para mejorar el factor de potencia. Tenga en cuenta que los reactores se
pueden instalar dentro de los 10 m (32,8 pies) de la fuente de alimentacion si la potencia de entrada sera
los 600kVA. Consulte la seccién 11.5. Especificaciones de Fusible y Reactor en la pagina 478 y seleccione

cuidadosamente un reactor que cumpla con los requisitos.

2.1. Montaje del Variador

Monte el variador en una pared o dentro de un panel siguiendo los procedimientos indicados a
continuacién. Antes de la instalacidén, aseglrese de que hay espacio suficiente para cumplir con las
especificaciones de espacio, y que no hay obstaculos que impidan el flujo de aire del ventilador de
enfriamiento.

Seleccione una pared o panel adecuado para soportar la instalaciéon. Consulte la seccidon 11.3. Dimensiones

Externas en la pagina 472 y verifique las dimensiones del soporte de montaje del variador.

1. Utilice un nivel para trazar una linea horizontal en la superficie de montaje, y luego marque
cuidadosamente los puntos de fijacion.

2. Perfore los dos orificios superiores para los tornillos de montaje y luego coloque los mismos. No ajuste
los tornillos en este momento. Una vez montado el variador, ajuste completamente los tornillos de
fijacion.

3. Monte el variador en una pared o dentro de un panel con los dos tronillos superiores, y luego ajustar

los tornillos superiores de montaje.

19



Instalacién de variador

200[V]: 0.75~18.5kW, 400[V]: 0.75~185kW 400[V]: 220~500kW

4. Instale los dos tornillos inferiores de montaje. Asegurese de que el variador se encuentre ubicado en
forma plana sobre la superficie de montaje, y que la superficie de instalacidon soporte con seguridad el
peso del variador.

200[V]: 0.75~18.5kW, 400[V]: 0.75~185kW 400[V]: 220~500kW
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Instalaciéon de variador

@' Precaucion

* No transporte el variador sujetandolo por las cubiertas o superficies de plastico del variador. El variador
puede volcarse si las cubiertas se rompen, causando lesiones o dafos en el producto. Cuando mueva el
equipo, siempre sosténgalo utilizando los marcos de metal.

* Los variadores de alta capacidad son muy pesados y voluminosos. Utilice un método de transporte
adecuado para ese peso.

* Noinstale el variador en el suelo o de lado contra una pared. El mismo debe instalarse verticalmente, en
una pared o dentro de un panel, con su plano trasero en la superficie de montaje.

2.2.  Habilitar la Bateria del RTC (Reloj en Tiempo Real)

El variador serie H100 viene de fabrica con una bacteria de litio-manganeso CR2032 preinstalada en la
entrada/salida de la PCB. La bateria alimenta el RTC incorporado del variador. La bateria se instala con una
tira de aislacion protectora para evitar su descarga; quite esta tira protectora antes de instalar y usar el
variador.
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Instalacién de variador

@ Precaucion

La descarga electrostatica (ESD) del cuerpo humano puede dafiar los componentes electrénicos sensibles de la PCB.
Por lo tanto, tenga mucho cuidado de no tocar la PCB o los componentes de la PCB con las manos descubiertas
mientras trabaja en la entrada/salida de la PCB.

Para evitar dafios en la PCB por ESD, toque un objeto metalico con sus manos para descargar la electricidad antes de
trabajar en la PCB o use una pulsera antiestatica y realice la conexidn a tierra con un objeto metalico.

Siga las siguientes instrucciones para quitar la tira de aislacién protectora y habilitar la opcién del RTC en el
variador serie H100.

1. Apague el variador y asegurese que a tension del bus de CC bajé a un nivel seguro.

2. Afloje el tornillo de la tapa y luego quite la tapa de la alimentacion.

Modelos 0,75-30kW Modelos 37-90kW

Modelos 110-185kW Modelos 220-500kW
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Instalaciéon de variador

3. Quite el teclado del cuerpo del variador.

Modelos 0,75-30kW Modelos 37-90kW

4. Afloje los tornillos que aseguran la tapa frontal y quite la tapa frontal levantandola. La PCB quedara a la
vista.

Modelos 0,75-30kW Modelos 37-90kW

5. Ubique la caja que contiene la bateria del RTC en la PCB de E/S y quite la tira de aislacidn protectora
tirando suavemente.
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Modelas O, 75-90kW Modelos 110-185k'w Modelos E20-5000KW

6. Vuelva a colocar la tapa frontal, la tapa de la corriente y el teclado dentro del cuerpo del variador.
7. Para obtener informacién detallada acerca de la bateria del RTC, remitase a las especificaciones de la
bateria, en la pagina 459.

@ Precaucién
Asegurese de que el variador esté apagado y que tensién del bus de CC haya bajado hasta un valor seguro
antes de abrir la tapa de la bornera y colocar bateria del RTC.

2.3. Conexionado

Abra la cubierta frontal, extraiga las guias de cables y la cubierta de los bornes de control, y luego instalar la
conexién de tierra como se especifica. Complete el cableado mediante la conexién de un cable de
clasificacidn adecuada a los bornes de la bornera de alimentacion y control.

Lea cuidadosamente la siguiente informacién antes de realizar el conexionado del variador. Se deben seguir
todas las indicaciones de advertencia.

@ Precaucion

* |Instale el variador antes de realizar el conexionado.

* Asegurese de que no haya pequenos residuos de metal, tales como restos de cables, en el interior del
variador. La presencia de restos de metal en el variador puede causar una falla del mismo.

e Ajustar los tornillos de los bornes con el par de apriete especificado. Si los tornillos de la bornera quedan
flojos, los cables podrian desconectarse y causar un cortocircuito o una falla del variador. Consulte la
pagina 490 para conocer las indicaciones sobre el par de apriete.

* No coloque objetos pesados encima de los cables eléctricos. Los objetos pesados pueden dafiar el cable y
provocar una descarga eléctrica.

e Utilice cables con la mayor area transversal, apropiados para el conexionado bornes de alimentacién,
para asegurar que la caida de tensién no sea superior al 2%.

* Use cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacién.

* Use cables de cobre aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.
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e Sitiene que cambiar los cables de los bornes debido a fallas relacionadas con el conexionado, asegurese
de que la pantalla del teclado del variador se encuentre apagada, al igual que la lampara de carga bajo la
cubierta frontal, antes de trabajar en las conexiones del cableado. El variador puede mantener una carga
eléctrica de alto voltaje mucho después de que la fuente de alimentacién se ha apagado.

* Las conexiones accesibles y piezas que se mencionan abajo son de clase protectora 0. Eso significa que la
proteccion de esos circuitos se basa en la aislacion basica y se torna peligrosa en caso de falla en la
aislacioén basica. Por lo tanto, los dispositivos conectados a esos circuitos deben proporcionar una
proteccién por descarga eléctrica como si el dispositivo estuviese conectado a la red eléctrica principal.
Ademas, durante la instalacién dichas piezas deben ser consideradas, en relacidon con una descarga
eléctrica, como circuitos de tension de la red eléctrica principal.

[Circuitos clase 0]

—ENTRADA MULTIFUNCION: P1-P7, CM
—ENTRADA ANALOGICA: VR, V1, 12, Tl
—>SALIDA ANALOGICA: AO1, AO2, TO

* CONTACTO: Q1, EG, 24,A1, C1, B1,A2~5, C2~5, S+, S-, SG

Paso 1: Cubierta de los Bornes y Guia de Cables

Se deben retirar la cubierta de los bornes y la guia de cables para instalar los cables. Consulte los siguientes
procedimientos para retirar las cubiertas y guia de cables. Los pasos para retirar estas piezas pueden variar
en funcién del modelo del variador.

1. Afloje el tornillo que sujeta la cubierta delantera. A continuacidn, retire la cubierta levantandola desde
el fondo y deslizandola por la parte frontal del variador.

f:"‘ ; I.g
=

T
I

L=
|

el il

L i

Modelos 0,75-90kW Modelos 110-185kW Modelos 220-500kW

2. Empuje y mantenga las palancas a ambos lados de la guia de cables (0) y luego retire la guia del cable
tirando de la misma hacia afuera en la parte delantera del variado (Q). En algunos modelos la guia de
cables esta sujeta con un tornillo, el cual debe quitarse primero.
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3. Conecte los cables a los bornes de alimentacidn y los bornes de control. Para las especificaciones sobre
cables, consulte la seccién 1.5. Seleccion de Cables en la pagina 14.

Paso 2: Conexion de tierra

Retire la(s) cubierta(s) de los bornes y la guia de cables. Luego siga las instrucciones que aparecen a
continuacién para instalar la conexion de tierra para el variador.

1. Localice el borne de tierra y conecte un cable de tierra apto para los bornes. Consulte la seccién 1.5.
Seleccion de Cables en la pagina 14 para consultar las especificaciones del cable adecuado para su
instalacion.

Bornes de Tierra

Modelos 0,75-30kW Modelos 37-90kW
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Instalacion de variador

Bornes de tierra § -

Modelos 110-185kW Modelos 220-250kW

Modelos 315-500kW

Conecte los otros extremos de los cables de tierra al borne de puesta de tierra (masa).
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Nota
* Los productos de 200 V requieren puesta a tierra Clase 3. La resistencia a tierra debe ser <100Q.

* Los productos de 400 V requieren puesta a tierra Clase 3 Especial. La resistencia a tierra debe ser <10Q.

/\ Advertencia

Instale las conexiones a tierra para el variador y el motor siguiendo las especificaciones correctas para
garantizar un funcionamiento seguro y preciso. El uso del variador y el motor sin las conexiones a tierra
especificadas puede provocar una descarga eléctrica.

Este producto puede generar corriente contindan en el conductor a tierra de proteccion. Si se usa para
protecciéon un RCD o un dispositivo de monitoreo (RCM), sélo se puede usar un RCD o RCM de tipo B para
alimentar al producto.

Paso 3: Conexionado de los Bornes de Alimentacion

La siguiente ilustracion muestra la disposicion de la bornera de alimentacion. Consulte las descripciones
detalladas para entender la funcién y la ubicacion de cada borne antes de realizar las conexiones del
cableado. Asegurese de que los cables seleccionados alcanzan o superan las especificaciones de la seccidn
1.5. Seleccion de Cables en la pagina 14 antes de instalarlos.

@' Precaucion

¢ Aplicar pares de apriete aptos para los tornillo de los bornes. Si los tornillos quedan sueltos pueden
causar cortocircuitos y fallas en el funcionamiento. Ajustar demasiado los tornillos puede dafiar los
bornes y causar cortocircuitos y fallas en el funcionamiento.

e Utilice sdlo cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacion, y
aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

* Los conexionados de alimentacidon deberdn estar conectadas a los bornes R, S y T. Conectarlos a los
bornes U, V, W provoca dafios internos al variador. El motor debe estar conectado los bornes U, V, W. No
es necesaria una disposicion de la secuencia de fase.

* El equipamiento solo puede ser instalado en aéreas eléctricas cerradas.
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0,75-30kW (trifasico)

Short M
Bar

5l

P1(+) P2(+)
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Entrada CA Trifésica Motor

Etiquetas y Descripcidn de los Bornes de Alimentacion

Etiquetas Bornes Nombre Descripcion

R(L1)/S(L2)/T(L3) Borne de entrada de alimentacion de CA Conexiones de la alimentacion de CA.
B io .

P1(+) Borne de conexién CC+ ornes de tension CC (+). Se usa para conectar un
reactor externo.

P2(+) Borne de conexién CC+ Se l'Jsa para una conexién CC (+) del
variador de CC
Borne de tension CC (-).

N- Borne de conexion CC- Se usa para una conexién CC (-) del variador de
CC.

P2(+)/B Bornes resistencia de frenado Conexién de la resistencia de frenado.

u/V/W Bornes de salida de motor Conexiones del motor de induccidn trifasico.
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Nota

Aplique una entrada de CC a los bornes P2 (+) y N (-) para operar el variador con entrada de CC.

37-90kW (trifasico)

|—|-— PR3+
P2i#) }
- -
Ni)

Entrada CA Trifasica Motor

Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Alimentacién

Etiquetas Bornes Nombre Descripcion

R(L1)/S(L2)/T(L3) Borne de entrada de alimentacion de CA Conexiones de la alimentacion de CA.

P2(+) Borne de conexién CC+ Bornes de tensidn CC (+). Se usa para conectar
un reactor externo.

P3(+) Borne de conexién CC+ Se %lsa para una conexion CC (+) del
variador de CC
Borne de tension CC (-).

N- Borne de conexién CC- Se usa para una conexiéon CC (-) del variador de
CC.

U/V/W Bornes de salida de motor Conexiones del motor de induccion trifasico.
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110-250kW (trifasico)

Instalacion de variador

P(+)

— Moto r——

B =z Fasy [

| () ) C v JC v ) Cw )

g

Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Alimentacién

Borne de entrada de . . .

R(L1)/S(L2)/T(L3) alimentacion de CA Conexiones de la alimentacion de CA.
N ili

B Terminales de resistencia de freno o. puede ser utilizado porque no provee una
unidad de frenado.

P(+) Borne de conexion CC+ + Terminal de tensién CC.
-Terminal de tensién CC.

N- Borne de conexion CC- Se utiliza para una conexién CC (-) del inversor
de potencia de CC.

u/vV/W Bornes de salida del motor Conexiones cableadas del motor inducido trifasico.
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315-500kW (trifasico)
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R(L1)/S(L2)/T(L3)

Borne de entrada de alimentacion

Conexiones de la alimentacion de CA..

de CA

P(+) Borne de conexion CC+ + Terminal de tension CC
-Terminal de tensién CC.

N- Borne de conexion CC- Se utiliza para una conexién CC (-) del inversor
de potencia de CC.

UMW Bornes de salida del motor C(.)r}e.xiones cableadas del motor inducido
trifasico.

Nota

* Aplique una entrada de CC a los bornes P2 (+) y N (-) para operar el variador con entrada de CC.

* Use cables STP (Par Trenzado Blindado) para conectar un motor situado a distancia con el variador. No
utilice cables de tres conductores.

* Aseglrese de que de que la longitud total del cable no supere los 150 m (492 pies). Para variadores con
capacidad <=3,7 kW, asegusere de que la longitud total del cable no supere los 50 m (165 pies)

* El par del motor puede disminuir cuando opera a frecuencias bajas y cuando se usa un cable largo entre
el variador y el motor. Un cable largo también puede aumentar la susceptibilidad de un circuito de
capacitancia parasita y puede desencadenar disparar los dispositivos de proteccidn contra
sobretensiones corriente o provocar un mal funcionamiento del equipo conectado al variador.
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* La caida de tensidn se calcula utilizando la siguiente formula:

Caida de tension (V) = [V3 X resistencia del cable (mQ/m) X longitud del cable (m) X corriente (A)]/1000

* Utilice cables con la mayor area transversal para asegurar que la caida de tensidn se minimice sobre
cables largos. La reduccion de la frecuencia portadora y la instalacién de un filtro de micro sobretension
aumento también puede ayudar a reducir la caida de tension.

Distancia <50m (165 pies) <100m (330 pies) >100m (330 pies)
Frecuencia Portadora Permitida <15 kHz <5 kHz <2,5 kHz
AN Advertencia

No conecte la alimentacion al variador hasta completar totalmente la instalacidn y el variador esté listo
para ser operado. De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica.

@ Precaucion
* Los cables de alimentacion deben estar conectados a los Bornes R, Sy T. La conexidn de estos cables en

otros bornes puede danar el variador.

e Utilice bornees de ojillo aisladas al conectar los cables a los bornes R/S/Ty U/V/W.

* Las conexiones de los bornes de alimentacion del variador pueden causar arménicas que podrian
interferir con otros dispositivos de comunicacién ubicados cerca del variador. Para reducir la
interferencia, puede ser necesaria a instalacién de filtros de ruido o filtros de linea.

* Para evitar la interrupcion del circuito o dafios al equipo conectado, no instale condensadores fase
avanzada, proteccidon contra sobretensiones o filtros de ruido electrénicos en el lado de salida del
variador.

* Para evitar la interrupcién del circuito o dafios al equipo conectado, no instale contactores magnéticos
en el lado de salida del variador.

Paso 4: Conexionado de los Bornes de Control

Las siguientes ilustraciones muestran el disefio detallado de los bornes de los cables de control, y los
interruptores del tablero de control. Consulte la informacidn detallada proporcionada a continuacién y la
seccidn 1.5. Seleccion de Cables en la pagina 14 antes de realizar el conexionado de los bornes de control y

asegurese de que los cables utilizados cumplen con las especificaciones establecidas.
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Simbolos de los Interruptores y Descripcion

Interruptor | Descripcion Valor de Fabrica
SWi1 Ion;cf(;rruptor de seleccion de Resistencia de Terminacién (lzquierda: On, Derecha: Derecha: OFF
SW2 Interruptor de seleccién de modo NPN/PNP (lzquierda: PNP, Derecha: NPN) Derecha: NPN
SW3 Interruptor de seleccién de modo V1/T1 (PTC) (Izquierda: V1, Derecha: T1) Izquierda: V1
Swa Inter.ruptor de seleccion de bornes de entrada de tension/corriente analdgica lzquierda: 12
(Izquierda 12, Derecha V2)
Interruptor de seleccién de bornes de salida de tensién/corriente analdgica . i
SW3 (Izquierda VO, Derecha 10) lzquierda: VO
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Diagrama de Conexionado de la Bornera de Control de Entrada y Salida
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Instalaciéon de variador

Entrada sefial R5-485
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analdgica 1
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110~500kW

U

LR

(swa) (sw3) (SW2) (SW5)

@

&) @ &3

©

€)M B @) @ M & €9

(o]
(9 (8D @DIE) @) ©)|(9)| | @) E9 @@‘
Funcién Etiqueta | Nombre Descripcion
Configurable para bornes multifuncion.
Los bornes y valores de fabrica son los siguientes:
P1: Fx
Confi L. P2: Rx
bg:’nf“rac'on P1-P5 Entrada multifuncién 1-7 | P3: BX
[tifuncion P4: RST
mu P5: Speed-L
P6: Speed-M
P7: Speed-H
CM Secuencia comun Borne comun para entradas y salidas analdgicas.
Se utiliza para configurar o modificar una referencia de
frecuencia a través de la entrada de tensién o corriente
VR Alimentacion analdgica.
potencidmetro Salida de Tensién Maxima: 12V
Configuracion Salida de Corriente Mdaxima: 12mA
entrada Potencidmetro: 1-10k Q
analdgica Se utiliza para configurar o modificar una referencia de
Entrada de tension para frecuencia a través del borne de entrada de tension
Vi la referencia de analdgica.

frecuencia

Unipolar: 0-10V (12V Max)
Bipolar: -10-10V (+ 12V Max)
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Funcidon Etiqueta | Nombre Descripcion
Se utiliza para configurar o modificar una referencia de
L, frecuencia a través de los bornes de entrada de tensién o
Entrada de tensién/ . L
. corriente analdgica.
corriente para la entrada . . .
. Cambiar entre los modos tension (V2) y corriente (12)
Vv2/12 de referencia de - .
frecuencia utilizando un interruptor del tablero de control (SW4).
Corriente de entrada: 0-20mA
Corriente de entrada maxima: 24mA
Resistencia de entrada: 249 Q
. Configure o modifique las referencias de frecuencia
Entrada de impulsos para
. usando las entradas de pulsos de 0 a 32 kHz.
Tl entrada de referencia de

frecuencia (Tren de pulsos)

Nivel bajo: 0-0,8V
Alto Nivel: 3,5-12V

Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Salida / Comunicacién

Funcion

Etiqueta

Nombre

Descripcion

Salida
Analdgica

AO

Salida Tensién/
Corriente

Se utiliza para enviar la informacién de salida del variador
a dispositivos externos: frecuencia de salida, corriente de
salida, tensién de salida, o tensidén CC. Utilice el
interruptor (SW5) para seleccionar el tipo de salida de
sefial (tension o corriente) en el borne AO.
Especificaciones de Salida de Sefial:

Tension de salida: 0-10V

Tensidn/corriente de salida maxima: 12V/10mA
Corriente de salida: 0-20mA

Corriente de salida maxima: 24mA

Valor de fabrica: Frecuencia

Contactos
Bornes

Q1

Borne multifuncion
(colector abierto)

Selecciona una sefal de salida multifuncién o salida de
impulsos, frecuencia de salida, corriente de salida, tension
de salida, tensidn CC al seleccionar una de las salidas.
26VCC, menos de 50mA

Borne de salida de impulsos

Frecuencia de salida: 0-32 Hz

Tension de salida 0-12 V

EG

Comun

Borne de tierra comun de fuente de alimentacién externa
del colector abierto.

24

Alimentacion externa 24V

Corriente de salida maxima: 100mA

Sélo utilice este borne para alimentar a una configuracion
de circuito del modo PNP

(por ejemplo, alimentar otros dispositivos externos).

37




Instalacién de variador

Funcidon Etiqueta Nombre Descripcion
Envia sefiales de alarma cuando la funcién de proteccion
se activa
Contacto A B (N.O.: 250VCA <2A, 30VCC <3A
Al/C1/B1 Salida de séﬁal de falla N.C.: 250VCA <1A, 30VCC <1A)
Sefial de falla: A1-C1 electrificada (B1-C1 no electrificada).
Sefial normal: B1-C1 electrificada (A1-C1 no electrificada).
Valor de Fabrica: Frecuencia
A2/C2 - - o .
. , Definido en las caracteristicas de sefial del variadpr como
A3/C3 Contacto A salida relé . . . . .,
Ad/CA multifuncion salida mediante el borne de salida multifuncién.
AS/C5 (250VCA <5A, 30VCC <5A).
Se utiliza para enviar o recibir sefiales RS-485. Consulte la
S+/S-/SG Linea de sefial RS485 seccion Caracteristicas de Comunicacién RS-485 en la
pagina 315 para mas detalles.
Nota

* Al realizar el conexionado en los bornes de control, asegurese de que la longitud total del cable no

supere los 50m (165 pies).

* Asegurese que la longitud del conexionado relacionado con la seguridad no supere los 30m (100 pies).

* Asegurese que la longitud del cable entre un teclado LCD y el variador no supere los 3,04m (10 pies). Las

conexiones de cable superiores a 3,04m (10 pies) pueden causar errores de seiial.

* Use material de ferrita para proteger los cables de sefial contra interferencia electromagnética.

e Al sostener cables mediante bridas, tenga cuidado de no colocarlas a menos de 15cm (6 pulgadas) del

variador. Esto proporciona un acceso suficiente a cerrar completamente la tapa frontal.

Paso 5: Seleccion Modo PNP/NPN

El variador H100 ofrece dos secuencias para el borne de entrada del circuito de control: el modo NPN y el
modo PNP. Es posible cambiar la logica del borne de entrada a modo NPN y a modo PNP usando el

interruptor de ajuste NPN/PNP (SW2). Consulte la siguiente informacién detallada.
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Modo PNP
Seleccione el modo PNP con el interruptor de ajuste PNP/NPN (SW2). El valor por defecto inicial de fabrica es
el modo NPN. CM (24V tierra) es el borne comun para la sefial de entrada del punto de contacto y P24 es la
fuente interna de 24V. Si quiere usar una fuente externa de 24V conecte el borne (-) de la fuente externa a
CM (24V tierra).

P24

=

PNP NPN

Fan
Ay

M
24V

P1(FX)

O O——Q P2RX)

Fuente(-) y borne CM
Modo NPN

Seleccione el modo NPN con el interruptor de ajuste PNP/NPN (SW2). El valor por defecto inicial de fabrica
es el modo NPN. CM es el borne comun de tierra para todas las entradas analdgicas a la bornera, y P24 es la

fuente interna de 24V.

P24

PNP NPN

.
h—y

CMJ;

P1(FX)

O
@

—O O——0 P2(RX)
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Paso 6: Desactivacion del Filtro EMC para Fuentes de Alimentacion con Conexion de Tierra

Asimétrica

Los variadores H100 400 V 0,75-55W, 110~500kW (trifasicos) cuentan con un filtro EMC incorporado vy
activado de fébrica. Un filtro EMC evita la interferencia electromagnética mediante la reduccién de las

emisiones de radio desde el variador. El uso del filtro EMC no siempre es recomendable, ya que aumenta la

corriente de fuga. Si un variador utiliza una fuente de alimentacidn con una conexién de tierra asimétrica, el

filtro EMC debe estar desactivado.

Conexion de Tierra Asimétrica

R(LT) R(LT)
Toma en el
Fasela medio de
tierra en fasela
conexién en tierra en
delta conexion en
(Sistemas S(L2) delta S(L2)
TN) (Sistemas
— T3 |™ T(L3)
R(L1)
L R(LT)
A tierra en Conexién S(L2)
extremo de trifasica sin
fase Unica tierra 52
(Sistemas (Sistemas
TN) N TN) T(L3)
T(L3)
A Peligro
e No active el filtro EMC si el variador utiliza una fuente de alimentacidn con una estructura de tierra

asimétrica (sistemas a tierra en un vértice), por ejemplo, una conexién en delta. Se pueden causar

lesiones fisicas o la muerte por descarga eléctrica.

* Espere al menos 10 minutos antes de abrir las cubiertas y exponer las conexiones de los bornes. Antes

de comenzar los trabajos en el variador, pruebe las conexiones para garantizar que la tensidon de CC se

haya descargado por completo. Se pueden causar lesiones fisicas o la muerte por descarga eléctrica.

Ante de utilizar, confirme el sistema de puesta a tierra de alimentacién. Desactive el filtro EMC si la fuente

de alimentaciones tiene una conexién de puesta a tierra asimétrica.
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Desactivacion del Filtro EMC Incorporado para Variadores 0,75-30kW (trifasicos)

Consulte las figuras siguientes para localizar el borne de encendido/apagado del filtro EMC y vuelva a colocar
el tornillo de metal con el tornillo de plastico. Si se necesita el filtro EMC en el futuro, invierta los pasos y
coloque el tornillo de plastico con el tornillo de metal para volver a conectar el filtro EMC.

Si se necesita el filtro EMC en el futuro, invierta los pasos y reemplace los tornillos de plastico por tornillos
de metal para volver a conectar el filtro EMC.

Tornillo Acero | Tornillo Plé5ﬁcu|

EMCON | EMC OFF |

Desactivacion del Filtro EMC Incorporado para Variadores 0,75-30kW

Siga las siguientes instrucciones para desactivar los filtros EMC para los variadores H100 clasificados para 37-
55kW.

1. Retire la cubierta de tierra del EMC ubicada en la parte inferior del variador.
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2. Retire el cable de tierra del EMC del borne derecho (Filtro de EMC-ON/valor de fabrica), y conéctelo al
borne izquierdo (Filtro de EMC-OFF / para fuentes de alimentacion con conexion a tierra asimétrica).

Si se requiere el filtro de EMC en el futuro, invierta los pasos y conecte el cable de tierra del EMC al borne
derecho para activar el filtro de EMC.
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Nota
El borne de la derecha se usa para ACTIVAR el filtro de EMC (por defecto de fabrica). El borne de la

izquierda se usa para DESACTIVAR el filtro de EMC (para fuentes de alimentaciéon con tierra asimétrica).

Filtro EMC OFF

Filtro EMC ON

. (valar fabrica)

Deshabilitar el filtro EMC incorporado para inversores de 110-500kW (Trifasicos)
Siga las instrucciones enumeradas a continuacién para desactivar los filtros EMC para los inversores H100

con capacidad para 110-500kW.

1 Retirar la tapa frontal localizada en la parte de arriba del inversor.

2 Retirar el cable a tierra de EMC de la bornera correcta (EMC filtro-ON/falla de fabricacién), y conéctelo a la
terminal de izquierda (filtro EMC-OFF/ para fuentes de alimentacién con toma de corriente asimétrica).

110-132kW (trifasico) 160-185kW (trifasico)

EMC Filter ON. {2 ~E{ ON | = S :
l - J o ENC Fiter On ) =HC (5) (0] v
2 g ) a4
A \ Varistor Off n
AL

H @)
R

FarstorOn v BMe (O (@ v,

[ Varistor On }EM\, 1) (&) vaR

\ EMC Filter O
A L
=
“é-_"
EMCFilter On } &ic {3 @) van
4 Varistar On .
M 4
@
o Ty

(=
. Ire

["EMC Filter Off ™ 4
\ Varistor Off
 —

[
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220-250 kW (trifasico) 315~500 kW(trifasico)
EMC Filter On
Varistor On
\ 20 T

EMC Filter On
Varistor Off 7

EMT Filter O
‘aristor On

Paso 7: Montaje de las Cubiertas y del Soporte de Colocacion de Cables

Volver a montar el soporte de colocacién de los cables y las cubiertas después de completar el cableado y las
configuraciones bdsicas. Tenga en cuenta que el procedimiento de montaje puede variar de acuerdo al grupo

de productos o al tamafio del marco del producto.
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2.4. Lista de Verificaciones Posteriores a la Instalacion

Después de completar la instalaciéon, compruebe los elementos en la tabla siguiente para asegurarse de que
el variador se ha instalado de manera correcta y segura.

Elementos Aspecto a Verificar Ref. Resultado
¢Es adecuada la ubicacion de instalacién? p. 11
éCumple el medio ambiente con las condiciones de funcionamiento del

Ubicacién de | variador? p.11

Instalacion / | éCoincide la fuente de alimentacion con la entrada nominal del variador? p. 463

Verificacion ¢Es la salida nominal del variador suficiente para alimentar al equipo? El

Potencia E/S | menor rendimiento derivara en ciertas circunstancias. Consulte la seccién
11.8. Disminucidn de la Capacidad de Corriente Nominal Continua en la p. 463
pagina 569 para obtener mas informacién).
¢Existe un interruptor automatico instalado en el lado de entrada del
variador? p. 18
éSe encuentra el interruptor correctamente seleccionado? p. 476
¢Se encuentran los cables de la fuente de alimentacion conectados
correctamente a los bornes R/S/T del variador?

(Precaucion: la conexién de la fuente de alimentacidn a los bornes U/V/W p. 28
podra dafiar el variador).

¢Se encuentran los cables de salida del motor conectados en la rotacién de

fase correcta (U/V/W)?

(Precaucion: los motores giraran en sentido inverso si los cables trifasicos p. 28
no estdn conectados en la rotacidn correcta).

Conexionado | éSe encuentran los cables utilizados en las conexiones de los bornes de

Bornes de alimentacion correctamente clasificados? p. 14

Alimentacion | ¢Se encuentra el variador correctamente conectado a tierra? p. 26
éSe encuentran los tornillos de los bornes de alimentacién y los tornillos de
los bornes de puesta de tierra ajustados con el par de apriete especificado? p. 28
¢Se encuentran los circuitos de proteccién de sobrecarga instalados
correctamente en los motores (si varios motores se comandan utilizando -
solo un variador)?
¢Se encuentra el variador separado de la fuente de alimentacion mediante
un contactor magnético (si existe una resistencia de frenado en uso)? p. 18
¢éSe encuentran los capacitores de fase avanzada, la proteccidn contra
sobretensiones y los filtros contra interferencia electromagnética

. p- 28
correctamente instalados?
(Estos dispositivos no DEBEN instalarse en el lado de salida del variador).
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Elementos Aspecto a Verificar Ref. Resultado

¢éSe utilizan cables STP (Par Trenzado Blindado) para el conexionado de los
bornes de control?

éSe encuentra el blindaje del cableado STP correctamente conectado a
tierra?

Si se necesita una operacion de 3 hilos, ése encuentran los bornes de
Conexionado | entrada multifuncién definidos antes de la instalacidn de las conexiones del | p. 33
Bornes de cableado de control?

Control éSe encuentran los cables de control conectados correctamente? p. 33

¢Se encuentran los tornillos de los bornes de control ajustados en el par de

.1

apriete especificado? p. 19
¢Es la longitud total del cable de todo el cableado de control < 100m (165

. p. 38
pies)?
¢Es la longitud total del cableado de seguridad < 30m (100 pies)? p. 38
éSe encuentran las tarjetas opcionales conectadas correctamente? -
éExiste algun residuo dentro del variador? p. 19

éExisten cables en contacto con bornes adyacentes, creando un potencial
riesgo de cortocircuito?

¢Las conexiones de los bornes de control se encuentran separadas de las

Otros . . -
conexiones de los bornes de potencia?
¢Se han reemplazado los capacitores si se usaron durante > 2 afios? -
¢Se hainstalado un fusible para la fuente de alimentacion? p. 478
¢Las conexiones con el motor se encuentran separadas del resto de las
conexiones? i
Nota

El cable STP (Par Trenzado Blindado) tiene una pantalla blindada de alta conductividad alrededor del par
de cables trenzados. Los cables STP protegen a conductores contra la interferencia electromagnética.
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Ejecucion de la Prueba

Una vez finalizada la lista de verificaciones posteriores a la instalacién, siga las siguientes instrucciones para

probar el variador.

1.

Nota

Encienda la fuente de alimentacién del variador. Asegurese de que la luz de la pantalla del teclado

esté encendida.

Seleccione la fuente de comando.

Ajuste una referencia de frecuencia y, a continuacién, compruebe lo siguiente:

Si selecciona V1 como fuente de referencia de frecuencia, écambia la referencia de acuerdo con la
tensidn de entrada en VR?

Si selecciona V2 como fuente de referencia de frecuencia, éise encuentra el interruptor del selector
de tension/corriente (SW4) ajustado a corriente? y é¢Cambia la referencia de acuerdo con la
corriente de entrada?

Si selecciona 12 como fuente de referencia de frecuencia, ése encuentra el interruptor del selector
de tension/corriente (SW4) ajustado a corriente? y é¢Cambia la referencia de acuerdo con la

corriente de entrada?

Ajuste el tiempo de aceleracion y deceleracién.

Arranque el motor y verifique lo siguiente:

* Asegurese de que el motor gira en la direccidn correcta (consulte la nota que aparece abajo).

* Asegurese de que el motor acelera y decelera de acuerdo con los tiempos establecidos, y que
velocidad del motor alcanza la referencia de frecuencia.

Si el comando de avanzado (Fx) estd encendido, el motor debe girar en sentido inverso a las agujas del reloj cuando
se mira desde el lado de la carga del motor. Si el motor gira en direccién inversa, cambiar los cables en los bornes U

y V.

Verificacion de la Rotacion del Motor

1.
2.
3.

En el teclado, ajuste el cddigo DRV -07 a 1 (Teclado).

Ajuste una referencia de frecuencia.

Si el variador se encuentra en modo OFF, pulse la tecla [AUTO] una vez en el teclado para que el
variador opere en direccion de avance (Fx).

Si el variador se encuentra operando en modo AUTO, pulse la tecla [AUTO] dos veces en el teclado
para que el variador opere en direccion de avance (Fx).

Observe la rotacidn del motor desde el lado de la carga y asegurese de que el motor gira en sentido
inverso a las agujas del reloj (avance).

la
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& Advertencia
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Compruebe los ajustes de los parametros antes de poner en funcionamiento el variador. Quizas
requiera cambiar valores de parametros dependiendo de la carga.

Para evitar danos en el variador, no aplique una tensién de entrada que exceda la tensién nominal
para el equipo.

Antes de hacer funcionar el motor a maxima velocidad, confirme la capacidad nominal del motor.
Como los variadores se pueden utilizar para aumentar facilmente la velocidad del motor, sea
cuidadoso para asegurar que las velocidades del motor no excedan accidentalmente la capacidad
nominal del motor.



Realizar Operaciones Bdasicas

3 Realizar operaciones basicas

En este capitulo se describe la disposicion y las funciones del teclado. También introduce grupos y codigos de
pardmetros, necesarios para realizar las operaciones bdsicas. El capitulo también describe el correcto
funcionamiento del variador antes de avanzar hacia aplicaciones mds complejas. Se proporcionan ejemplos
para demostrar cémo funciona el variador.

3.1. Acerca del Teclado

El teclado estd integrado por dos componentes principales — el display y las teclas (entradas) de funciones.
Consulte la siguiente ilustracion para identificar los nombres de partes y funciones.

3.1.1. Teclas de Funcion

La siguiente tabla muestra los nombres y funciones de las teclas de funciéon del teclado.

Display LCD

DI@iT AL LOADER

™ Indicador LED
modo AUTO

Indicador LED
modo HAND (manual)

Indicador LED
modo OFF

49



Caracteristicas Basicas

Tecla Nombre Descripcion
@ Tecla [MODE] Se usa para cambiar de modo.
'f'{'.?“ Tecla [PROG/Ent] Se usa para seleccionar, confirmar o guardar un valor de parametro.

Tecla [UP]
Tecla [DOWN]

Cambiar entre codigos, o para aumentar o disminuir los valores de los
parametros.

Tecla [LEFT]
Tecla [RIGHT]

Cambiar entre grupos, o para mover el cursor durante la configuraciéon o
modificacién de pardmetros.

Tecla [MULTI]

Se usa para realizar funciones especiales, como registro del cédigo de
usuario.

Tecla [ESC]

Se usa para cancelar de una entrada durante la definicién de parametros:
Presionando la tecla [ESC] antes de pulsar la tecla [PROG/Ent] revierte el
valor del pardmetro al valor definido previamente.

Presionando la tecla [ESC] mientras se editan cddigos en cualquier grupo de
funcidén hace que el teclado muestre el primer cédigo del grupo de funcion.
Presionando la tecla [ESC] mientras se mueve entre los cédigos hace el
teclado muetsre el modo monitor.

Tecla [HAND]

Se usa para cambiar al modo de operacién HAND (local/manual).

Tecla [OFF]

Se usa para cambiar al modo de operacion OFF (reposo) o para reiniciar ante
fallas del variador.

Tecla [AUTO]

Se usa para cambiar al modo de operacién AUTO (remoto).
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3.1.2.  Acerca del Display

Display Modo Monitoreo

€ —=uoN"T/K N §TP  0.0Hz | —— Barra de Estado

La siguiente tabla muestra los elementos del display y sus nombres/funciones.

No. | Nombre Descripcion

Muestra uno de los siguientes modos del variador:
Mon: Modo Monitoreo

PAR: Modo Parametro

U&M: Modo Macro y Definido por el Usuario Disparo
TRP: Modo Disparo

CNF: Modo Configuracion

1 Modo de operacién

2 Direccidn de giro Muestra la direccién de giro del motor: Fx o Rx.

Muestra una combinacion de una fuente de comando y una referencia de
frecuencia.

Fuente de comando

K: Teclado

O: Médulo Fieldbus opcional

A: Opcidn de aplicacién

E: Evento hora

R: Comunicacion RS-485 incorporada

T: Bornera
Fuente de Comando / Fuente de referencia de frecuencia
2 Referencia de Frecuencia K: Teclado
V:Borne V1
I: Borne 12

P: Borne de pulsos

U: Frecuencia de operacion subir (operacion Subir-Bajar)
D: Frecuencia de operacién bajar (operacion Subir-Bajar)
S: Frecuencia de operacién Parada (operacion Subir-Bajar)
O: Médulo Fieldbus opcional

J: Frecuencia Jog

R: Frecuencia RS-485 incorporada

1-7: Frecuencia multisecuencial
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No. | Nombre Descripcion
4 mﬂlssi?uiecilgr:eda La tlecla multifuncion (la tecI? [MULTI]) en el tecllaso se usa para registrar o eliminar
(UserGrpselKey) parametros del grupo Usuarios en el Modo Parametros.
Muestra uno de los siguientes estados de operacion
STP: Motor parado
FWD: Operacién en avance
REV: Operacidén en retroceso
. Comando operacién en avance
"): Comando operacidn en retroceso
DC: Salida de CC
WAN: Advertencia
STL: Entrada en pérdida
S Estado de operacion SPS: Busqueda de velocidad
0SS: Funcidn de proteccion contra Sobrecorriente por S/W activada
OSH: Funcién de proteccidn contra Sobrecorriente por H/W activada
TUN: Sintonizacidn automatica
PHT: Precalentamiento
FIR: Operacién modo Fire
SLP: Operacion modo Sleep
LTS: Puesta a punto de la carga
CAP: Diagnéstico de capacidad
PCL: Limpieza de la bomba
6 Elemento display de Elemento de display de la barra de estado
estado
Elemento modo . .
7 . Elemento de display modo monitoreo 1
monitoreo 1
8 Elem.ento modo Elemento de display modo monitoreo 2
monitoreo 2
9 Elem.ento modo Elemento de display modo monitoreo 3
monitoreo 3
10 Cursor modo monitoreo Se usa para resaltar los elementos seleccionados.
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Display Modo Edicién de Parametros

1717 ¢

o—-nntnnv N STP  0.0Hz |

CD—GIHDmd Frequencyo—ﬂ
0.00Hz
0.50 ~ 60,00 .—‘:,
0:0.00 c:mm: a

La siguiente tabla muestra los elementos del display y sus nombres/funciones.

No. | Nombre Descripcion

Muestra uno de los siguientes modos del variador:
Mon: Modo Monitoreo

PAR: Modo Pardmetro

U&M: Modo Macro y Definido por el Usuario Disparo
TRP: Modo Disparo

CNF: Modo Configuracion

1 Modo de operacion

2 Direccién de giro Muestra la direccién de giro del motor: Fx o Rx.

Muestra uno de los siguientes nombres de grupos de parametros:
DRV: Grupo de Accionamiento

BAS: Grupo Basico

ADV: Grupo Avanzado

CON: Grupo de Control

IN: Grupo Bornes de Entrada

OUT: Grupo Bornes de Salida

3 Grupo de Pardmetros COM: Grupo Comunicacion

PID: Grupo PID

EPI: Grupo PID Externo

AP1: Grupo Aplicacién 1

AP2: Grupo Aplicacién 2

AP3: Grupo Aplicacién 3

PRT: Grupo Funciones de Proteccion
M2: Grupo 2do Motor

Ajuste de la tecla
4 Multifuncién
(UserGrpSelKey)

Se usa para registrar o eliminar parametros del grupo Usuarios en el Modo
Parametros.
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No.

Nombre

Descripcion

Estado de operacién

Muestra uno de los siguientes estados de operacion
STP: Motor parado

FWD: Operacidn en avance

REV: Operacidn en retroceso

. Comando operacién en avance

"): Comando operacidn en retroceso

DC: Salida de CC

WAN: Advertencia

STL: Entrada en pérdida

SPS: Busqueda de velocidad

0OSS: Funcién de proteccidn contra Sobrecorriente por S/W activada
OSH: Funcidn de proteccién contra Sobrecorriente por H/W activada
TUN: Sintonizacidn automatica

PHT: Precalentamiento

FIR: Operacién modo Fire

SLP: Operacion modo Sleep

LTS: Puesta a punto de la carga

CAP: Diagndstico de capacidad

PCL: Limpieza de la bomba

Elemento del display

Muestra el valor de un elemento del display del monitor seleccionado en CNF-20

(Anytime Para).

Valor del pardametro

Muestra el valor del parametro del cédigo seleccionado.

Rengo de ajuste

Muestra el rango de valores para el parametro seleccionado.

Valor definido

Muestra el valor de ajuste actual para el cédigo.

Valor de fabrica

Muestra el valor de fabrica para el cédigo.

No. y nombre de Cddigo

Muestra el nimero y nombre del codigo seleccionado.
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3.1.3. Modos del Display

El variador H100 utiliza 5 modos para monitorear o configurar diferentes funciones. Los parametros en el
modo de Pardmetros y Modo Macro y Usuario se dividen en grupos mas pequefios de funciones.

Pulse la tecla [Mode] para cambiar al modo de Parametros.

Config
P User&Macro P N
&> D &
7 Dowe—) User
Basle Macro
Advanced
Control E&ﬂﬁmﬁﬁm
mputTeminal | Bacuveen diffrent groups.
Output Terminal
Communication
PID
Extemal PID ———
Application 1 IMODETkey || °9%
Application 2 \
Appilcation 3
Protection Cursorkeys "=
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Tabla de Modos del Display

La siguiente tabla enumera los 5 modos del display utilizados para controlar las funciones del variador.

Nombre Modo

Display Teclado

Descripcion

Modo monitoreo

MON

Exhibe informacién sobre el estado operativo del variador. Permite
monitorear valor de frecuencia, indicacién de frecuencia operativa,
corriente y tension de salida, etc.

Modo Pardmetros

PAR

Permite programar las funciones necesarias para el funcionamiento.
Divididas en un total de 14 grupos, cada uno adecuado a la dificultad y
el objetivo funcionales.

Modo Macro y
Usuario

U&M

Se usa para definir grupos de Usuario y grupos Macro. Estos grupos
definidos por el usuario permiten agrupar funciones especificas de
variador y manejarlas en grupos separados. Este modo no se muestra
cuando navega por los modos si no se definié un grupo de usuario o
grupo macro.

Modo Disparo

TRP

De ocurrir un fallo durante el funcionamiento se visualizara el tipo de
fallo y los datos de frecuencia/corriente/tension de operacion en el
momento de producirse. También permite monitorear los tipos de
disparos que se produjeron previamente. EI modo Disparo no se
visualiza cuando no hay historial de fallos previos durante la operacion
normal.

Modo Configuracién

CNF

Permite definir el entorno de uso del variador en lo que no esta
relacionado directamente con las funciones operativas, como seleccién
de idioma para el teclado, seleccién de entorno del modo Monitoreo,
indicacion de tipo de tarjeta de opcion instalada en el variador,
inicializacion y copiado de parametros.
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Realizar Operaciones Bdasicas

La siguiente tabla enumera los grupos de funciones bajo el modo Parametros.

Nombre Grupo Display Teclado Descripcion
Permite programar los parametros de operacion basicos. Estos
Accionamiento DRV incluyen la operacién jog, evaluacion de capacidad del motor vy
refuerzo de par.
Permite programar los parametros de operacion basicos. Estos
Basico BAS incluyen la los parametros del motor y los parametros de la frecuencia
secuencial, etc.
Permite definir los patrones de aceleracion/deceleracién, limites de
Avanzadas ADV frecuencia, funciones de ahorro de energia y funciones de prevencion
de regeneracion.
Control CON Permite definir funciones relacionadas con la velocidad de busqueda y
KEB.
Permite definir funciones relacionadas con la bornera de entrada del
Bornes de entrada IN . . . . . - L.
variador, incluida la entrada digital multifuncidn y la entrada analégica.
. Permite definir funciones relacionadas con la bornera de salida del
Bornes de salida ouT . , . . .
variador, como el relé y la salida analdgica.
Define las funciones relacionadas con la comunicacion RS-485,
Comunicacion COM Mod.bus-RTU, LS 'Bus, Metasys NZ, y BAC.net. Ta.nmbién puede
configurarse el mddulo de comunicacidon opcional, si se encuentra
instalado.
Proceso PID PID Permite configurar las funciones relacionadas con el control PID.
Proceso EPID EP| Permite configurar las funciones relacionadas con el control PID
externo.
Aplicacion 1 AP1 Configura las caract,er.l'sticas Impulso f:iel descanso, llenado suave y
control del motor multiple (MMC) relacionadas con el control PID.
Configura las caracteristicas HVAC al establecer las caracteristicas
Aplicacion 2 AP2 como puesta a punto de la carga, limpieza de la bomba y contador del
rendimiento.
Aplicacion 3 AP3 Configura las caracteristicas de tiempo relacionado con los eventos.
Proteccién PRT Permite definir funciones para proteger al motor y al variador.
el 2 (e M2 Permite definir las funciones relacionadas con el Motor secundario.

secundario)
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Modo Ajuste de Parametros Usuario & Macro

Nombre Grupo Display Teclado Descripcion
Se usa para agrupar los parametros de funcion a los que se accede con
Usuario USR frecuencia. Los grupos de parametros del usuario se pueden configurar

con la tecla multifuncién del teclado.

Proporciona grupos de funciones diferentes definidos en fabrica en
base al tipo de carga.

Macro MCx Se muestra el grupo MC1, MC2, o MC3 cuando el usuario selecciona el
tipo de carga deseada. Los grupos Macro se pueden seleccionar en
modo CNF.

3.2. Uso del Teclado

El teclado permite el movimiento entre grupos y cdédigos. También permite a los usuarios seleccionar y
configurar las funciones. A nivel de cddigo, se puede establecer valores de parametro para activar o
desactivar funciones especificas, o decidir cdmo se utilizaran las funciones. Consulte la Tabla de Funciones 8

en la pagina 349 para encontrar las funciones que necesita. Confirme si los valores correctos (o el rango
correcto de los valores), y luego siga los ejemplos a continuacién para configurar el variador usando el
teclado.

3.2.1. Seleccion de Modo del Display

La figura siguiente ilustra cdmo cambian los modos del display cuando se pulsa el botén [Mode] en el
teclado. Puede seguir presionando la tecla [Mode] hasta que llegue al modo deseado.

El modo Usuario y el modo Disparo no se muestran cuando todos los pardmetros del variador se ajustan a
los valores de fabrica (el modo Usuario y Macro debe configurarse antes de que se visualice en el teclado, y
el modo Disparo sélo se muestra cuando el variador falla, o tiene un historial de fallos anterior).
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Maonitor
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3.2.2. Modos de Operacion

El variador sélo puede operarse cuando se encuentra en el modo HAND o AUTO. El modo HAND es para
control local y se usa con el teclado, mientras que el modo AUTO es para control remoto via comunicacion.
Por otro lado, el variador detiene la operacién cuando se encuentra en modo OFF. Seleccione uno de los
modos (HAND / AUTO / OFF) para operar el variador o detener la operacién.

Siga los siguientes ejemplos para aprender a cambiar entre los modos.

Operar el variador en modo HAND

1. Encienda el variador. El variador entra en modo OFF y se enciende la luz LED OFF.
2. Muévase al modo Parametros y defina DRV-07 (referencia de frecuencia) en 0 (Teclado).

3. Presione la tecla [HAND] para ingresar al modo HAND (modo de control local). EI LED del modo HAND se
enciende (se apaga LED OFF) y el variador empieza a operar.

4. Presione la tecla [OFF] para detener la operacién del variador. El variador detiene la operacion y se
enciende el LED OFF.

Operar el variador en modo AUTO

1. En modo OFF (cuando esta encendido el LED OFF), mueévase al modo Parametros y configure la fuente
de comando en DRV-07 (fuente de referencia de frecuencia).

59



Caracteristicas Basicas

2.

Presione la tecla [AUTO] para ingresar al modo AUTO. En modo AUTO, el variador opera basandose en la
entrada desde la fuente de comando definida en DRV-07. Por ejemplo, si DRV-07 (fuente de referencia
de frecuencia) se establece en 0 (Teclado), la referencia de frecuencia esta definida, y el comando de
marcha se establece en ON, el variador empieza a operar en cuanto se presiona la tecla [AUTO] en el
teclado.

Presione la tecla [Auto] de nuevo para detener la operacion del variador por medio del teclado. En modo
AUTO, el variador arranca o detiene la operacién cuando se presiona la tecla [AUTO].

Nota
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Puede detener la operacién del variador presionando la tecla [OFF] cuando la fuente de comando se
establece en “Teclado”. Sin embargo, en ese caso el variador entra al modo OFF, desde el modo AUTO.
Si la comunicacién de red se establece como la fuente de comando, se puede operar el variador solo en
modo AUTO. Por ejemplo, si se establece el comando marcha en ON mediante la comunicacion de red y
el variador estd en modo OFF, se debe presionar la tecla [AUTO] para poner a funcionar el variador.

El variador solo se puede operar en los modos HAND y AUTO, pero las funciones del modo Fire
funcionan incluso cuando el variador se encuentra en modo OFF.
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3.2.3. Cambio entre Grupos en el Modo Display de Parametros

Después de entrar en el modo Parametros desde el modo Monitoreo, pulse la tecla [Derecha] para pasar al
siguiente cddigo. Pulse la tecla [izquierda] para volver al modo anterior.

MON®T/K [N STP 0.0Hz El LED OFF del teclado se encuentra apagado, y el teclado muestra el
Frequency modo Monitoreo.

0.0 A
0V

* Pulse la tecla [MODE] para cambiar el modo.

PAR®DRY STP 0.0Hz Se visualiza el modo Pardmetros.
00 Jump Code

* Se encuentra seleccionado el grupo Accionamiento.

9 GODE
01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

Pulse la tecla [Right].

PAR®BAS [N STP 0.0Hz * Se encuentra seleccionado el grupo Basico (BAS).
00 Jump Cods

20 CODE Pulse la tecla [Right].

01 Aux Ref Srec

None
04 Cmd 2nd Src

FX/RX-1

PERGED v |E| STP 0.0Hz * Se encuentra seleccionado el grupo Avanzado (ADV).
00 Jump Code

Pulse la tecla [Right] 9 veces.

24 CODE
01 Acc Pattern

Linear
02 Dec Pattern

Linear

PARCPRT [N STP 0.0Hz * Se encuentra seleccionado el grupo Proteccién (PRT).
00 Jump Code

Pulse la tecla [Right].

40 CODE
05 Phase Loss Chk
o

06 IPO V Band
15 V
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PAR®DRV [N STP 0. O0Hz
00 Jump Code

8 CODE

01 Cmd Frequency
0.00 Hz

02 Keypad Run Dir
Forward

* Se encuentra seleccionado nuevamente el grupo
Accionamiento.

3.2.4. Cambio entre Grupos en el Modo Usuario y Macro

Se puede acceder al modo User & Macro solamente cuando se registran los cddigos de usuario o cuando se

seleccionan las caracteristicas macro. Consulte la seccién a 8.16 Grupos Macro en la pagina 431 por detalles

acerca del registro de cddigos o la seleccidn del grupo macro. Después de registrar los cddigos de usuario o

seleccionar un grupo macro, siga los siguientes ejemplos para acceder al grupo Usuario y Macro.

MONCT/K [N STP 0. 0Hz
Frequency

0.0 A
0V

¢ Se visualiza el modo Monitoreo en el teclado.

* Pulse la tecla [MODE] dos veces.

UE&MEUSR [N STP
00 Jump Code

0.0Hz

01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Acc Time

20.0 sec

* Se visualiza grupo Usuario (USR) en el modo Usuario y
Macro.

* Pulse la tecla [Right].

USMEMC2 [N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

01 Freq Ref Srec

Keypad-1
02 Power-on Run

* Se visualiza grupo Macro (MC2) en el modo Usuario y
Macro.

* Pulse la tecla [Right].

01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Acc Time

20.0 sec

* Se visualiza nuevamente el grupo Usuario (USR) en el modo
Usuario y Macro.
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Navegacion entre los Cédigos (Funciones)

Navegacion entre Cédigos en el Modo Monitoreo

Los elementos del display en modo Monitoreo se encuentran disponibles sélo cuando el variador se define

en modo AUTO. En el modo monitoreo, pulse la tecla [Up], [Down] para mover el curso hacia arriba o abajo.

Diferentes valores como la frecuencia de operacion, la corriente de salida o la tensién se muestran de

acuerdo con la posicién del cursor. El cursor no se mueve hacia arriba o abajo en el modo HAND o en el

modo OFF.

MON®T/K [N STP

1 0.
0

=

Hz

En el modo AUTO, el cursor aparece a la izquierda de la
informacidn de frecuencia.

Pulse la tecla [Down].

Se muestra informacion sobre el segundo elemento en el
modo Monitoreo (Corriente de Salida).

Espere 2 segundos hasta que desaparezca la informacién en
el display.

MON®T/K [N STP

N o
=
]

La informacién sobre el segundo elemento en el modo
Monitoreo (Corriente de Salida) desaparece y el cursor
vuelve a aparecer a la izquierda del segundo elemento.

Pulse la tecla [Down].

MON®T/K [N STP

oo
oo

ol > Lol

Se muestra informacidén sobre el tercer elemento en el
modo Monitoreo (Tensidn de Salida).

Espere 2 segundos hasta que desaparezca la informacion en
el display.

OO

< > _TLc°| > _T

La informacion sobre el tercer elemento en el modo
Monitoreo (Tension de Salida) desaparece y el cursor
vuelve a aparecer a la izquierda de tercer elemento.

Pulse la tecla [Up] dos veces.
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MON®T/K [N STP

Frequency

0.0Hz

Se muestra informacién sobre el primer elemento en el
modo Monitoreo (Frecuencia).

Espere 2 segundos hasta que desaparezca la informacién en
el display.

1 0.
0

oV

La informacion sobre el primer elemento en el modo
Monitoreo (Frecuencia) desaparece y el cursor vuelve a
aparecer a la izquierda de tercer elemento.

Pulse la tecla [Up] o [Down] para moverse a elemento
deseado y ver la informacion.

Navegacidon entre Codigos en el Modo Parametros

Los siguientes ejemplos muestran cdmo moverse entre los cddigos en diferentes grupos de funciones

(Accionamiento y Basico) en el modo Parametros, pulsando la tecla [Up] o [Down] para desplazarse.

MON®T/K [N STP

0.0 A
0V

0.0Hz

El display se enciende cuando el variador recibe

alimentacion. Se visualiza el modo Monitoreo.

Pulse la tecla [MODE].

PARTDRV [N 5TP
00 Jump Coda

0.0Hz

9 CODE

01 Cmd Frequency
0.00 Hz

02 Keypad Run Dir
Forward

Se visualiza el grupo de Accionamiento (DRV) en el modo
Parametros. El primer cédigo en el grupo de Accionamiento
(DRV Cddigo Salto se encuentra seleccionado.

Si se muestra otro grupo, pulse la tecla [MODE] hasta que se
visualice el grupo de Accionamiento, o pulse la tecla [ESC].

PAR™DRY [Nl STP
00 Jump Codes

Forward

Pulse la tecla [Down] para moverse al segundo cédigo (DRV
01) del grupo de Accionamiento.

Pulse la tecla [Right] para moverse al siguiente grupo de
funcion.
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PAR®BAS [N STP
00 Jump Code

0.0Hz

20 GCODE
01 Aux Raf Sre

04 Cmd 2nd Sreo
FX/RX-1

* Se visualiza el grupo Basico (BAS).

* Pulse la tecla [Up] o [Down] para moverse a los codigos
deseados y configure las funciones del variador.

3.2.6.

Navegacion Directa a Diferentes Codigos

El modo Parametros, modo Usuario y Macor y el modo Configuracidon permiten saltos directos a cddigos

especificos. El cddigo utilizado para esta funcidn se llama el Codigo de Salto. El Codigo de Salto es el primer

cédigo de cada modo. La funcién de Cédigo de Salto es conveniente cuando se navega por un cédigo en un

grupo de funciones que tiene muchos cédigos.

El siguiente ejemplo muestra cdmo navegar directamente al cddigo DRV-09 desde del cédigo inicial (DRV-00

Cddigo de Salto) en el grupo Accionamiento.

PAR®DRY [N STP

0.0Hz
00 Jump Code

9 CODE

01 Cmd Frequency
0.00 Hz

02 Keypad Run Dir
Forward

* Se visualiza el grupo de Accionamiento (DRV) en el modo
Parametros. Asegurese de que el primer cddigo del grupo
Accionamiento (DRV-00 Salto a Cddigo) se encuentra
seleccionado.

* Pulse la tecla [PROG/ENT].

PAR®™DRY [N STP
01 Jump Code
£ CODE
1-99 CODE
D:9 C:9

0.0Hz

* Se visualiza la pantalla de ingreso de Cddigo y el cursor
parpadea, indicando que espera el ingreso por parte del
usuario.

* Pulse la tecla [Up] para subir hasta el numero 16, y luego

pulse la tecla [PROG/ENT] para saltar al c+odigo DRV-16.

PAR*™DRV N STP

01 Jump Code
1F! CODE

1~99 CODE
D9 G:9

0.0Hz

* Se visualiza DRV-09 (refuerzo Fwd).

* Pulse la tecla [MODE] para ver las opciones disponibles y

use la tecla [Up] o [Down] para moverse a la opcidn
deseada.
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PARTDRV STP 0.0Hz * Pulse la tecla [PROG/ENT] para guardar la seleccién.
16 Fwd Boost

* El ajuste se guarda y el cddigo se muestra nuevamente.

17 Rev Boost
2.0 %

18 Base Freaq
60.00 Hz

PAR®DRY STP 0.0Hz * Pulse la tecla ESC para volver al cédigo inicial del grupo
00 Jump Code Accionamiento (DRV-00).

9 GCODE

01 Cmd Frequanoy
0.00 Hz

02 Keypad Run Dir
Forward

3.2.7. Ajustes de Parametros disponibles en el Modo Monitoreo

El variado H100 permite modificar los pardmetros basicos, como la referencia de frecuencia, en el modo
Monitoreo. Cuando el variador se encuentra en modo HAND u OFF, la referencia de frecuencia puede
ingresarse directamente desde la pntalla del monitor. Cuando el variador se encuentra en modo AUTO, pulse
la tecla [PROG/ENT] para acceder a la pantalla de entrada para una referencia de frecuencia.

Ajuste de Parametros en el modo HAND/OFF

MON®T/K [N STP 0.0Hz * Aseglrese de que el cursor se encuentra en el elemento de
referencia de frecuencia. Caso contrario, mueva el cursor al
elemento de referencia de frecuencia.

® Cuando el cursor se encuentra en el elemento de referencia

de frecuencia, se visualiza informacién detallada y el cursor

parpadea en la linea de entrada. El cursor parpadeante
indica que esta esperadno la entrada del usuario.

MONCT/K STP 0.0Hz * Pulse la tecla [Left] o [Right] para cambiar los lugares.
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MON®T/K [N STP

Fraquency

0.0Hz

0.0 A
0V

* Pulse la tecla [Up] o [Down] para aumentar o disminuir los

numeros, y luego pulse la tecla [PROG/ENT] para guardar el
cambio.

Ajuste de Parametros en el modo AUTO

MON®T/K [N STP 0.0Hz

I 0.0 Hz
0.0 A
oV

Asegurese de que el cursor se encuentra en el elemento de
referencia de frecuencia. Caso contrario, mueva el cursor al
elemento de referencia de frecuencia.

Cuando el cursor se encuentra en el elemento monitoreo de
referencia de frecuencia, pulse la tecla [PROG/ENT] para
editar la referencia de frecuencia.

MON®T/K [N STP
Frequency

0.0Hz

Hz

DOA
oV

Se visualiza informacidn detallada y el cursor parpadea en la
linea de entrada. El cursor parpadeante indica que esta
esperadno la entrada del usuario.

MONET/K [N STP
Frequency

0.0Hz

0.0 A
0V

Pulse la tecla [Left] o [Right] para mover el cursor.

MON®T/K [N sTP
Frequency

0.0Hz

0.0 A
0V

Pulse la tecla [Up] o [Down] para aumentar o disminuir los
numeros.

Cuando haya realizado el cambio de la referencia de
frecuencia, pulse la tecla [PROG/ENT] para finalizar con el
ajuste de parametros.

MON®*T/K [N STP 0. 0Hz

* Se muestra la referencia de frecuencia nueva ingresada.
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3.2.8.

Ajuste de los Elementos del Display de Monitoreo

En el modo Monitoreo, se pueden monitorear 3 elementos diferentes a la vez. Algunos elementos de

monitoreo, como la referencia de frecuencia, pueden seleccionarse. El usuario puede seleccionar los

elementos del display a visualizarse en la pantalla en el modo Config (CNF). Sin embargo, en el modo HAND u

OFF el primer elemento del display se fija de forma permanente como la referencia de frecuencia. En la

esquina superior derecha de la barra de estado del display del teclado, se muestra otro elemento de

frecuencia. Dicho elemento se refiere a la referencia de frecuencia cuando el variador no esta funcionando y

a la frecuencia de salida cuando el variador estd operando.

Los siguientes ejemplos muestran como configurar los elementos del display en el modo HAND.

Se visualiza el modo Monitoreo en el Teclado. Se muestran
la frecuencia de salida, corriente de salida y tensién de
salida (valor de fabrica).

M STP

CNFE

21 Monitor Line-1
Frequency

22 Monitor Line-2
Qutput Current

23 Monitor Line-3

Output Voltage

0.0Hz

Acceda al modo Config (CNF). En el modo Config, los codigos
CNF-21-23 se usan para seleccionar los tres elementos del
display de monitoreo. El elemento del display seleccionado
y sus ajustes aparecen resaltados.

CNFE M STP 0. 0Hz
21 Monitor Line-=1

Frequency
22 Monitor Line-2

OQOutput Current
Qutput Voltage

Para visualizar los elementos del display disponibles y
cambiar la configuracion del elemento del display de
monitoreo, pulse la tecla [Down] para moverse a CNF-23 y
pulse la tecla [PROG/ENT].

El elemento del display seleccionado para CNF-23 (Linea
Monitoreo-3) es “Tension de Salida”.

68

CNFE M STP  0.0Hz
PA] lhmtor Line-3

2 Output Current DC
3 OQutput Voltage

4 ODutput Power

Pulse la tecla [Up] o [Down] para visualizar los elementos
del display disponibles.

Muevase hacia “4 Output Power” y presione la tecla

[PROG/ENT] para cambiar la configuracién.
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I{l"f"l',u"h', STP 0.0Hz * Pulse la tecla [MODE] para volver al modo Monitoreo. El
Frequency

tercer elemento del display cambié a la corriente de salida

0 0 A del variador (kW).
0.0 kW

3.2.9. Seleccion de los Elementos del Display de la Barra de Estado

En la esquina superior derecha del display se encuentra el elemento del display de monitoreo. Se muestra
dicho elemento de monitoreo mientras se encuentre encendido el variador, sin importar el modo en el que
se encuentra operando el mismo. Configure el elemento de monitoreo para mostrar el tipo de informacion
que necesita.

Se puede configurar ese elemento solamente cuando el variadro se encuentra operando en modo AUTO. En
modo HAND u OFF, ese elemento de monitoreo sélo muestra la referencia de frecuencia.

El siguiente ejemplo muestra cdmo configurar el elemento de monitoreo en el modo AUTO.

lll]ﬂ'f'T,.l"H N sTP '.”ﬂl OHz * Se visualiza el modo Monitoreo.

referencia de frecuencia (valor de fabrica).

l 0 0 Z * En la esquina superior derecha del display, se muestra la

CNF™ STP 0.0Hz * Ingrese al modo Config (CNF) y muevase a CNF-20 para

20 Anytime Para seleccionar los elementos a visualizar.
Fraquency

21 Monitor Line-1
Frequenoy

22 Monitor Line-2
ﬂutput Current

CNFE M STP 0.0Hz * Pulse la tecla [PROG/ENT]. El elemento seleccionado

m M?T"IE Para aparece resaltado.

1 Speed
2 OQutput Current
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CNF®

0
1

M sTP 0.0Hz

20 AnyTlme Para

Frequency
Speed

2 Output Current

DC

* Pulse la tecla [Down] dos veces para moverse a 2 (Output
Current), y luego pulse la tecla [PROG/ENT] para
seleccionarla.

CNFE

sTP (0.

20 Anytime Para

OQutput Curren

21 Moenitor Line-=1

Frequenc

22 Monitor Line-2

OQutput Curren

0A

t

y
t

* El elemento seleccionado aparece resaltado en CNF-20 (el
elemento del display cambia de “Frecuencia” a “Corriente
de Salida”).

MON®T/K [N STP

OOHZ
0.0 A
oV

(0. 0A)

* Pulse la tecla [MODE] para volver al modo Monitoreo.
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3.3.1.

Realizar Operaciones Bdasicas

Monitoreo de Fallas durante el Funcionamiento del Variador

El siguiente ejemplo muestra cdmo monitorear fallas que se presentan durante el funcionamiento del

variador.

“Over Voltage (01)
01 Output Freg

36.10 Hz
02 Output Current

16.5 A

*En el caso de

producirse una falla durante el
funcionamiento, el variador cambia automaticamente al

modo Disparo y se visualiza el tipo de falla.

TRP Current
01 Output Freqg
35.10 Hz
02 Output Current
15.5 A

03 Inverter State
Steady

Pulse la tecla [Down] para ver la informacién sobre el
variador al momento de la falla, incluyendo la frecuencia de
salida, corriente de salida, y tipo de operacién.

TRP Last-1
00 Trip name({ 1)

External Trip
01 Output Freg
45.10 Hz

02 Qutput Current
12.0 A

Si  se hubieran presentado disparon por fallas

anteriormente, pulse la tecla [Right] para visualizar la
informacion del disparo por fallas en el momento en que se
presentaron los disparos anteriores.

MONZT/K [N STP
Frequency

0.0 A
0V

0.0Hz

Cuando el variador se resetea y se elimina el disparo por
falla, el display del teclado vuelve a la pantalla en la que se
encontraba antes de la falla.
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3.3.2.

Monitoreo de Multiples Fallas Simultaneas

El siguiente ejemplo muestra cdmo monitorear multiples fallas que se presentan al mismo tiempo.

(02)

“Over Voltage

01 Output Freqg
36.10 Hz
02 Output Current
16.5 A

* En el caso de producirse multiples fallas simultdaneamente,

el nimero de fallas se visualiza al lado derecho del tipo de
falla.

Pulse la tecla [PROG/ENT] para visualizar la lista de todos los
disparos por fallas.

TRP Current

00 Trip Name (02)

02 External Trip

Se visualiza la lista de todos los disparos por fallas.

Pulse la tecla [Down] pare visualizar los tipos de disparos
por fallas que tuvieron lugar.

Pulse la tecla [Right] para visualizar la informaciéon de
disparos por fallas.

MON®T/K [N STP 0. 0Hz

(}.1jﬂlﬂ:
oV

Cuando el variador se resetea y se elimina el disparo por
falla, el display del teclado vuelve a la pantalla en la que se
encontraba antes de la falla.

72




Realizar Operaciones Bdasicas

3.4. Inicializacion de Parametros

El siguiente ejemplo demuestra como revertir todos los ajustes de los parametros al valor de féabrica

(Inicializaciéon de Parametros). La inicializacion de parametros también puede llevarse a cabo por grupos

separados en el modo Pardmetros.

MON®T/K [N STP 0. 0Hz
Frequency

0.0 A
0V

¢ Se visualiza el Modo Monitoreo.

CNF™ M TP 0. 0Hz
00 Jump CGode

20 CODE
01 Language Sel
English
02 LCD Contrast
00000000002 0C-ean

* Pulse la tecla [MODE] para moverse al modo Configuracién
(CNF).

CNF® [N STP 0. 0Hz

41 Changed Para

View Al
42 Nulti-Key Sel

* Pulse la tecla [Down] para llegar a CNF-40 (Inicializacién de
Parametros (Parameter Init))

* Pulse la tecla [PROG/ENT] para configurar las opciones de
inicializacion de pardmetros.

cNFE M $TP 0.0Hz

40 Parameter Init

1 All Grp
2 DRY @rp

* En la lista de opciones, seleccione 1 (All Groups), y luego
pulse la tecla [PROG/ENT] para realizar la inicializacion.

CNF* M STP 0. 0Hz

40 Parameter Init

41 Changed Para

View Al
42 Nulti-Key Sel

* Se visualiza la opcién de inicializacion de pardmetros
nuevamente cuando la inicializacién se completa.
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4 Caracteristicas Basicas

En este capitulo se describen las funciones basicas del variador H100. Consulte la pagina de referencia en la

tabla para ver acceder a una descripcion detallada de cada una de las funciones avanzadas.

comandos para entradas de borneras.

bornes FX / RX.

Tarea Basica Descripcion Ref.
peccclcilnodeldEReREEloD Permite seleccionar el modo de operacion 78
(HAND/AUTO/OFF) P p.7¢
Configuracidn de fuente de referencia | Permite configurar el variador para configurar o modificar la 83
de frecuencia para el teclado. referencia de frecuencia mediante el Teclado. g.22
Configuracién de fuente de referencia | Permite configurar el variador para permitir las tensiones de 34
de frecuencia para la bornera entrada en la bornera (V1, V2) y para configurar o modificar una p. o2
L. . . p. 92
(tension de entrada). referencia de frecuencia.
Configuracién de fuente de referencia | Permite configurar el variador para permitir las corrientes de
de frecuencia para la bornera entrada en la bornera (12) y para configurar o modificar una p. 90
(corriente de entrada). referencia de frecuencia.
Configuracién de fuente de referencia | Permite configurar el variador para permitir los impulsos de
de frecuencia para la bornera entrada en la bornera (Tl) y para configurar o modificar una | p. 93
(impulso de entrada). referencia de frecuencia.
. ., .| Permite configurar el variador para permitir las sefiales de
Configuracidn de fuente de referencia . & P p .
. s comunicacion de los controladores de nivel superior, tales como
de frecuencia para comunicacién RS- ) o . p. 95
485 PLC o PC, y para configurar o modificar una referencia de
' frecuencia.
El control de frecuencia utilizando Permite al usuario mantener una frecuencia utilizando entradas 95
entradas analdgicas. analdgicas en los bornes. .20
. . ., Permite configurar el display de valores de operacién del motor.
Opciones de display de operacién del ., & play P .
. La operacion del motor se muestra en frecuencia (Hz) o p. 95
' velocidad (rpm).
. ., . Permite configurar las operaciones de frecuencia secuencial
Configuracion de (frecuencia) . ., .
. . mediante la recepcién de una entrada en los bornes definidos | p. 97
velocidad secuencial. . .
para cada frecuencia secuencial.
Configuracidn de fuente de . L,
& Configuracién de fuente de comandos para teclas del teclado. p. 99
comandos para teclas del teclado.
Configuracién de fuente de Permite configurar el variador para aceptar entradas en los
p. 100
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frecuencia de operacion puede variar durante la operacion.

Tarea Basica Descripcion Ref.
Configuracién de fuente de Permite configurar el variador para aceptar sefales de
comandos para la comunicacion comunicacién de controladores de nivel superior, tales como PLC | p. 102
RS-485 o PC.
., Permite configurar el variador para para limitar la direccién de
Control de rotacién del motor. ., & P P p. 102
rotacion de un motor.
Permite configurar el variador para comenzar a operar en el
- encendido. Con esta configuracién, el variador comienza a
Puesta en marcha automatica al ) .
. funcionar y el motor acelera tan pronto como se suministra
encender el equipo. , . . - : p. 103
energia al variador. Para usar la configuracién automatica de
puesta en marcha, los bornes de comando de operacién en la
bornera deben estar encendidos.
Permite configurar el variador para que comience a operar
L : . cuando se restablece después de un disparo por falla. En esta
Operacidn automatica después de un . ., . . .
L L . configuracion, el variador comienza a funcionar y el motor
reinicio por una condicion de disparo . .
or falla acelera tan pronto como el mismo se restablece después de una | p. 105
P ’ condicion de disparo por falla. Para usar la configuracion
automatica de puesta en marcha, los bornes de comando de
operacion en la bornera deben estar encendidos.
Configuracion del tiempo de Acel/ | Permite configurar los tiempos de aceleracion y deceleracién
Decel en base a la Frecuencia Max. para un motor en base a una frecuencia maxima definida.
Configuracion del tiempo de Acel/ . . . L L
. Permite configurar los tiempos de aceleracién y deceleracion
Decel en base a la referencia de . . .. p. 108
. para un motor en base a una referencia de frecuencia definida.
frecuencia.
Configuracion de tiempos de Acel/ | Permite configurar los tiempos de aceleracion y deceleracién
Decel secuencial usando el borne | secuencial para un motor en base a parametros definidos para | p. 109
multifuncion. los bornes multifuncion.
Configuracién (frecuencia) velocidad | Permite modificar los pendientes de aceleracidn y deceleracién 110
transicion del tiempo de Acel/Decel. | sin configurar los bornes multifuncion. p. 22
Configuracion del patron de Acel/ | Permite modificar los patrones de pendientes de aceleracién y
Decel. deceleracién. Los patrones basicos a elegir incluyen patrones | p. 111
lineales y curva S.
Detiene la aceleracion o deceleracidn y controla la operacién del
Comando de parada de Acel/Decel. motor a una velocidad constante. Los bornes multifuncion deben | p. 114
estar configurados para este comando.
Permite configurar el variador para hacer funcionar al motor a un
Operacion patron V/F lineal. torque constante. Para mantener el torque requerido, la | p. 115
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Tarea Basica Descripcion Ref.
Permite configurar el variador para hacer funcionar al motor a un
Operacién de paton V/F de reduccion | patron V/F de reduccion cuadratica. Los ventiladores y las
" ., p. 115
cuadratica. bombas son cargas adecuadas para la operacion V/F de
reduccion cuadratica.
. L , Permite al usuario configurar un patrén V/F que coincida con las
Configuracion por patron V/F del o & P . / g L
Usuario caracteristicas del motor. Esta configuracidn es para aplicaciones | p. 116
' de motor especiales para lograr un rendimiento éptimo.
Configuracion manual del variador para producir un refuerzo de
ar momentdneo. Esta configuracion es para cargas que
Refuerzo de par manual. P . . & P & q p. 117
requieren una gran cantidad de par de arranque, tales como
ascensores o elevadores.
Configuracién automatica del variador que proporciona un “auto
- ajuste” que produce un incremento del par momentaneo. Esta
Refuerzo de par automatico. ) . d L P . P . p. 118
configuracion es para cargas que requieren una gran cantidad de
par de arranque, tales como ascensores o elevadores.
Permite ajustar la tensidn de salida al motor cuando la fuente de
Ajuste de tension de salida alimentacién al variador difiere de la tension de entrada nominal | p. 119
del motor.
El arranque de aceleracién es el método de aceleracién normal.
. La aplicacién tipica configura el motor que acelera directamente
Arranque de aceleracién . L . .. . | p.120
a la frecuencia objetivo si se da el comando de operacién sin
seleccionar una funcién en particular.
Permite configurar el variador para realizar el frenado de CC
. antes de que el motor empiece a girar de nuevo. Esta
Arranque después del frenado de CC ) 4 . P Bl p. 120
configuracion se utiliza cuando el motor gira antes de que se
produzca la salida de tensién del variador.
La parada de deceleracién es el método tipico usado para parar
., un motor. El motor desacelera hasta OHz y se detiene en una
Parada deceleracion . . p. 121
orden de parada, sin embargo, puede haber otras condiciones de
parada o deceleracién definida.
Permite configurar el variador aplicar el frenado de CC durante la
. deceleraciéon del motor. La frecuencia a la que se produce el
Parada después del frenado por ) -,
. ., frenado de CC debe pre-configurarse y durante la deceleracién, | p. 121
inyeccion de CC. . . .
cuando el motor alcanza la frecuencia definida, se aplica el
frenado.
Permite configurar el variador para detener la salida al motor
Funcionamiento libre hasta parar mediante un comando de parada. El motor va a liberar a ejecutar | p. 122

hasta que se ralentiza y se detiene.
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Tarea Basica Descripcion Ref.
. Permite configurar el variador en busca de una deceleracién de
Frenado de potencia . L . . p. 123
motor dptima, sin disparar la proteccién de la sobretensién.
. ., . Permite configurar los limites de referencia de frecuencia
Configuracion de frecuencia de . L .
(. mediante la definicién de una frecuencia de arranque y una | p. 124
arranque/maxima L
frecuencia maxima.
Configuracion de limite de | Permite configurar los limites de referencia de frecuencia 124
frecuencia superior/inferior mediante la definicidon de un limite superior y un limite inferior. L. 222
. Permite configurar el variador para evitar que un motor funciones
Salto de frecuencia .g . P _ g p. 125
en frecuencias de resonancia mecanica.
. - ., Se utiliza para configurar el 2do modo de operacién y cambiar
Configuracién 2da operacion P & L. P . 4 p. 127
entre los modos de operacion de acuerdo a sus necesidades.
Configuracién control bornes de | Permite al usuario mejorar la capacidad de respuesta de los 128

entrada multifuncion

bornes de entrada multifuncion.

4.1.

para el control local usando el teclado. El modo AUTO se usa para el control remoto usando entradas de
bornes o comandos de red (el teclado se puede usar en modo AUTO si la fuente de comando se establece

como teclado.

Operacion en Modo HAND

Cambio entre los Modos de Operacion (HAND/AUTO/OFF)

Los variadores serie H100 tienen dos modos de operacion: modo HAND y modo AUTO. El modo HAND se usa

Siga las siguientes instrucciones para operar el variador en modo HAND.

1. Enelteclado, use las teclas [Up], [Down], [Left], o [Right] para establecer la referencia de frecuencia.

2. Pulse la tecla [HAND]. Se enciende el LED HAND y el variador comienza a operar en modo HAND.

3. Pulse la tecla [OFF]. Se enciende el LED OFF y el variador detiene la operacidn.
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Operacion en modo AUTO
Siga las siguientes instrucciones para operar el variador en modo AUTO.

1. Pulse la tecla [AUTO] para cambiar a modo AUTO.
2. Opere el variador usando la entrada de la bornera, comandos via comunicacién o entrada por teclado.

3. Pulse la tecla [OFF]. Se enciende el LED OFF y el variador detiene la operacion.

Teclas de Modo y Estado del LED

Teclas / LED Descripcion

Se usa para ingresar al modo de operacién HAND.

Se usa para ingresar al modo OFF (modo reposo) o para reiniciar los disparos por fallas.

Se usa para ingresar a modo de operaciéon AUTO o para arrancar o detener la operacién del
variador en modo AUTO.

LED HAND Se vuelve color verde (fijo) durante la operacion en modo HAND.
Se vuelve color rojo (fijo) mientras que el variador se encuentra en modo OFF (reposo) y
LED OFF parpadea cuando se produce un disparo por fallas. EIl LED se vuelve color rojo (fijo)

nuevamente cuando se libera una condicion de disparo por fallas.
Se vuelve color verde (fijo) cuando el variador opera en modo AUTO y parpadea en color
verde cuando el variador esta en modo AUTO pero no esta operando.

LED AUTO
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Operaciones Basicas en Modo HAND/AUTO/OFF

Modo

Descripcion

Modo HAND
(modo de operacién
controlado de forma

En el modo HAND, la operacion solo estd disponible por la entrada del teclado. En modo
Monitoreo, se muestra en todo momento la referencia de frecuencia establecida.

También, en el modo HAND:

* Se usa el primer elemento de monitoreo para ajustar la frecuencia con las teclas up/down

y left/right. La frecuencia seleccionada se refleja en DRV-02 (HAND Cmd Freq).
* Se puede establecer la direccién de giro del motor en DRV-02 (Dir Marcha Teclado).
* Las funciones de la bornera no operan (excepto BX, Disparo Externo, y las funciones de
bornes relacionadas con la operacion de acel/decel. secuencial).
* Los comandos del modo Fire tienen la prioridad absoluta (si los hubiere).
* No se encuentran disponibles las siguientes caracteristicas avanzadas:
- Control PID / EPID

local) - Compensacién de flujo
- Limpieza de la bomba
- Puesta a punto de la carga
- Precalentamiento del motor
- Planificacion del horario
- Volver a encender
- Control de multiples motores
* Las funciones de monitoreo y proteccion del variadorse encuentran disponibles en el
modo HAND.
En modo OFF, se detiene la operacién del variador. Al presionar la tecla OFF durante el modo
HAND/AUTO, las operaciones haran que se encienda LED OFF. Luego, el variador detiene la
operacion o decelera y se detiene, segun las opciones de deceleracion establecidas por el
usuario.
“(::::O?;)F También, en modo AUTO:

* Las funciones de la bornera no funcionan (excepto BX, Disparo Externo, y las funciones de
bornes relacionadas con la operacién de acel/decel. secuencial).
* Los comandos del modo Fire tienen la prioridad absoluta (si los hubiere).

Modo AUTO (modo
de operacion
controlado de forma
remota)

En modo AUTO, el variadro funciona basdandose en el comando desde la fuente de comando
establecida en DRV-06 (Fuente Cmd), con la frecuencia de referencia desde la fuente
establecida en DRV-07 (Fuente Ref Frec).
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Cédigos de Funcion relacionados con los Modos de Operacion HAND/AUTO/OFF

Modo Descripcion
DRV-01
Frecuencia Cmd

Referencia de frecuencia en modo AUTO cuando el DRV-07 se define en “Teclado”.

Direccion de rotacion del comando de teclado en el modo HAND o AUTO

Ajustes Descripcion
DBV'OZ 0 Avance Operacién Fx
Dir Marcha Teclado 1 Retroceso Operacion Rx
3 Desbloquear Para habilitar HAND-OFF-AUTO
Para habilitar y deshabilitar HAND-OFF-AUTO:
12.1. Configuracion Descripcidn
0 Bloqueado Para deshabilitar HAND-OFF-AUTO y
DRV-05 habilitar el modo Auto
KPD H.O A Lock 1 Durante el funcionamiento Si [DRV-06 Fuente de Cmd] esta en
Fx/Rx-1, Fx/Rx-2, Int485 o bus de
campo, la funcién HAND-OFF-AUTO se
habilita solo durante el funcionamiento
3 Desblogueado Para habilitar HAND-OFF-AUTO

Frecuencia que se muestra en el elemento del display de monitoreo (Linea Monitore-1)

DRV-25 cuando se presiona la tecla HAND en otros modos (referencia de frecuencia de fabrica para el

Frec Cmd HAND

modo HAND).
OUT-31-36 ) .
Relé 1-5 Define el Estado AUTO (36) para asegurar que el variador se encuentra en modo AUTO.
252_5_15_36 Define el Estado HAND (37) para asegurar que el variador se encuentra en modo HAND.

Cambio entre los Modos HAND/AUTO/OFF

Modo Descripcion
Pulse la tecla HAND en el modo AUTO para cambiar al modo HAND. El variador funciona de la
siguiente forma en base a la configuracién en DRV-26 (Modo Ref Manual).

Ajustes Descripcidon
0 Parametro El variador funciona basandose en la direccion de operacion
Hand establecida en DRV-02 (Dir Marcha Teclado) y la referencia de
@AUTO%HAND frecuencia establecida en DRV-25 (Modo Ref Manual).
1 Seguimiento | El variador asume la direccion de operacién y la referencia de
Auto frecuencia desde las configuraciones del modo AUTO vy sigue
ejecutando la misma operacion. Si se detuvo el variador en el
modo AUTO, la direccion de operacién se establece como Fx y la
referencia de frecuencia se define como 0 (sin salida variador).

81




Caracteristicas Basicas

Modo

Descripcion

(2)HAND>AUTO

Pulse la tecla AUTO en el modo HAND para cambiar al modo AUTO. El variador funciona en
base a funciona basandose en las configuraciones de la fuente de comando y referencia de
frecuencia establecidas en DRV-06 y DRV-07. Si se establece el DRV-06 (Fuente Cmd) en
“Teclado”, pulse la tecla AUTO una vez para iniciar la operacion del variador.

(3)AUTO>OFF

Pulse la tecla OFF en el modo AUTO para detener la operacién del variador (el variador
ingresa al modo OFF).

(4)OFF>AUTO

Pulse la tecla AUTO en el modo OFF para cambiar al modo AUTO. El variador funciona
basandose en las configuraciones de fuente de comando y referencia de frecuencia
establecidas en el DRV-06 y DRV-07. Si el DRV-06 (Fuente Cmd) se define en “Teclado” pulse
la tecla AUTO una vez para iniciar la operacién del variador.

(5 HAND->OFF

Pulse la tecla OFF en el modo HAND para detener la operacion del variador (el variador
ingresa al modo OFF).

(6)OFF>HAND

Pulse la tecla HAND en el modo OFF para cambiar al modo HAND. El variador funciona en
base a la direccion de operacion establecida en el DRV-02 (Dir Marcha Teclado) y la
referencia de frecuencia establecida en el DRV-25 (Frec Cmd HAND).

Modo de Operacion en la Recuperacion de Alimentacion

Si se corta la alimentacidon mientras el variador opera en modo OFF o HAND, el variador detiene la operacion

con un disparo por falla de baja tensién. Luego, cuando se restablece la alimentacion, el variador se enciende

en modo OFF.

Si el variador estaba funcionando en modo AUTO al momento del disparo por baja tensidon después de un

corte de alimentacién, el variador se enciende en modo AUTO y la operacidn puede variar segun las

configuraciones del variador en “Reinicio Alimentacion” y “Marcha Alimentacién”.

Nota

* Para hacer funcionar el variador usando el teclado en el modo AUTO, establezca el DRV-06 (Fuente

CMD) en “Teclado” y pulse la tecla AUTO para ingresar al modo AUTO. Luego, pulse la tecla AUTO en el

teclado una vez para poner a funcionar el variador.

* Sise presenta un disparo por fallas durante la operacién en el modo AUTO o HAND, se puede reiniciar

el variador presionando la tecla OFF. Después del reinicio, se libera el disparo por falla y el variador
ingresa al modo OFF.

* Sise presenta un disparo por fallas durante la operacion en el modo AUTO o HAND, también se puede

reiniciar el variador usando la sefial de reinicio del borne de entrada multifuncidén. En ese caso, el

variador regresa a modo AUTO después de liberar el disparo por falla.
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Tenga cuidado cuando el variador esta configurado para operar en modo AUTO por medio de comandos de
comunicacion y si COM-96 (Reinicio Alimentacién) esta establecido en “Si”, ya que el motor comenzard a
girar cuando el variador arranca, sin necesidad de comandos adicionales.

4.2.

Configuracion de la Referencia de Frecuencia

El variador H100 ofrece varios métodos para configurar y modificar una referencia de frecuencia para una
operacion. Se pueden utilizar el teclado, entradas analdgicas [por ejemplo sefiales de tension (V1, V2) y de
corriente (I12), o RS-485 (sefales digitales de los controladores de nivel superior, tales como PC o PLC) se
pueden utilizar.

Grup
o

Caédigo

Nombre

Display LCD

Configuracion
Parametro

Rango de Ajuste

Unidad

DRV

Fuente de referencia de
frecuencia

Freq Ref Src

Teclado-1

Teclado-2

V1

V2

12

RS-485

Field Bus

OIN|O|n|[_(N|F|O

Pulso

10* | V3

11 13

0-11

*”10(V3)~11(I13)” del DRV-07 estan disponibles cuando la opcion Extensién E/S estd incluida. Consulte el

manual de la opcién Extension E/S para obtener informacidon mas detallada.
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4.2.1. Teclado como la Fuente (configuracion Teclado-1)

Permite modificar la referencia de frecuencia utilizando el teclado y aplicar los cambios pulsando la tecla
[ENT/PROG]. Para utilizar el teclado como una fuente de entrada de referencias de frecuencia, acceda al
codigo DRV-07 (Fuente de Referencia de Frecuencia) y cambie el valor del parametro a 0 (Teclado-1). Ingrese
la referencia de frecuencia para una operacion en el cédigo DRV-01 (Referencia de Frecuencia).

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
01 Referencia de frecuencia Cmd 0,00 0,00 Fr(?c Min- Hz
DRV Frequency Frec Max*
07 Fuente d.e referencia de Freq Ref Src 0 Teclado-1 0-11 -
frecuencia

* No se puede establecer una referencia de frecuencia que exceda la Frecuencia mdxima, como se configura
con DRV-20.

4.2.2. Teclado como la Fuente (configuracion Teclado-2)

Permite utilizar las teclas [UP] y [DOWN] para modificar una referencia de frecuencia. Para utilizar esto como
una segunda opcidn, configure el teclado como fuente de la referencia de frecuencia, accediendo al cddigo
DRV-07 (Fuente de Referencia de Frecuencia) y cambie el valor del parametro a 1 (Teclado-2). Esto permite
que los valores de referencia de frecuencia se aumenten o disminuyan pulsando las teclas [UP] y [DOWN].

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
07 Fuente d.e referencia de Freq Ref Src 1 Teclado-2 0-11 -
frecuencia

DRV

0,00 Frec Min-

. H
Frec Max* z

01 Referencia de frecuencia 0,00

* No se puede establecer una referencia de frecuencia que exceda la Frecuencia Mdax, como se configura con
DRV-20.

4.2.3. Borne V1 como la Fuente

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia mediante la configuracién de entradas de
tensidn usando el borne V1. Utilice las entradas de tensidn que van desde 0 a 10 V (unipolar) para avanzar
una Unica operacién. Utilice las entradas de tension que van desde -10 a + 10V (bipolar) para ambas
direcciones, en las que las entradas de tension negativas utilizan operaciones inversas.
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Configuracion de una Referencia de Frecuencia para una Entrada de 0-10 V

Configure IN-06 (V1 polaridad) a O (unipolar). Utilice una salida de tension desde una fuente externa o use

una salida de tensidn desde el borne VR para proporcionar entradas a V1. Consulte los siguientes diagramas

para el conexionado requerido para cada aplicacion.

s

{v1
M

[Aplicacion de fuente externa]

|

|——

[Aplicacion de fuente interna (VR)]

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
DRV |07 Fuente dereferenciade | o o porsre |2 | va 0-11 -
frecuencia
01 Frectlje.nua e,n .Ia entrada Freq at 100% Frecuencia maxima 0'90 -Frecuencia Hz
analdgica maxima Max
Monitoreo V1 Monitor
05 entrada Vi V] 0,00 0,00-12,00 V
06 Opciones polaridad V1 Polarity V1 0 Unipolar 0-1 -
Constante de tiempo de .
07 filtro de entrada V1 V1 Filter 10 0-10000 mseg
Tension de entrada
08 L V1 voltx1 0,00 0,00-10,00 V
minima V1
IN 09 Salida V1 a tension V1 Percyl 0,00 0,00-100,00 %
minima (%)
10 Tension de entrada V1 volt x2 10,00 0,00-12,00 v
maxima V1
11 salida V1 a tension ViPercy2 | 100,00 0-100 %
maxima (%)
16 Opciones de direccionde | 1 nverting |0 | NO 0-1 .
rotacion
, . 0,00%*; 0,04-
17 Nivel de cuantificacion V1 | V1 Quantizing | 0,04 %

10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.
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Detalles de Configuracion de Tensiones de entrada V de 0-10V

Caddigo

Descripcion

IN-O1 Freq at 100%

Permite configurar la referencia de frecuencia en la tension de entrada maxima cuando un

potenciometro estd conectado a la bornera de control. Una frecuencia configurada con

cadigo IN-01 se convierte en la maxima frecuencia sélo si el valor establecido en el cédigo IN-

11 (o0 IN-15) es 100(%).

¢ Ajuste el cédigo de IN-.01 a 40,00 y use los valores por defecto para los codigos
IN-02-IN-16. La operacion se efectua a 40,00Hz cuando la entrada al borne V1 es
10v.

¢ Ajuste el cddigo de IN-11 a 50,00 y use los valores por defecto para los cddigos
IN-01- IN-16. La operacién se efectia 30,00Hz (50% de la frecuencia maxima

predeterminada - 60Hz) cuando la entrada al borne V1 es 10V.

IN-05 V1 Monitor [V]

Permite configurar el variador para monitorear la tension de entrada en V1.

IN-07 V1 Filter

El Filtro V1 se puede usar cuando existen grandes fluctuaciones entre las frecuencias de
referencia. Las variaciones pueden mitigarse aumentando constante de tiempo, pero esto
requerird un mayor tiempo de respuesta.

El valor t (tiempo) El tiempo definido se refiere al tiempo que le lleva a la frecuencia definida
en el variador aumentar hasta un 63%, aproximadamente, cuando la entrada de tensién se
produce en escalon.

Ertrada V] deige
fusnte externa | |

Frecuencia

Flltre W1 (1)
[Filtro V1]

IN-08 V1 volt x1
IN-11 V1 Perc y2

Estos parametros se utilizan para configurar el nivel de pendiente y los valores de desnivel de
la Frecuencia de Salida, en base a la Tensién de Entrada.
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Descripcion

Referencia de frecuencia

IN-11

IN-09

Entrada 1

IN-08 IN-10

IN-16 V1 Inverting

Invierte la direccidn de rotacidn. Configure este cddigo a 1 (Si) si necesita el que el motor gire
en la direccién opuesta a la rotacion actual.

IN-17 V1 Quantizing

La cuantificacion puede utilizarse cuando el nivel de ruido es alto en la sefial de entrada
analdgica (borne V1).

La cuantificacién es util cuando se estd operando un sistema sensible al ruido, ya que
suprime el ruido de la sefal. Sin embargo, puede disminuir la sensibilidad del sistema (la
potencia de resolucion de la frecuencia de salida para la entrada analdgica disminuye).
También puede activar el filtro pasabajos mediante el cédigo IN-07 para reducir el ruido,
pero el aumento del valor reducird la capacidad de respuesta y podrian producirse
pulsaciones (ondulaciones) en la frecuencia de salida.

Los valores de los parametros de cuantificacién se refieren a un porcentaje basado en la
entrada maxima. Por lo tanto, si el valor se establece a 1% de la entrada analdgica maxima
(60Hz), la frecuencia de salida aumentara o disminuird en 0,6Hz, a un intervalo de 0,1V.
Cuando el valor de entrada analdgica aumenta, un aumento a la entrada igual a 75% del
valor de ajuste va a cambiar la frecuencia de salida, y entonces la frecuencia aumentara de
acuerdo con el valor establecido. Del mismo modo, cuando la entrada analdgica disminuye,
una disminucidn en la entrada igual al 75% del valor de ajuste causard un cambio inicial a la
frecuencia de salida.

Como resultado, la frecuencia de salida sera diferente en la aceleracion y deceleracion,
mitigando el efecto de los cambios en las entradas analdgicas sobre la frecuencia de salida.
(ondas)
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Frecugncia de salida (Hz)
B0 - S
59.4 T
=]
1.2
¥
N
0.6(r L
1 ' # Entrada Analogica (V)
0025 0. 0.2 0.0925 10
ouo07s 0175 9975

Detalles de configuracion de voltaje de entrada 0-10V

4.2.3.2. Configuracion de una Referencia de Frecuencia para una Entrada de -10-+10V

Configure DRV-07 (Fuente de referencia de frecuencia) en 2 (V1) y, a continuacién, configure el IN-06
(Polaridad V1) en 1 (bipolar). Utilice la tension de salida de una fuente externa para proporcionar entrada a
V1.

o—\J V1
h‘@ M

[Conexionado borne V1]

Frecuencia de salida en avance
F

0~10V
>

Tensidn de entrada

-10 ~ OV
-

Frecuencia de salida en retroceso
[Frecuencia de salida y entrada de tension bipolar]
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DRV |07 Fuente dereferenciade | o persre |2 |1 0-11 -
frecuencia
01 FrecmlJe.nua eln .Ia entrada Freq tl 100% 60,00 0 -IFrecuenua Hy
analdgica maxima Max
05 Monitoreo entrada V1 V1 Monitor[V] | 0,00 0,00-12,00 \"
06 Opciones polaridad V1 V1 Polarity 1 | Bipolar 0-1 -
12 Tension de entrada V1 volt x1 0,00 10,00-0,00V v
minima V1
IN . .,
13 Salida V1 a tension V1 Percyl 0,00 -100,00-0,00% | %
minima (%)
14 Tension de entrada V1 voltx2 -10,00 12,00-0,00V v
maxima V1
15 salida V1 a tension V1 Perc y2 -100,00 -1000,00-0,00% | %
maxima (%)

Direcciones de Giro para Diferentes Entradas de Tensiones

FWD

Avance

Retroceso

REV

Retroceso

Avance

Detalles de Configuracion de Tensiones de -10 - 10V

IN-12 -V1 volt x1
IN-15 V1 Perc y2

Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel de la frecuencia de salida
para la tension de entrada. Estos cddigos se muestran sélo cuando IN-06 se establece en 1
(bipolar). Como ejemplo, si la tensidn minima de entrada (en V1) es -2V, la relacidn de salida
de -2V es 10%, la tensién maxima es -8V y la relacién de salida se define en 80%, la
frecuencia de salida se encuentra entre 6Hz-48Hz.
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Cadigo Descripcion

IN-14 IN-12
Entrada V1

-8V -2V

IN-13

IN-15

Referencia de frecuencia

Para detalles sobre las entradas analogas 0-+10V, consulte las descripciones de cddigos IN-08
V1 voltx1 —IN-11 V1Perc y2 en la pagina 86.

4.2.3.3. Configuracion de una Referencia de Frecuencia utilizando Corriente de Entrada (12)

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia utilizando corriente de entrada en el borne 12
después de seleccionar la entrada de corriente SW4. Configure el DRV-07 (Fuente de referencia de
frecuencia) a 5 (12) y aplique corriente de entrada de 0-20mA a 2.

Grupo | Coédigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
DRV | 07 Fuente de referenciade | ¢ o pefsrc |5 | 12 0-11 .
frecuencia
Frecuencia en la entrada Freq at 0 -Frecuencia
01 analdgica maxima 100% 60,00 Mdx Hz
50 Monitoreo 12 Monitor | 0,00 0,00-24,00 mA
entrada 12
52 Constante de tiempo filtro 12 Filter 10 0-10000 mseg
entrada 12
53 Corriente de entrada 2 Currxl | 4,00 0,00-20,00 mA
minima 12
IN 54 (S;I)lda I2 a corriente minima 12 Perc y1 0,00 0-100 %
()
55 Corriente de entrada 12 Currx2 | 20,00 0,00-24,00 mA
maxima 12
56 salida 2 a corriente 2Percy2 | 100,00 0,00-100,00 %
maxima (%)
61 Opcprjes de direccion de 12 Inverting 0 No 0-1 -
rotacion
. e 12 0,00%*; 0,04- o
62 Nivel de cuantificacion 12 Qunatizing 0,04 10,00 %

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.
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Detalles de Configuracion de Corriente de Entrada (12)

Caddigo Descripcion

Permite configurar la referencia de frecuencia para operar a la corriente maxima (cuando IN-
55 estd ajustado a 100%).

* SiIN-01 se configura en 40,00Hz, y se usan los valores por defecto para IN-53-56,
la corriente de entrada de 20mA (max.) a 12 producird una referencia de

IN-01 Freq tl 100% frecuencia de 40,00Hz.

* Si IN-56 se establece en 50,00 %), y se usan los valores por defecto para IN-01
(60Hz) y IN-53-55, la corriente de entrada de 20mA (max.) a 12 producird una
referencia de frecuencia de 30,00Hz (50 % de 60Hz).

IN-50 12 Monitor Permite monitorear la corriente de entrada en 2.

Permite configurar el tiempo para la frecuencia de operacion para alcanzar el 63% de la

IN-52 12 Filter . oo .
frecuencia objetivo en base a la corriente de entrada en 12.

Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel para la frecuencia de salida.
Referencia de Frecuencia

IN-56

IN-53 12 Curr x1
IN-56 12Perc y2

IN-54

: Entrada I2
IN-53 IN-55
[Configuracién de pendiente y desnivel en base a la frecuencia de salida]
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4.2.4. Configuracion de una Referencia de Frecuencia con la Tensidon de Entrada
(Borne 12)

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia utilizando tensién de entrada en el borne 12 (V2)
después de seleccionar SW2 para V2. Configure el DDRV-07 (Fuente de referencia de frecuencia) en 4 (V2) y
aplique tensién de entrada de 0-12V a 12 (=V2, borne de entrada de corriente/tension analdgica). Los cédigos
IN-35-47 no se muestra cuando 12 esté configurado para recibir entrada de corriente (DRV-07 se define en
5).

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
DRV | 07 Fuente dereferenciade | o potsre |4 |2 0-11 -
frecuencia
35 Monitoreo entrada V2 V2 Monitor 0,00 0,00-12,00 Vv
Constante de tiempo .
37 filtro entrada V2 V2 Filter 10 0-10000 mseg
38 Tension de entrada V2 V2 voltx1 0,00 0,00-10,00 v
minima
5 - —
39 % salida a tension V2 V2 Percyl 0,00 0,00-100,00 %
minima
IN i0
40 Tension de entrada V2 V2 volt x2 10,00 0,00-10,00 v
maxima
5 - —
41 % Salida a tension V2 V2 Perc y2 100,00 0,00-100,00 %
maxima
46 Opcprjes de direccion de V2 Inverting 0 No 0-1 -
rotacion V2
*. 4_
47 Nivel de cuantificacién V2 | V2 Quantizing | 0,04 (1)6080’ 0.0 %

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.
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Configuracion de una Referencia de Frecuencia con Entrada de pulsos TI

Permite configurar una referencia de frecuencia mediante la configuracion del cédigo (07) de Frec (Fuente

de referencia de frecuencia) en el grupo DRV a 9 (Pulso) y proporcione frecuencia de pulsos 0- 32.00kHz al

borne TI.
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
DRV |07 Fuente de referenciade | ' pofsre |12 | Pulso 0-11 -
frecuencia
01 FreCLIJe.nua e,n .Ia entrada Freq | 100% 60,00 O,(?O.- Frecuencia Hz
analdgica maxima maxima
91 Monitoreo entrada pulsos | Pulse Monitor | 0,00 0,00-50,00 kHz
92 Constante de tiempo TI Filter 10 0-9999 mseg
filtro entrada Tl
93 Pulso minimo entrada Tl TI Pls x1 0,00 0,00-32,00 kHz
5 - —
N 94 ﬁsa"da apulsominimo | oo vy 0,00 0,00-100,00 %
95 Pulso maximo entrada Tl Tl Pls x2 32,00 0,00-32,00 kHz
. - -
96 ﬁsa"da apulsomaximo | o0 1o 100,00 0,00-100,00 %
97 Opcprjes de direccion de Tl Inverting 0 No 0-1 -
rotacion Tl
*. -
98 Nivel de cuantificacion TI Tl Quantizing | 0,04 0,00%; 0,04 %

10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.
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Detalles de Configuracion de Entrada de pulsos Tl

Caddigo

Descripcion

IN-01 Freq tl 100%

Permite configurar la referencia de frecuencia para operar a entrada de pulsos maxima. La
referencia de frecuencia se basa en el 100% del valor establecido con IN-96.

* SiIN-01 se configura en 40,00Hz, y se usan los valores por defecto para IN-93-96,
la entrada de 32kHz a Tl produce una referencia de frecuencia de 40,00Hz.

¢ SiIN-56 se establece en 50,00 y se usan los valores por defecto para IN-01, IN-93-
95, la entrada de 32kHz al borne Tl produce una referencia de frecuencia de
30,00Hz.

IN-91 Pulse Monitor

Muestra la frecuencia de pulsos suministrados en TI.

Permite configurar el tiempo para la entrada de pulsos a Tl para alcanzar el 63% de su

IN-92 TI Filter . . . . - .
frecuencia nominal (Cuando la frecuencia de impulsos se suministra en multiples etapas).
Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel para la frecuencia de salida.
Referencia de frecuencia
IN-96
IN-93 Tl Pls x1

IN-96 T2 Percy2

Entrada Tl

IN-93 IN-95

IN-97 Tl Inverting
IN-98 Tl Quantizing

Igual a IN-16-17 (consulte IN-16 Inversion V1/IN-17. Cuantificacidn V1 en la pagina 87.
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Configuracion de una Referencia de Frecuencia mediante Comunicacion
RS-485

Permite controlar el variador con los controladores de nivel superior, tales como PC o PLC, a través de la

comunicacion RS-485. Configure el cédigo (07) de Frec (Fuente de referencia de frecuencia) en el grupo DRV

a 6 (RS-485) y utilice los bornes de entrada de sefial RS-485 (S+/S-/SG) para la comunicacion. Consulte la

seccion 7. Caracteristicas de Comunicacion RS-485 en la pagina 307.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
DRV | 07 Fuente dereferenciade | o' porsre |6 | Rsass 0-11 -
frecuencia
Numero variador (ID)
01 comunicacién RS-485 Int485StID - 1 1-MaxComID* -
integrado
0 ModBus RTU
2 LS Inv 485
Protocolo comunicacién 4 BACnet
02 integrada Int485Proto 5 Metasys-N2 0-6 i
IN 6 Modbus
** | Master
03 velocidad de Int485BaudR | 3 | 9600 bps 0-8 .
comunicacion integrada
0 D8/PN/S1
Configuracion marco de 1 D8/PN/S2
04 comugnicacién integrada Int485Mode 2 D8/PE/S1 0-3 i
3 D8/P0O/S1
*Si  AP1-40 se define en 4 (Serve DRV), MaxComID es ‘8‘, y si COM-02 se establece en 4 (BACnet),

MaxComID es ‘127‘. De lo contrario, MaxComlID es ‘250°.

** COM-0 2 se establece automaticamente en 6 (Modbus Master) cuando AP1-40 se establece en 2 o 3. De

lo contrario, el valor de pardametro queda a eleccion del usuario.
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4.3. Fijacion de Frecuencia mediante Entrada Analdgica

Si se establece una referencia de frecuencia mediante entrada analégica en la bornera de control, puede fijar
la frecuencia de operacién del variador asignando una entrada multifuncién como borne de fijacion de
frecuencia analdgica. La frecuencia de operacidn se fija en una seiial de entrada analdgica.

Grupo | Coédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro

Teclado-1
Teclado-2
Vi

V2

12

RS-485
Field Bus
Pulso

10* | V3

11 12

Fuente de ref iad
DRV Frec uente .ere erencia de Freq Ref Src
frecuencia

0-11 -

OIN /OB (N|(FL|O

Px Define (Px: 53 Fijacion

IN 65-71 Configuracién borne Px P1-p7) analégica

0-55 -

*10(V3)~11(13) del DRV-07 se encuentran disponibles cuando estad equipada la Extensién E/S. Consulte el
manual de la Extensidn E/S para obtener informacion detallada.

Beferencia de frecuencia __.-""

Frecuencia de operacidn .~

Px [
Maodo marcha | |
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4.4. Cambio de Unidades de Velocidad (Hz¢>Rpm)

Puede cambiar las unidades utilizadas para mostrar la velocidad de operacién del variador estableciendo
DRV-21 (Seleccién de unidad de velocidad) a O(Hz) o 1(rpm).

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
0 Visualizacion
Seleccién de unidad de Hz
DRV 21 velocidad Hz/Rpm Sel 1 | Visualizacion 0-1 i
Rpm
4.5. Configuracion de Frecuencia Secuencial (Multipaso)

Se pueden llevar a cabo operaciones secuenciales mediante la asignacién de diferentes velocidades (o
frecuencias) a los bornes Px. El Paso 0O utiliza la fuente de referencia de frecuencia establecida en DRV-07.
Los valores de parametro de los bornes Px 7 (Velocidad-L), 8 (Velocidad-H) y 9 (Velocidad-H) son reconocidos
como comandos binarios y trabajan en combinacion con los modos de marcha Fx o Rx. El variador opera de
acuerdo con las frecuencias establecidas con BAS-50-56 (frecuencia secuencial 1-7) y las combinaciones de
comandos binarios.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
BAS 50-56 Frecuencia secuencial 1-7 | Step Freql4-7 | - 0 —Frec’Mln- Hz
Frec Max
Px Define 7 | Velocidad-L -
65-71 Configuracién bornes Px 8 | Velocidad-M 0-55 -
(Px:P1-P7) .
IN 9 | Velocidad-H -
89 Tiempo de retardo de InCheckTime | 1 1-5000 mseg
comando secuencial
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Detalles de Configuracidon de Frecuencia Secuencial (Multipaso)

Caddigo

Descripcion

BAS-50-56

Permite configurar la frecuencia secuencial 1-7.

IN-65-71 Px Define

Permite elegir los bornes para configurarlos como entradas secuenciales, y luego establecer
los codigos correspondientes (IN-65-71) a 7 (Velocidad-L), 8 (Velocidad-M), o 9 (Velocidad-
H).

Si los bornes P5, P6 y P7 se han ajustado a Velocidad-L, Velocidad-M y Velocidad-H,
respectivamente, la siguiente operacion secuencial estara disponible.

2

Secuencia 0

P5
P6
P7 |
FX_ | |
[Ejemplo de operacion secuencial]

Velocidad Fx/Rx P7 P6 P5
0 Vv - - -
1 Vv - - v
2 Vv - v -
3 Vv - v v
4 Vv Vv - -
5 Vv Vv - Vv
6 Vv Vv \ -
7 Vv Vv \ Vv

IN-89 InChechTime

Permite determinar un intervalo de tiempo de comprobacién de la entrada de la bornera
adicional en el variador después de recibir una sefial de entrada.

Si se define IN-89 a 100mseg y P6 recibe una sefial de entrada, el variador buscara las
entradas en otros bornes por 100mseg, antes de proceder a acelerar o desacelerar
dependiendo de la configuracion de P6.
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4.6. Configuracion de la Fuente de Comando

Se pueden seleccionar diversos dispositivos como dispositivos de entrada de comandos para el variador
H100. Los dispositivos de entrada disponibles para seleccionar incluyen teclado, borne de entrada
multifuncidn, comunicacion RS-485 y adaptador de Field Bus (bus de campo).

Grupo | Coédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
0 Teclado
1 Fx/Rx-1
2 Fx/Rx-2
DRV 06 Fuente de comando Cmd Souce 3 RS-485 0-5 -
4 Field Bus
5 UserSeqLink

4.6.1. El Teclado como Dispositivo de Entrada de Comandos

Para utilizar el teclado como fuente de comando, pulse la tecla [AUTO] para ingresar al modo AUTO. Defina
DRV-06 en 0 (Teclado) para seleccionar el teclado como fuente de comando y establezca la direcciéon de
operacion en DRV-02 (Dir Marcha Teclado).

Como ahora el teclado es la fuente de comando, se inicia la operacién cuando se pulsa la tecla AUTO y se
detiene cuando se presiona nuevamente la tecla AUTO.

También se puede utilizar la tecla OFF para detener la operacidn, pero el modo de operacidn del variador
cambiara a OFF.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 0 Teclado 0-5 -
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4.6.2.

Bornera como Dispositivo de Entrada de Comandos (Comandos Fwd/Rev)

Se pueden seleccionar bornes multifuncién como un dispositivo de entrada de comandos. Esto configura
estableciendo DRV-06 (fuente de comando) en el grupo de DRV a 1 (Fx/Rx). Seleccione 2 bornes para
operaciones de avance y retroceso, a continuacion, establecer los cddigos pertinentes (2 de los 7 cddigos de
bornes multifuncion, IN-65-71 para P1-P7) a 1(Fx) y 2(Rx), respectivamente. Esta aplicacién permite activar o
desactivar ambos bornes, al mismo tiempo, lo que constituye una orden de parada que hara que el variador
detenga la operacion.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste

Direccién de operacién Keypad Run 1 Retroceso
IN 02 . 0-1 -

para el teclado Dir 2 Avance
DRV 06 Fuente de comando CmdSource* 1 Fx/Rx-1 0-5 -

i 1 F

IN 65-71 Configuracién bornes Px F;X?Pei;(;) > R)>(( 0-55 -

Detalles de Configuracion de Comandos Fwd/Rev mediante Bornes Multifuncién

Cadigo

Descripcion

DRV-06 Cmd Source

Ajustar a 1 (Fx/Rx-1)

IN-65-71 Px Define

Asignar un borne para la operacién en avance (Fx).
Asignar un borne para la operacién en retroceso (Rx).

Referencia de frecuencia
FX [ 1] I ]
RX | |
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4.6.3.

Marcha y Direccion de Giro)

Caracteristicas Basiccas

Bornera como un Dispositivo de Entrada de Comandos (Comandos de

Se pueden seleccionar bornes multifuncién como un dispositivo de entrada de comandos. Esto configura

estableciendo DRV-06 (fuente de comando) en el grupo de DRV a 2 (Fx/Rx-2). Seleccione 2 bornes para

operaciones de marcha y direccidn de rotacidén y, a continuacion, establecer los cddigos pertinentes (2 de los

5 cddigos de bornes multifuncion, IN-65-71 para P1-P7) a 1(Fx) y 2(Rx), respectivamente. Esta aplicacion

utiliza una entrada Fx como comando de marcha, y una entrada Rx para cambiar la direccidn de rotacion de
un motor (Rx-On, Rx-Off).

Grupo | Coédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Md Source 1 Fx/Rx-1 0-5 -
. ., Px Define 1 Fx
IN 65-71 Configuracién bornes Px (Px:P1-P7) > R 0-55 -

Detalles de Configuracion de Cambio de Comando de Marcha y Comandos Fwd/Rev mediante

Bornes Multifuncion

Cdédigo

Descripcion

DRV-06 Cmd Souce

Ajustar a 2 (Fx/Rx-2).

IN-65-71 Definir Px

Asignar un borne para el comando de marcha (Fx).
Asignar un borne para cambiar la direccién de giro (Rx).

s T

Frecuencia
Fu I 1
RiK [ =
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4.6.4.

Comunicacion RS-485 como un Dispositivo de Entrada de Comandos

Se pueden seleccionar la comunicacién RS-485 interna como un dispositivo de entrada de comandos. Esto

configura estableciendo DRV-06 (fuente de comando) en el grupo DRV a 3 (RS-485). Esta configuracion utiliza

controladores de nivel superior, tales como PC o PLC para controlar el variador mediante la trasmisiéon y

recepcién de sefiales a través de los bornes S+, S-, y Sg en la bornera. Para mas detalles, consulte la seccion

7. Caracteristicas de Comunicacion R5-485 en la pagina 307.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 3 | RS-485 0-5 -
01 Numero variador (D) INt4855tID 1 1-MaxComID* | -
comunicacion integrada
02 Protocolo de Int485Proto | 0 | ModbusRTU | 0-2 -
comunicacion integrada
coMm Velocidad de
03 s Int485 BaudR | 3 9600 bps 0-7 -
comunicacion integrada
04 Instalacion del marcode |\ jgc pode [0 | D8/PN/SI 0-3 -

comunicacién integrada

*Si AP1-40 se define en 4 (Serve DRV), MaxComID es ‘8, y si COM-02 se establece en 4 (BACnet), MaxComID

es ‘127‘. De lo contrario, MaxComID es ‘250°.

4.7.

Prevencion del Giro en Avance o Retroceso

El sentido de rotacién de los motores se puede configurar para evitar que los motores sélo funcionen en una

direccién. Al pulsar la tecla [REV] en el teclado LCD cuando se configura la prevencién direccidn, hard que el

motor se desacelere a OHz y se pare. El variador se mantendra encendido.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
0 Ninguno
ADV 09 Opciones de prevencion Run Prevent 1 Prev Avance 0-2 )
de marcha
Prev
2
Retrocesos

Detalles de Configuracion de Cambio de Modo Local/Remoto

Cédigo

Descripcion

ADV-09 Run Prevent

Elija la direccidn de prevencion

Configuracion Descripcion

0 Ninguno No se configura la prevencion de marcha.
1 Prev Avance Se previene la operacion en avance.

2 Prev Retroceso Se previene la operacion en retroceso.
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4.8. Arranque Alimentacion ON

Se puede configurar un comando para que el variador comience a operar cuando recibe alimentacién y el
comando de operacion por bornera estd activado (si se han configurado). En el modo AUTO, el variador
comienza a operar en el encendido cuando se cumplen las siguientes condiciones.

Entrada Bornera como la Fuente de Comando

(Si se ha configurado). Para habilitar la ejecucidon de encendido establecer el DRV-06 (fuente de comando) a
1 (Fx/Rx-1) o 2 (Fx/Rx-2) en el grupo Accionamiento y ADV-10 a 1 en el grupo Avanzado.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fx/Rx-1 o
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 1,2 0-5 -
Fx/Rx-2
ADV 10 gr’\:anque alimentacion Power-onRun | 1 Si 0-1 -
Entrada
-~ 4
Frecuencia ’f,, /"J
com O L | [ |
ADV-10=0 ADN - 10=1

Comunicacion como la Fuente de Comando

Para permitir la reposicién en el encendido, establecer COM-96 (Arranque Alimentacién On) en “Si”, y DRV-
06 en 3 (RS-485) o 4 (Field Bus). Si se corta el ingreso de corriente al variador por haberse interrumpido el
suministro eléctrico, el variador memoriza el comando de operacién, la referencia de frecuencia y las
configuraciones de tiempo de acel/decel al momento de la interrupcion. Si COM-96 (Arranque Alimentacion
On) esta definida en “Si”, el variador inicia la operacién basandose en dichas configuraciones en cuanto
regresa el suministro eléctrico.
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Grupo | Cadigo Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 3 R.S-485 0-5 -
4 Field Bus
COM 96 Arranque alimentacién Power-on Runh 0 N,o 0-1 i
ON 1 Si
Nota

* Para evitar la aparicion de un disparo por falas repetido, cambie el bit 4 a 1 en CON-71 (opciones de
busqueda velocidad). El variador llevara a cabo una busqueda de velocidad al inicio de la operacidn.
¢ Sila busqueda de velocidad no esta activada, el variador acelerara con el patréon normal de V/f. Si esta

funcién no estd seleccionada, la operacion se reanuda después de que el comando de operacién se

desactiva y vuelve a activar otra vez.

(@ precaucién
Tenga cuidado al operar el variador con esta funcién, ya que hace girar al motor en forma inmediata al
aplicar la alimentacion.
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4.9. Reposicidon y Rearranque

Se pueden configurar las operaciones de reposicién y rearranque del variador después de un disparo por
fallas, en base a un comando de la bornera (si estd configurado). El variador interrumpe la salida cuando se
produce un disparo por fallas y el motor pasa a Marcha Libre. Otro disparo por fallas puede producirse si el
variador comienza su operacién mientras que la carga del motor estd en un estado de marcha libre. Se
puede presentar otro disparo por fallas si el variador comienza a funcionar mientras que la carga del motor
se encuentra en estado de marcha libre. En PRT-08, el bit 1 define la opcidén para todos los disparos por
fallas, aparte de los disparos por baja tensidn, y el bit 2 establece la opcién para disparos por baja tension.
PRT- 10 establece el tiempo de demora para el reinicio (el tiempo que debe esperar el variador antes de
reiniciarse).

El nimero de reinicios automaticos (PRT-09) se refiere a la cantidad de veces que el variador intentara
reiniciar su operacién. Si suceden disparos por fallas nuevamente después del reinicio, el contador de
reintentos cuenta hacia atras cada vez que el variador se reinicia hasta que el nimero alcanza 0. Una vez que
el variador se reinicia de forma exitosa después del disparo por fallas inicial, el variador no se reinicia hasta
que sucede el préximo disparo por fallas. El contador de reinicios automaticos establecidos en PRT-09 que
disminuye después de un reinici o vuelve a su valor de configuracion original si sostiene un funcionamiento
exitoso durante un determinado periodo de tiempo.

Grupo | Coédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 1 | Fx/Rx-1 0-5 -
08 Ajuste reinicio reposicion | RST Restart 00 00-11 Bit
Numero de reintentos
PRT 09 aUtomaticos Retry Number | 6 0-10 -
Tiempo de retardo de
10 reintento automatico Retry Delay 5,0 0,1-600,0 seg

Heposicion —

Frecuencia / /
| II
1

ComOp

PRT-08=0 PRT-08=1
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Nota

* Para evitar que se produzcan repetidos disparos por fallas, ajuste el bit 2 igual 1 en CON-71. El variador

llevara a cabo una busqueda de velocidad al inicio de la operacidn.

¢ Sila busqueda de velocidad no esta activada, el variador acelerara con el patron normal de V/F. Si esta

funcién no estd seleccionada, la operacion se reanuda después de que el comando de operacién se

desactiva y vuelve a activar otra vez.

(@ precaucién
Tenga cuidado al operar el variador con esta funcién, ya que hace girar al motor en forma inmediata al
aplicar la alimentacion.

4.10.

Configuracion de los Tiempos de Aceleracion y Deceleracion

4.10.1. Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia Maxima

Los valores de los tiempos de Acel/Decel se pueden ajustar en base a la frecuencia maxima, no en la

frecuencia de operacidon del variador. Para establecer los valores de los tiempos de Acel/Decel en base a la

frecuencia méaxima, ajuste BAS-08 (referencia de Acel/Decel) en el grupo Basico a 0 (Frec Max).

El tiempo de aceleracién definido en DRV-03 (tiempo de aceleracidn) se refiere al tiempo necesario para que

el variador alcance la frecuencia mdaxima desde un estado de parada (OHz). Del mismo modo, el valor

establecido en DRV-04 (tiempo de deceleracidn) se refiere al tiempo necesario para volver a un estado de

parada (OHz) a partir de la frecuencia maxima.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
20,0 0,75~90KW
03 Tiempo aceleracion Acc Time 60,0 110~250kW 0,0-600,0 Seg
100,0 315~500KW
30,0 0,75~90KW
DRV
04 Tiempo deceleracidn Dec Time 90,0 110~250kW 0,0-600,0 seg
150,0 315~500KW
L 40,00-
20 Frecuencia maxima Max Freq 60,00 400,00 Hz
Frecuencia referencia Ramp T .
BAS 08 Acel/Decel Mode 0 Frec Max 0-1 )
09 Base de tiempo Time scale 1 0,1seg 0-2 -
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Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia Maxima

Caddigo

Descripcion

BAS-08 Ramp T Mode

Ajuste el valor del parametro a 0 (Frec Max) para configurar el tiempo de Acel/Decel en base
a la frecuencia maxima.

Configuracion Descripcion

0 Frec Méx AJLlejce del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
maxima.
Aj | tiem Acel/Decel en la fr nci

1 Frec Delta juste de tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia de
operacion.

Si, por ejemplo, la frecuencia maxima es 60,00Hz, los tiempos de Acel/Decel se establecen en
5 segundos, y la referencia de frecuencia para la operacién se fija en 30Hz (la mitad de 60Hz),
el tiempo necesario para alcanzar 30Hz es 2,5 segundos (la mitad de 5 segundos).

Frac, hax. /

Frecuencia

Cam Op 1
il - *+ e
Tiempo Acel Tiempo Decel

BAS-09 Time Scale

Utilice la base de tiempo para todos los valores relacionados con el tiempo. Es
particularmente Gtil cuando se requieren tiempos de Acel/Decel més precisos debido a las
caracteristicas de carga, o cuando el intervalo de tiempo maximo debe ampliarse.

Configuracion Descripcion

0 0,01seg Fijar 0,01 segundo como la unidad minima.
1 0,1seg Fijar 0,1 segundo como la unidad minima.
2 1seg Fijar 1 segundo como la unidad minima.

@' Precaucion

Tenga en cuenta que el rango de valores maximos de tiempo puede cambiar automaticamente cuando se

cambian las unidades. Si, por ejemplo, el tiempo de aceleracidn se establece en 6000 segundos, un cambio

de escala de tiempo de 1 segundo a 0,01 segundos dard lugar a un tiempo de aceleracién modificado de

60,00 segundos.
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4.10.2. Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia de Operacion

Los tiempos de Acel/Decel se pueden ajustar en funcion del tiempo necesario para alcanzar la siguiente
frecuencia de paso desde la frecuencia de operacion existente. Para establecer los valores de tiempo de
Acel/Decel en base a la frecuencia de operacién existente, ajuste BAS-08 (referencia de Acel/Decl) en el
grupo Basico a 1 (Frec Delta).

Grupo | Cédigo | Nombre Display Configuracion Rango de Unidad
LCD Parametro Ajuste
20,0 0,75~90KW
03 Tiempo aceleracion Acc Time 60,0 110~250KW 0,0-600,0 seg
100,0 315~500KW
DRV
30,0 0,75~90KW
04 Tiempo deceleracién Dec Time 90,0 110~250KW 0,0-600,0 seg
150,0 315~500KW
BAS 08 Referencia Acel/Decel Ramp T 1 Frec Delta 0-1 -
Mode

Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia de Operacion

Cdédigo Descripcion

Ajuste el valor del parametro a 1 (Frec Delta) para configurar el tiempo de Acel/Decel en base a
la frecuencia maxima.

Configuracion Descripcion
Aj | tiem Acel/Decel en la fr nci

0 Frec Mix jl:ISjEe del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
maxima.
Aj | tiem Acel/Decel en la fr nci

1 Frec Delta juste fi’e tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia de
operacion.

Si los tiempos de Acel/Decel se establecen en 5 segundos, y se utilizan multiples referencias de

BAS-08 Ramp T - , )
frecuencia en la operacién en 2 etapas, a 10 Hz y 30 Hz, cada etapa de aceleraciéon tomard 5

Mode
segundos (consulte el siguiente grafico).
Frecuencia 30Hz
10Hz

" | 4 i Thampo

S 7 12 [3ag]
Caom O r
e | - - -
b3eg b Seg
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4.10.3. Configuracion de Tiempos de Acel/Decel Secuenciales

Los tiempos de Acel/Decel se pueden configurar a través de un borne multifuncién al definir los cédigos ACC
(tiempo de aceleracion) y DEC (tiempo de deceleracion) en el grupo de DRV.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
20,0 0,75~90KW
03 Tiempo aceleracion Acc Time 60,0 110~250KW 0,0-600,0 seg
100,0 315~500KW
DRV
30,0 0,75~90KW
04 Tiempo deceleracion Dec Time 90,0 110~250KW 0,0-600,0 seg
150,0 315~500KW
Tiempo aceleracion/ Acc Time 1-7 X,XX 0,0-600,0 seg
BAS 70-83 cli_e7celeraC|on secuencial Dec Time 1-7 XXX 0,0-600,0 seg
Px Define 11 XCELL
65-71 Configuracién bornes Px 12 XCEL-M 0-55 -
(Px:P1-P7)
IN 13 XCEL-H

Tiempo retardo

89 .
comando secuencial

In Check Time | 1 1-5000 mseg

Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel utilizando Bornes Multifuncién

Cdédigo Descripcion
BAS-70-82 . . L, .
Acc Time 1.7 Ajuste tiempo de aceleracion secuencial 1-7.
BAS-71-83 . . . .
Dec Time 1-7 Ajuste tiempo de deceleracién secuencial 1-7.
Elegir y configurar los bornes para usar entradas de tiempo de Acel/Decel secuenciales.
Configuracion Descripcion
11 | XCEL-L Acel/Decel comando L
12 | XCEL-M Acel/Decel comando M
IN-65-71 Px Define 13 | XCEL-H Acel/Decel comando H

P1-P7
( ) Los comandos de Acel/Decel se reconocen como entradas de cédigo binario y controlaran la

aceleracion y la deceleracién en base a los valores de parametros establecidos en BAS-70-82
y BAS-71-83.

Si, por ejemplo, los bornes P6 y P7 se establecen como XCEL-L y XCEL respectivamente, la
siguiente operacion estara disponible.
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Cadigo

Descripcion

Frecuencia'

P& i | [

P7 1] —1

ComOp | |

Tiempo Acel/Decel P7 P6

0 - -
1 - Vv
2 v -
3 v Vv

[Configuracidn borne multifuncion P6-P7]

Establece el tiempo para que el variador compruebe si hay otras entradas en la bornera. Si
IN-89 se establece en 100 mseg y se suministra una sefial al borne P6, el variador busca otras
entradas en los siguientes 100mseg. Cuando termina el tiempo, el tiempo de Acel/Decel se
fijard en base a la entrada recibida en P6.

IN-89 In Check Time

4.10.4. Configuracion de la Frecuencia de Conmutacion de los Tiempos de
Acel/Decel

Se puede cambiar entre dos configuraciones diferentes de tiempos de Acel/Decel (pendientes de Acel/Decel)

mediante la configuracién de la frecuencia de conmutacion sin utilizar los bornes multifuncion.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Parametro | Rango de Unidad
Ajuste
20,0 0,75~90KW
03 Tiempo aceleracién Acc Time 60,0 110~250KW 0,0-600,0 seg
100,0 315~500KW
DRV
30,0 0,75~90KW
04 Tiempo deceleracién Dec Time 90,0 110~250KW 0,0-600,0 seg
150,0 315~500KW
70 Tiempo aceleracion | 5 gjme 20,0 0,0-600,0 | seg
BAS secuencial 1
71 Tiempo deceleracion | . rioq | 200 0,0-600,0 | seg
secuencial 1
. . 0-
ADV 60 F.recuenua cambio Xcel Change 30,0 Frecuencia Hz
tiempo Acel/Decel Freq Fr ‘.
maxima
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Caddigo

Descripcion

ADV-60 Xcel Change

Freq Fr

Acel/Decel.

IINOII.

Después de establecer la frecuencia de cambio de Acel/Decel, las pendientes de Acel/Decel
fijadas en BAS-70 y 71 se utilizardn cuando la frecuencia de funcionamiento del variador se
encuentra en la frecuencia de cambio de debajo de la misma. Si la frecuencia de operacion es
superior a la frecuencia de cambio, se utilizara el nivel de pendiente fijado y configurado para
los tiempos de aceleracidn y deceleracion (definidos en DRV-03 y DRV-04).
Si configura los bornes de entrada multifuncién P1-P7 para pendientes de Acel/Decel
secuenciales (XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H), el variador operara en base a las entradas de
Acel/Decel en los bornees en lugar de las configuraciones de frecuencia de cambio de

El parametro “Xcel Change Fr” se aplica sélo cuendo ADV-24 (Modo Limite Frec) se ajusta a

4.11.

Configuracion del Patron de Acel/Decel

Los patrones de nivel de pendiente de Acel/Decel se pueden configurar para mejorar y suavizar las curvas de

aceleracion y deceleracién del variador. El patrén lineal presenta un aumento o disminucion lineal de la

frecuencia de salida, a una velocidad constante. Para un patrén de curva S, un aumento aumento o

disminucién mas suave y mds gradual de la frecuencia de salida, ideal para cargas de tipo de elevacién o

puertas de ascensores, etc. El nivel de pendiente de la curva S se puede ajustar usando los cédigos ADV-03-

06 en el grupo Avanzadas.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
BAS 08 Referencia Acel/Decel Ranp T Mode 0 Frec Max 0-1 -
01 Patrén Aceleracion Acc Patern 0 Lineal 0-1 -
02 Patrén Deceleracién Dec Patern 1 Curva s -
03 Pendiente inicio Acel Acc S Start 40 1-100 %
curva S
ADV 04 :endlente final Acel curva Acc S End 40 1-100 %
05 Pendiente inicio Decel Dec S Start 40 1-100 %
curva S
06 Pendiente final Decel Dec S End 0 1-100 %

curva S
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Detalles de Configuracion del Patrén de Acel/Decel

Cadigo

Descripcion

ADV-03 Acc S Start

Establece el nivel de pendiente al inicio de la aceleracidon cuando se utiliza un patrén de
Acel/Decel curva S. ADV-03 define el nivel de pendiente de la curva S en forma de
porcentaje, hasta la mitad de la aceleracidon total. Si la referencia de frecuencia y la
frecuencia maxima se establecen a 60Hz y ADV-03 se establece en 50%, Ad.03 configura la
aceleracion hasta 30Hz (la mitad de 60Hz). El variador operara la aceleracién de curva S en
el rango de frecuencia 0-15Hz (50% de 30Hz).

La aceleracidn lineal se aplicara a la aceleracién restante dentro del rango de frecuencia 15-
30Hz.

ADV-04 Acc S End

Establece el nivel de pendiente al final de la aceleracidon cuando se utiliza un patréon de
Acel/Decl curva S. ADV-03 define el nivel de pendiente de la curva S en forma de
porcentaje, por encima de la aceleracion total. Si la referencia de frecuencia y la frecuencia
maxima se establecen a 60Hz y ADV-04 se establece en 50%, el ajuste de Ad.04 configura la
aceleracidn para aumentar de 30Hz (la mitad de 60 Hz) a 60 Hz (final de la aceleracion).

La aceleracidn lineal se aplicara dentro del rango de frecuencia 30-45Hz.

El variador realizara una aceleraciéon de la curva S para la aceleracion restante en el rango
de frecuencia 45-60Hz.

ADV-05 Dec S Start
ADV-06 Dec SEnd

Establece la velocidad de deceleracién de curva S. La configuracion de cédigos ADV-05 y
ADV-06 puede realizarse de la misma manera que los cédigos ADV-03 y ADV-04.
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Aceleracion Deceleracldn
& &
GlHz B0HZ!
I Acel curva 5 b I Decel curva 5
40Hz A0Hz | W
/ L
f | Yy
30Hz / I Acel curva 5 30Hz I Decel cur §
i | ¥
15Hz ] 15Hz S .
= # Tiempo L ~# Tiempo

[Configuracidn patréon Aceleracion/Deceleracién Curva S]

Nota

Tiempo Real de Acel/Decel durante una Aplicacién de Curva S
* Tiempo real de aceleracion= tiempo de aceleracidn configurado por el usuario + tiempo de aceleracién

configurado por el usuario x nivel de pendiente de arranque/2 + tiempo de aceleracién configurado por
el usuario x nivel de pendiente de finalizacion/2.

* El tiempo real de deceleracion= tiempo de deceleracion configurado por el usuario + tiempo de
deceleracién configurado por el usuario x nivel de pendiente de arranque/2 + tiempo de deceleracion
configurado por el usuario x nivel de pendiente de finalizacidn/2.

‘:E' Precaucion

Tenga en cuenta que los tiempos reales de Acel/Decel se vuelve mayores que los tiempos de Acel/Decel
definidos por el usuario cuando se utilizan los patrones de Acel/Decel de curva S.
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4.12. Parar la Operacion de Acel/Decel

Permite configurar los bornes de entrada multifuncién para detener la aceleracién o deceleracién y operar el
variador a una frecuencia constante.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
IN 65-71 Configuracién bornes Px ?I;(X?Pelfjrlls) 14 XCEL Stop 0-55 -
i
-

Frecuencla —

Pu
Com Op ]

4.13. Control de V/F (Tensidon/Frecuencia)

Permite configurar las tensiones de salida, niveles de pendientes y patrones de salida del variador para
lograr una frecuencia de salida deseada con el control de V/F. También se puede ajustar el refuerzo de par a
baja velocidad.

4.13.1. Operacion por Patron V/F Lineal

Un patrén de V/F lineal configura el variador para aumentar o disminuir la tension de salida en forma
constante para diferentes frecuencias de operacidn en base a las caracteristicas de V/F. Un patrén V/F lineal
es particularmente Util cuando se aplica una carga de par constante.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
09 Modo control Control Mode 0o [wF 0-1 -
IN 18 Frecuencia base Base Freq 60,00 30,00-400,00 Hz
19 Frecuencia Arranque Start Freq 0,50 0,01-10,00 Hz
BAS 07 Patrén V/F V/F Patern 0 | Lineal 0-3 -

Detalles de Configuracion del Patrén V/F Lineal

Cdédigo Descripcion

Establece la frecuencia base. Una frecuencia base es la frecuencia de salida del variador
DRV-18 Base Freq cuando funciona a su tensidon nominal. Consulte la placa de caracteristicas del motor para
ajustar el valor del parametro.
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DRV-19 Start Freq

Establece la frecuencia de arranque. Una frecuencia de arranque es una frecuencia en la que
el variado arranca la salida de tensidn. El variador no produce tension de salida, mientras que
la referencia de frecuencia sea menor que la frecuencia establecida. Sin embargo, si se
produce una parada por deceleracion mientras se opera por encima de la frecuencia de
arranque, la tensién de salida continuara hasta que la frecuencia de operacién alcance la
parada total (0 Hz).

Frec Base ——

| Frecuencia Frec Arranl~" ™.

Tension nominal

variador e
o~ \\«

| Tensidn e

| Com Op [ |

4.13.2.

Operacion por Patréon V/F de Reduccion Cuadratica

El patron V/F por reduccidn cuadrética es ideal para cargas tales como ventiladores y bombas. Proporciona

patrones de aceleracién y deceleracidn no lineales para sostener el par en todo el rango de frecuencia.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste

BAS 07 Patron V/F V/F Patern L Cuadratico 0-3 -
3 Cuadratico 2

Detalles de Configuracion de Operacién por Patrén V/F de Reduccion Cuadratica

Cadigo

Descripcion

BAS-07 V/F Patern

Establece el valor del parametro a 1 (Cuadratico) de 3 (Cuadratico 2) de acuerdo con las
caracteristicas de arranque de la carga.

Configuracion Funcién

El variador produce una tension de salida en una proporcion de
1,5 vez la frecuencia de operacion.

El variador produce una tension de salida en una proporcién de
2 veces la frecuencia de operacion. Esta configuracion es ideal
para cargas de par variable como ventiladores o bombas.

1 Cuadratico

3 Cuadratico 2
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Tensian

100%
/

Lineal h

Reduccion
cuadratica .
Frecuencia

Frecuencia base

4.13.3. Operacion por Patrén V/F del Usuario

El variador H100 permite la configuracion de los patrones V/F definidos por el usuario para adaptarse a las
caracteristicas de carga de un motor especial.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
07 Patron V/F V/F Patern 2 | V/F Usuario | 0-3 -
41 Frecuencia Usuario 1 User Freq 1 15,00 0—frgcuenC|a Hz
maxima
42 Tensidn Usuario 1 User Volt 1 25 0-100 %
43 Frecuencia Usuario 2 User Freq 2 30,00 O-Ifrgcuenua Hz
maxima
BAS 44 Tensién Usuario 2 User Volt 2 50 0-100 %
45 Frecuencia Usuario 3 User Freq 3 45,00 0-fr§cuenC|a Hz
maxima
46 Tensién Usuario 3 User Volt 3 75 0-100 %
47 Frecuencia Usuario 4 User Freq 4 Frecuencia maxima O—I':r.ecuenua Hz
maxima
48 Tensidn Usuario 4 User Volt 4 100 0-100% %

Detalles de Configuracion de Operacion por Patrén V/F del Usuario

Cdédigo Descripcion

Ajuste los valores de los parametros para asignar frecuencias arbitrarias (Frec Usu x) para las
frecuencias de arranque y maximas. Las tensiones también se pueden configurar
corresponderse con cada frecuencia, y para cada tensién de usuario (Tens Usu x).

BAS-41 User Freq 1-
BAS-48 User Volt 4

La tension de salida del 100% en la siguiente figura se basa en los valores de los parametros de BAS-15
(tensidn nominal del motor). Si BAS-15 se establece en 0, se basara en la tension de entrada.
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Frecaiencia

e Cuando se usa un motor de induccién comun, si el patréon se define demasiado afuera del patrén V/f

lineal, el par puede resultar insuficiente o, a la inversa, el motor puede sufrir recalentamiento.

* Cuando se usa el patron de V/f del usuario, el refuerzo de par en avance (DRV-16) y el refuerzo de par en

retroceso (DRV-17) no operan.

4.14. Refuerzo de Par

4.14.1. Refuerzo de Par Manual

El refuerzo de par manual permite a los usuarios ajustar la tensién de salida en la operacidn a baja velocidad

o el arranque del motor. Permite mejorar la caracteristica de arranque del motor o subir el par de baja

velocidad aumentando la tensidn de salida de forma manual. Permite configurar el refuerzo de par en forma

manual cuando se necesita un gran par de arranque para carga tipo elevador.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
15 Opciones refuerzo par Torque Boost 0 Manual 0-2 -
arranque
2,0 | 0,75~90kwW
DRV 16 Par arranque avance Fwd Boost 0,0-15,0 -
1,0 | 110~500kW
2,0 | 0,75~90kW
7 7 _ 0,
17 Par arranque retroceso Rev Boost 10 110~500kW 0,0-15,0 %

Detalles de Configuracion de Refuerzo de Par Manual

Caddigo Descripcion

DRV-16 Fwd Boost

Ajusta el refuerzo de par en la direccion de avance.

DRV-17 Rev Boost

Ajusta el refuerzo de par en la direccidn de retroceso.
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lensian

100%

\\\ 5in refuarzo de par
Aafysiro e
/_ e

a8 guvanie r’ E '\]

Rafuerzo da

TiErmys

par retrooeso

FX e
Rx I |

@ Precaucion

Tenga cuidado de no definir el refuerzo de par en un valor demasiado alto porque el motor podria
recalentarse por sobreexcitacion.

4.14.2. Refuerzo de Par Automatico

Ajuste DRV-15 a Auto 1 o Auto 2 para seleccionar el tipo de refuerzo de par. Mientras que el refuerzo de par
manual ajusta la salida enl variador en base a los valores de ajuste independientemente del tipo de carga
utilizada en la operacién, el refuerzo de par automatico permite al variador calcular automaticamente la
cantidad de tensién de salida necesaria para el refuerzo de par utilizando los pardmetros del motor
introducidos. Debido a que el refuerzo de par automatico requiere pardmetros relacionados con el motor,
como resistencia del estator, inductancia, y corriente sin carga, la sintonizaciéon automatica (BAS-20) tiene
que realizarse antes de la configuracion del refuerzo de par automatico [Consulte la seccion 5.21
Sintonizacion Automdtica en la pagina 212]. Al igual que en el refuerzo de par manual, permite configurar el

refuerzo de par en forma automatica cuando se necesita un gran par de arranque para carga tipo elevador.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste

DRV 15 Modo refuerzo de par Torque Boost 1 Auto 1 0-2 -

BAS 20 Sintonizacion automatica | Auto Tuning 3 Rs+Lsigma 0-3 -

4.14.3. Refuerzo de Par Automatico-2 (Sin Ajuste del Parametro del Motor)

Al ajustar la ganancia de tensidn del refuerzo de par automatico establecido en DRV-15 (Ganancia Tens ATB),
se puede operar el refuerzo de par automatico sin ajustar los valores de parametro relacionados con el
motor. Se usa el valor de DRV-15 (Ganancia Tens ATB) para ajustar la cantidad de compensacién que se
necesita para cada carga. Evita la entrada en pérdida o los disparos por fallas causados por sobretensién al
arranque.
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Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 15 Modo refuerzo de par Torque Boost | 2 Auto 2 0-2 -
2 Ganancia f||tr(? refuerzo ATI_3 Filt 10 1-9999 Mseg
de par automatico Gain
CON Ganancia tension
22 refuerzo de par é;anolt 100,0 0-300,0 %
automatico
4.15. Configuracion de la Tension de Salida

Se necesita configurar la tensién de salida cuando la especificacién de la tensién nominal de un motor difiere
de la tension de entrada al variador. Establecer BAS-15 para configurar la tensién nominal de operacién del
motor. La tensidn de consigna se convierte en la tensién de salida de la frecuencia base del variador. Cuando
el variador opera por encima de la frecuencia base, y cuando la tension nominal del motor es inferior a la
tensién de entrada en el variador, el variador ajusta la tensidn y alimenta al motor con la tensién fijada en
BAS-15 (tensidon nominal del motor). Si la tensién nominal del motor es superior a la tensién de entrada en el
variador, el variador alimentara al motor con la tensidon de entrada del variador.

Si BAS-15 (tensién nominal del motor) se establece en 0, el variador corrige la tensidn de salida en funcidn
de la tensién de entrada en la condicién de parada. Si la frecuencia es mas alta que la frecuencia de base,
cuando la tensidn de entrada es menor que el ajuste del parametro, la tensidn de entrada serd la tensién de
salida del variador.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
BAS 15 Tensién nominal motor Rated Volt 0 0, 170-500 Y
Tension de salida
4800 f’/
170V ——
_o—--_'-'_'_-_'_‘-
Frec base Frec Salida
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4.16. Configuracion del Modo de Arranque

Seleccione el modo de arranque a utilizar se ingresa un comando de operacion con el motor en condiciéon de
parada.

4.16.1. Arranque de Aceleracion

El arranque de aceleracidn es un modo de aceleracién normal. Si no hay ajustes adicionales configurados, el
motor acelera directamente a la referencia de frecuencia cuando el comando de operacion se introduce.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
ADV 07 Modo arranque Start Mode 0 Acel 0-1 -

4.16.2. Arranque después del Frenado de CC

Este modo de arranque suministra una tension de CC durante un periodo de tiempo determinado para
proporcionar el frenado de CC antes de que un variador comience a acelerar el motor. Si el motor sigue
girando debido a su inercia, el frenado de CC detendra el motor, permitiendo que el motor acelere desde
una condicidn de parado. El frenado de CC también puede utilizarse en el caso de aplicar el frenado de la
maquina al huso del motor y cuando se necesita algo de par constante después de abrir el freno de la

magquina.
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
07 Modo arranque Start Mode 1 Arranq CC 0-1 -
ADV | 12 (T:'gmpo arranque frenado | - oo Time | 0,00 0,00-60,00 seg
13 Nivel de inyeccion de CC Dc Inj Level 50 0-200 %

Frecuencial | ~

Tension

Com Op |
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(@ precaucién

No exceda la corriente nominal del variador porque el frenado de C.C. depende de la corriente nominal del
motor que se encuentra definida. Cuando el frenado de CC es importante o el tiempo de control demasiado
prolongado puede producirse recalentamiento o dafio del motor.

4.17. Configuracion del Modo de Parada

Seleccione el modo de parada a utilizar para detener la operacién de variador.

4.17.1. Parada de Deceleracion

Este es el modo normal de deceleracién. Si no se selecciona ninguna funcién en particular, el variador
desacelera a OHz y se detiene como se muestra a continuacion.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
ADV 08 Modo parada Stp Mode 0 Decel 0-4 -
: "
Frecuencia
Com Op i

——
Tiemipa déedeleracion

4.17.2. Parada después del Frenado de CC

Cuando la frecuencia de operacién llega al valor predeterminado durante la deceleracién (Frecuencia de
frenado de CC), el variador detendra el motor mediante el frenado de CC. En ADV-17, el variador aplica
tension directa al motor y lo detiene.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
08 Modo parada Stop Mode 1 Decel 0-4 -
i 0,00 0,75~90kwW
14 T'T.';'pontiloq;e?rd‘; 4o | DC-BlockTime 0,00-60,00 | seg
salida antes de frenado 20 110~500kW

Tiempo de frenado de

ADV 15 cc DC-Brake Time 1,00 0-60 seg
16 Eg”t'dad defrenadode | - p i level | 50 0-200 %
17 Z’:é‘éenc'a defrenado | - okeFreq | 5,00 0,00-60,00 | Hz

Detalles de Configuracidon de Parada después de Frenado de CC
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Cadigo Descripcion

Ajuste el tiempo para bloquear la salida del variador antes del frenado de CC. Si la inercia de
la carga es grande, o si la frecuencia de frenado de CC (ADV-17) es demasiado alta, se puede
ADV-14 DC-Block Time | producir un cortocircuito debido a condiciones de sobrecorriente cuando el variador
suministra tensiéon CC al motor. Evite disparos por fallas por sobrecorriente ajustando el
tiempo de bloque de salida antes del frenado de CC.

ADV-15 DC-Brake Time | Ajuste el tiempo de duracidn para la alimentacion de tension CC al motor.

ADV-16 DC-Brake Establece la cantidad de frenados de CC a aplicar. El ajuste de pardmetros se basa en la
Level corriente nominal del motor.

Ajuste de la frecuencia para iniciar el frenado de CC. Cuando se alcanza la frecuencia, el
variador inicia la deceleracidn. Si la frecuencia Dwell es mas baja que la frecuencia de
frenado de CC, la operacién de Dwell no va a funcionar y el frenado de CC se iniciard en su
lugar.

ADV-17 DC-Brake Freq

A0Y=14 ADV-15
ADN-1T | S N
Frecuencia ‘H]
Tension |
Corriente _ EETTH *ADV-16
'
Com Op ; |

@' Precaucion

* Tenga en cuenta que el motor puede recalentarse o danarse cando el frenado de CC es importante o el
tiempo de control muy prolongado.

* Como el frenado de C.C. depende de la corriente nominal del motor que se encuentra definida no exceda
la corriente nominal del variador, ya que puede motor puede recalentarse o dafarse.

4.17.3. Funcionamiento Libre hasta Parar

Cuando el comando de funcionamiento esta apagado, se bloquea la salida del variador, y la carga se detiene
debido a la inercia residual.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
ADV 08 Modo parada Stop Mode 2 lxlsrr:ha 0-4 -

Frecuencla, /

tension

Com Op J
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@ Precaucion

Tenga en cuenta que cuando hay mucha carga inercial en el lado de salida y el motor esta operando a alta
velocidad, la carga inercial hara que el motor siga girando incluso si se bloquea la salida del variador.

4.17.4. Frenado de Potencia

Cuando la tensiéon CC del variador se eleva por encima de un nivel especificado debido a la energia
regenerativa del motor, se realiza un control para ajustar el nivel de pendiente de deceleracién o re acelerar
el motor con el fin de reducir la energia regenerativa. El frenado de flujo puede utilizarse cuando se
necesitan tiempos de deceleracién cortos sin resistencias de freno, o cuando se necesita una deceleraciéon
6ptima sin causar un disparo por sobretension.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
ADV 08 Modo parada Stop Mode 4 Frenadg 0-4 -
Potencia

@ Precaucion

* Para evitar el recalentamiento o dafio del motor, no aplique el frenado de potencia a cargas que
requieren de deceleracién frecuente.

* La prevencién de la entrada en pérdida y el frenado de potencia sélo estan disponibles durante la
deceleraciéon y el frenado de potencia tiene prioridad. Esto significa que opera cuando estan definidos
ambos bit 3 de PRT-.50 (prevencidn de entrada en pérdida y frenado de flujo) como ADV-08 (frenado de
potencia), el frenado de potencia tendra prioridad y operara.

* Tenga en cuenta que pueden producirse disparos por sobretension en el caso de que el tiempo de
deceleracién sea demasiado corto o la inercia demasiado grande.

* Tenga en cuenta que si se utiliza la opcién de funcionamiento libre hasta parar, el tiempo de deceleracion
real puede ser mas largo que el el tiempo de deceleracion predeterminado.
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4.18.

Limite de frecuencia (operacion con frecuencia limitada)

Se puede limitar la frecuencia de operacidn utilizando la frecuencia maxima y la frecuencia de arranque y

definiendo los limites de frecuencia superior e inferior.

4.18.1. Limite de Frecuencia Utilizando la Frecuencia Maxima y la Frecuencia de

Arranque
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 19 Frecuencia Arranque Start Freq 0,50 0,01-10,00 Hz
20 Frecuencia Méaxima Max Freq 60,00 40,00-400,00 Hz

Detalles de Configuracion del Limite de Frecuencia Utilizando la Frecuencia Maxima y Frecuencia

de Arranque

Cadigo

Descripcion

DRV-19 Start Freq

Establece el valor limite inferior para los parametros de la unidad de velocidad que se
expresan en Hz o rpm. Si una frecuencia de entrada es inferior a la frecuencia de arranque, el
valor del pardmetro sera 0,00.

DRV-20 Max Freq

Establece los limites de frecuencia superior e inferior. Todas las selecciones de frecuencia
estan restringidas a las frecuencias dentro de los limites superior e inferior. Esta restriccion
también se aplica cuando se ingresa una referencia de frecuencia utilizando el teclado.

Si esta utilizando un motor de altas velocidades arriba de 60 Hz, habra respuestas diferentes
debido a las diferentes caracteristicas. Por favor contdctese con LSIS.

4.18.2. Limite de Frecuencia Utilizando los Limites Superior e Inferior

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
24 Limite frecuencia Freq Limit 0 | No 0-1 -
0,0-
ADV 25 Limite frecuencia inferior | Freq Limiti Lo 0,50 Frtlacyencia Hz
maxima
26 L|m|te- frecuencia Freq Limit Hi Frecuencia maxima Fre,c Min - Hz
superior Max
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Detalles de Configuracion del Limite de Frecuencia Utilizando los Limites Superior e Inferior

Caddigo Descripcion

El ajuste inicial es 0 (No). Cambiar el valor a 1 (Si) permite el ajuste de frecuencias entre la

ADV-24 Freq Limit frecuencia limite inferior (ADV-25) y la frecuencia limite superior (ADV26).

Establece una frecuencia limite superior para todos los parametros de la unidad de velocidad
gue se expresan en Hz o rpm, a excepcion de la frecuencia base (DRV-18). La frecuencia no
puede ser mayor.

ADV-25 Freq Limit Lo,
ADV-26 Freq Limit Hi

sin limites superiorfinferion

Frecuencia

Frecuencia Max.

Limite Sup
Limita Inf o
| 10 W1 lentrada de tensian]

i ' 20ma | (entrada de corriente)

-

@' Precaucion

* Cuando ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “Si”, la frecuencia definida en ADV-25 (Limite Frec baja) es la
frecuencia minima (Frec Min). Si ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “No”, la frecuencia definida en DRV-19
(Frec Arranque) se convertira en la frecuencia minima.

e Cuando ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “Si”, la frecuencia definida en a ADV-26 (Limite Frec alta) es la
frecuencia maxima (Frec Max). Si ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “No”, la frecuencia definida en DRV-20
(Frec Max) se convertira en la frecuencia maxima.

4.18.3. Salto de Frecuencia

Utilice el salto de frecuencia para evitar frecuencias de resonancia mecanica. Pasa por alto la banda de
frecuencias del salto cuando el motor acelera o decelera. No es posible definir la frecuencia de operacion
dentro de esta banda.

Si se quiere aumentar la frecuencia y la frecuencia definida (por corriente, tensidon, comunicacion RS485,
programacion del teclado, etc.) cae dentro de la banda de salto de frecuencia se debe mantener el valor
inferior del salto de frecuencia y subirlo después de que la frecuencia definida haya pasado la banda.
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27 Salto frecuencia Freq Jump 0 0-1 0-1 -
S . 0,00-Limite
28 Limite |nfer|or de salto Jump Lol 10,00 superior de Hz
frecuencia 1
salto frec 1
Limite superior de salto Limite inferior
29 .p Jump Hi 1 15,00 de salto frec Hz
frecuencia 1 ,
1-Frec Max
0,00-Limite
Limite inferi | ,
30 frl‘r:claeerl]r;i:rzlor de salto Jump Lo 2 20,00 superior de Hz
ADV salto frec 2
Limite superior de salto Limite inferior
31 .p Jump Hi 2 25,00 de salto frec Hz
frecuencia 2 .
2-Frec Max
S . 0,00-Limite
32 Limite |nfer|or de salto Jump Lo 3 30,00 superior de Hz
frecuencia 3
salto frec 3
Limite superior de salto Limite inferior
33 .p Jump Hi 3 35,00 de salto frec Hz
frecuencia 3 .
3-Frec Max
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4.19.

Configuracion del 2do Modo de Operacion

Caracteristicas Basiccas

Se aplican dos tipos de modos de operacion y se puede cambiar entre los mismos cuando sea necesario.

Tanto para la primera como la segunda fuente de comandos, ajuste la frecuencia después de cambiar los

comandos de operacién para el borne de entrada multifuncién. El cambio de modo se puede utilizar para

detener el control remoto durante una operacion usando la opcién de comunicacidn y para cambiar el modo

de operacion para operar a través del panel local, o para operar el variador desde otra locacion de control

remoto.

Seleccione uno de los bornes multifunciones de los cédigos IN-65-71 y ajuste el valor del parametro a 15 (22

Fuente).
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
06 Fuente de comando Cmd Source 1 Fx/Rx-1 0-5 -
DRV i
07 Fuente d.e referencia de Freq Ref Src ) Vi 0-11 i
frecuencia
04 2da Fuente comando Cmd 2nd Src 0 Teclado 0-5 -
BAS i
05 2da Fuente de referencia | 5 ¢ 0 |Teclado-1 |o0-11 -
frecuencia
IN 65-71 Configuracién borne PX E;Eﬁg;e (Px: 17 | 2daFuente | 0-55 -

Detalles de Configuracion del 2do Modo de Operacion

Cdédigo

Descripcion

BAS-04 Cmd 2nd Src
BAS-05 Freq 2™ Src

Si se proporcionan sefales al borne multifuncién definido como la fuente de comandos
segundo (Fuente 2), la operacion se puede realizar utilizando los valores de ajuste de BAS-04-
05 en lugar de los valores de ajuste de DRV-7 y DRV-01.
Los ajustes de fuente de comandos segundos no se pueden cambiar mientras se opera con la
fuente de comandos primeros (Fuente Principal).

@' Precaucion

e Al configurar el borne multifuncion a la 2da fuente de comandos (2da Fuente) y entrada (On) la sefial, el

estado de operacién cambia debido a que el ajuste de la frecuencia y el comando de Operacion

cambiardn al 2do comando. Antes de cambiar de entrada al borne multifuncién, asegurese de que el

segundo comando esté configurado correctamente. Tenga en cuenta que si el tiempo de deceleracion es

demasiado corto o la inercia de la carga es demasiado alta, puede producirse un disparo por

sobretension.

* Dependiendo de los ajustes de los parametros, el variador puede dejar de funcionar cuando cambia los

modos de comando.
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4.20.

Control de Borne de Entrada Multifuncion

Se puede definir la constante de tiempo del filtro y el tipo de punto de contacto para el borne de entrada

multifuncion del variador para mejorar la respuesta de los bornes de entrada.

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
85 Filtro On borne de DI On Delay 10 0-10000 mseg
entrada multifuncion
86 Filtro Off borne de DI Off Delay 3 0-10000 mseg
IN entrada multifuncion
87 Seleccion entrada borne | 1y /0 sel 000 0000* ; -
multifuncion
90 Estado entrada digital DI Status 000 0000* - -

*Desde el ultimo bit hasta el primero, los bits son para las entradas multipropdsito 1-7 (el dltimo bit es para

la entrada 1, y el primer bit para la entrada 7).

Detalles de Configuracion de Control de Borne de Entrada Multifuncién

Cadigo

Descripcion

IN-85 DI On Delay
IN-86 DI Off Delay

Si el estado de los bornes de entrada no se cambia durante el tiempo establecido, cuando el
borne recibe una entrada se reconoce como encendido o apagado.

IN-87 DI NC/NO Sel

tabla.

Seleccione los tipos de contactos de bornes para cada borne de entrada. La posicidn de la luz
del indicador corresponde al segmento que estd encendido, como se muestra en la siguiente

El segmento inferior encendido, indica que el borne esta configurado como contacto de
borne A (normalmente abierto). El segmento superior encendido, indica que el borne esta
configurado como borne B (normalmente cerrado). Los bornes se numeran P1-P7, de
derecha a izquierda.

Tipo

Estado borne B (Normalmente

Cerrado)

Estado borne A (Normalmente
Abierto)

Teclado

.

[

IN-.90 DI In Status

Muestra la configuracion de cada contacto. Cuando un segmento esta configurado como
borne A usando DRV-87, la condicion encendido (On) se indica encendiendo el segmento
superior. La condicion apagado (Off) se indica cuando el segmento inferior esta encendido.
Cuando los contactos estan configurados como bornes de B, las luces de segmento
comportan la inversa. Los bornes se numeran P1-P7, de derecha a izquierda.

Tipo

Ajuste borne A (On)

Ajuste borne A (Off)

Teclado

)

I
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4.21. Control de Demora On/Off del Borne de Entrada Multifuncion

Se puede ajustar la

disponibilidad del uso de demora On/Off para el borne de entrada multifuncion.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Disponibilidad de aplic. 000 0000 -
N 83 retardo DI On DI On DelayEn 1111111 111 1111 -
Disponibilidad de aplic. 000 0000 -
84 retardo DI OFff DI Off DelayEn 1111111 111 1111 -

Detalles de Configuraciéon de Control de Demora del Borne de Entrada Multifuncion

Cdédigo

Descripcion

IN-83 DI On Delay En
IN-84 DI Off Delay En

Para cada Borne de Entrada, es posible establecer la posibilidad de uso de demora On/Off
para el borne de entrada.

Desde la derecha se puede ajustar la Disponibilidad del uso de la Demora On/Off para el
borne de entrada multifuncion con una secuencia P1~P7.

1: Activar Demora D1 On/Off

0: Desactivar Demora D1 On/Off
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5 Caracteristicas Avanzadas

En este capitulo se describen las funciones avanzadas del variador H100. Consulte la pagina de referencia en

la tabla para ver acceder a una descripcidn detallada de cada una de las funciones avanzadas.

Tarea Avanzada Descripcion Ref.
Usa las frecuencias de alimentacidn y auxiliares en las férmulas predefinidas
Operacion de frecuencia | para crear diferentes condiciones de funcionamiento. La operacién de
auxiliar frecuencia auxiliar es ideal para operacion de Draw * ya que esta caracteristica p. 133
permite el ajuste fino de las velocidades de operacion.
L . La operacidon por impulsos (jog) es una especie de operacidon manual. El variador
Operacién por impulsos . . . , .
(iog) trabéja con. un conjunto de ajustes de paran?etros predefinidos para el p. 138
funcionamiento Jog, cuando se pulsa el botén de comando Jog.
Utiliza las sefiales de salida del interruptor de valor limite superior e inferior (es
Operacion subir-bajar decir, las sefiales de un medidor de flujo) como comandos de Acel/Decel de los p. 140
motores.
g Operacidn de 3 hilos se utiliza para enganchar una sefial de entrada. Esta
Operacion trifilar . . . . . p. 141
configuracion se utiliza para operar el variador mediante un pulsador.
Esta caracteristica de seguridad permite el funcionamiento del variador sélo
después de que se introduce una sefial al borne multifuncién designado para el
Modo operacion segura | modo de operacidn de la seguridad. Esta funcidn es util cuando se necesita un p. 141
cuidado especial en el manejo del variador, utilizando los bornees de usos
multiples.
Utilice esta funcidn para las cargas de tipo de elevacion, tales como ascensores,
Operacién de Dwell cuando el par debe ser mantenido mientras que los frenos son aplicados o p. 143
liberados.
Compensacion de Esta caracteristica asegura que el motor gira a una velocidad constante,
deslizamiento mediante la compensacion de deslizamiento del motor como carga aumenta. p. 145
Control PID Control PID proporcio-na un cothroI automatizado c.onstant-e de flujo,.la presién 146
y la temperatura mediante el ajuste de la frecuencia de salida del variador. 2. 220
Cuando la operacién del variador continda por debajo de las condiciones de PID
Operacioén reposo/ por un periodo establecido, se eleva automdaticamente la referencia del PID para
activacion extender el tiempo de espera de la operacidn. Esto mantiene al variador en p. 161
modo de reposo (sleep) cuando la demanda es muy baja.
Sintonizacion Se utiliza para medir automaticamente los parametros de control del motor
p. 194

automatica

para optimizar el rendimiento del modo de control del variador.
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Tarea Avanzada Descripcion Ref.
Se utiliza para mantener la tensién del circuito intermedio para el mayor
Operacién de acumulacion | tiempo posible mediante el control de la frecuencia de salida del variador 176
de energia durante las interrupciones de energia, por lo tanto retrasar un disparo por g. 270
fallas de baja tension.
Operacioén ahorro de Se utiliza para ahorrar energia mediante la reduccion de la tensidon 209
energia suministrada a los motores durante condiciones de baja carga y sin carga. L. 22
Operacion de busqueda Se utiliza para evitar disparos de falla cuando la tension de salida del
. . . . , . . . p.213
de velocidad variador es, mientras el motor esta al ralenti o de funcionamiento libre.
Configuracidn de reinicio automatico se utiliza para reiniciar
Operacidn de reinicio automaticamente el variador cuando se libera una condicién de disparo,
automatico después de que el variador deja de funcionar debido a la activacién de
dispositivos de proteccién (disparo por fallas).
Se utiliza para cambiar el funcionamiento del equipo mediante la conexion
Operacién motor de dos motores para un variador. Configurar y operar el segundo motor
secundario usando el terminal de entrada definido para la segunda operacién del
motor.
Operacién cambio fuente | Se utiliza para cambiar la fuente de alimentacidn al motor de la salida 522
alimentacién comercial Invertir a una fuente de alimentacién comercial, o viceversa. . 22<
Control ventilador de - . . -, .
- Se utiliza para controlar el ventilador de refrigeracién del convertidor. p. 223
enfriamiento
. Permite establecer los valores estandar y encender / apagar los relés de
Control On/Off salida . . . . . ,y / apag
. . salida o terminales de salida multifuncién de acuerdo con el valor de p. 264
multifuncién -
entrada analdgica.
Prevencién de ., . L
- Se usa durante una operacion de prensa para evitar la regeneracion del
regeneracion para . . . p. 222
. motor, aumentando la velocidad de funcionamiento del motor.
operacion de prensa
Operacién de Controla el motor del ventilador de forma éptima cuando se usa un 174
amortiguacion amortiguador de sonido en el sistema. g 2=
. L, Suministra lubricante a la maquinaria antes de arrancar el variador y el
Operacidn de lubricacién . . . p. 175
sistema mecdnico conectado al mismo.
Compensacién de flujo Compensa la pérdida de presion en un sistema con tuberias largas. p. 174
Pantalla de ahorro de Muestra la energia ahorrada al usar el variador, comparado con 178
energia momento que se usa la fuente de energia comercial sin el variador. g.27¢
Operacién de limpieza de L . . .
P P Limpia las bombas al quitar costras o restos unidos al impulsor. p. 175
la bomba
Ajustes de pendiente para . S .
! . ,p P Establece las condiciones de operacidn iniciales para la bomba al ajustar los
la operacion y la p. 183

detencion

tiempos de aceleracion y deceleracion.
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Tarea Avanzada Descripcion Ref.
Ajuste tiempo Evita posibles dafios a la bomba que se pueden generar por una abrupta
) . I p. 184
deceleracién de valvula deceleracién.
Genera curvas de carga especifica para las operaciones de carga liviana y
Puesta a punto de la carga . p. 185
P & de limpieza de la bomba.
Deteccidn de nivel Detecta y muestra el nivel establecido por el usuario. p. 187
Deteccidn de rotura en la , L
- Detecta roturas en la tuberia durante la operacion PID. p. 190
Precalentamiento del Evita que los motores y bombas se congelen cuando no estdn en
. . p. 192
motor funcionamiento.
. Usa el reloj en tiempo real integrado (RTC) para operar el variador segun la
Operacidn programada J., ‘p 8 ( )p P & p. 196
programacién de tiempo deseada.
., Opera el variador para poder lidiar con situaciones de emergencia, como
Operacién a modo fuego . . - p. 210
fuego, al controlar la operacidn de ventiladores (entrada y expulsion).

5.1. Operacion con Referencias Auxiliares

Las referencias de frecuencia se pueden configurar con varias condiciones calculadas que usan las
referencias de frecuencias principales y auxiliares simultdneamente. La principal referencia de frecuencia se
utiliza como frecuencia de operacién, mientras que las referencias auxiliares se utilizan para modificar y
ajustar la referencia principal.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cadigo Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
DRV | 06 Fuente dereferenciade | o persre | o Teclado-1 | 0-11 -
frecuencia
01 Fuente de referenciade | \ | porgre |1 V1 0-13 .
frecuencia auxiliar
Tipo de célculo de
BAS 02 referencia de frecuencia Aux Calc Typ 0 M+(G*A) 0-7 -
auxiliar
Ganancia de referencia de .
03 . . Aux Ref Gain 100,0 | 100,0 -200,0-200,0 %
frecuencia auxiliar
IN 65-71 Configuracién borne Px Px Define 36 dis Aux Ref 0-55 -

La tabla anterior enumera las condiciones calculadas disponibles para las referencias de frecuencias
principales y auxiliares. Consulte la tabla para ver cémo se aplican los célculos a un ejemplo en el que el
codigo de frecuencia DRV-06 se ha establecido en 0 (Teclado-1), y el variador estd operando a una
frecuencia de referencia principal del 30,00Hz. Las sefiales en -10 - +10V se reciben en el borne V1, con la
ganancia de referencia establecida en 5%. En este ejemplo, la referencia de frecuencia resultante se ajusta
dentro del rango de 27,00 -33,00Hz [Los cddigos IN-01-16 debe ajustarse a los valores por defecto, e IN-06
(V1 Polaridad), en 1 (Bipolar)].
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Detalles de Configuracion de Referencias Auxiliares

Caddigo Descripcion
Permite seleccionar el tipo de entrada que se utilizara como referencia de frecuencia auxiliar.
Configuracion Funcidn
0 Ninguno Sin referencia de frecuencia auxiliar.
1 Vi Selecciona el borne V1 (tensidn) de la bornera como fuente de
la referencia de frecuencia auxiliar.
Selecciona el borne V2 (tensidn) de la bornera como fuente de
BAS-01 Aux Ref Src 3 V2 la referencia de frecuencia auxiliar. (SW4 debe ajustarse en
“Tension”).
Selecciona el borne 12 (corriente) de la bornera como fuente
4 12 de la referencia de frecuencia auxiliar (SW4 debe ajustarse en
“corriente”).
5 Pulso Selecciona el borne Tl (pulso) de la bornera como fuente de la
referencia de frecuencia auxiliar

La relacion de reflejo de la velocidad principal puede definirse mediante cuatro operaciones
después de definir la magnitud de la velocidad auxiliar como ganancia BAS-03 (Gan Ref Aux).
Tenga en cuenta que los elemento 4-7 a continuacién pueden resultar en referencias mas (+)
o menos (-) (operacidn en avance o retroceso), incluso cuando se utilizan las entradas
analdgicas unipolares.

Configuracion Formula para referencia de frecuencia

M+(G*A) Referencia principal + (BAS-03x BAS-01Xin-01)
M*(G*A) x(BAS-03xBAS-01)
M/(G*A) Referencia principal/ (BAS-03xBAS-01)
BAS-02 Aux Calc Type M+{M*(G*A)} Referencia principal+ {Referencia principal x(BAS-03x BAS-01)}

M+G*2*(A- 50)

Referencia principal+ BAS-03x2x(BAS-01-50)x IN-01

M*{G*2*(A- 50)}

Referencia principalx {BAS-03x2x(BAS-01-50)}

M/{G*2*(A-50)}

Referencia principal/ {BAS-03x2x(BAS-01-50)}

N[O [W|IN|RL|O

M+M*G*2*(A-50)

Referencia principal+Referencia principal x BAS-03x2x(BAS-01—

50)

M: Referencia de frecuencia principal (Hz o rpm)
G: Ganancia referencia auxiliar (%)
A: Referencia de frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%)

Cdédigo Descripcion

BAS-03 Aux Ref Gain Ajusta la magnitud de la entrada (BAS-01 Sefial Ref Aux) definida como frecuencia auxiliar.

Si el borne de entrada multifuncion esta definido como 40 (Ref Aux Dis=, el comando de

IN-65—71 Px Define . . . . . . S
referencia auxiliar no esta activo; sélo esta efectivo el comando de referencia principal.

Frecuencia comando M

. —>
definida en DRV-07

Funcién
Prin., Aux., Gan.

Frecuencia

. - calculada
Frecuencia auxiliar A

definida en BAS-01
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Operacion de Referencia Auxiliar Ej #1

Frecuencia por Teclado como Frecuencia Principal y Tensiéon Analdgica V1 como Frecuencia Auxiliar
e Ajuste de la frecuencia principal: Teclado (frecuencia definida en 30Hz).

e Ajuste de la frecuencia maxima (DRV-20): 400Hz.

e Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): V1 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%]
de acuerdo con la condicién de calculo].

e Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

e [IN-01-32: valor por defecto.

Ejemplo: si se aplican 6V de entrada en V1, la frecuencia correspondiente a 10V es 60Hz, de modo tal que la

frecuencia auxiliar A en la siguiente tabla es 36Hz (=60[Hz]x(6[V]/10[V])) o 60% (=100[%]X(6[V]/10[V]), segun la
condiciodn.

Tipo de Ajuste* Calculo de la Frecuencia de Comando Final*

0 M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x36Hz(A))=48Hz

1 M[Hz]*(G[%]*A[%)]) 30Hz(M)x(50%(G)x60%(A))=9Hz

2 M([Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x60%(A))=100Hz

3 M[Hz]+{ M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x60%(A))}=39Hz

4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(60%(A)-50%)x60Hz=36Hz

5 M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]-50[%])} 30Hz(M)x{50%(G)x2x(60%(A)-50%)}=3Hz

6 M[HZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%-50%)}=300Hz

7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x(60%(A)-50%)=33Hz

*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de frecuencia
auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).
**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.
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| Operacion de Referencia Auxiliar Ej #2

Frecuencia por Teclado como Frecuencia Principal y Tensiéon Analdgica 11 como Frecuencia Auxiliar
Ajuste de la frecuencia principal: Teclado (frecuencia definida en 30Hz).

Ajuste de la frecuencia maxima (DRV-20): 400Hz.

Ejemplo: Si se aplican 10,4mA de entrada en 12, la frecuencia para 20mA es 60Hz, de modo que la velocidad auxiliar A
en la tabla es 24Hz(=60[Hz]X{(10,4[mA]-4[mA])/(20[mA]-4[mA])} o 40%(=100[%]X{(10,4[mA]-4[mA])/ (20[mA] -

Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): 12 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de

acuerdo con la condicién de calculo].

Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

IN-01-32: valor por defecto.

4[mA])}.
Tipo de Ajuste* Calculo de la Frecuencia de Comando Final*
0 M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz
1 M[Hz]*(G[%]*A[%)]) 30Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6Hz
2 M([Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150Hz
3 M[Hz]+{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36Hz
4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60Hz=24Hz
5 M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]- 50[%]) 30Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)} = -3Hz(Reversa)
6 M[HZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%~40%)} = -300Hz(Reversa)
7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x (40%(A) —50%)=27Hz

*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de frecuencia

auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).
**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.
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Operacidn de Referencia Auxiliar Ej #3

V1 como Frecuencia Principal e 12 como Frecuencia Auxiliar
e Ajuste de la frecuencia principal: V1 (comando de frecuencia ajustado a 5V y definido en 30Hz).

e Ajuste de la frecuencia maxima (DRV-20): 400Hz.

e Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): 12 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de
acuerdo con la condicién de calculo].

e Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

e IN-01-32: valor por defecto.

Ejemplo: Si se aplican 10,4mA de entrada en 12, la frecuencia para 20mA es 60Hz, de modo que la velocidad auxiliar A

en la tabla es 24Hz(=60[Hz]x{(10,4[mA]-4[mA])/(20[mA]-4[mA])} 0 40%(=100[%]x{(10,4[mA]- 4[mAl) /(20 [mA] -
4[mA])}.

Tipo de Ajuste* Calculo de la Frecuencia de Comando Final*

0 M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz

1 M[Hz]*(G[%]*A[%)]) 30Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6Hz

2 M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150Hz

3 M[Hz]+{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36Hz

4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60Hz=24Hz

5 M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)}=-3Hz(Reversa)
6 M[HZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—40%)}=-300Hz(Reversa)
7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50([%]) 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x(40%(A)-50%)=27Hz

*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de frecuencia
auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).
**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.

Nota
Si la frecuencia maxima es elevada podria producirse un error de frecuencia de salida debido a la variacidon
de la entrada analdgica y errores de calculo.
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5.2.

Operacion JOG (Impulsos)

La operacion Jog permite un control temporario del variador. EI comando de operacion JOG puede

ingresarse usando los bornes multifuncion o la tecla [ESC] en el teclado.

La operacion Jog es la operacién con segunda prioridad mas alta, luego de una operacion de Dwell. Si se

solicita una operacién Jog cuando se encuentran operando los modos de operacidon secuencial, subir/baja o

trifilar, la operacion Jog anula todos los otros modos de operacion.

5.2.1.

Operacion Jog 1- Impulsos en Avance Mediante Bornera Multifuncion

La operacion Jog estd disponible en direccién de avance o retroceso utilizando las entradas del teclado o del

borne multifuncidn. La siguiente tabla muestra el ajuste de pardmetros para una operacion Jog utilizando las

entradas de terminal multifuncion.

L . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
11 F.recuenua JOG JOG 10,00 0,00-Fr,ec Max — Hz
(impulsos) Frequency Frec Min
DRV | 12 Tiempo aceleracion JOG Acc Time | 20,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog
13 Tiempo deceleracion JOG Dec Time | 30,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog
IN 65-71 Configuracién Borne Px i){l)Pe;;ne(Px: 6 |JOG - -

Detalles de Descripcidon de Impulsos en Avance

Cédigo

Descripcion

IN-65 =71 Px Define

Seleccione la frecuencia de Jog entre P1-P7 y luego seleccione 6.Jog en IN-65-71.

L
-0

o

—_—

FS A

o

| P 1|_F:-:j||

m;j ps t’:-[Jﬂ-E?E

{EH_} o

[Ajustes de bornes para la operacion Jog]

DRV-11 JOG Frequency

Define

la frecuencia de operacion.

DRV-12 JOG Acc Time

Define

la velocidad de aceleracidn.

DRV-13 JOG Dec Time

Define

la velocidad de deceleracidn.

Si se introduce una sefal en el borne Jog mientras el comando de operacién FX estd activado, la frecuencia

de operacidon cambia a la frecuencia jog y la misma comienza.
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Frecuencia DRV-11 Frecuencia
P5 | E Ps | :
(10G) | | i (JOG) | | i
Com Op Com Op
(FX) ) (FX) )

Frecuencia operacién > Frecuencia Jog

5.2.2.

Frecuencia operacidn < Frecuencia Jog

Operacion Jog 2- Impulsos en Fwd/Rev Mediante Bornera Multifuncion

Para la operacién Jog 1 se debe introducir un comando para iniciar la operacion, pero al usar la operacion

Jog 2, el borne definido para una operacién de avance/retroceso también comienza a operar. Las prioridades

de la frecuencia, el tiempo de aceleracidon/deceleracion y la entrada de la bornera durante el

funcionamiento en relacién con otros modos de funcionamiento (Dwell, trifilar, subir/baja, etc.) son

idénticas a la operacién Jog 1. Si se introduce un comando de operacion diferente durante una operacion

Jog, se ignora y la operaciéon mantiene la frecuencia Jog.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
11 ErecuenC|a JOG JOG 10,00 0,00—Fr'ec Max — Hz
(impulsos) Frequency Frec Min
12 Tiempo aceleracion | o< a«Time | 20,00 0,00-600,00 seg
DRV operacion Jog
13 Tiempo deceleracion | - ho Time | 30,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog
i i6 i : 38 | JOGA
IN 65-71 Configuracién Borne Px Define (Px vance 0-55 i
PX P1-P7) 39 | JOG Retroceso
DRV-12 DRV-13 DRV-12
+—> DRV-11 _+—» <«—»  DRV-11
Frecuencia ' :
; © \{ DRV-11 /
; DRV-12 RV-13
REV Jog f [ |
FWD Jog [ | [ ]
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5.3. Operacion Subir/Bajar (S/B)

Se puede controlar la Acel/Decel utilizindola bornera multifuncién. Puede utilizarse para un sistema que
emplea las sefiales de salida del interruptor de limite superior/inferior de un medidor de flujo, etc. como
comando de Acel/Decel del motor.

‘1 . Configuracién Rango de .
Grupo | Cadigo Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
Guardar frecuencia de U/D Save ,
ADV 65 operacion S/B Mode ! S 0-1 i
bx Define(p 19 Subir
IN 65-71 Configuracién borne Px P);_Pe;)me( ¥ [20 | Bajar 0-55 -
22 Borrar S/B

Detalles de Configuracién de la Operacion Subir/Bajar

Cdédigo Descripcion

Define la funcién correspondiente del borne en 19 (Subir) o 20 (Bajar), respectivamente.

La aceleracidn se produce con la sefial Subir durante la operacidn. Cuando se desactiva, la
aceleracion se detiene y se produce la operacién a velocidad constante.

La deceleracidon se produce con la sefial Bajar. La deceleracién se detiene y se produce la
operacion a velocidad constante si se dan ambas sefiales Subir y Bajar simultdneamente.

IN-65 —71 Px Define
Frecuencia
P& (Subir)
P7 (Bajar) | | —
Com Op (FX) | | i

Durante una operacidon a velocidad constante, la frecuencia de operacidon de guarda
automaticamente en las siguientes situaciones: el comando de operacién (borne FX o RX)
esta desactivado, se produce un disparo, o no hay alimentacion.

Si el comando de operacion se activa, o cuando el variador recibe alimentacion o vuelve al
estado normal tras un disparo, la operacién esta disponible en la frecuencia guardada. Si se
requiere suprimir la frecuencia guardada se debe utilizar la bornera multifuncién. Defina
uno de los bornes multifuncion en 22 (Borrar S/B) y aplique las sefiales de parada u
operacion durante la velocidad constante. La frecuencia que se guardd y la operacion
Subir/Bajar se suprimen.

ADV-65 U/D Save Mode

Frecuencia
guardada // /_| /
Frecuencia : : f ;
| o NS
PS5 (Borrar S/B) |'| m
P6 (Subir) |:| | [ |
Com Op (FX)| o ] ' |
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5.4. Operacion Trifilar

En esta funcién se guardan (enclavan) las entradas de sefiales (las sefiales permanecen activas luego de
soltar el botdn) y se utilizan cuando se opera el variador con un botdn pulsador.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
DRV 07 Fuente de comando Cmd Source* 1 Fx/Rx1 0-11 -
IN 65-71 Configuracién borne Px gi_?;;;me(PX: 16 | Trifilar 0-55 -

Para permitir la operacion trifilar, se necesita el siguiente circuito de secuencia. Para que se produzca el
movimiento, el tiempo de entrada minimo (t) del borne de entrada debe ser superior a 2mseg, y la
operacion se detiene si se aplican los comandos de operacidn en avance y en retroceso en forma simultanea.

—_—

oO— P1 | (1): FX
—_—

o— P5 | (6): JOG

P7 |(16): Trifilar
CM

%% %

[Conexiones de bornes para operacidn trifilar]

Frec.

-

EX

RX h

Trifilar

5.5. Modo de Operacion Segura

Cuando los bornes multifuncién estdn configurados para operar en modo seguro, los comandos de
operacion sélo se pueden introducir en el modo de operacion Seguro. Este modo se utiliza para controlar de
forma segura y cuidadosa el variador a través de los bornes multifuncion.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
70 Seleccion de operacion Run En Mode | 0 Dependlentg de 0-1 i
segura la Entrada Dig
ADV 71 Modo parada operacion Run Dis Stop 1 Marcha Libre 0-2 -
segura
Tiempo deceleracién de )
72 .. Q-Stop Time 5,0 0,0-600,0 seg
operacion segura
) . Px Define(Px: Operacion
IN 65-71 Configuracién borne Px P1-P7) 15 Disponible 0-55 -
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Detalles de Configuracion del Modo de Operacion Segura

Caddigo

Descripcion

IN-65-71 Px Define

Desde los bornes multifuncidn, seleccione un borne en el modo de operacidon segura 'y
ajustelo a 15 (Operacién disponible).

ADV-70 Run En Mode

Configuracion Funcidn

0 Siempre activo Activa el modo de operacién segura.

1 Dependiente de Reconoce el comando de operacidn desde un borne de entrada
la Entrada Dig multifuncion.

ADV-71 Run Dis Stop

Define los movimientos del variador cuando el borne de entrada multifuncién establecido
para el modo de operacion segura esta desactivado (Off).

Cuando se da una sefal del borne del modo de operacién segura, el variador decelera, segin
las configuraciones en el tiempo de detencion Q. El variador decelera y se detiene segun en
la configuracién del tiempo de deceleracién (Dec Time) si el comando operacién esta en “off”
(desactivado)

Configuracion Funcidn

1 Marcha Libre Bloquea la salida del variador cuando el borne multifuncién
esta desactivado.

2 Parada Rapida Tiempo de deceleracion (Tmpo ParoRap) usado en el modo de

operacion segura. Se detiene luego de la deceleracion y la
operacion se reanuda cuando se ingresa nuevamente el
comando de operacién. La operacidn no se iniciara incluso si el
borne multifuncidn esta activado (On).

3 Parada Rap Cont Desacelera el variador hasta el tiempo de deceleracion (Tmpo
ParoRap) del modo de operacién segura. Se detiene luego de la
deceleracidn. La operacion normal se reanuda cuando se
ingresa nuevamente el borne multifuncién con el comando de
operacion activado.

ADV-72 Q-Stop Time

Define el tiempo de deceleracidn si ADV-71 (Parada Seguridad) se ajusta a 1 (Parada Rapida)
o 2 (Parada Rap Cont).

¥ TE A0
o-vies flse  ep Mods
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5.6. Operacion de Dwell

La operacion de dwell se utiliza para mantener el par durante la aplicacion y liberacion de los frenos en las
cargas de tipo ascensor. La operacion del variador se basa en la frecuencia dwell de Acel/Decel y el tiempo
dwell fijado por el usuario. Los siguientes puntos también afectan la operacién de dwell:

e Operacion de Dwell en Aceleracion: Cuando se ejecuta un comando de operacién, la aceleracion
continua hasta la frecuencia dewell de aceleracidn y se alcanza la velocidad constante dentro del tiempo
de operacién de dwell en aceleracion (Tiempo Dwell Acel). Una vez finalizado el Tiempo Dwell Acel, la
aceleracién se lleva a cabo en base al tiempo de aceleracidn y la velocidad de operacién que se definieron
originalmente.

e Operacidon de Dwell en Deceleraciéon: Cuando se ejecuta un comando de operacidn, la deceleracidn
continda hasta la frecuencia dewell de deceleracién y se alcanza la velocidad constante dentro del
tiempo de operacién de dwell en deceleracion (Tiempo Dwell Decel). Una vez finalizado el Tiempo Dwell
Acel, la deceleracidn se lleva a cabo en base al tiempo de deceleraciéon que se definid originalmente, y
luego la operacidn se detiene.

Configuracion Rango de
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD . X Unidad
P & play Parametro Ajuste
Frecuencia de
20 AceleraC|'on durante Acc Dwell Freq | 5,00 Arranque'- Hz
frecuencia dwell Frecuencia
Maxima
n | Jemeeonetn el oo
ADV
Frencuencia de
27 DeceleraFién durante Dec Dwell 5,00 Arranque.— Hz
frecuencia dwell Freq Frecuencia
Maxima
»3 Tiempo de operaciér?, D'ec Dwell 0,0 0,0-60,0 seg
durante la deceleracién Time
ADV-21
Tiempo Acel Dwell " ADV-23
< " Tiempo Decel Dwell

I “«—
. ADV-22

. Frecuencia Dwell Decel

Frecuencia “ADV-20
Operacién Frecuencia Dwell Acel

_Com Op i |

143




Caracteristicas Avanzadas

Nota

La operacion de Dwell no funciona cuando:

e Eltiempo de operacion de dwell se ajusta a 0 seg o la frecuencia dwell se ajusta a OHz.

e Se intenta una re aceleracién desde la parada o durante la deceleracién, ya que sdlo el primer comando
de la operacion de dwell en aceleracidn es valido.

Frecuensia
Camblos en la trecusncla
- | da referencia
Fracuendia
Draval] Acal
E Tharmps dwelllacel
Com Op | | ]

[Operacion de dwell en aceleracion]

e Aunque el comando de dwell de deceleracién opera cuando la frecuencia pasa por la frecuencia dwell de

deceleracién después de entrar el comando de parada; no opera con la deceleraciéon por simple cambio
de frecuencia (que no es una deceleracidon debido a la operacidn de parada), o durante aplicaciones de
control de freno externas.

Frecwsnda

Frecuencla
Creredl Decal

Tiempo dwell decel Tiempo dweel| decel
¥ = Cambios en {a frecuencia e

- [~ =1 .
1 de referencia

ComOp

[Operacion de dwell en deceleracion]
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5.7.

Operacion de Compensacion de Deslizamiento

Caracteristicas Avanzadas

Deslizamiento se refiere a la variacién entre la frecuencia de ajuste (velocidad sincrdénica) y la velocidad de

giro del motor. A medida que aumenta la carga puede haber variaciones entre la frecuencia de ajuste y la

velocidad de giro del motor. La compensacién de deslizamiento se utiliza para cargas que requieren una

compensacion de estas variaciones de velocidad:

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
09 Modo control Control Mode | 1 | Compen Desliz - -
DRV
14 Capacidad del motor Motor- 2 | 55Kw 0-20 -
Capacity
11 Numero de polos del motor | Pole Number 4 2-48 -
12 Velocidad nominal de Rated Slip 40 (5,5 de base) 0-3000 Rpm
deslizamiento
BAS 113 Corriente nominal del Rated Curr | 3,6 (5,5 de base) 1,0-1000,0 A
motor
14 Corriente del motor vacio Noload Curr 1,6 (5,5 de base) 0,5-1000,0 A
16 Eficiencia del motor Efficiency 72 (5,5 de base) 70-100 %

Detalles de Configuracion de la Operacidon de Compensacion de Deslizamiento

Cadigo

Descripcion

DRV-09 Control Mode

Defina DRV-09 a 2 (Compen Desl) para ejecutar la operacién de compensacion de
deslizamiento.

DRV-14 Motor
Capacity

Define la capacidad del motor conectado al variador.

DRV-11 Pole Number

Entra el nUmero de polos indicado en la placa del motor.

DRV-12 Rated Slip

Entra las revoluciones nominales indicadas en la placa del motor.

Rpm x P
fo=h =150
fs= Frecuencia de deslizamiento nominal
fr=Frecuencia nominal
rpm= Numero de revoluciones nominales del motor
P=Numero de polos del motor

BAS-13 Rated Curr

Entra la corriente nominal indicada en la placa del motor.

BAS-14 Noload Curr

Entra la corriente medida cuando el motor funciona a la frecuencia nominal después de

haber retirado el dispositivo de carga conectado al eje del motor. Si la corriente sin carga es

dificil de medir, la entrada corresponde al 30-50% de la corriente indicada en la placa del
motor.

BAS-16 Efficiency

Entra la eficiencia indicada en la placa del motor.
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Giro del Motor
Velocidad Sincronizada

Compensacion de

Velocidad real Deslizamiento

indice de carga

5.8. Control PID

El control PID es uno de los métodos de autocontrol mas comunes. Se utiliza una combinacién de control
proporcional, integral y diferencial (PID) que proporciona un control mas eficaz para los sistemas
automatizados. Las funciones de control PID que se pueden aplicar a la operacién del variador son las

siguientes:
Propésito Funcién

Controla la de velocidad mediante el uso de la realimentacion sobre el nivel de velocidad
Control de Velocidad existente del equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene la velocidad

constante u opera a la velocidad objetivo.

Controla la presion mediante el uso de la realimentacién sobre el nivel de presién existente
Control de Presion del equipo 0 maquinaria que se desea controlar. El control mantiene una presién constante
u opera a la presién objetivo.

Controla el flujo mediante el uso de la realimentacion sobre la cantidad de flujo existente
Control de Flujo en el equipo o0 maquinaria que se desea controlar. El control mantiene un flujo constante u
opera a un caudal objetivo.

Controla la temperatura mediante el uso de la realimentacién la sobre el nivel de
Control de Temperatura | temperatura existente del equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene
una temperatura constante u opera a una temperatura objetivo.
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5.8.1.

Operacion PID Basica

Caracteristicas Avanzadas

El PID opera mediante el control de la frecuencia de salida del variador, a través del control de proceso del

sistema automatizado para mantener la velocidad, presion, caudal, temperatura y tensién.

o . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
01 Opciones PID PID Sel 0 | No 0-1 -
03 Monitoreo salida PID PID Output - - -
04 Monitoreo referencia PID Ref Value i i i
PID
05 Monitoreo PID Fdb Value | - . .
realimentacion PID
06 Monitoreo error PID PID Err Value - - -
10 Fuente referencia PID PID Ref 1 Source | 0 | Teclado 0-11 -
. . Por defecto de la Unidad Min- .
11 Ajuste referencia PID PID Ref Set unidad Unidad Max Unidad
Seleccion fuente auxiliar | PID .
PID 12 referencia 1 PID ReflAuxSrc 0 | Ninguno 0-13 ]
Selecciéon modo auxiliar | PID "
13 referencia 1 PID ReflAuxMod 0 | M+(G*A) 0-13 )
Ganancia auxiliar PID Ref 1 .
14 referencia PID Aux G 0,0 -200,0-200,0 Unidad
15 seleccion fuente auxliar | o5 gerysrc | 0 | Teclado 0-11 .
referencia 2 PID
Ajuste teclado Por defecto de la Unidad Min- .
16 referencia 2 PID PID Ref 2 Set unidad Unidad Max Unidad
Seleccion fuente auxiliar | PID .
1 referencia 2 PID Ref2AuxSrc O | Ninguno 0-13 )
Selecciéon modo auxiliar | PID "
18 referencia 2 PID Ref2AuxMod 0 | M+(G*A) 0-12 )

147




Caracteristicas Avanzadas

Configuracion

Rango de

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
Ganancia auxiliar PID Ref 2 .
19 referencia 2 PID Aux G 0,0 -200,0-200,0 Unidad
20 seleccion fuente PID Fdb Src 0 |v1 0-9
realimentacién PID
21 Seleccion fuente auxiliar | o e avere [0 | Ninguno 0-11
realimentacion PID
22 Seleccion modo auxiliar | o ey A uMod | 0 | M+(G+A) 0-13
realimentacion PID
23 Ganancia auxiliar PIDFdb AuxG | 0,0 -200,0-200,0 | Unidad
realimentacion PID
Banda realimentacion 0 -Banda .
24 PID PID Fdb Band 0 Unidad Unidad
25 EIaD”a”C'a proporcional 1 | o\ b ain 1 50,0 0,0-300,00 | Unidad
26 Tiempo integral 1 PID PID I- Time 1 0,00 0,0-200,0 seg
27 Tiempo diferencial 1 PID | PID D- Time 1 0,0 0-1,00 seg
28 Sﬁ;anc'a anticipativa | o1 Fe_ Gain 0,0 0,0-1000,0 Unidad
29 Filtro salida PID PID Out LPF 0,00 0-10,00 seg
Limite superior salida N Lim BajoPID - .
30 PID PID Limit Hi 100,00 100,00 Unidad
31 Limite inferior salida PID | PID Limit Lo 0,00 -100,00=Lim 1, Giag
AltoPID
32 Sg‘a”c'a proporcional 2 1 o o ain 2 5,0 0,0-300,00 | Unidad
33 Tiempo integral 2 PID PID I- Time 2 10,00 0,0-200,0 seg
34 Tiempo diferencial 2 PID | PID D- Time 2 0,0 0-1,00 seg
35 Ajuste modo salida PID PID Out Mode 0 PID Out 0-3
36 Salida PID inversa PID Out Inv 0 No 0-1
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T . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
37 Escala salida PID PID Out Scale 100,0 0,1-1000,0 Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
40 secuencial PID 1 PID Step Ref 1 unidad Unidad Max Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
41 secuencial PID 2 PID Step Ref 2 unidad Unidad Max Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
42 secuencial PID 3 PID Step Ref 3 unidad Unidad Max Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
43 secuencial PID 4 PID Step Ref 4 unidad Unidad Max Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
44 secuencial PID 5 PID Step Ref 5 unidad Unidad Max Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
45 secuencial PID 6 PID Step Ref 6 unidad Unidad Max Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
46 secuencial PID 7 PID Step Ref 7 unidad Unidad Max Unidad
50 Seleccion unidad PID Unit Sel 0| % 0-40 -
controlador PID
51 Escala ajuste control PID | PID Unit Scale 2 | X1 0-4 -
. . Difiere segun
0,
52 E'“g)”ra ajuste 0% control | o0 it 0% 0,00 el ajuste de
PID-50
Figura ajuste 100% Difiere segun
53 cogntrol JPID ° PID Unit 100% | 100,00 el ajuste de
PID-50
Ajuste funciones Px Define (Px: .
IN 65-71 circuitos Px P1-P7) 1 | Ninguno 0-55 -
Nota

e La salida PID normal (PID OUT) es bipolar y esta limitada por las configuraciones PID-46 (Lim Alto PID) y
PID-47 (Limite Bajo PID). El valor DRV-20 (Frec Max) es igual al 100% de PID OUT.
e Las variables usadas en la operacién PID y la forma en que se calculan son las siguientes:

- Maéx Unidad= Unidad PID 100% (PID-68)

- Min Unidad= (2x Unidad PID 0% (PID-67)— Unidad PID 100%)
- Por Defecto de Unidad= (Unidad PID 100%- Unidad PID 0%)/2
- Banda Unidad= Unidad 100%-Unidad 0%

e El control PID se puede usar para las siguientes operaciones: Llenado suave, compensacion referencia

PID, control del motor multiple (MMC), compensacion de flujo, deteccion de rotura de tuberias.

e Durante una operacion PID, la salida PID se convierte en la referencia de frecuencia. El variador acelera o

decelera a la referencia de frecuencia basada en los tiempos de Acel/Decel.
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Detalles de Configuracion de la Operacion PID Basica

Cddigo

Descripcion

PID-01 PID Sel

Ajuste el codigo en 1 (Si) para seleccionar las funciones para el proceso PID.

PID-03 PID Output

Muestra el valor de salida actual del controlador PID, reflejando la unidad, ganancia 'y
escala definidas en el grupo PID.

PID-04 PID Ref Value

Muestra la referencia definida actual del controlador PID, indicando la unidad, ganancia
y escala definidas en el grupo PID.

PID-05 PID Fdb Value

Muestra la entrada de realimentacion actual del controlador PID, indicando la unidad,
ganancia y escala definidas en el grupo PID.

PID-06 PID Err Value

Muestra la diferencia entre la referencia existente y la realimentacién (valor error),
indicando la unidad, ganancia y escala definidas en el grupo PID.

PID- 10 PID Ref 1 Src

Selecciona la entrada de referencia del control PID. Si el borne V1 estd definido como
fuente de realimentacion PID (Fuente Real PID), el borne V1 no puede definirse como
fuente de referencia PID (Fuente Ref PID). Para definir V1 como fuente de referencia,
cambie a fuente de realimentacion.

Configuracion Funcién

0 | Teclado Teclado

1 V1 Borne tension entrada -10-10V.
Borne de entrada analdgica 12

3 v2 [Cuando el interruptor de seleccidn de borne de entrada de
tensidn/corriente analdgica (SW4) de la bornea se ajusta a |

4 12 (corriente), ingresa una corriente 4-20mA. Se se a justaa V
(tensidn), ingresa una tension de 10V].

5 RS-485 Borne de entrada RS-485.
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Cadigo

Descripcion

Configuracion Funcién

Comando de comunicacion mediante la tarjeta de

7 FieldBus ., .
opcién de comunicacion.

8 Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz).

9 Salida E-PID Salida PID Externo.

Borne de entrada analdgica V3 de la Extension E/S

10 | v3 opcional. Cuando el interruptor de seleccidn del borne
de entrada de tensidén/corriente (SW2) en la bornera se
establece en I3 (corriente), la entrada es 0-20 mA de

11 | 13

corriente. Si se establece en V3 (tensidn), la entrada es

0-10V.

PID- 11 PID Ref Set

Se puede ingresar un valor de referencia si el tipo de referencia PID (PID-10) se
establece en 0 (Teclado).

PID- 12 PID
ReflAuxSrc

Selecciona la fuente de entrada externa a usar como la referencia para el control
PID. Si se selecciona una fuente de entrada externa, se determina la referencia
usando el valor de entrada en la fuente (establecido en PID-10) y el valor
establecido en PID-13 (Modo Aux Ref 1 PID).

Configuracion Funcién

0 Ninguno No se usa.

1 |v1 Borne tension entrada -10-10V.
Borne de entrada analdgica 12

3 |2 [Si el interruptor de seleccion del borne de entrada de
tensién/corriente (SW4) en la bornera se establece en |

4 12 (corriente), la entrada es 0-20 mA de corriente. Si se
establece en V (tensidn), la entrada es 0—10 V].

6 Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz)

7 RS-485 Borne de entrada RS-485.

. Comando de comunicacién mediante la tarjeta de
8 FieldBus

opcién de comunicacion.

10 | Salida EPID1 Salida PID Externo 1.

11 | Val Real EPID1 Valor realimentacion PID Externo 1.

Borne de entrada analdgica V3 de la Extension E/S

12 | v3 opcional. Cuando el interruptor de seleccion del borne
de entrada de tensidn/corriente (SW2) en la bornera se
establece en I3 (corriente), la entrada es 0-20 mA de

13 |13 corriente. Si se establece en V3 (tensién), la entrada es

0-10 V.

PID-13 PID Refl
AuxMod

PID-13 (PID Refl) proporciona formulas para calcular el valor 1 de referencia. Si
PID-12 (Fuente Ref Aux PID) se establece en un v alor distinto a “Ninguno”, el
valor 1 de la referencia final se calcula usando el valor de entrada en la fuente
(establecido en PID-10) y el valor de entrada establecido en PID-12.
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Cadigo

Descripcion

Configuracion

M+(G*A)

M*(G*A)

M/(G*A)
M+(M*(G*A))
M+G*2*(A-50)
M*(G*2*(A-50))
M/(G*2*(A-50))
M+M*G*2*(A- 50)
(M- A)A2

MA2+AN2
MAX(M,A)
MIN(M,A)

(M+A)/2

13 Raiz Cuadrada (M+A)
M= Valor por la feunte definida en PID-10
G= Valor de ganancia definido en PID-14

Ol (NN |WIN|[FR|O

=
o

=
=

[EEN
N

A= Entrada de valor por la fuente definida en PID-12

PID-14 PID Refl Aux
G

Valor de ganancia para las formulas definidas por PID-13.

PID-20 PID Fdb Src

Selecciona la entrada de realimentacion para el control PID. Si el borne V1 se establece
como la fuente de realimentacién PID (Fuente F/B PID Source), no se puede establecer
el borne V1 como fuente de referencia PID (Fuente Ref PID). Para establecer V1 como la
fuente de realimentacion, cambie la fuente de referencia.

Funcidn
Borne tension entrada -10-10V.

Configuracion
0o | V1

Borne de entrada analdgica 12

[Cuando el interruptor de seleccidén de borne de entrada de
tensién/corriente analdgica (SW4) de la bornea se ajusta a |
3 12 (corriente), ingresa una corriente 0-20mA. Se se a justaa V
(tensidn), ingresa una tension de 0-10V].

2 | V2

4 RS-485 Borne de entrada RS-485.

5 FieldBus ComanFjo de comunicacion mediante la tarjeta de opcién de
comunicacion.

7 Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz).

8 Salida EPID1 Salida PID Externo 1.

9 Val Real EPID1 Valor realimentacion PID Externo 1.

PID-21 PID Fdb
AuxSrc

Selecciona la fuente de entrada externa a usar como la referencia para un control PID.
Cuando se selecciona la fuente de entrada externa, la referencia se determina usando el
valor de entrada en la fuente (establecido en PID-10) y el valor establecido en PID-13
(Modo Aux Ref 1 PID).
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Codigo Descripcion
Configuracién Funcién
0 Ninguno No se usa.
1 %k Borne tensidn entrada -10-10V.
Borne de entrada analdgica 12
3 |V2 [Si el interruptor de seleccién del borne de entrada de
tensién/corriente (SW4) en la bornera se establece en |
4 12 (corriente), la entrada es 0-20 mA de corriente. Si se
establece en V (tensidn), la entrada es 0—10 V].
6 | Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz)
7 RS-485 Borne de entrada RS-485.
. Comando de comunicacién mediante la tarjeta de opcion de
8 FieldBus S
comunicacion.
10 | Salida EPID1 Salida PID Externo 1.
11 | Val Real EPID1 Valor realimentacién PID Externo 1.
El PID-30 (Modo Aux FDB PID) proporciona férmulas para calcular el valor de
realimentacion final. Si PID-31 (Fuente Ref Aux PID) se establece en otro valor diferente
a “Ninguno”, la realimentacidn final se calcula usando los valores de entrada en las
fuentes (establecidos en PID-31 y PID-32).
Configuracion
0 M+(G*A)
1 M*(G*A)
2 M/(G*A)
3 M+(M*(G*A))
4 M+G*2*(A-50)
e - V(62" A50]
6 M/(G*2*(A-50))
7 M+M*G*2*(A- 50)
8 (M- A)A2
9 MA2+AN2
10 MAX(M,A)
11 MIN(M,A)
12 (M+A)/2
13 Raiz Cuadrada (M+A)

M= Valor por la feunte definida en PID-30
G= Valor de ganancia definido en PID-33
A= Entrada de valor por la fuente definida en PID-31

PID-23 PID Fdb Aux G

Valor de ganancia que usa una formula establecida en PID-22.
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Cadigo

Descripcion

PID-24 PID Fdb Band

Establece el valor maximo y minimo al sumar o restar el valor Banda Real PID
(establecido en PID-24) desde el valor de referencia. Cuando el valor de realimentacién
se encuentra entre el valor maximo y minimo, este cddigo mantiene la salida PID.

PID-25 PID P- Gainl
PID-32 PID P- Gain2

Definen la relacion de salida de la diferencia (error) entre la referencia y la
realimentacidn. Si la ganancia P estd definida en 50%, la salida es 50% del error.

PID-26 PID I-Time 1
PID-33 PID I-Time 2

Define los tiempos para la salida de errores acumulados. Define el tiempo para el 100%
de la salida cuando el error es 100%. Si el tiempo integral (Tmpo | PID) estd definido en 1
segundo, la salida es 100% después de 1 segundo cuando el error es 100%. El error
normal puede ser reducido mediante el tiempo integral. Si el borne multifuncién se
define en 24 (Borrar | Term) y la bornera estd activada, el valor integral acumulado se
suprime.

La salida PID (referencia de frecuencia final) se ve afectada por las ganancias
establecidas en PID-26, PID-33, y los tiempos de Acel/Decel para alcanzar el cambio de la
salida PID basandose en las configuraciones de DRV-03 y DRV-04. Por ello, considere la
relacion entre esos valores cuando se configuran las ganancias y los tiempos de
Acel/Decel.

PID-27 PID D-Time 1
PID-34 PID D-Time 2

Define el voiumen de salida para el indice de cambio en errores. Si el tiempo diferencial
(Tmpo D PID) esta definido en 1mseg y el indice de cambio en errores por seg es 100%,
la salida sucede a 1% por 10 mseg.

PID-28 PID FF-Gain

Establece el indice que agrega el objetivo a la salida PID. Si se ajusta este valor se
provoca una respuesta mas rapida.

PID-29 PID Out LPF

Se utiliza cuando todo el sistema es inestable debido a que la salida del controlador PID
cambia demasiado rapido o hay mucha oscilacién. Normalmente, la capacidad de
respuesta mejora al utilizar un valor bajo (el valor inicial es 0), pero la estabilidad
también puede mejorarse utilizando un valor alto. Cuanto mas elevado es el valor usado,
mas estable es la salida del controlador PID, pero puede caer la capacidad de respuesta.

PID-30 PID Limit Hi,
PID-31 PID Limit Lo

Limitan la salida del controlador PID.

PID-35 PID Out Mode

Selecciona uno de los modos de salida PID para modificar la salida PID. Se pueden
realizar cambios al agregar valores de entrada y la frecuencia de operacién principal de
la salida PID al valor de salida PID final. La siguiente tabla enumera los 4 modos
disponibles.
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Cadigo

Descripcion

Selecciona uno de los modos de salida PID para modificar la salida PID. Se pueden
realizar cambios al agregar valores de entrada y la frecuencia de operacién principal de
la salida PID al valor de salida PID final. La siguiente tabla enumera los 4 modos
disponibles.

Configuracion

0 Salida PID

1 PID+Frec Principal

2 PID+Salida EPID1

3 PID+EPID1+Principal

PID-36 PID Out Inv

Cuando se establece PID-36 (Var Sal PID) en Si, la diferencia (error) entre la referencia y
la realimentacién se establece como el valor de referencia de realimentacion.

PID 37 PID Out Scale

Ajusta la magnitud de la salida del controlador.

PID-40-46 Step Ref
1-7

Establece la referencia del PID por las configuraciones de entrada de multifuncion en IN
65-71.

D-50 PID Unid Sel

Establece la unidad para la variable de control.
0: CUST es la unidad comun definida por el usuario.

Configuracion

0 CUST 21 m 3/m(m 3/min)
1 % 22 m 3/h(m 3/h)
2 PSI 23 I/s

3 °F 24 I/m

4 °C 25 I/h

5 inWC 26 kg/s

6 inM 27 kg/m

7 Bar 28 kg/h

8 mBar 29 gl/s

9 Pa 30 gl/m

10 kPa 31 gl/h

11 Hz 32 ft/s

12 Rpm 33 3/s(ft3/min)
13 Vv 34 £3/h (ft3/h)
14 I 35 Ib/s

15 kw 36 Ib/m

16 HP 37 Ib/m

17 mpm 38 Ib/h

18 ft 39 ppm

19 m/s 40 pps

20 m3/s(m3/s)

PID-51 PID Unit Scale

Ajustan la magnitud de la unidad definida en PID-50 Sel Unid PID.

PID-52 PID Unit 0 %
PID-53 PID Unit 100%

Establece los valores de la unidad 0% y la unidad 100% como los valores minimo y
madximo establecidos en PID-50
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Bloque de Comandos PID
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Bloque de Realimentacion PID
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Bloque de Salida PID
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Bloque de Salida Modo PID
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5.8.2. Operacion de Llenado Suave

La operacion de llenado suave se usa para evitar que se genere una presion excesiva en la tuberia en la

etapa inicial de la operacién de bombeo. Cuando se genera el comando de operacién, empieza una

aceleracion general (sin control PID) y continta hasta que la salida alcanza la frecuencia establecida en AP1-

21, por el tiempo establecido en AP1-22. Luego, se ejecuta la operacién PID de llenado suave a menos que el

valor de realimentacion haya alcanzado el valor establecido en AP1-23 (Valor Ajuste Llenado Suave). La

operacion PID de llenado suave continta hasta que la realimentacién o el valor de la referencia PID de

llenado suave alcanza el valor establecido en AP1-23 (Valor Ajuste Llenado Suave). Cuando finaliza la

operacion de llenado suave, comienza una operacién PID normal.

o . Configuracion . .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parsmetro Rango de Ajuste Unidad
20 Opciones Llenado Suave Soft Fill Sel 0 | No 0-1 -
21 Frecuencia operacion Pre- Pre-PID Freq 30,00 Frec baja — Frec Hz
PID alta
22 Duracién Pre-PID Pre-PID Delay 60,0 600,0 seg
. Min Unidad — Ma
23 Valor escape llenado suave Soft Fill Set 20,00 |r.1 niaa ax %
AP1 Unidad
24 Incremento referencia Fill Step Set 2,00 0-Banda Unidad | %
llenado suave
55 Ciclo incremento referencia Fill Step Time 20 0-9999 seg
llenado suave
26 Diferencia realimentacion |ty £y pife 0,00 0-Banda Unidad | %
llenado suave

Detalles de Configuracion de la Operacidn de Llenado Suave

Cadigo

Descripcion

AP1-20 Soft Fill Sel

Habilita o deshabilita la operacién de llenado suave del PID

AP1-21 Pre-PID Freq

Establece el rango de frecuencia para una aceleracidon general sin control PID. Si AP1-21 (Frec
Pre-PID) se establece en 30 Hz, se ejecuta una operacion general hasta que la realimentacion
de PID alcanza el valor establecido en AP1-23 (Ajuste Llenado Suave). Sin embargo, si la
referencia PID o la realimentacion exceden el valor establecido en AP1-23 durante la
operacion previa, se inicia de inmediato una una operacion PID normal.

160




Caracteristicas Avanzadas

Cadigo

Descripcion

AP1-22 Pre-PID Delay
AP1-23 Soft Fill Set

Por lo general, una operacion PID se inicia cuando el volumen de realimentacién (variables
controladas) del controlador PID excede el valor establecido en AP1-23. Sin embargo, si se
establece AP1-22 (Retardo Pre-PID), la realimentacion después del tiempo establecido se
convierte en el valor por defecto para la referencia PID de llenado suave, y el variador inicia
la operacion de llenado suave.

Cuando la realimentacién o la Referencia PID de Llenado Suave excede el valor de Ajuste de
Llenado Suave, la operacion de llenado suave finaliza y empieza una operacion PID de
proceso normal.

AP1-24 Fill Step Set
AP1-25 Fill Step Time
AP1-26 Fill Fdb Diff

La Referencia PID de Llenado Suave aumenta cada vez que el tiempo establecido [en AP1-25
(Tiempo Sec. Llenado)] transcurrid, por la cantidad establecida en AP1-24 (Ajuste Sec.
Llenado). Sin embargo, tome en cuenta que si la diferencia entre el valor de Referencia PID
de Llenado Suave y el valor de realimentacidn es mayor que el valor establecido en AP1-26
(Valor Dif Real. Llenado), el valor de Referencia PID de Llenado Suave no aumenta.

ComPID 4
Ajuste Llenado
Suave Referencia
PID - ARS PID-04
Tiempo SeiSuave \Valor Ref PID
AP-24 - PID-05
Tiempo Sec Suawi Valor Real PID
>t
Frecuencia
Zona Llenado Suave
AP-22
Retardo Pre-PID Zona operacioén PID
AP-21 __....General |
Frec Pre-PID
>t

Cuando se ejecuta un proceso PID después de una operacion PID de llenado suave, el valor de Referencia PID

se convierte en el valor establecido en PID-11 PID Ref1.

5.8.3. Modo de Reposo de la Operacidon PID (Sleep)

Si una operacién continla una frecuencia inferior a las condiciones de operacidn PID, se ejecuta una

operacion de refuerzo para extender el modo reposo aumentando la Referencia PID, y luego el variador

ingresa al modo reposo de PID. En el modo reposo de PID, el variador retorna a la operacién PID cuando la

realimentacion de PID cae por debajo del nivel PID Reactivacion y mantiene la condicién por el tiempo
establecido en AP1-09 (PID Reactivacionl DT) o AP1-13 (PID Reactivacién2 DT).
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Nota

El nivel Reactivacion PID puede calcularse usando la siguiente féormula:

Nivel Reactivacion PID = PID-04 (Valor Ref PID)-AP1-10 (PID ReactivacioniDev) o, PID-04 (Valor Ref PID) -
AP1-14 PID (Reactivacion 2Dev).

Hay disponibles dos grupos de configuraciones en el modo PID en reposo para la frecuencia del modo en
reposo, tiempo de demora del modo en reposo, variacién de reactivacién y tiempo de demora reactivacioén.
Se puede seleccionar una de las dos configuraciones seglin la configuracién del borne de entrada de

multifuncion y las condiciones de entrada.

o . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD pardmetro Rango de Ajuste Unidad
05 Ajuste refuerzo reposo Sleep Bst Set 0,00 0- Max Unidad Unidad
. 0,00, Frec baja—
06 Velocidad refuerzo reposo Sleep Bst Freq 60,00 recbaja Hz
Frec alta
07 Tiempo retardo 1 modo PID Sleep 1 DT | 20,0 0-6000,0 seg
reposo PID
08 Frecuencia 1 modo reposo PID Sleeplfreq | 0,00 0,00, Frec baja — Hy
PID Frec alta
Tiempo retardo 1 PID WakeUp1
09 reactivacién PID DT 20,0 0-6000,0 >€8
L PID . .
AP1 10 Valor 1 reactivacion PID WakeUp1Dev 20,00 0-Banda Unidad Unidad
11 Tiempo retardo 2 modo PID Sleep 2 DT | 20,0 0-6000,0 seg
reposo PID
12 Frecuencia 2 modo reposo PID Sleep2Freq | 0,00 0,00, Frec baja— Hy
PID Frec alta
Tiempo retardo 2 PID WakeUp2
13 reactivacion PID DT 20,0 0-6000,0 €8
14 Valor 2 reactivacion PID PID 20,00 0-Banda Unidad Unidad
WakeUp2Dev ’
20 Opciones Llenado Suave Soft Fill Sel 0| No 0-1 -
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Detalles de Configuracion del Modo de Reposo de la Operacién PID

Caddigo

Descripcion

AP1- 05 Sleep Bst Set

Establece el volumen de refuerzo en reposo. La realimentacién debe alcanzar el nivel de
aumento (Referencia PID+Ajuste Refuerzo Reposo) para que el variador ingrese al Modo
Reposo

AP1- 06 Sleep Bst Freq

Establece la frecuencia de operacién del variador para alcanzar en nivel de aumento en
reposo.

AP1-07 PID Sleepl1 DT
AP1-11 PID Sleep2 DT
AP1-08 PID SleeplFreq
AP1-12 PID Sleep2Freq

Si la frecuencia de operaciéon permanece por debajo de las frecuencias establecidas en
AP1-08 y AP1-12 por los tiempos establecidos en AP1-07 y AP1-11, el variador acelera a la
frecuencia de aumento en reposo PID (Frec Ref Reposo PID). Luego, cuando la
realimentacién alcanza el valor establecido en el nivel de refuerzo, el variador ingresa al
modo reposo.

AP1-09 PID WakeUp1 DT
AP1-3 PID WakeUp2 DT
AP1-10 PID

Establece la referencia para la operacién PID en el modo PID en reposo. La operacién PID
se reanuda cuando la variacion de realimentacién PID (desde la referencia PID) excede los

WakeUp1Dev valores establecidos en AP1-10 y AP1-14, y mantiene la condicién los tiempos establecidos
AP1-14 PID en AP1-09 o AP1-13.
WakeUp2Dev
IN - 65-71 Cuando se establece y se ingresa el terminal 2 PID en reposo-en movimiento, funciona el
. modo operacién PID en reposo basdndose en las configuraciones de pardmetro en
P1-7 Define
AP1-11-14.
ComPID 4
4
Referencia - APl_DS _AJUSte Ref Reposo v N
PID + —
 AP1-10 PID Reactivacionl Dev
>t
Frecuencia [ AP1-06 FrecRef Reposo il
/ AP1-08 Frecl Reposo PID
.... dt < AP-07 T S PR
s | dt
: >t
AP-07 AP-09

PID Reposol DT PID Reactivacionl DT
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5.8.4. Cambio PID (Lazo Abierto PID)

Cuando uno de los bornes multifuncién (IN-65-71) se establece en 25 (Lazo Abierto PID) y si esta encendido,
la operacion PID se detiene y se cambia a la operacién general. Cuando el borne se apaga, la operacion PID

comienza de nuevo.

Modo Operacion | Operacion 'Operacmn
L PID 1 general . PID

operacién P — > >

Com | .

operacién - ; i

Lazo abierto . .

PID ' s
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Caracteristicas Avanzadas

PID Externo

El PID externo se refiere a las caracteristicas PID que no son las caracteristicas basicas P

ID que se necesitan para controlar el variador. La siguiente tabla muestra las areas donde se pueden aplicar

los controles PID externos.

Propésito

Funcion

Control de Velocidad

Controla la velocidad al monitorear los niveles de velocidad actuales del equipo o
magquinaria a controlar. El control mantiene la velocidad constante u opera a la velocidad
gue se tiene por objetivo.

Control de Presién

Controla la presion al monitorear los niveles de presion de corriente del equipo o
magquinaria a controlar. El control mantiene la presion constante u opera a la presion que
se tiene por objetivo.

Control de Flujo

Controla el flujo al monitorear la cantidad de flujo en el equipo o maquinaria a controlar. El
control mantiene el flujo constante u opera al valor de flujo que se tiene por objetivo.

Control de Temperatura

Controla la temperatura al monitorear los niveles actuales de temperatura del equipo o
magquinaria a controlar. El control mantiene la temperatura constante u opera a la

temperatura de objetivo.

Segun el modo de salida de PID, el valor de salida EPID se puede superponer a la salida PID. La salida externa

también esta disponible a través de las configuraciones de la salida analdgica OUT-01 y OUT-07.

<1 . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
00 Salto a Cddigo Jump Code 40 1-99
01 Seleccion Modo EPID 1 EPID1 Mode 0 | Ninguno 0-3
Valor monitoreo salida -100,0 - .
02 EPID 1 EPID1 Output 0,00 100,00% Unidad
Valor monitoreo
03 referencia EPID 1 EPID1 Ref Val i i i
EPl | 04 valor monitoreo EPID1FdbVal | - . .
realimentacion EPID 1
Valor monitoreo error
05 EPID 1 EPID1 Err Val - - -
06 Seleccion fuente EPID1 Ref Src 0 | Teclado 0-10 -
comando EPID 1
Valor comando teclado . . Min Unidad- o
07 EPID 1 EPID1 Ref Set Min Unidad Max Unidad %
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Configuracion

Rango de

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
08 seleccion fuente EPID1FdbSrc | 0 | V1 0-9 .
realimentacién EPID 1
09 EslnDa:C'a proporcional EPID1 PGain 50,0 0,0-300,0% Unidad
10 Tiempo integral EPID 1 EPID1 I- Time 10,0 0,0-200,0 Seg
11 Tiempo diferenciacion EPID1 DTime 0,00 0-0,00 Seg
EPID 1
12 Ganancia EPID1 FFGain 0,0 0,0-1000,0 Unidad
proalimentacion EPID 1
13 Filtro salida EPID 1 EPID1 Out LPF 0 0-10,00 Seg
Limite superior salida S Lim BajoEPID 1
14 EPID 1 EPID1 Limit Hi 100,00 — 100,00 -
o - -100,00- Lim
15 Limite inferior EPID 1 EPID1 Limit Lo 0,00 AltoEPID1 -
16 Variador salida EPID 1 EPID1 Out Inv 0 No 0-1 -
Consulte tabla
17 Unidad EPID 1 EPID1 Unit Sel 1: % detalles unidad -
EPID
0: X100
1: X10
18 Escala unidad EPID 1 EPID1 Unit Scl 2: X1 2: X1 -
3:X0,1
4:X0,01
X100: -32000-
Unidad 100%
X10: -3200,0-
1 0,
Difiere dependiendo )L(J;.lc_iggolgg_ﬁ
19 Valor % unidad EPID1 EPID1 Unit0% de la configuracién } / -
de la unidad Unidad 100%
X0,1: -32,000-

Unidad 100%
X0,01:-3,20000-
Unidad 100%
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Configuracion

Rango de

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
X100: Unidad
0%-32000
X10: Unidad 0%-
Difiere dependiendo iigglr?idad 0%-
20 Valor 100% Unidad EPID EPID1 Unit100% | de la configuracion 326 00 0 -
de la unidad X0,1: Unidad
0%-32,000-
X0,01: Unidad
0%-3,20000
31 Seleccion Modo EPID2 EPID2 Mode 0 | Ninguno 0-3 0
Valor monitoreo salida -100,00 - .
32 EPID 2 EPID2 Output 0,00 100,00 Unidad
Valor monitoreo
3 referencia EPID 2 EPID2 Ref Val i i i
Valor monitoreo
34 realimentacién EPID 2 EPID2 Fdb Val i i i
Valor monitoreo error
35 EPID 2 EPID2 Err Val - - -
36 seleccin fuente EPID2RefSrc | O | Teclado . -
comando EPID 2
Valor comando teclado , . Min Unidad - .
37 EPID 2 EPID2 Ref Set Min Unidad Max Unidad Unidad
Seleccion fuente
38 realimentacién EPID 2 EPID2 Fdb Src 0 vi 0-9 i
39 Ganancia proporcional | 515 pGain 50,0 0,0-300,0 Unidad
EPID 2
40 Tiempo integral EPID 2 EPID2 I- Time 10,0 0,0-200,0 Seg
41 Tiempo diferencial EPID 2 | EPID2 DTime 0,00 0-1,00 Seg
42 Ganancia EPID2 FFGain 0,0 0,0-1000,0 Unidad

proalimentacién EPID 2
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Grupo

Cédigo

Nombre

Display LCD

Configuracion
Parametro

Rango de
Ajuste

Unidad

43

Filtro salida EPID 2

EPID2 Out LPF

0

0-10,00

Seg

44

Limite superior salida
EPID 2

EPID2 Limit Hi

100,00

Lim BajoEPID 2-
100,00

45

Limite inferior salida EPID
2

EPID2 Limit Lo

0,00

-100,00 - Lim
AltoEPID 2

46

Variador salida EPID 2

EPID2 Out Inv

0: No

0 No

1 Si

47

Unidad EPID 2

EPID2 Unit Sel

0: CUST

Consulte tabla
detalles unidad
EPID

48

Escala unidad EPID 2

EPID2 Unit Scl

2:X1

0: X100
1: X10
2: X1
3:X0,1
4:X0,01

49

Valor % unidad EPID2

EPID2 Unit0%

Difiere dependiendo
de la configuracion
de la unidad

X100: -32000-
Unidad 100%
X10: -3200,0-
Unidad 100%
X1:-320,00-
Unidad 100%
X0,1: -32,000-
Unidad 100%
X0,01:-3,20000-
Unidad 100%

50

Valor 100% Unidad EPID 2

EPID2 Unit100%

Difiere dependiendo
de la configuracion
de la unidad

X100: Unidad
0%-32000

X10: Unidad 0%-
3200,0

X1: Unidad 0%-
320,00

X0,1: Unidad
0%-32,000-
X0,01: Unidad
0%-3,20000

Nota

* lasalida EPID1-2 (Salida EPID) es bipolar y esta limitada por las configuraciones de EPI-14 (Lim AltoEPID1)
y EPI-15 (Lim BajoEPID 1).
* Se usan las siguientes variables en la operacién PID y se calculan asi:
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Detalles de Configuracidon de Operacion Basica EPID

Caddigo

Descripcion

EPI-01 EPID1 Mode

Configura los modos EPID 1.

Funcidn

No se usa EPID 1.

EPID 1 opera todo el tiempo.

Opera solo cuando el variador estd en marcha.

Configuracién

0 Ninguno

1 Siempre activo
2 Durante marcha
Dependiente de
la Entrada Dig

3 Opera cuando la entrada del borne (Marcha EPID1) esta activa.

EPI-02 PID Output

Muestra el valor de salida actual del controlador EPID. La unidad, ganancia y escala
establecidas en el grupo EPID se aplican en la pantalla.

EPI-03 EPID Ref Value

Muestra el valor de referencia actual establecido para el controlador EPID. La unidad,
ganancia y escala establecidas en el grupo EPID se aplican en la pantalla.

EPI-04 EPID1 Fdb
Value

Muestra el valor de realimentacion actual establecido para el controlador EPID. La unidad,
ganancia y escala establecidas en el grupo EPID se aplican en la pantalla.

EPI-05 EPID1 Err Value

Muestra la diferencia entre la referencia actual y la realimentacién (valor de error). La
unidad, ganancia y escala establecidas en el grupo PID se aplican en la pantalla.

EPI1-06 EPID1 Ref Scr

Selecciona la entrada de referencia para el control EPID. Si el terminal V1 se establece a una
fuente de realimentacién EPID1 (EPID1 F/B Source), no se puede establecer V1 como la
fuente de referencia EPID1 (EPID1 Ref Source). Para establecer V1 como una fuente de
referencia, cambie la fuente de realimentacion.

Configuracion Funcidn
0 Teclado Teclado
1 V1 Borne de tensidn de entrada -10 — 10V.
Borne de entrada analdgica 12 [Cuando se establece un
3 |v2 interruptor de seleccién de borne de entrada analdgica de
tensién/corriente (SW2) en la bornera en | (corriente), la
4 12 entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece en V (tension),
la entrada es 0-10V].
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Cadigo

Descripcion

Configuracién Funcidn
5 RS-485 Borne de entrada RS-485.

. Comando de comunicaciéon mediante la tarjeta de opcion de
7 Fieldbus

comunicacion.
8 Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz).

EPI-07 EPID1 Ref Set

Establece el tipo de referencia de control EPI (EPI-06) en O (teclado) para ingresar el valor de
referencia.

EPI-09 EPID1 P-Gain

Establece la proporcidon de salida de las diferencias (errores) entre la referencia y la
realimentacidn. Si la Ganancia-P x 2 se establece en el 50%, entonces el 50% del error es de
salida. El rango de configuracién para Ganancia-P es 0,0-1,000%.

EPI-08 EDPID1 Fdb Src

Selecciona la entrada de realimentacién para el control EPID. Cuando el borne V1 se
establece en una fuente de realimentacidn de EPID (Fuente F/B PID), no se puede establecer
V1 como la fuente de referencia PID (Fuente Ref PID). Para establecer V1 como una fuente
de referencia, cambie la fuente de realimentacion.

Configuracion Funcidn

0 Ninguno Teclado

1 Vi Borne de tensidn de entrada -10 — 10V.
Borne de entrada analdgica 12 [Cuando se establece un

3 | V2 interruptor de seleccién de borne de entrada analégica de
tensién/corriente (SW4) en la bornera en | (corriente), la

4 12 entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece en V (tension),
la entrada es 0—10V].

5 RS-485 Borne de entrada RS-485.

. Comando de comunicacidon mediante la tarjeta de opcion de

7 Fieldbus N

comunicacion.

EPI-10 EPID1 I-Time

Establece el tiempo para los errores acumulados de salida. Cuando el error es100%, se
establece el tiempo que le lleva para la salida del 100%. Cuando el tiempo integra | (Tiempo |
EPID) se establece en 1 segundo, la salida del 100% sucede después de 1 segundo del error
restante al 100%. El Tiempo | EPID puede reducir las diferencias en un estado normal.

Se pueden borrar los errores acumulados al establecer la bornera multifuncién en 42 (Borrar
Term | EPID1) o0 48 (Borrar Term | EPID2).

EPI-11 EPI1 D-Time

Establece el volumen de salida para el indice de cambio en errores. Si se establece el tiempo
diferencial (Tiempo-D EPID1) en 1 mseg y el indice de cambio en los errores por seg. es
100%, la salida sucede a 1% por 10 mseg.

EPI-12 EPID1 FF-Gain

Establece el indice que agrega el objetivo a la salida EPID. Al ajustar este valor se obtiene una
respuesta mas rapida
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Cadigo Descripcion

Se usa cuando la salida del controlador PID cambia demasiado rapido o cuando todo el
sistema es inestable debido a una oscilacién severa. Por lo general, se usa un valor mas bajo
EPI-13EPID1 Out LPF (valor por defecto=0) para acelerar el tiempo de respuesta pero, en algunos casos, un valor
mas alto incrementa la estabilidad. Cuando mas alto es el valor, mas estable es la salida del
controlador EPID, pero mas lento el tiempo de respuesta.

EPI-14 EPID1 Limit Hi,

EPI-15 EPID1 Limit Lo Limita la salida del controlador.

Si Var Sal EPID se define en Si, el valor de diferencia (error) entre la referencia y la

EPI-16 EPID1 Out Inv . L, . . .,
realimentacion se establece como el valor de referencia de realimentacion.

Establece la unidad para la variable de control.
0: CUST es la unidad comun definida por el usuario.

Configuracion
0 CUST 21 m 3/m(m 3/min)
1 % 22 m 3/h(m 3/h)
2 PSI 23 I/s
3 °F 24 I/m
4 °C 25 I/h
5 inWC 26 kg/s
6 inM 27 kg/m
7 Bar 28 kg/h
EPI- 17 EPID1 Unit Sel 8 mBar 29 gl/s
9 Pa 30 gl/m
10 kPa 31 gl/h
11 Hz 32 ft/s
12 Rpm 33 3/s(ft3/min)
13 Vv 34 £3/h (ft3/h)
14 | 35 Ib/s
15 kW 36 Ib/m
16 HP 37 Ib/m
17 mpm 38 Ib/h
18 ft 39 ppm
19 m/s 40 pps
20 m3/s(m3/s)

EPI-18 EPID1 Unit Scl Ajusta la escala para que entre en la unidad seleccionada en EPI-17 Sel Unidad EPI1.

EPI-19 EPID1 Unit 0 % Establece el valor de la unidad 0% EPID1 y el valor de la unidad 100% EPID1 como los valores
EPI-20 EPID1 Unit100% | minimos y maximos establecidos en EPI1-17.
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Bloque Control EPID1
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Bloque Control EPID2

([ %0wun taid3 |[ PS¥un tdidd | |
$+_E $+_E
%00 0015 < v_ uopesadobuiml4 yun M|V
oA ndInG LIS GTUWH (Qldd (9001 HuN ~(96001 31uN - %0 Hun)) 4 4 (%00'001 ~%00001)
st [1d3 %00L WUN LAId3 || PSHYN LAIdI
v 05 |3 v 143
A id1 « < CITTERTT)
v 4 P
NAING [QldT | [ 347300 1QId3 | [ TH3IWIT 1Qid3 uny 1013
7€ [1d3 & 143 Y ] a3 U0 Z~1d
1L~59 | NI
._G.tmw Py /[ 1esp sl O sngppE: §
A au 7] O .
T _.NIWMJ —n,___ T (9007001 ~ %00°001-) 220 K
awll g Ldid3 « * B [4%3
W ] a3 _ o :
1 o | |Cemawn | ol
Sv_ | Id3 e 0] 3 1A:0
+
v oy 1eAqP4 LAId3 | [ 215 qp4 1dId3
] 404t ‘—ﬂ i ve [1d3 8€ | 143
iH u_s_:r 1Qid3 .«.E:?o_n_m_ M >ha's
v [1d3 or [ 1d3 ol m__%_o_mwo
ougx & |q o i (%00'00L ~%00001-p,| SIS
T H o
1 i R
Ueo 4 1aId3 AUIINO 1AId3 o1 A: L
6 [ 143 9 [1d3 F—Dedfay o]
L aousafoy x 4 UL NN ' P .._rm_m«_.__:
A
TNERTPE [EAJ2Y LQId3 | [ 215194 LAIdT || 395 1°H LAId3
=_mwt__n“_m_ s€ 13 € |14 |[ 9 [Iidd || Z& ld3

173



Caracteristicas Avanzadas

5.10. Operacion del Amortiguador (Damper)

El Damper es un dispositivo que controla el flujo en un sistema de ventilacion. Si un ventilador y un damper
se usan juntos en un sistema, el variador puede configurarse para operar segun el estado de operacion del
damper. Durante una operacion del damper, una de las salidas de relé OUT-31-35 (Relé 1-5) puede
ajustarse a 3 (Control damper) para sacar una sefal basada en el estado de operacion del amortiguador. Una
de las entradas del borne multifuncidon (IN-65-71) también puede ajustarse a 45 (Apertura damper) para
recibir la entrada de estado del amortiguador. El variador comienza a funcionar cuando tanto la orden de
marcha y la seial de apertura del amortiguador se activan (configurar la salida del relé en OUT- 31-35 no es
necesario).

Cuando la diferencia de tiempo entre la orden de marcha y la seiial de apertura del amortiguador excede el
tiempo de retraso establecido en AP2-45 (DT Amortiguador), ocurre un error en el amortiguador (Err
Amortiguador). Si la salida de relé del amortiguador y la entrada de control del amortiguador se fijan al
mismo tiempo, y si la sefal de apertura del amortiguador no se recibe antes de que el tiempo establecido en
AP2-45 (DT Amortiguador) haya transcurrido (cuando el inversor no estd en funcionamiento), ocurre un
error en el amortiguador (Err Amortiguador).

o . Configuracion Rango de .

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
AP2 45 Tiempo verificacion Damper DT - 0,1-600,0 (seg)

amortiguador(Damper)
IN 65-71 Configuracién borne P1- P1—P7 Define 45 (Ap.ertura i i

7 Px amortiguador)
OUT | 31-35 | Relé multifuncion 1-5 | Relay 1-5 33 (Control - -

amortiguador)

Detalles de Configuracion de la Operacion de Amortiguacion (Damper)

Cdédigo Descripcion

Establece el tiempo de retraso de apertura del amortiguador. Detecta cuando la orden de
marcha del variador o la sefial de apertura del variador (lo que se reciba primero) y envia un
error del amortiguador (Err Damper) si la otra sefial no se recibe antes de que transcurra el
tiempo fijado en AP2-45.

AP2-45 Damper DT

Establece uno de los bornes multifuncidon en 45 (Apertura Amortiguador) para habilitar el

IN-65—71 P1-7 define . . .
funcionamiento del amortiguador

Establece una de las salidas del relé en 33 (Control Amortiguador) para proporcionar una

QU= ek 1= salida de relé cuando la orden de marcha del variador esta activada.
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Com Op N |_| ___________

Apertura
Amortiguador

(entrada)

T2<DT Amortiguador
Disparo g I I

Nota

___F t

}T

El funcionamiento del amortiguador (Damper) es una de las caracteristicas esenciales del sistema

disponibles tanto en modo MANUAL como AUTOMATICO.

5.11. Operacion de Lubricacion

Durante la operacién de lubricacidn, el variador emite la sefial mediante uno de los relés de salida cuando el

variador recibe una orden de marcha. El variador no comienza funcionar hasta que el tiempo establecido en

AP2-46 (Tiempo Op Lub) ha transcurrido y la sefial de Lubricacion se desactiva.

<1 . Configuracion Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
AP2 46 Tiempo operacion Lub Op Time - 0,1-600,0 (seg)
lubricacién
33 (Control
ouT 31-35 Relé multifuncién 1-5 Relay 1-5 amortiguador - -
Damper)
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Detalles de Configuracion de la Operacion de Lubricacion

Caddigo

Descripcion

AP2-46 Lub Op Time

programado.

Emite la sefial de lubricacidon para un tiempo establecido cuando la orden de marcha del
variador se activa. El variador comienza a funcionar luego de transcurrido el tiempo

OUT - 31-35 Relay 1-

Ajusta uno de los relés de salida (OUT-31-35) en 30 (Lubricacién) para habilitar la funcion de

5 Lubricacién.
A
Com Operacion
>
Lubricacién Ti ub
s < » iempoop lu
(Salida Relé) poop
>
Frecuencia
salida
»
Nota

e La funcidn de lubricacidon puede utilizarse para retardar las operaciones del variador, dependiendo del

entorno de trabajo, debido a que el variador espera el momento programado en AP2-46 (Tiempo Op Lub)

cada vez que se recibe una orden de marcha.

* La operacion de Lubricacion es una de las caracteristicas esenciales del sistema disponibles tanto para
modo MANUAL como AUTOMATICO.

5.12.

Compensacion de Flujo

En un sistema con tuberia, tuberias mas largas y un volumen de flujo mds alto provocan una pérdida de

presion mayor. Una operacion de compensacion de flujo puede compensar la pérdida de presion

incrementando el volumen de la referencia PID.

Configuracion

Rango de

Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
i ié 0 No
30 Opciones fu.rlmon. Flow Comp Sel i )
APL compensacion flujo 1 Si
31 Cantidad Compensacion Max Comp Value | - 0-Banda Unidad | -

Maxima
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Detalles de Configuracion de la Compensacion de Flujo

Caddigo Descripcion
AP1-30 Flow Comp Sel | Establece las opciones de la funciéon de Compensacién de Flujo.
AP1-31 Max Comp Establece el volumen maximo de compensacion. Esta funcion se basa en una operacién PID.
Value Se le da al volumen la misma unidad usada para la referencia PID.
4 presidn
Valor referencia definida por el usuario
Tttt ; Pérdida
. N ., o Tl --Y presion
Diferencia de presion con flujo bajo (A) s
' Diferencia de presion con flujo alto (B) |
: pLongitud
Ubicacidn sensor de presion Salida tuberia

Tuberias mas largas provocan que la presion disminuya, lo que a la vez aumenta la diferencia entre la
referencia de presion y la presién real. Cuando las longitudes de la tuberia son iguales en dos sistemas
diferentes, se produce mas presion en el sistema con mayor flujo. Esto explica la diferencia de presion entre
(A) y (B) en el grafico (cuando los flujos son diferentes). Para compensar la pérdida de presion de arriba, el
valor de AP1-31 se establece al volumen mdximo de compensacién cuando el variador tiene la frecuencia
maxima, y se agrega a la referencia PID luego de calcular el volumen de compensacion basado en la
frecuencia de salida.

La referencia final de PID =PID-11+cantidad de Compensacion y la cantidad de compensacion se muestran
abajo.
Frec salida — Frec Inicial (AP1 —31)

PID — 53
Frec Max — Frec Inicial *( ) * 100%

Cantidad de Compensaciéon =

PID-53: Valor Maximo Salida PID

APresion
Referencia compensada de presién .

Referencia de presién sin flujo

» Flujo
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5.13. Contador de Recuperacion

El contador de recuperacién muestra la informacién de ahorro de energia comparando la eficiencia de
energia media para operaciones con y sin el variador. La informacién de ahorro de energia se muestra como
kWh, costo de energia ahorrada y nivel de emision de CO2.

‘1 . Configuracién Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
87 :gf:rc'a mediadeller | 1) AVGPWR | Capacidad variador | 0,1-500,0 kw
88 ;O;::rua media del 2do M2 AVG PWR Capacidad variador 0,1-500,0 kw
89 Costo por kWh Cost per kWh 0 0,0-1000,0 kW
90 kWh ahorrados Saved kWh 0 -999,9-999,9 kWh
91 MWh ahorrados Saved MWh 0 -32000-32000 MWh
Costo ahorrado por
AP2 2 debajo de 1000 unidades Saved Costl 0 -999,9-999,9 i
Costo ahorrado por
93 encima de 1000 unidades Saved Cost2 0 -32000-32000 -
94 Factor de conversién CO2 CO2 Factor 0,5 0,1-5,0 i
reducido
95 CO2 Reducido (Ton) Saved CO2 -1 0 -9999-9999 Ton
96 CO2 Reducido (1000 Ton) | Saved CO2 -2 0 -160-160 Ton
Reinicio del Parametro de 0 No
97 Recuperacion de Energia Reset Energy 0 1 Si i

Detalles de Configuracion de la Funcidn del Valor de Recuperacion

Cadigo

Descripcion

AP2-87 M1 AVG PW

Establece el valor de potencia medio del motor #1 y calcula los ahorros de energia basandose
en este valor.

AP2-88 M2 AVG PWR

Establece la potencia media del motor #2 y calcula el ahorro de energia basandose en ese
valor.

AP2-89 Cost per kW

Fija el costo por 1 kWh. Multiplique el valor del contador de recuperacién de energia con el
valor establecido en AP2-89 para calcular el costo ahorrado total. Este valor se muestra en
AP2-92-93.

AP2-90 Saved kWh
AP2-91 Saved MWh

Muestra la energia ahorrada en kWh (AP2-90) y MWh (AP2-91). Cuando el valor alcanza 999,9
(kWh) y continda aumentando AP2-91 se vuelve 1 (MWH), AP2-90 restablece a 0,0, y continta
aumentando

AP2-92 Saved Cost1
AP2-93 Saved Cost2

Muestra el costo ahorrado en el décimo lugar en AP2-92. Cuando el valor alcanza 999,9 y
continda aumentando, AP2-93 se vuelve 1, AP2-92 se restablece a 0,0, y continua
aumentando.

AP2-94 CO2 Factor

Fija la tasa de reduccién de CO2 por 1 MW (valor por defecto=0,5). El valor se multiplica con
AP2-90 y AP2-91, y los valores resultantes se muestran en AP2-95 y AP2-96.

AP2-95 Saved CO2- 1
AP2-96 Saved CO2- 2

Muestra la tasa de reduccion de CO2 en toneladas (AP2-95) y kilo toneladas (AP2-96).

AP2-97 Reset Energy

Restablece todos los parametros de ahorro de energia.

Nota

Notese que la energia ahorrada real puede diferir de los valores mostrados debido a que los valores
resultantes son afectados por cddigos definidos por el usuario como AP2-87 y AP2-88.
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5.14.

Operacion de Limpieza de la Bomba

Caracteristicas Avanzadas

La operacion de limpieza de la bomba se utiliza para quitar sarro y depdsitos adheridos al propulsor dentro

de una bomba. Esta operacién mantiene la bomba limpia realizando una operacién repetitiva de arranque-

parada de la bomba. Esto previene una pérdida en el desempeiio de la bomba y fallas prematuras.

Configuracion

Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD Parsmetro Rango de Ajuste Unidad
0 Ninguno
1 Dep E Di
15 Modo 1 de Limpieza de Pump Clean 0: Ninguno 2 Pstpenci;gsalida -
Bomba Model - Ning -
Corriente
3 .
salida
0 Ninguno
Modo 2 de Limpieza de Pump Clean ! Arranque
16 Bomba Mode2 0: Ninguno 2 Parada -
3 Arranque y
Parada
17 Ajuste de carga de PC Curve Rate | 100,0 100,0-200,0 %
limpieza de bomba
18 Banda de referenciade | o\ o gang | 50 0,0-100,0 %
limpieza de bomba
Tiempo de retraso de
19 operacion de limpieza de | PC Curve DT 60,0 0-6000,0 Seg
bomba
AP2 Tiempo de retraso de
20 inicio de limpieza de PC Start DT 10,0 0-6000,0 Seg
bomba
Tiempo de operacion de
21 velocidad 0 en PC Step DT 5,0 1,0-6000,0 Seg
conmutacion Fx/Rx
2 Tiempo de acel. de PC Acc Time 10,0 0-600,0 Seg
limpieza de bomba
23 Tiempo de decel de PC Dec Time 10,0 0-600,0 Seg
limpieza de bomba
24 Tiempo de servicio de Fwd Steady T | 10,0 1,0-6000,0 Seg
avance
25 Frecuencia de servicio de | Fwd 30 0,00 Frec baja — Frec Hy
avance SteadyFreq alta
26 Tiempo de servicio de RevSteadyT | 10,0 1,0-6000,0 Seg
retroceso
27 Frecuencia de servicio de Rev SteadyFreq | 30 0,00 Frec baja — Frec Hz

retroceso

alta

179




Caracteristicas Avanzadas

o . Configuracion . .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Rango de Ajuste Unidad
)8 Numgro qe pasos Fx/Rx PC Num of 5 0-10 i
para limpieza de bomba Steps
Supervision de ciclo de Repeat Num
29 L - - -
limpieza de bomba Mon
30 Numero de repeticiéon de | Repeat Num 5 0-10 i
limpieza de bomba Set
Operacion luego de 0 Parada
31 limpieza de bomba PC End Mode 0 1 Marcha i
Limite de tiempo
32 continuo de limpieza de PC Limit Time 10 6-60 Min
bomba
Limite de numero .
33 continuo de limpieza de PC Limit 3 0-10 -
Num
bomba

Arranque Limpieza

[AP2-25]

/L L

[AP2-21][AP2-22] [AP2-26] [AP2-23]

[AP2-20][AP2-22] [AP2-24] TAP2-23]

[AP2-27]

<Operacion de Limpieza de Bomba Basica>

Cuando se da una orden de marcha de limpieza de bomba, el variador espera hasta que el tiempo de retraso
establecido en AP2-19 haya transcurrido, acelera en el tiempo de aceleracién establecido en AP2-22, y
funciona a la frecuencia fijada en AP2-25. La bomba funciona durante el tiempo establecido en AP2-24,
decelera en el momento fijado en AP2-23 y luego se detiene. Esta operacion se repite en las direcciones de
avance y retroceso (una luego de la otra) la cantidad de veces establecidas en AP2-28 (Num de Pasos PC).
Cada vez que cambian los pasos (Fx/Rx), el variador espera en estado detenido por el tiempo establecido en
AP2-21 antes de comenzar con el paso siguiente. Un paso en la direccidén de avance y otro de retroceso hace
un ciclo. El nimero de ciclos de limpieza de bomba se establece en AP2-30. En la figura de arriba, AP2-28 se
fijaen ‘1‘, y AP2-3 0 se fijaen ‘1".

Detalles de Configuracion de la Funcion de Limpieza de Bomba

Cdédigo Descripcion

Establece el modo de la bomba.
Configuracion Funcidn

':/IPOZ;S Pl 0 Ninguno No se utiliza la funcion de limpieza de bomba.
. Fija una de las entradas de borne en 46 (Sel Limp Bomba) y
1 Dep E Dig . Lo
realiza la limpieza de bomba
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Cadigo

Descripcion

Configuracion Funcién
Realiza la limpieza de bomba cuando una bomba consume
2 Potencia mas potencia de lo que deberia consumir en funcionamiento
normal.
Realiza una limpieza de bomba cuando una bomba consume
3 Corriente mas corriente de lo que deberia consumir en un
funcionamiento normal.

AP2-16 PumpClean Sel

Establece el modo de inicio de limpieza de bomba.

Configuracion Funcién
0 Nineuno La limpieza es realizada solo por la funcion establecida en
g AP2-20
La limpieza es realizada cada vez que el variador comienza a
1 Arranque .
funcionar.
La limpieza es realizada cada vez que el variador deja de
2 Parada .
funcionar
3 Arranque y La limpieza es realizada cada vez que el variador comienza a
Parada funcionar o se detiene

AP2-17 PC Curve Rate
AP2-18 PC Curve Band
AP2-19 PC Curve DT

Si AP2-15 se fija en Potencia o Corriente, multiplique la curva caracteristica de carga
establecida en AP2-2-AP2-10 por el valor fijadoen AP2-17 (100[%]+AP2-17[%]), y
restablezca la curvacaracteristica de carga para la operaciéon de limpieza de bomba (ver los
valores de ajuste de funciones de afinacién de carga para AP2-2-AP2-10). Aplique
(corriente nominal del variador x valor de ajuste de AP2-18) y (motor nominal x valor de
ajuste de AP2-18) a la curva de carga de limpieza de bomba calculada por AP2-17 para
calcular la curva de carga de limpieza de bomba final.

El variador realiza la limpieza de bomba cuando continla operando por el tiempo
establecido en AP2-19.

AP2-20 Clean Start DT

Cuando AP2-15 se fija en Potencia o Corriente, se realiza una limpieza de bomba si la
potencia o corriente de operacién del variador se mantiene por encima de la curva
caracteristica de carga de limpieza de bomba (definida por AP2-17y AP2-18) por el tiempo
establecido en AP2-19.

AP2-21 Clean Step DT

Fija el tiempo para que el variador mantenga una velocidad O (detenido) antes de que el
variador cambie de avance a retroceso durante una limpieza de bomba.

AP2-22 PumpClean AccT
AP2-23 PumpClean DecT

Fija los tiempos de Aceleracién/Deceleracién para las operaciones de limpieza de bomba.

AP2-24 Fwd Steady Time
AP2- 26 Rev Steady Time

Fija el tiempo para mantener las operaciones de avance y retroceso.
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Cadigo Descripcion

AP2- 25 Fwd SteadyFreq

AP2- 27 Rev SteadyFreq Establece las frecuencias de avance y retroceso.

Determina el nimero de pasos (aceleracion/ deceleracion/ parada) en un ciclo. Cada
AP2- 28 PC Num of Steps | operacion, ya sea de avance o retroceso, constituye un paso. Si se fija en 2, un paso de
avance y uno de retroceso constituyen un ciclo.

Determina la operacion del variador luego de la operacién de limpieza de bomba.

Configuracién Funcidn
0 Parada Detiene el variador luego de la limpieza.
AP2-31 PC End Mode El variador opera basado en el estado de orden del mismo

luego de la limpieza de bomba. (Si una orden de borne se
recibe, el variador realiza la operacién que estaba realizando
antes de la limpieza de bomba.).

1 Arranque

AP2- 29 Repeat Num

Mon Muestra el nimero del ciclo de limpieza de bomba actual.

AP2- 30 Repeat Num Set Fija el nimero de ciclos para una operacion de limpieza de bomba establecida en AP2-21—

AP2-28.

Frecuentes operaciones de limpieza de bomba pueden indicar problema serio del sistema.
AP2- 32 PC Limit Time Para advertir a los usuarios de potenciales problemas del sistema, ocurre un error (Err RPT
AP2-33 PC Limit Num Limp) si el nimero de limpiezas de bomba excede el nimero fijado en AP2-33 dentro del

periodo de tiempo establecido en AP2-32.

Nota

* Cuando la caracteristica de prevencion de marcha se activa y se requiere una operacion en la direcciéon
prevenida para realizar una operacién de limpieza de bomba, el variador opera a velocidad 0 para el
tiempo fijado en AP2-24y AP2-26 (Tiempo Reposo).

* Para detener la operacion de limpieza de bomba, presione la tecla OFF en el teclado o apaguelo en la
entrada del borne.

* Sila operacion de limpieza de bomba se configura mediante entrada de borne y se enciende, y si ADV-10
(Rearranque alimentacion On) se fija en Si, se realiza una limpieza de bomba cuando el variador se
enciende.

* Cuando se lleva a cabo una limpieza de bomba mediante entrada de borne,

- sila entrada de borne se apaga instantdneamente luego de encenderse (la operacidn se dispara), se
realiza 1 ciclo de limpieza de bomba.

- Si ADV-10 (Rearranque alimentacion On) se ajusta en Si, y la entrada de borne se apaga al instante
luego de ser encendida (se dispara la operacidn), y si el variador se apaga durante una limpieza de
bomba la operacién de limpieza de bomba no se reanuda (porque el borne de entrada no esta
encendido cuando se enciende el variador).

- Si la entrada del borne se mantiene encendida luego de encenderse inicialmente, se realiza 1 ciclo
de limpieza de bomba.
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Caracteristicas Avanzadas

Operacion de Arranque y Parada de la Rampa

Esta funcion se utiliza para acelerar rapidamente la bomba al nivel de operacién normal, o para decelerarlay

detenerla rapidamente. La operacion de rampa de Arranque y Parada se realiza cuando ADV-24 (Limite Frec)

se fija en 1 (Si).

1 . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
i 0 No
40 Pendiente de Arranque Start&End Ramp | 0: No : i
y Parada 1 Si
Acel R d
AP2 41 celRampa de StartRampAcc | 10,0 0-600,0 Seg
Arranque
Decec Rampa de
42 EndRampDec 10,0 0-,600,0 Seg
Parada
24 Opuones: de limite de Freq Limit 0 No 0 N,o i
frecuencia 1 Si
ADV | 25 Valorminimo de Baja | ¢ o it 1 30,00 Frec Arran - Hz
Frecuencia Frec Max
26 Valor ma>_<|mo de Baja Freq Limit Hi 60,00 Lim Bajf)Frec - Hy
Frecuencia Frec Max

Detalles de Configuracion de la Operacion de Arraque y Parada de la Rampa

Caddigo

Descripcion

AP2-40 Start&End Ramp

Establece las opciones de Arranque y Parada de la rampa.

Configuracién

Funcién

0 No

No se usa la operacion de Arranque y Parada de la Rampa

1 Si

Usar la operacidn de Arranque y Parada de la Rampa

AP2-41 Start Ramp Acc

Se refiere al tiempo que toma alcanzar la frecuencia minima de operacidon de bomba para
la operacién de Arranque y Parada de la Rampa (Lim BajoFrec) fijado en ADV-25 cuando el
variador arranca (diferente de la pendiente de aceleracién DRV-03).

AP2-42 End Ramp Dec

Se refiere al tiempo que tarda en alcanzar el paso 0 (parada) desde la frecuencia minima
de operacion de la bomba para la operacién de la Rampa de Inicio y Fin (Lim Bajo Frec)
ajustada a ADV-25 (es diferente de la pendiente de deceleracion DRV-03).

;_Frecuencia de salida

AP-2-41
Tiempo A

'
'
'
'
T
bl

Nivel pendiente Acel

por DRV-03

DRV-04

L} >

Tiempo B

Nivel pendiente Acel

por AP2-42

< Ajuste de la Rampa de Inicio y Fin>
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En la figura de arriba, AP2-41 define el tiempo de aceleracion a la frecuencia minima de operacién ADV-25
(Lim BajoFrec). AP2-42 define el tiempo de deceleracidén desde la frecuencia minima de operacidn hasta un
estado de parada. El Tiempo A (tiemponormal de aceleracién ajustado a DRV-03) y el Tiempo B (tiempo
normal de deceleracion ajustado a DRV-04) en la imagen cambiaran segln las pendientes de Acel/Decel
definidas por AP2-41 y AP2-42.

5.16. Rampa de la Valvula en Deceleracion

Esta funcién se utiliza para prevenir dafios a | a bomba debidos a una deceleracion abrupta. Cuando la
frecuencia de operacion de la bomba alcanza la frecuencia de la rampa de la valvula (AP2-38 Frec Valvula
Decel) mientras desacelera rapidamente basada en el tiempo de deceleracién de la rampa (fijado en AP2-
42), comienza a ralentizar la desaceleraciéon basandose en el tiempo de desaceleracion de la rampa de la
valvula (fijado en AP2-39 Tiempo Valvula Decel). La rampa en deceleracién funciona cuando ADV-24 (Lim
Frect) se fija en 1 (Si).

1 . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
Frecuencia de inicio de Frec baia —
38 rampa de vélvula en Dec Valve Freq 40,00 ) Hz
L Frec Alta
AP2 deceleracién
39 Tiempo derampade | 016 Time | 0,0 0-6000,0 Seg
vdlvula en decel
24 Opuonesf de limite de Limit Mode 0 No 0 N,o
frecuencia 1 Si
ADV 25 Valor minimo Frec Baja | Freq Limit Lo 30,00 Frec ImFIO_ Hz
Frec Max
(s . o Lim Frec Bajo—
26 Valor maximo Frec Baja | Freq Limit Hi 60,00 . Hz
Frec Max

Esta funcidn se usa para evitar dafios a la bomba debido a una desaceleracién abrupta. Cuando la frecuencia de
operacion de la bomba alcanza la frecuencia de rampa de la valvula (AP2-38 Dec Valve Freq) mientras desacelera
rapidamente segun el tiempo de rampa de desaceleracion (establecido en AP2-42), comienza a bajar la desaceleracién
segln el tiempo de rampa de la véalvula de desaceleracion (establecido en AP2-39 DecValve Time). La rampa de la
valvula de desaceleracion funciona cuando ADV-24 (Limite de frecuencia) estd configurado a '1 (Si)'.

Detalles de Configuracion de la Rampa de Valvula en Deceleracion

Cdédigo Descripcion

Fija la frecuencia de inicio en donde comienza la deceleracidon lenta para prevenir dafios a
la bomba cuando el variador se detiene. La rampa de valvula en deceleracién se realiza
desde la frecuencia fijada en AP2-38 al limite de frecuencia fijado en ADV-25 (limite de
frecuencia bajo para operacion de la bomba).

AP2-38 Dec Valve Freq

Fija el tiempo que toma la desaceleracién desde la frecuencia fijada en AP2-38 hasta el
AP2-39 DecValve Time limite de frecuencia fijado en ADV-25 (limite de frecuencia bajo para operacion de la
bomba).
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4 Frecuencia de salida
Frecuencia

Valvula Decel|l AP2-38

Limite bajo
frecuencia

. Tiempo deceleracion vélvula

! AP2-42

%

Décel Rampa Fin%‘}\f >t

B

Tiempo deceléracién regular

El tiempo fijado en AP2-39 se refiere al tiempo absoluto que le toma a la bomba decelerar desde la
frecuencia fijada en AP2-38 al limite de frecuencia fijado en ADV-25.

5.17. Optimizacion de Carga

La optimizacidn de carga se refiere a una operacion que detecta | a carga aplicada a una seccion especifica
del funcionamiento del variador (corriente y tensidn) y crea una curva de carga ideal para las operaciones
bajo carga y limpieza de bomba. Los dos puntos de ajuste para definir la seccion son definidos por el usuario,
y se fijan a 50% y 85% de la frecuencia base (Frec Base DRV-18) de manera predeterminada. Los valores
resultantes del ajuste de carga se salvan en los cédigos AP2-2—AP2-10. Estos valores también son definidos
por el usuario.

El punto de ajuste minimo para la optimizacidon de carga comienza en 15% de la frecuencia base (Frec Base
DRV-18), y el punto de ajuste maximo puede ajustarse a la frecuencia base. Si el limite de frecuencia se fija
en 1 (Si) en ADV-24 (Lim Frec), el rango se limita dentro de las frecuencias fijadas en ADV-25 (Lim Frec Bajo)
y ADV-26 (Lim Frec Alto).

o . Configuracion Rango de .
Grupo Codigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
S, 0 No
01 Optimizacioén de curva de Load Tune No i
carga 1 Si
Frec Base*15%-
02 Frec Baja curva de carga Load Fit LFreq 30,00 rec Base™15% Hz
Frec A Carga
03 Corriente para Frec Baja Load Fit LCurr 40,0 0,0-200,0 %
AP2 04 Potencia para Frec Baja Load Fit LPwr 30,0 0,0-200,0 %
. FrecBC -
08 Frec Alta curva de carga Load Fit HFreq 51,00 rec® Larga Hz
Frec Alta
09 Corriente para Frec Alta Load Fit HCurr 80,0 0,0-200,0 %
10 Potencia para Frec Alta Load Fit HPwr 80,0 0,0-200,0 %
11 Corriente de carga p/ frec | Load Curve Cur - - %
12 Potencia de carga p/ frec | Load Curve Pwr - - %
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Detalles de Configuracion de la Optimizacion de Carga

Caddigo Descripcion
El variador realiza una optimizacidon automatica para generar una curva de carga del
sistema ideal.
AP2-01 Load Tune Configuracién Funcién
0 Ninguno No se utiliza la optimizacion de carga.
1 Optimizcion carga | Comenzar optimizacion de carga.
AP2-02 Load Fit LFreq Define el 1° punto de ajuste de frecuencia p/optimizacion de carga (definida por usuario)

Muestra la corriente y potencia medidas a la frecuencia fijada en AP2-02 como valor de
porcentaje (%), basado en la intensidad nominal del motor y la potencia nominal. Los
valores para AP2-03 y AP2-04 son definidos por el usuario.

AP2-03 Load Fit LCurr
AP2-04 Load Fit LPwr

Define el segundo punto de ajuste de frecuencia para optimizacion de carga (definido por

AP2-08 Load fit HFreq el usuario)

Muestra la corriente y potencia medidas a la frecuencia fijada en AP2-08 como valor de
porcentaje (%), basado en la intensidad nominal del motor y la potencia nominal. Los
valores para AP2-09 y AP2-10 son definidos por el usuario.

AP2-09 Load Fit HCurr
AP2-10 Load Fit HPwr

AP2-11 Load Curve Cur Controla el valor de curva de carga fijado en AP2-1 (Op Carga) basado en la frecuencia de
AP2-12 Load Curve PWR | salida de corriente.

Cuando se realiza una optimizacion de carga, el variador mide durante 10 segundos la potencia y corriente
del motor, a las frecuencias fijadas en AP2-02 y AP2-09. Los valores de corriente y potencia del motor aqui
medidos generan una curva de carga ideal.

>

Frecuencia

Frec Alta Carga

‘ '

Frec Baja Carga /Tiempo Total: 10 s

lempo Total: 10 'seg

Tiempo

Nota
* No estd disponible la optimizacién de carga mientras el variador esta en funcionamiento.

@ Precaucion
e Silas frecuencias para AP2-02 (Frec Baja) y AP2-08 (Frec Alta) se fijan una muy cerca de la otra, la curva

de carga resultante puede no reflejar la verdadera (ideal) curva de carga. Por lo tanto, se recomienda
mantener las frecuencias AP2-02 y AP2-08 lo mas cerca posible de las predeterminadas.
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e Si esta en uso un motor secundario, nétese que la curva de carga existente para el motor principal se

aplicard al motor secundario, a menos que se haya realizado una optimizacién de carga para el motor

secundario.

5.18.

Deteccion del Nivel

Cuando el variador esta en funcionamiento a la frecuencia fijada en PRT-74 (Nivel LDT) o por encima, esta

funcién se utiliza para disparar una desconexién por falla o ajusta la salida de un relé si el valor fuente esta

fuera del rango de valores definidos por el usuario. Si se enciende la caracteristica de restablecer reiniciar, el

variador contintda funcionando basado en la orden de marcha luego de que la desconexidn por falla LDT se

libera.
L . Configuracion Rango de .
Grupo Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
L Ninguno/Advert
70 rl:/il\(/):Io de deteccion de LDT Sel Advertencia encia/Desconexi
on
71 R.ango de deteccion de LDT Area Sel 1. Sobre el nivel 0-1 -
nivel
72 Orlg?n de deteccion LDT Source 0: Corriente de salida | 0-12 -
PRT de nivel
73 Tiempo de retrasode | | r iy rime | 2,0 0-9999 Seg
deteccién de nivel
7 Valor de refergnua de LDT Level Se es'Fa usando ajuste Sfe estd usar!do i
deteccién de nivel de origen ajuste de origen
75 Ancho de banda de LDT Band Se esta usando ajuste | Se estd usando i
deteccion de nivel width de origen ajuste de origen
o . Configuracion Rango de .
Grupo Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
76 Frec. de deteccion de LDT Freq 20,00 0,00-Frec Max Hy
nivel (Hz)
Tiempo de reinicio de
77 desconexién de LDT Restart DT | 60,0 0,0-3000,0 Min

deteccidn de nivel
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Detalles de Configuracion de la Deteccidon de Nivel

Caddigo

Descripcion

PRT-70 LDT Sel

Determina la operacion del variador cuando ocurre una desconexion por deteccién de

nivel.
Configuracién Funcién
0 Niguno Sin actividad
1 Advertencia El variador muestra un mensaje de advertencia.
2 Mercha libre El variador funciona en modo libre, luego se detiene.
3 Deceleracion El variador decelera, luego se detiene.

PRT-71 Level Detect

Determina el rango de det

eccion del nivel.

Configuracién

Funcidon

1 Abajo Dispara una desconexion por falla de deteccion de nivel
cuando funciona debajo de la frecuencia ajustada por el
usuario.

2 Arriba Dispara una desconexion por falla de deteccion de nivel

cuando funciona debajo de la frecuencia ajustada por el
usuario.

PRT-72 LDT Source

Selecciona una fuente para la deteccidn de nivel.

Configuracién

Funcion

0 Corriente de Fija la corriente de salida como fuente.
salida
1 Tencidn Enlace Fija la tensién CC como fuente.
cC
2 Tension de Saida Fija la tensidn de salida como fuente.
3 kW Fija la potencia de salida como fuente.
4 hp Fija la potencia de salida como fuente.
5 Vi Fija la entrada del borne V1 como fuente.
6 V2 Fija la entrada del borne V2 como fuente.
7 12 Fija la entrada del borne 12 como fuente.
8 Valor Ref PID Fija la referencia PID como fuente.
9 Valor Ret PID Fija la realimentacion PID como fuente.
10 | Salida PID Fija la salida PID como fuente.
11 | Valor Real. EPID1 | Fija la realimentacién PID 1 externa como fuente.
12 | Valor Real EPID2 Fija la realimentacion PID 2 externa como fuente.
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Cadigo

Descripcion

PRT-73 LDT Dly Time

Fija el tiempo de retraso para la operacién ajustada en PRT-70.

PRT-74 LDT Level

Ajusta el nivel para la deteccidn de nivel.
Los siguientes son los rangos de ajuste y valores por defecto por fuente.

Fuente Valor por defecto Rango de ajuste
Corriente de salida Corriente nominal 0-150% de la corriente nominal
Tension CC 350 0-450V (Tipo 2)
700 0-900 V (Tipo 4)
Tension de salida 230 0-250 (Tipo 2)
460 0-500 (Tipo 4)
kW 90% de la potencia | 0-150% de la potencia nominal del
nominal del variador variador
V1 9,00V 0,00-12,00
V2 9,00 -12,00-12,00
12 18,00 0,00-25,00
Valor Ref PID 50 Min Unidad PID — Max Unidad PID
Valor Real PID 50 Min Unidad PID — Max Unidad PID
Salida PID 50 -100,00%-100,00%
Valor Real EPID1 50 Min Unidad EPID1- Max Unidad EPID1
Valor Real EPID2 50 Min Unidad EPID2— Max Unidad EPID2

PRT-75 LDT Band Width

Si la fuente se detecta por debajo del nivel fijado debe ajustarse para estar por encima del
valor del Nivel ‘LDT+Ancho de Banda LDT para liberar la desconexion por falla de nivel de
deteccidn.

Si la fuente se detecta por encima del nivel fijado, debe ajustarse para estar por debajo del
valor del Nivel LDT — Ancho de Banda LDT para liberar la desconexidn de falla de deteccidn
de nivel.

El ancho de banda de desconexion por deteccién de nivel es 10% del valor de fuente
maximo.

PRT-76 LDT Freq

Ajusta la frecuencia de inicio para la deteccidn de nivel. Cuando se ajuste la frecuencia de
deteccidn de nivel, tener en cuenta el tipo de fuente y el nivel LDT.

PRT-77 LDT Restart DT

Si PRT-08 (Reinicio RST) se fija en Si, el variador se reinicia luego de que transcurra el
tiempo fijado en PRT-76 cuando una desconexién LDT se libera. El Reinicio LDT funciona
cada vez que una desconexién LDT se libera.

Si PRT-77 se ajusta en otro valor que no sea 0 y el variador esta funcionando en modo
MANUAL, este se reajusta y se libera la desconexién LDT. Sin embargo, el variador queda
en modo APAGADO y no reinicia el funcionamiento al instante.

OUT-31-35 Relay 1-5

Fija uno de los relés de salida a 40 (LDT) para controlar el estado de deteccién de nivel.
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PRT-75 PRT-72 Fuente
-y LDT
PRT‘74 \I‘/—/ v
LDT | ‘ ’
OFF | Advertencia LDTI OFF .

<Un ejemplo de PRT-71 ajustado en (1: Sobre el Nivel)>

Como se muestra en la figura de arriba, la deteccién de nivel puede realizarse (salida de relés On) mientras la

frecuencia de salida estd por sobre PRT-76 y el valor de deteccién es mayor al valor de PRT-74. La operacidn

LDT se libera si el valor es menor al valor restado del valor de la banda, cuando el valor de la realimentacién
se establece desde PRT-74 a PRT-75.

@' Precaucion

e La operacion LDT se lleva a cabo si el funcionamiento del variador esta sobre PRT-74.
e Modifique PRT-74 y PRT-75 adecuadamente cuando modifique la Fuente LDT de PRT-71.

e PRT-74 y PRT-75 se vuelven valores predeterminados si la Fuente LDT se modifica.

e Las caracteristicas PRT-77 (Restart DT) y PRT-08 (RST restart) operan separadamente.

e Elvariador espera hasta que el tiempo de retraso fijado en PRT-73 (Tiempo Retr LDT) antes de funcionar

basado en el juste en LDT-70 cuando la condicién de tiempo de deteccidén de nivel se cumple.

5.19.

Deteccion de Rotura de Tuberias

Esta funcion detecta Rotura de Tuberias mientras la operacién PID esta encendida. La desconexion por fallas

o sefial de advertencia ocurriran si la realimentacién no alcanza el nivel fijado por los usuarios durante la

operacion con la salida maxima (salida maxima PID o la maxima velocidad fijada).

Configuracion

Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD pardmetro Rango de Ajuste Unidad
0 Ninguno
Ajuste de Deteccion de . 1 Advertencia
PRT 60 Rotura de Tuberia PipeBroken Sel | 0 2 Libre
3 Decel
o . Configuracion . .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD pardmetro Rango de Ajuste Unidad
Variacion de Deteccion de . o
61 Rotura de Tuberia PipeBroken Dev | 97,5 0-100 %
Tiempo de Deteccién de .
62 Rotura de Tuberia PipeBroken DT | 10,0 0-6000,0 Seg
ouT 31-36 Salida Relé 1-5 Relayl-5 28 Tuberia Rota -
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Detalles de Configuracion de la Deteccion de de Rotura de Tuberias

Caddigo

Descripcion

PRT-60 PipeBroken Sel

Seleccione la operacidon mientras se detectan Roturas de Tuberia.

Configuracién Funcién

0 Niguno Sin actividad

1 Advertencia El variador muestra un mensaje de advertencia.

2 Mercha libre El variador funciona en modo libre, luego se detiene.
3 Deceleracion El variador decelera, luego se detiene.

PRT-61 PipeBroken Dev

Ajusta el nivel de Deteccion de Rotura de Tuberia. Ajuste el nivel de deteccidn
multiplicando el valor fijado para PRT-61 por la Referencia PID.

PRT-62 PipeBroken DT

Ajusta el tiempo de retraso de deteccion. Rotura de Tuberia funciona si la situacién de
Rotura se mantiene por un periodo de tiempo fijado.

0OUT-31-36 Define

Si se ajusta Rotura de Tuberia (28), cuando ocurre una Rotura, el variador envia una salida
con Relé.

referencia PID

Frecuencia de saliday

(el que sea menor) )

Frecuencia

Referencia PID

Realimentacion

Referencia PID x PRT-61

- >
Tiempo
Limite PIDoFrecMax| ...
—
" PRT-62
: >
Tiempo

En el grafico anterior, la Rotura de Tuberia ocurre si la realimentacién es menor al valor calculado

multiplicando los dos valores fijados en PID-04 y PRT-61(PID-04 x PRT-61) en la salida maxima del variador

(cuando la salida PID es el valor maximo fijado, o el variador esta funcionando a la frecuencia ajustada en

DRV-20).
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5.20. Funcion de Precalentamiento

Esta funcion utiliza corriente para calentar el motor o bomba para evitar que el motor o la bomba se
congelen cuando no estén en funcionamiento.

o . Configuracion . .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Pardmetro Rango de Ajuste Unidad
48 Corriente salida de Pre Heat Level | 20 1-100 %
calentamiento inicial
AP2 49 serviciode Pre Heat Duty | 30 1-100 %
calentamiento inicial
Tiempo retraso de .
50 entrada CC DC Inj Delay T 60,0 0,0-600,0 Seg
IN 65-71 Entrada bornera 1-7 P1-7 Define 44 Pre calentamiento | -

Detalles de Configuracién del Calentamiento Inicial

Cdédigo Descripcion

Ajusta la corriente que se usard para el calentamiento inicial. Fija la corriente al valor

AP2- 48 Pre Heat Curr .
motor sin carga %.

Fija el servicio (tiempo) para utilizar la corriente para calentamiento inicial, desde 10

AP2-49 Pre Heat Duty segundos al valor %.

Fija un cierto tiempo de retraso para prevenir una desconexién por sobrecorriente que

AP2-50 DC Inj Delay T puede ocurrir cuando una entrada CC se realiza luego de que el variador se detiene en
modo Libre.
IN - 6571 P1-7 Define Realiza la funcién Precalentamiento (44) si el borne esta definido.

La funcidon de calentamiento inicial opera continuamente cuando la entrada multifuncién fijada esta
encendida y hasta que el comando del variador esté encendido. Si se introduce un comando del variador
mientras la funcion de calentamiento inicial estda operando, el variador comienza a funcionar
inmediatamente.

Frecuencia
salida

Corriente

salida

Tarea pilecalen

Comando ; i .

operacion

Sefal borne [ |

v

precalentamiento

La operaciéon de calentamiento inicial comienza a ejecutarse luego de que el funcionamiento del variador se
detiene, cuando la entrada del borne de la funcién de calentamiento inicial esta activado luego de que se
desactiva el comando de operacién del variador.
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Frecuencia
salida 10 Seﬁ AP2- 5010 10 seg

salida
Tarea proualen

Comando ‘ | I >
operacion ‘

Sefial borne [
precalentami!ento

A 4

El diagrama de anterior muestra la forma de onda de la operacidn relacionada con AP2-50 (Tiempo Ret Iny
CC). La funcién de Precalentamiento se lleva a cabo cuando el modo de detencién del variador se fija en
Libre y se suministra la sefal Precalentamiento.

Entonces, si el comando de operacion del variador esta activado, el variador mantiene la aceleracién y una
frecuencia fija. Si el comando de operacién del variador esta desactivado, el motor estd en modo Libre y la
operacion de Precalentamiento comienza luego de que se fija la cantidad de tiempo en AP2-50.

{E' Precaucion

e Siel valor para AP2-48 (Corr Pre Calent) se encuentra sobre el valor nominal de corriente del motor, esta
limitado por el valor nominal de corriente del motor.

e S el valor para AP2-48 (Corr Pre Calent) es demasiado alto o el tiempo de salida de corriente CC es
demasiado largo, el motor puede sobrecalentarse o dafarse y el variador también puede funcionar mal.
Reduzca la cantidad de corriente de salida CCy el tiempo de salida CC para evitar estos dafios.
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5.21. Sintonizacion Automatica (Auto tuning)

Los parametros del motor pueden medirse automaticamente y puede usarse para el refuerzo de par
automatico.

Ejemplo - Sintonizacion Automatica Basada en un Motor de 5,5KW, 200V

<1 . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parérﬁetro Ajusgte Unidad
DRV 14 Capacidad del motor Motor Capacity | 9 ‘ 5,5 kW 7-20 -
11 Ndmero de polos del Pole Number 4 2-48 -
motor
12 veloc. deslizamiento Rated Slip 45 0-300 Rpm
nominal
13 Corriente nominal del Rated Curr 21,0 1,0-1000,0 A
motor
14 Corriente del motor vacio | Noload Curr 7,1 0,5-1000,0 A
B 15 Tensiédn nominal motor Rated Volt 220 170-500 Vv
16 Eficiencia del motor Efficiency 85 70-100 %
20 Sintonizacion automatica | Auto Tuning 0 Ninguno -
Depende del
21 Resistencia del estator Rs 0,314 ajuste del Q
motor
Depende del
22 Inductancia de fuga Lsigma 3,19 ajuste del mH
motor
Detalles de Parametros por Predeterminados de Sintonizacion Automatica
Capacidad del Corriente Corriente sin Frecuencia Desl Resistencia del Inductancia de
Motor (kW) Nominal (A) carga (A) Nominal (Hz) estator (Q) Fuga (mH)
0,75 3,4 1,7 3,00 2,60 17,94
1,5 6,4 2,6 2,67 1,17 2,29
2,2 8,6 3,3 2,3 0,84 6,63
3,7 13,8 5,0 2,3 0,50 4,48
200V 5,5 21,0 7,1 1,50 0,314 3,19
7,5 28,2 9,3 1,33 0,169 2,844
11, 40,0 12,4 1,00 0,120 1,488
15 53,6 15,5 1,00 0,084 1,118
18,5 65,6 19,0 1,00 0,0676 0,819
0,75 2,0 1,0 3,00 7,81 53,9
1,5 3,7 1,5 2,67 3,52 27,9
2,2 5,0 1,9 2,3 2,52 19,95
400V 1377 T80 2,9 23 1,50 13,45
5,5 12,1 4,1 1,50 0,940 9,62
7,5 16,3 54 1,33 0,520 8,53
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Capacidad del Corriente Corriente sin Frecuencia Desl Resistencia del Inductancia de
Motor (kW) Nominal (A) carga (A) Nominal (Hz) estator (Q) Fuga (mH)

11 23,2 7,2 1,00 0,360 4,48
15 31,0 9,0 1,00 0,250 3,38
18,5 | 38,0 11,0 1,00 0,168 2,457
22 44,5 12,5 1,00 0,168 2,844
30 60,5 16,9 1,00 0,1266 2,133
37 74,4 20,1 1,00 0,1014 1,704
45 90,3 24,4 1,00 0,0843 1,422
55 106,6 28,8 1,00 0,0693 1,167

L0 75 141,6 35,4 1,00 0,0507 0,852
90 167,6 41,9 1,00 0,0399 0,715
110 | 203,5 48,8 1,00 0,0326 0,585
132 | 2423 58,1 1,00 0,0272 0,488
160 | 290,5 69,7 1,00 0,0224 0,403
185 | 335,0 77,0 1,00 0,0210 0,380
220 | 405,0 93,1 1,00 0,1630 2,930
250 | 467,8 104,9 1,00 1,1455 2,615
315 | 604,0 132,8 1,00 0,1140 2,040
355 | 687,8 146,4 1,00 0,1020 1,820
400 | 782,0 161,2 1,00 0,0906 1,616
500 | 985,3 206,2 1,00 0,0700 1,330

Detalles de Configuracion de Parametros de Sintonizacion Automatica

Cédigo Descripcion
DRV - 14 Motor Fija la capacidad del motor que se usara. La capacidad maxima esta limitada por la capacidad
Capacity del variador y el teclado sélo muestra la capacidad del variador.

Selecciona el tipo de sintonizacién automatica y la implementa. Seleccione una de las
opciones y luego presione la tecla [ENT] para ejecutar la sintonizaciéon automatica.

Configuracion

Funcion

0

BAS-20 Auto Tuning

Ninguno

La funcidn de sintonizacion automatica no esta disponible.
Ademas, si selecciona una de las opciones de sintonizaciéon

automatica y la ejecuta, el parametro volvera a “0” cuando se
complete la sintonizacion automatica.

Todo (tipo
rotacion)

Los parametros del motor son medidos con el motor girando.
Se miden la resistencia del estator (Rs), la inductancia de fuga
(Lsigma), la inductancia del estator (Ls), la corriente sin carga
(Corriente Vacio) y la constante de tiempo del rotor (Tr).

Si la carga esta conectada al eje del motor, el pardmetro puede
no ser medido correctamente porque el motor mide el
pardmetro mientras estd girando. Por lo tanto, para una
medicidn correcta, retire antes la carga conectada al eje del
motor. Sin embargo, la constante de tiempo del rotor (Tr) se
sintoniza mientras estd estatico.

Todo (tipo
estatico)

Mide todos los parametros con el motor en reposo, incluyendo
la resistencia del estator (RS), la corriente de vacio (Noload
Curr), la constante de tiempo del rotor (Tr), etc. Como el motor
esta en reposo mientras se efectta la medicion, los pardmetros
no se veran afectados por la carga. Evite girar el motor
mientras se realiza la medicidn.
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BAS-14 Noload Curr, Muestra los pardametros del motor medidos en la sintonizacion automatica. Para los
BAS-21 Rs—BAS- 24 Tr parametros no incluidos en los elementos de medicién se muestra el valor por defecto.

@' Precaucion

Realizar sintonizacidon automatica sélo después de que el motor haya dejado de funcionar.

La sintonizacion automatica funciona cuando el modo automatico del variador se encuentra apagado.
Antes de realizar la sintonizacion automatica asegurese de ingresar el nimero de polos del motor, el
deslizamiento nominal, la corriente nominal, la tensién nominal y la eficiencia como se indican en la
placa del motor. Se utilizard los valores definidos automaticamente para los items no ingresados.

Al medir todos los parametros después de seleccionar 2 (Todo - tipo estatico) en BAS-20: en
comparacion con la sintonizacidn automatica tipo de rotacién, donde se miden parametros mientras el
motor estd girando, los valores de los pardmetros medidos con la sintonizacién automatica estatica
pueden ser menos precisos. La inexactitud de los parametros medidos puede degradar el rendimiento
de la operacion Sensorless. Por lo tanto, ejecutar la sintonizacion automadtica de tipo estatico
seleccionando 2 (Todos) sélo cuando el motor no puede girar (cuando se prepara y correas no pueden
ser separados facilmente, o cuando el motor no puede ser separada mecanicamente de la carga).

Si la sintonizaciéon automatica funciona sin cablear el motor, se muestran los mensajes de advertencia
‘Err Sint Rs‘ 6 ‘Err Sint Lsig’. Se puede restablecer presionando el boton ‘STOP/RESET’ en el teclado .

5.22. Programacion de Eventos de Tiempo

La funcidn de Eventos de Tiempo habilita al usuario para operar el variador usando la funcién RTC (Reloj en

Tiempo Real) en ciertos momentos que el usuario quiera fijar. Una bateria RTC esta instalada en el panel E/S

del

variador H100, y dura aproximadamente 25.800 horas con el variador apagado y 53.300 horas con el

variador encendido.

Para usar un Evento Temporal, fije la fecha y la hora actuales. Se necesitan ajustar tres pardmetros para

configurar la caracteristica de Evento Temporal: Mddulo de Periodo de Tiempo, Evento Temporal y Fecha de

Excepcion.

Periodo de Tiempo Descripcion

Period de Tiempo Se utiliza para fijar la hora de operacidn
Evento Temporal Se utiliza para fijar la hora de operacidn

Fecha de Excepcion

Se utiliza para especificar la fecha de excepcion. La fecha de excepcién tiene la mayor
prioridad.
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4 tipos de Mddulo de periodo de Tiempo, 8 tipos de Mddulo de Evento Temporal, y 8 tipos de dia de

Excepcidon pueden usarse para configurar Eventos de Tiempo. La funcidn de Evento Temporal funciona

basada en una serie de configuraciones usando los médulos enumerados en la tabla de arriba.

Configuracion

Rango de

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
01/01/2000 ~
01 Fecha actual Now Date 01/01/200 12/31/2099 Hz
(Fecha)
02 Hora actual Now Time 0: 00 0: 00-23: 59 Seg
, 0000000—-
03 Dia de la semana actual Now Weekday | 0000001 1111111 -
Fecha de Comienzo del Summer T 01/01 ~ Parada ,
04 Verano Start 04/01 Fin Verano Dia
05 Fecha de Fin de Verano Summer T 11/31 Inicio T Verano Dia
Stop —12/31 (Fecha)
10 Estado de conexidn de Period Status - - -
Periodo
11 Hora de inicio del Periodo | Periodl StartT | 24:00 00:00 —24:00 Min
de Tiempo 1
12 Hora de fin del Periodo de | Periodl Stop T | 24:00 Periodo Tiempo | Min
Tiempo 1 Inicio 1 —24:00
(Min)
AP3 13 Dia de semana del Period1 Day 0000000 0000000- -
Periodo de Tiempo 1 1111111
14 Hora de inicio del Periodo | Period2 StartT | 24:00 00:00 —24:00 Min
de Tiempo 2
15 Hora de fin del Periodo de | Period2 Stop T | 24:00 Periodo Tiempo | Min
Tiempo 2 Inicio 2 —24:00
(Min)
16 Dia de semana del Period2 Day 0000000 0000000- -
Periodo de Tiempo2 1111111
17 Configuracién de Tiempo | Period3 StartT | 24:00 00:00 —24:00 Min
de Inicio del Periodo de
Tiempo 3
18 Hora de fin del Periodo de | Period3 Stop T | 24:00 Periodo Tiempo | Min
Tiempo 3 Inicio 3 -24:00
(Min)
19 Dia de semana del Period3 Day 0000000 0000000- -
Periodo de Tiempo3 1111111
20 Hora de inicio del Periodo | Period4 StartT | 24:00 00:00 — 24:00 Min

de Tiempo 4
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Pardmetro Rango de Ajuste Unidad
2 :Z::;:Im del Periodo de Periodd Stop T | 24:00 Ze_rlsit())(')ﬂ(iﬂrr:’rp:;) Inicio Min
Dia de semana del Periodo .
22 . Period4 Day 0000000 0000000-1111111 -
de Tiempo 4
Excepcionl Tiempo de .
30 .. . Exceptl StartT 24:00 00:00 - 24:00 Min
Inicio de Dia
31 IIi:(r::epaon 1 Fecha Hora de ExceptlStopT | 4:00 Ezcggc(l'\c/):n'; Inicio 1 — Min
32 Excepcidnl Fecha Exceptl Date 01/01 01/01-12/31 Dia
33.53 Parametro de Fecha de Excepcién 2—Fecha de Excepcién 8 (La misma condicidn y ajuste que Fecha
de Excepcidn 1).
70 Funciones de Evento Time Event En 0: No 0 N,O
Temporal 1 Si
71 Estado de configuracion de T-Event Status i i
Evento Temporal
72 ?g;i"::; ‘ie Evento T-EventlPeriod | 000000000000 8(1)(1)(1)(1)(1’(1’(1)(1)(1)(1)(1) .
0 Ninguno
1 Fx
2 Rx
3 Velocidad-L
4 Velocidad-M
5 Velocidad-H
7 Xcel-L
8 Xcel-M
9 Xcel-H
10 Parada Xcel
73 Funciones de Evento T-Event1Define | O:Ninguno 11 Habilitar
temporal 1 Marcha
12 2da Fuente
13 Intercambio
14 Fija Analdgico
15 Borrar I-Term
Lazo Abierto
16 PID
17 Ganacia PID2
Cambio Ref
18 PID
19 2do Motor
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L . Configuracion . .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Pardmetro Rango de Ajuste Unidad

Entrada

20 Temporizador

21 Ref Aux Dis

22 Operar EPID1
Control Term |

23 EPID1

24 Precalentam

25 Operar EPID2
Control Term |

26 EPID2
Cambio Sleep

27
Wake

28 Ref L Paso PID

29 Ref M Paso PID

30 Ref H Paso PID

74-87 Parametro de Evento Temporal2—Evento Temporal8 (EI mismo rango de ajuste y valor que el
Evento Temporal 1).

Detalles de Configuracion de la Funcion de Evento Temporal

Caddigo

Descripcion

AP3-01 Now Date
AP3-02 Now Time
AP3-03 Now
Weekday

Fija la fecha, hora y dia de la semana actuales. La funcién de Evento Temporal se basa en el
ajuste.

AP3-04 Summer T
Start

AP3-05 Summenr T
Stop

Fija el comienzo del verano y la fecha de finalizacidn.

AP3-06 Date format

Selecciona el formato deseado para la fecha.

Configuracion Funcién

0 | YYYY/MM/DD Se muestra el Afio/Mes/Dia

1 MM/DD/YYYY Se muestra Mes/Dia/Afio (USA)

2 DD/MM/YYYY Se muestra el formato deDia/Mes/Afio (Europa)

AP3-10 Period Status

Los Bits 0-3 se utilizan para indicar el médulo de tiempo que se esta usando entre los 4
maodulos de tiempo diferentes fijados en AP3-11-AP3-22.
Los Bits 4-11 se usan para indicar el dia de excepcion fijado en AP3-30—-AP3-53

AP3-11-AP3-20
Period 1-4 Start T

La hora de inicio de los 4 periodos de tiempo puede configurarse hasta 4.

AP3-12-AP3-21
Period 1-4 STop T

La hora de finalizacion de los 4 periodos de tiempo puede configurarse hasta 4.
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Cadigo

Descripcion

AP3-13-AP3-22
Period 1~4 Day

La fecha del periodo de Tiempo para la operacion puede configurarse hasta 4. Puede
configurarse con una frecuencia semanal. Si el bit es 1 (on-activado), indica que el dia
relevante fue seleccionado. Si el Bit es ‘0 (off-desactivado)’, indica que el dia relevante no fue
Seleccionado

Bit
6 5 4 3 2 1 0
Domingo Lunes Martes Miércoles | Jueves Viernes Sabado

AP3-30-AP3-51
Exception1-8 Start T

Puede establecerse la hora de inicio de la operacién para los 8 dias de Excepcion

AP3-31-AP3-52
Exception1-8 Stop T

Puede establecerse la hora de finalizacién de la operacidn para los 8 dias de Excepcion.

AP3-32-AP3-53
Exception1-8 Date

Puede establecerse la fecha para los 8 dias de Excepcion.

AP3-70 Time Event
En

Habilita o deshabilita el Evento Temporal.

Configuracion Funcién
0 No No se usa el Evento Temporal.
1 Si Se usa el Evento Temporal.

Muestra cudl Evento Temporal de 1-8 se esta llevando a cabo.

?tﬁil T-Event 7 6 5 4 3 2 1 0
Evento 8 | Evento 7 | Evento 6 | Evento 5 | Evento4 | Evento 3 | Evento 2 | Evento 1
Selecciona el médulo deseado para el Mdédulo de Tiempo y Dia de Excepcidn establecido en
AP3-11-AP3-53 para los eventos relevantes. Si el bit es 1, indica que el Mddulo de Tiempo o
Dia de Excepcion relevante no ha sido seleccionado.
Bit
AP3-72-86 T- 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Event1-8 Period mo7 m=7 mm MmO [mm |mm |mmoT [mm o el o o
e Fd g X X (g A XE | 2| & | 2
33 03 |83 |83 |03 |83 |83 |88 S 9 8 S
9, 9, 9, 9, 9, 9, 9, 9, g s s g
g\ g\ g\ g\ g\ g\ g\ g\ ~ w ~ -
(o] ~ (o)) w EY w N =
AP3-73-87 T- Seleccione el Evento Deseado.
Eventl- 8 Define Configuracion
0 Ninguno 16 Lazo Abierto PID
1 Fx 17 Ganacia PID2
2 Rx 18 Cambio Ref PID
3 Velocidad-L 19 2do Motor
4 Velocidad-M 20 Entrada Temporizador
5 Velocidad-H 21 Ref Aux Dis
6 Acel-L 22 Operar EPID1
7 Acel-M 23 Control Term | EPID1
8 Acel-H 24 Precalentam
9 Parada Xcel 25 Operar EPID2
10 Habilitar Marcha 26 Control Term | EPID2
11 2da Fuente 27 Cambio Sleep Wake
12 Intercambio 28 Ref L Paso PID
13 Fija Analdgico 29 Ref M Paso PID
14 Borrar I-Term 30 Ref H Paso PID
15 Ninguno
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Configuracion de Parametros para Periodo de Tiempo

Hay 4 ajustes de Periodo de Tiempo en el Evento Temporal. Cada Periodo de Tiempo tiene: Periodo 1-4 Start
(hora de Inicio), Periodol-4 Stop T (hora de Finalizacién), y Periodo1-4 Day (dia de Operacién) que se
pueden establecer.

Las tablas de abajo muestran los valores de parametro para el Periodo de Tiempo 1, Periodo de Tiempo 2, y
Periodo de Tiempo 3. Cuando los pardmetros se fijen para los Periodos de Tiempo1l-3 como se muestra en
las tablas de abajo, esto indica que la funcién de Evento Temporal se activa y desactiva en los siguientes dias

y horas.
Periodo de Tiempo Horario
Cada Domingo, Lunes, Martes, Miércoles, Jueves y Viernes a las 06: 00 (On Activado) y a las
18:00 (Off-Desactivado).
Horario
Periodo de Tiempo 1 Codigo Funcion Configuracion
AP3-11 T Inicio Periodo 1 06:00
AP3-12 T Fin Periodo 1 18:00
AP3-13 Fecha Periodo 1 1101110
Cada Domingo y Sabado por 24 horas (On).
Horario
Periodo de Tiempo 2 Cadigo Funcién Configuracion
AP3-14 T Inicio Periodo 2 00:00
AP3-15 T Fin Periodo 2 24:00
AP3-16 Fecha Periodo 2 1000001
Cada Domingo, Jueves, Viernes y Sabado a las 10:00 (On) y 14:00 (Off).
Horario
, . Cadigo Funcién Configuracion
Periodo de Tiempo 3 | 703717 T Inicio Periodo 3 10:00
AP3-18 T Fin Periodo 3 14:00
AP3-19 Fecha Periodo 3 1000111

Configuracion de Parametros para Fecha de Excepcion

Hay 8 mddulos de fecha de Excepcion en la funcién Evento Temporal. Se utilizan para especificar la
operacion en dias especificos (feriados publicos, etc.).

Los ajustes para la hora de inicio y de finalizacidn son los mismos que los ajustes para los médulos y pueden
programarse para dias especificos.

Las fechas de Excepcidn pueden fijarse redundantemente con los periodos de Tiempo. Si los periodos de
Tiempo y las Fechas de Excepcién se fijan redundantemente, el variador funcionara en las Fechas de
Excepcién programadas.
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00:00
02:00
04:00
06:00
08:00
10:00
12:00
14:00
16:00
18:00
20:00
22:00
24:00

<Gréfico de ajuste de Periodo de Tiempo>

T Inicio Excepcion 1-8 | 00:00 —24:00 Hora: Minutos (por minuto)
T Fin Excepcion 1-8 00:00 — 24:00 Hora: Minutos
Fecha Excepcion 1-8 1/1-12/31 Seleccione la fecha especifica(entre 1/1y 12/31)

Cada Domingo, Lunes, Martes, Miércoles, Jueves y Viernes a las 06: 00 (On Activado) y a las
18:00 (Off-Desactivado).
Horario
Fecha Excepcién 1 Cddigo Funcién Configuracion
AP3-30 T Inicio Excepcion 1 06:00
AP3-31 T Fin Excepcidn 1 18:00
AP3-32 Fecha Excepcion 1 12/25
Cada Domingo y Sabado por 24 horas (On).
Horario
., Cddigo Funcién Configuracion
AR BEEL 2 AP3-33 T Inicio Excepcion 2 00:00
AP3-34 T Fin Excepcion 2 24:00
AP3-35 Fecha Excepcidn 2 01/01
Cada Domingo, Jueves, Viernes y Sdbado a las 10:00 (On) y 14:00 (Off).
Horario
., Codigo Funcion Configuracion
FEelR) e EEn & AP3-36 T Inicio Excepcion 3 10:00
AP3-37 T Fin Excepcidén 3 14:00
AP3-38 Fecha Excepcidén 3 01/01
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Titulo Rango de Ajuste Descripcion

'8F Inicio Excepcion 1~ 00:00 —24:00 Hora: Minutos (por minuto)

T Fin Excepcion 1-8 00:00 —24:00 Hora: Minutos

Fecha Excepcion 1-8 | 1/1-12/31 Seleccione la fecha especifica(entre 1/1y 12/31)
Fecha Excepciéon 1 Fecha Excepcidn 2 Fecha Excepcién 8
- = — = - |
:00:00--—--1: :00:00--—--: :00:00—-—-1:
| 02:00 F-—-— i | I 02:00 f - — - -i I I 02:00 | - — - - i |
|04:00--—--.| |O4:00-'—".| |04:00 ----- O
|06:00”**4| |06:00”**4| |06:00***’ﬁ|
|08:00"_"i | |08:00“_"i I |08:00 ““““ i I
| 10:00 F===5 | | 10:00 F=="-5 | | 10:00 - — -~ |
| 1200 F-— -+ | | 12:00 = — -+ | "OFESEEEEEEE 12200 - — -4
| 14:00--—-—i| I 14:00--—--i| | 1400 |- —- - i
| 16:00ff-— 5 | | 1600 — 5 | | 1600 F -— -+ v
| 18:00 F="—"-4 | | 1800 F-—-4 | | 1800fF-—-4 1
|20:00"—"i| I20:00"—"il | 2000 - — - - i |
| 2200F-—-- | |1 2200 F-— -5 | | 2200 -—- - |
| 24:00 V— | | 24.00 —— | | 24:.00 V— |
| 12/25 | | 01/01 | | 01/01 |
L e = J b e e = J L — = J

<El Grafico de Tiempo para la Fecha de Excepcidon>

Las Configuraciones Conexidn para el Periodo de Tiempo y el Evento Temporal

Hay 8 mddulos de eventos de Tiempo en la funcién Evento Temporal. Los pardmetros para los Eventos
(Eventos-T) 1-8 se usan para establecer las conexiones para cada mddulo para el Periodo de Tiempo vy la
Fecha de Excepcién. Los pardmetros para Eventos-T 1-8 se usan para especificar la operacion en dias
especificos. Cada mddulo de Evento Temporal puede programarse para las conexiones a 4 médulos de
periodo de Tiempo y 8 dias de Excepcién. Los mddulos de evento de Tiempo se establecen como una unidad
bit en los parametros para los Eventos 1-8. El diagrama de abajo muestra las conexiones entre los médulos
de evento de Tiempo y los mddulos de periodo de Tiempo. El Evento Temporal 1 estd conectado al Periodo
de Tiempo 4. El Evento Temporal 8 estd conectado a los Periodos de Tiempo 1-4 y las Fechas de Excepcidn 2.
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Time Event 1
(AP372)
T-Event1Period
0j00jol0joojo

Time Perlod 1
Perlod1 StartT
Perlod1 Stop T
Perlod1 Day

Time Perlod 2
Perlod2 StartT
Perlod2 Stop T
Period2 Day

Time Period 3
Perlod3 SstanT
Perlod3 Stop T
Perlod3 Day

Perlod4 StarT
Perlodd StopT |
Perlod« Day

 S—

|

Except! StartT
Except] StopT
Perlod1 Date

Except Date 2
Except2 StanrtT
Except2 StopT
Perlod2 Date

1

:
Except Date 8
Except8 StartT

Except8 Stop T
Perlods Date

Configuraciones de Funciones del Moédulo de Evento Temporal

Pueden programarse las funciones que se realizaran en el Evento Temporal para los Eventos (Eventos-T)1-8.
Pueden programarse 30 funciones (consulte la pagina 198). Hay 8 mddulos de evento de Tiempo en el
Evento Temporal. Los parametros para los Eventos1-8 se utilizan para establecer las conexiones a cada
madulo para el Periodo de Tiempo y la Fecha de Excepcién. Los parametros para Eventos1-8 se utilizan para
especificar la operacion en dias concretos.

Ejemplo de las Operaciones de Eventos de Tiempo

Si los eventos de Tiempo se ajustan como en los parametros de abajo, el variador opera como se ilustra

o . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Rango de Ajuste Unidad
06 Fuente de Comando Cmd Ref Src 5: Evento Tiempo 0-9 -
DRV
07 Fuente d? comando de Freq Ref Src 0: teclado 0-11 -
Frecuencia
Hora de Inicio del . .
11 , . Period1 StartT 10:00 00:00 —24:00 Min
Periodo de Tiempo 1
AP3 Hora de Fin del Periodo
12 . Periodl1 Stop T 20:00 00:00 - 24:00 Min
de Tiempo 1
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Rango de Ajuste Unidad
Dia de semana del .
13 , . Period1 Day 0110000 0000000-1111111
Periodo de Tiempo 1
14 Hora de Inicio del Period2 StartT | 12:00 00:00 — 24:00 Min
Periodo de Tiempo 2
15 Hora de Fin del Periodo | o 045 stopT | 17:00 00:00 — 24:00 Min
de Tiempo 2
16 Dia de semana del Period2 Day 00100000 0000000-1111111 | -
Periodo de Tiempo 2
70 Configuracion del Time Event En 1S 0 N,o i
Evento Temporal 1 Si
ConfigLfracién dela 000000000001—
72 conexion del Evento T-Event1Period 00000000001 111111111111
Temporal 1
0 Ninguno
1 Fx
2 Rx
3 Velocidad-L
4 Velocidad-M
5 Velocidad-H
7 Fx
8 Rx
9 Velocidad-L
10 Velocidad-M
11 Velocidad-H
12 Acel-L
13 Acel-M
14 Acel-H
15 Parada Xcel
16 Habilitar
: Marcha
73 :znmcrl)c;r::fldel Evento T-Event1Define 1: Fx 17 Lazo Abierto
PID
18 Ganacia
PID2
19 Cambio Ref
PID
20 2do Motor
21 Entrada
Temporizad
or
22 Ref Aux Dis
23 Operar
EPID1
24 Control
Term | EPID1
25 Precalentam
26 Operar
EPID2
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Grupo | Codigo | Nombre Display LCD (;::;ﬁ::::on Rango de Ajuste Unidad
27 Control
Term | EPID2
28 Cambio
Sleep Wake
29 Ref L Paso
PID
30 Ref M Paso
PID
74 Conexion Evento T - EventlPeriod | 00000000010 000000000001-
Temporal 2 111111111111
75 Funciones Evento T - Event2Define | 3: Velocidad-L Consulte AP3-73
Temporal 2

Los pardametros en la tabla anterior muestran las fuentes de comando de frecuencia para el teclado y las
fuentes de comando de operacidn para el Evento Temporal.

El siguiente es un ejemplo de una operacion del variador utilizando los médulos 1y 2 del Periodo de Tiempo
y los Eventos de Tiempo 1y 2:

El Periodo de Tiempo 1 se utiliza para operar el variador los lunes y martes desde las 10AM a las 8PM. El
Periodo de Tiempo 2 se utiliza para operar el variador los martes desde las12PM a las 5PM.

El Evento Temporal 1 dispara operaciones basadas en la frecuencia ingresada en el teclado y continua la
operacion por el tiempo establecido en el médulo 1 de Periodo de Tiempo. El Evento Temporal2 opera el
variador a Velocidad-L durante el tiempo establecido en el médulo de Periodo de Tiempo 2.

Los lunes, el variador opera en la direcciéon de avance basado en la frecuencia ingresada en el teclado de
10AM a 8PM (Evento Temporal 1). Los martes, opera de nuevo en direccidn de avance basado en la
frecuencia ingresada en el teclado de 10AM a 12PM (Evento Temporal 1), y luego opera a Velocidad-L desde
las 12PM a las 5PM (Evento Temporal 2). Cuando la operacion asignada por el Evento Temporal 2 se
completa, el variador reanuda su operaciéon del Evento Temporal 1 (el variador opera basado en la
frecuencia ingresada en el teclado desde 5PM a 8PM).
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Frecuencia
. Lunes
salida
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Kpd Fred /

\

'
%

v

»
>

| Evento Tiempo 1 |

00:00 02:00 0400 06:00 0800 1000 1200 1400 16:00

Periodo Tiempo 1

v

1800 20:00 22:00 24:00

Frecuencia P
. Martes
salida

v

Perlodo Tlempo 2

Kpd Fred '
Frecuencia {' | \
Velocidad-L

v

FX | ___Evento Tiempo 1 | >
. m
Velocidad-L Evento Tiempo 2 R

TT00:00 0200 0400 0600 08:00 1000 1200 1400 16:00

<Ejemplo de Evento Temporal>

Nota

1800 2000 2200 2400

Cuando ocurren comandos de frecuencia repetitivos relacionados con el comando de entrada de frecuencia mientras
la funcion de Evento Temporal se esta llevando a cabo, el Evento Temporal realiza su funciéon en el orden de las
fuentes de comando de frecuencia establecidas en Fuente Ref Frec para DRV-07 (seguido de operacién por Impulsos y

Acel/Decel secuencial).

@' Precaucion

Si se presenta una desconexién por fallas durante una operacidon de evento temporal, el variador se detiene

y queda en un estado de desconexién. Cuando esto sucede, hay dos opciones para reanudar la operacion

detenida:

e Definir PRT-08 (Reinicio RST) en Si para permitir que el variador se reinicie automaticamente luego de

que la condicidn de desconexidn se libere.

e Actualizar el ajuste en AP3-70 (En Evento Tiempo). Definir AP3-70 en Si desde No. Si uno de los bornes

de entrada (IN-65—71 Px Define) es asignado a éste, apague el interruptor y enciéndalo de nuevo para

reanudar la operacién de evento temporal.
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5.23. Acumulacion de Energia Cinética (KEB)

Si hay una interrupcion de la alimentacidn, la tensién de la conexiéon de CC baja y se produce una falla de
baja tension que da como resultado un bloqueo de la salida. Esta funcion mantiene la tension de la conexion
de CC mediante el control de la frecuencia de salida del variador mientras dura la interrupcion,
contribuyendo a mantener durante mds tiempo el intervalo entre la interrupcién instantanea y la falla de
baja tension.

o . Configuracion Rango de .

Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD Para’ng1etro Ajufte Unidad

77 Seleccidn operacion KEB KEB Select 1 |Si 0-1 -

78 Nivel de arranque KEB KEB Start Lev 130 110-140 %

79 Nivel de parada KEB KEB Stop Lev 135 125-145 %

80 Ganancia P de KEB KEB P Gain 300 1-20000 -
CON 81 Ganancia | de KEB KEB | Gain 1000 1-20000 -

82 Ganancia deslizamiento | y¢p gjip Gain | 500 1-20000 -

KEB
83 Tiempo de aceleraciéon KEB | KEB Acc Time 100 | 0.75790kw 0,0-600,0 Seg
30,0 | 110~500kW

Detalles de Configuracion de la Operacion de Acumulacion de Energia Cinética (KEB)

Cédigo Descripcion
Seleccione la operacion de acumulacidn de energia cinética con la alimentacién de entrada
desconectada.
Configuracién Funcién
CON-77 KEB Select 0 No Sfe realiza la de’celerasilén general hasta la ocurrencia de un
disparo por baja tension.
1 Si La frecuencia de potencia del variador es controlada y la
energia de regeneracidon desde el motor es cargada por el
variador.
CON-78 KEB Start Definen los puntos de arranque y parada de la operacidn de acumulacion de energia cinética.
Lev, Los valores deben basarse en el nivel de disparo por baja tensién como 100% y el nivel de

CON-79 KEB Stop Lev | parada (CON-79) debe ser superior al nivel de arranque (CON-78).

Se utiliza para prevenir un mal funcionamiento provocado por baja tension de una

CON-80 KEB Slip Gain L f . ) . . . .
P acumulacion de energia cinética inicial ocurrida debido a interrupciones de alimentacion.

Se utiliza para mantener la tension durante la operacién de acumulacién de energia cinética.
CON-81 KEB P Gain Opera el variador modificando el valor establecido para prevenir un mal funcionamiento
provocado por baja tension luego de interrupciones de alimentacion.

Se utiliza para mantener la tension durante la operacidn de acumulacién de energia cinética.

CON-82 KEB | Gain Fija el valor de ganancia para mantener la operacién hasta que la frecuencia se detiene
durante la operacién de acumulacion de energia cinética.

CON-83 KEB Acc Establece el tiempo de aceleracion para la referencia de frecuencia cuando el funcionamiento

Time del variador se vuelve normal luego de la operacidén de acumulacion de energia cinética

Nota

e Las funciones KEB pueden desempefiarse de manera diferente dependiendo del tamafio de las cargas.
Las Ganancias KEB pueden ajustarse para un mejor desempeno.

e Siocurre un disparo por baja tensién luego de una interrupcidn de energia indica que la inercia de carga
y el nivel son altos. En estos casos, las funciones KEB pueden ser mejor realizadas incrementando la
Ganancia KEB | y la Ganancia de Deslizamiento KEB.
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e Siocurre una vibracién de motor o variacién de torque durante la operacidn de la funcion KEB luego de

interrupciones de energia, las funciones KEB pueden ser mejor realizadas incrementando la Ganancia
KEB P o disminuyendo la Ganancia KEB I.

@ Precaucion

Dependiendo del tiempo de la interrupcién instantdnea y la inercia de la carga, la acumulacién de energia cinética
puede causar un disparo por baja tensidn al desacelerar. Cuando el variador opera la funcién de acumulacién de
energia cinética, el motor vibrard, excepto con carga de par variable (ventilador, bomba, etc.).

5.24.

Regulacion Anti-Oscilacion (Prevencidon de Resonancia)

Esta funcidn se utiliza para prevenir la oscilacion de un ventilador o motor controlados por V/F causada por

una distorsion o penduleo, debido a una resonancia mecanica u otras razones.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
Habilita o deshabilita la 0 No
13 regulacién anti-oscilacién AHR Sel 1 |Si -
(prevencidn de resonancia) 1 Si
14 Regulacllon anti-oscilacion AHR P-Gain 1000 0-32767 i
Ganancia-P
F ia de inici —Frec Al
CON 15 recuen_clla de |.n|C|(_) dgl AHR Low Freq | 0 0 —Frec Alta Hy
Regulacidn antioscilacion AHR
Frecuencia de fin de . Frec Baja AHR —
16 Regulacién anti-oscilacion AHR High Freq | 400,00 400,00 Hz
Limite de tension de
17 compensacion de AHR Limit 2 0-20 %
Regulacién antioscilacion

Detalles de Configuracidn de la Regulacion Anti-Oscilacion

Cadigo

Descripcion

CON-13 AHR Sel

Selecciona la operacion del regulador anti-oscilacidn.

Configuracion Funcién
0 No Deshabilita la regulacion anti-oscilacion.
1 Si Habilita la regulacion anti-oscilacion.

CON-14 AHR P-Gain

Aumentar la ganancia proporcional AHR mejora la capacidad de respuesta de la regulacidn
anti-oscilacion. Sin embargo, la oscilacidén actual puede resultar si la ganancia proporcional

AHR se ajusta demasiado alta

CON-15 AHR Low Freq
CON-16 AHR High Freq

Establece la frecuencia limite minima (CON-15) y la frecuencia limite maxima (CON-16) la

regulacién anti-oscilacion.
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5.25. Operacion en Modo Fuego

Esta funcidn se utiliza para permitir al variador ignorar fallas menores durante situaciones de emergencia
como incendios, y proporciona una operacidon continua para proteger otros sistemas, por ejemplo,
ventiladores. En modo Fuego, el variador continta funcionando basado en la direccién de marcha del modo
Fuego continue en la frecuencia establecida en PRT-46 y PRT-47.

o . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parsmetro Rango de Ajuste Unidad
a4 Contrasefia del modo Fire Mode PW | 3473 i i
fuego
0 Ninguno
45 Ajuste del modo fuego Fire Mode Sel | 0: Ninguno 1 Modo Fuego -
2 Modo Prueba
. . 0 Avance
PRT 46 Direccién de marcha del Fire Mode Dir | 0: Avance i
modo fuego 1 Retroceso
47 Frecuencia de marcha del Fire Mode 60,00 0-Frec Méx Hy
modo fuego Freq
48 Contador de operacién del Fire Mode Cnt | 0 i i
modo fuego
Configuracién de entrada )
IN 65-75 digital Px Define 40: Modo Fuego | 0-55 -
ouT 31-35 Configuracion de salida Relay1-5 27: Modo Fuego | 0-41 -
digital
36 Configuracién de salida TR | Q1 define 27: Modo Fuego | 0-41 -

Cuando el borne multifuncién configurado para el modo Fuego se enciende, el variador ignora todas las
otras érdenes y opera en la direcciéon establecida en PRT-46 (direccion de marcha de modo Fuego) a la
velocidad fijada en PRT-47 (Frecuencia de marcha de modo Fuego). En modo Fuego, el variador ignora
cualquier falla que no sea ASHT, Sobrecorriente 1, Sobre Tensién, Tierra F, y contintda funcionando. Si ocurre
alguna de las fallas que pueden detener el variador, este automaticamente realiza un reinicio para continuar
la operacion.

Detalles de Configuracion de las Funciones del Modo Fuego

Cdédigo Descripcion

La contrasefia para el modo Fuego es 3473.
PRT-44 Fire Mode PW | Debe crearse una contrasefia para habilitar el modo Fuego. PRT-45 (Sel Modo Fuegol) puede
modificarse solo luego de ingresar la contrasena.

Define el Modo Fuego

Configuracion Funcién

0 Ninguno No se utiliza el modo Fuego
PRT-45 Fire Mode Sel 1 Modo Fuego Modo Fuego normal

2 Modo Prueba Modo de prueba de modo Fuego

En modo de prueba del modo Fuego, las fallas se procesan
normalmente. Usar el modo de prueba no aumenta el valor
de conteo en PRT-48 (Cont Modo Fuego)

PRT-46 Fire Mode Dir Establece la direccién de marcha para la operacion en modo Fuego.

PRT-47 Fire Mode Freq | Establece la frecuencia de operacién para el modo Fuego.

Cuenta el numero de operaciones de modo Fuego. El nUmero aumenta solo cuando PRT-45
PRT-48 Fire Mode Cnt | (Sel Modo Fuego) se ajusta en Modo Fuego.
La cuenta aumenta hasta 99, luego deja de contar.
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@' Precaucion

e Si se establecen las operaciones del regulador de ventilacion o de lubricacién para el variador, la
operacion en modo Fuego se realiza luego de los tiempos de retraso fijados en las operaciones
relevantes.

e Notese que la operacion en modo Fuego invalida la garantia del producto.

e En modo de prueba del modo Fuego, el variador no ignora los disparos por baja tensién ni realiza un
reinicio. Todas las desconexiones por fallas se procesaran normalmente. El modo de prueba del modo
Fuego no aumenta el contador de modo Fuego (PRT-48).

e Cuando se completa la operacidon de modo Fuego, el variador se detiene y se apaga.
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5.26.

5.26.1.

Operacion de Ahorro de Energia

Operacion de Ahorro de Energia Manual

Si la corriente de salida del variador es inferior a la corriente definida en BAS-14 (Corriente Sin Carga), la

tension de salida se reduce en la magnitud definida en ADV-.51 (Ahorro de Energia). El valor estandar es la

tensién antes de que se inicie la operacién de ahorro de energia. Esta funcién no esta activa durante la

aceleracion y deceleracién.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
., 0 Ninguno
50 S::rraizlon de ahorro de E-Save Mode 1 Manual 1 Manual | -
ADV g 2 Auto
51 Cantidad de ahorro de Energy Save 30 0-30 %

energia

Corriente

LI

Salida tension

lADV-S 1
—

5.26.2. Operacion de Ahorro de Energia Automatica

El variador encuentra el punto de ahorro de energia dptimo para el tiempo fijado en ADV-52 basado en la

corriente nominal del motor y la tensién de salida. La operacion de ahorro de Energia es efectiva para las

operaciones de trabajo normales. Opera cuando el nivel de carga es mayor al 80% de la corriente nominal

del motor.
o . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
Operacion de ahorro de
50 , E-Save Mode 2 | Auto 0-2 -
energia
ADV Tiempo de busqueda de
52 punto de ahorro de E-Save Det T 20,0 (Seg) 0,0-100,0 Seg
energia
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Debe tenerse en cuenta que el tiempo requerido para la aceleracién o la deceleracién por un cambio de la

frecuencia de operacién o un comando de parada durante la operacidn de ahorro de energia podria ser mas

prolongado que el periodo definido para la aceleracién y la deceleracion, debido al tiempo de control que la

operacion de ahorro de energia requiere para volver a la operaciéon normal.

5.27.

Operacion de Busqueda de Velocidad

Se utiliza para prevenir la falla que podria producirse cuando el variador genera tensién durante el

funcionamiento en vacio del motor con la tensidon de salida del variador bloqueada. No es una deteccidn

exacta de la velocidad, ya que la velocidad de giro del motor se determina facilmente sobre la base de la

corriente de salida del variador.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD pardmetro Ajuste Unidad
70 Se|ECFIOn modo busqueda $S Mode 0 Arlra.nque i i
velocidad Rapido-1
Seleccion operacion .
71 busqueda velocidad Speed Search 0000 - bit
7 Cc,)rrlente refergnua SS Sup- 90 0,75~90kW 50-120 %
busqueda velocidad Current 80 110~500kW
CON i i
73 | Ganandaproporcional - g p o, 100 0-9999 .
busqueda velocidad
74 Ganancia integral sS I-Gain 200 0-9999 .
busqueda velocidad
Tiempo bloqueo salida
75 antes de busqueda de SS Block Time | 1,0 0-60 seg
velocidad
31 Elem.ento.1' relé Relay 1 ’
multifuncién Busqueda
out Elemento 1 salida 191 Velocidad i i
33 . - Q1 Define
multifuncién
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Detalles de Configuracion de la Operacion de Busqueda de Velocidad

Caddigo

Descripcion

CON-70 SS Mode

Seleccione un tipo de busqueda de velocidad.

Ajuste

Funcion

0

Arranque Rapido-
1

La busqueda de velocidad se lleva a cabo, ya que controla la
corriente de salida del variador durante el vacio por debajo
del ajuste de parametros CON-72 (SS Sup-actual). Sila
direccion del motor vacio y la direccion del comando de
operacion al reiniciar son las mismas, se puede realizar una
funcién de busqueda de velocidad estable a alrededor de
10Hz o menos. Sin embargo, si la direccién de marcha del
motor vacio y la direccién del comando de operacién al
reiniciar son diferentes, la busqueda de velocidad no produce
un resultado satisfactorio, porque la direccién de marcha en
vacio no se puede establecer.

Arranque Rapido-
2

La busqueda de velocidad se lleva a cabo, ya que Pl controla
la corriente de rizado que se genera por la fuerza contra-
electromotriz durante la rotacion sin carga. Dado que este
modo establece la direccién de la marcha en vacio del motor
(avance / retroceso), la funcion de busqueda de velocidad es
estable, independientemente de la direccion de marcha del
motor en vacio y la direccidn del comando de operacién.

Sin embargo debido a que la corriente de rizado se usa es
generada por la fuerza contraelectromotriz en vacio (la fuerza
contraelectromotriz es proporcional a la velocidad de vacio),
la frecuencia de vacio no se determina con precisién y re-
aceleracién puede empezar desde la velocidad cero cuando la
busqueda se realiza para el motor marcha en vacio a baja
velocidad (alrededor de 10-15 Hz, aunque depende de las
caracteristicas del motor).

CON- 71 Speed Search

La busqueda de velocidad se puede seleccionar entre las siguientes 4 opciones. Si el
segmento superior de la pantalla esta activado (On), y si el segmento inferior esta
desactivado (Off).
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Cadigo

Descripcion

CON-71 Speed Search

Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)

Teclado H @

Tipo y Funciones de la Configuracién de Busqueda de Velocidad

Configuracion Funcién
Bit4 | Bit3 | Bit2 Bit 1
v Busqueda de velocidad para aceleracion general.
v Arranque de reposicion después de un disparo.
v Rearranque después de una interrupcion instantanea.
v Arranque simultaneo con el encendido

e Busqueda de velocidad para aceleracidn general: Si el bit 1 esta definidoen 1y se
ingresa el comando de operacién del variador, la aceleracidn se produce en la operacidon
de busqueda de velocidad. Si se genera tensidn cuando se ingresa un comando de
operacion del variador mientras el motor esta rotando, de acuerdo con las condiciones
de carga podria producirse un disparo y, por lo tanto, el funcionamiento exigido del
motor. En tal caso, la aceleracidn puede continuar sin disparos si se utiliza la funcién de
busqueda de velocidad.

e Arranque de reposicion después de un disparo: Si el bit 2 esta definido en 1y PRTr.80
(Rearranque RST) esta definido en 1 (Si), la aceleracion se realiza a la frecuencia antes del
disparo en operacion de busqueda de velocidad cuando se pulsa la tecla RESET (o
reposicion por bornera).

e Rearranque después de una interrupcion instantanea: Si la alimentacién de entrada del
variador se desconecta, se produce un disparo de baja tensidn y la alimentacidn se
recupera antes de la desconexién de la alimentacion interna del variador, la aceleracion
se realiza a la frecuencia antes del disparo de baja tensidn en operacion de busqueda de
velocidad.

Cuando la alimentacion de entrada se bloquea debido a la interrupcion instantanea, el
variador bloquea la salida mediante un disparo de baja tensidn. Si la alimentacion de
entrada se recupera, se produce salida de frecuencia y la tensidon aumenta por el control PI
antes de que se produzca el disparo de baja tension.

Si la corriente supera el valor definido en CON-72, tensién deja de aumentar vy la frecuencia
disminuye (zona t1). Si la corriente cae por debajo del valor definido en CON-27, la tensién
aumenta nuevamente y la frecuencia deja de disminuir (zona t2). Se produce la aceleracién
normal antes de que se produzca el disparo en condiciones de frecuencia y tension
normales.
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Cadigo Descripcion

Entrada potencia

Frecuencia
t1 t2
—_— 44 -
- .-"’_’)J-‘
Tension

CON-72
Corrientemﬂmﬂ]ﬂﬂﬂ [m”: ‘
Salida multifuncion
Busqueda Velocidacj—ﬁg-]—l

e Arranque simultaneo en el momento del encendido: el bit 4 esta definido en 1 y ADV-10

(Arr Alim ON) esta definido en 1 (Si). Si se aplica la alimentacién de entrada al variador
con el comando de operacion activado, la aceleracion se realiza a la frecuencia objetivo
en operacion de busqueda de velocidad.

Controla la corriente durante la operacién de busqueda de velocidad, sobre la base de la
CON-72 SS SupCurrent corriente nominal del motor. Si CON-70 (Modo SS) se ajuste a 1 (Arranque Rapido-2), este
codigo no es valido.

La ganancia P/l del controlador de busqueda de velocidad se puede ajustar. Si CON-70
(Modo SS) se establece en 1 (Arranque Rapido -2), se utilizan diferentes valores de fabrica
en base a la capacidad del motor y se definen en DRV-14 (Capacidad del Motor).

CON-73 SS PGain,
CON-74 SS I- Gain

El parametro de tiempo de bloque previene disparos por sobretensidondebidos a la fuerza

CON- 75 SS Block Time .
contraelectromotriz.

Nota

e Si opera dentro de la salida nominal, la serie h100 esta disefiada para funcionar normalmente en el caso
de producirse una interrupcion instantdnea de menos de 8 mseg cuando se utiliza con la salida nominal.
La tensién CC del variador puede variar de acuerdo con la carga de salida. Por lo tanto, cuando el tiempo
de la interrupcion instantanea supera los 8mseg o la salida es mayor que la salida nominal podria
producirse un disparo de baja tension.

@ Precaucién

Seleccione la funcidn de busqueda de velocidad (aceleracién normal) para volver al funcionamiento durante
el modo libre.

Si la funcién de busqueda de velocidad (aceleraciéon normal) no se selecciona durante la aceleracidn,
pueden ocurrir desconexiones por sobrecorriente o sobrecarga.
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Configuracion de Rearranque Automatico

Caracteristicas Avanzadas

Cuando la operacidn del variador se detiene debido a una falla y se activa un disparo por falla, el variador se

reinicia automaticamente basado en los ajustes de los parametros.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
08 seleccion arrandue 2 RST Restart 0-1 .
reinicio por disparo
PRT | 09 Conteo rearranques Retry Number | 6 0-10 -
automaticos
Ti de retard
10 lempo ce retarco Retry Delay 1,0 0,1-60,0 seg
rearranque automatico
71 Sellecuon operaFlon Speed Search - 0000-1111 bit
busqueda velocidad
72 Corriente referencia SSSupCurrent | 90 70-120 %
busqueda velocidad
Ganancia proporcional .
CON 3 busqueda velocidad 55 P-Gain 100 0-9999
74 Ganancia integral 55 I-Gain 200 0-9999
busqueda velocidad
Tiempo bloqueo salida
75 antes de busqueda de SS Block Time 1,0 0,0-60,0 seg
velocidad

Detalles de Configuracion del Rearranque Automatico

Cadigo Descripcion
PRT — 08 La funcién rearranque puede ser realizada por uno de los dos tipos diferentes.

Si el segmento superior estd encendido, indica que la funcidn esta activada. Si el segmento
RST Restart . . . . .y L . .

inferior estd encendido, indica que la funcidn esta desactivada
PRT - 08
RST Restart Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)

Display LCD H H

Funcidn Rearranque

Configuracion

Funcion

Bit 1

Bit 0

v

tension.

Para otras desconexiones por fallas que no sean por baja

v

Para disparos por baja tension.

Para desconexiones por fallas que no sean por baja tensidn: Si el Bit 0 se enciende, el
variador se reinicia luego de la desconexién y dispara un reajuste.
Para disparos por baja tension: Si el Bit 1 esta encendido, el variador se reinicia luego de una
desconexidn y dispara un reajuste.
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Cadigo Descripcion
PRT-09 Retry Opera cuando PRT-08 (Reinicio RST) esta definido en 1 (Si) y el nUmero disponible de
Number, reintentos de rearranque automatico estd definido en PRT-09 (Conteo Rearranques

PRT- O Retry Delay Automaticos).

En el caso de que se produzca un disparo en operacion, el variador efectua el rearranque
automatico después del tiempo de PRT-10 (Ret Reintent).

Con cada rearranque automatico, el variador cuenta el numero de reintentos y disminuye en 1
el nimero definido en PRT-09 hasta que la cantidad de reintentos llega a 0.

Si no se produce un disparo dentro de los 60 segundos después del rearranque automatico, el
numero de reintentos que se redujo en el variador vuelve a aumentar. El nUmero maximo de
aumentos esta limitado al nimero de reintentos definido en PRT-09 (Conteo Rearranques
Automaticos).

El rearranque automatico no se realiza en el caso de que se produzca una parada causada por
baja tensién, emergencia (Bx), recalentamiento o problema de hardware (Diag HW). La
aceleracion del rearranque automatico es la misma que en la operacion de busqueda de
velocidad. En tal sentido, los cddigos CON-72-75 pueden definirse de acuerdo con la carga.
Para la funcién de busqueda de velocidad consulte la seccion 5.27. Operacion de Busqueda de
Velocidad en la pagina 213.

¥: Lusparn
Cip Marmal
. - _
Frecuenia 1| i I /!
B
.I IIII. i -I. |I|
Tensidn i P A B, |
" i i |
. B
Relnicay  BusgVelocided, o PR M0 -
2
ComOp | 0 |
e =)
&0 segundos
—
[Remtentos [ 21 ] [2[ 1 1ol [ 2|

[Ejemplo de rearranque automatico definido en 2]

@' Precaucion

e En caso de operar con el nimero definido de reintentos de rearranque automatico, la reposicién es
cancelada y el motor es activado automaticamente por el variador.
e En modo MANUAL, el reinicio automatico restablece la condicion de desconexion pero no reinicia el
funcionamiento del variador.
e En modo AUTO,
- Si se configura el reinicio automatico, el variador se reinicia luego de que se libera la condicidn de
desconexiodn (se utiliza un comando de ingreso digital para reiniciar el funcionamiento).
- Si el reinicio automatico no se configura y se libera la condicidn de desconexidon usando la tecla OFF
o los interruptores en la entrada de borne, el variador se queda en estado OFF (apagado).

Debido a que la informacion de comando se restablece junto con la condicion de desconexidn, se
requiere un nuevo comando para operar el variador.
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5.29. Configuracion de Sonido de Operacion (Ajustes de Frecuencia
Portadora)
1 . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parsmetro Ajuste Unidad
3,0 | 0.75~90kwW
i 04 Frecuencia portadora Carrier Freq 2,0 | 110~355kW 1,0-15,0 kHz
1,5 | 400/500kwW
05 Modo seleccion PWM* Mode | O PWM Normal 0-1 -

* PWM: Modulacion de ancho de pulso.

Detalles de Configuracion del Sonido de Operacion

Cdédigo Descripcion
Selecciona el sonido de operacién del motor al cambiar los ajustes de le frecuencia portadora.
El dispositivo de potencia (transistor bipolar de puerta aislada) en el variador genera la tensidn
CON- 04 de conmutacién de alta frecuencia que se alimenta al motor. Aqui la alta frecuencia se

Carrier Freq

denomina frecuencia portadora. Cuanta mas alta es la frecuencia portadora, mas bajo es el
sonido de operacidn generado desde el motor, y cuanto mas baja, mas alto es el sonido de
operacion.

CON-05 PWM Mode

La pérdida de calor y la corriente de fuga del variador pueden reducirse de acuerdo con el
indice de carga en CON-05 (Modo PWM). Seleccionando 0 (Normal PWM), la pérdida de calor
y la corriente de fuga se reducen mas que cuando se selecciona 1 (MinFugas PWM), pero el
sonido del motor aumenta. Las minifugas PWM usan el modo de modulacién PWM de 2 fases,
que ayuda a minimizar la degradacion y reduce la pérdida de conmutacion en
aproximadamente un 30%.

Elemento Frecuencia portadora
1,0kHz 15kHz
Minifugas PWM PWM Normal
Ruido del motor N N2
Generacion de calor % N
Generacion de ruido N) N
Corriente de fuga v N

Nota

e Frecuencia Portadora a la Configuracion por Defecto de Fabrica:
- 0.75~90kW : 3 kHz, 110~355kW : 2kHz, 400/500kW : 1.5kHz

e Estandar de Degradacion del Variador Serie H100: La tasa de sobrecarga representa una

cantidad de carga aceptable que supera la carga nominal, y se expresa en una proporcion basada

en la carga nominal y la duracidn. La capacidad de sobrecarga en el variador de la serie H100 es

150% / 1min para cargas pesadas, y el 120% / 1min para cargas normales. En el uso de carga

media en el variador serie S100, el indice de sobrecarga es 150% por minuto para cargas pesadas,

y 120% por minuto para cargas normales.

e El régimen de corriente varia segun el indice de carga y estd limitado por la temperatura
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ambiente. Para mas especificaciones, consulte la seccidon 11.8. Degradacion de Corriente Nominal

Continua en la pagina 491.
e Régimen de corriente para temperatura ambiente en operacion de carga normal.

100%

40C 56"0

5.30. Operacion del 2do Motor

En la operacién de cambio, con dos motores diferentes conectados al mismo variador, la operacion del
segundo motor esta disponible cuando el borne definido como la segunda funcién estd en 1 para el
parametro 2° motor.

L . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
IN 65-71 Configuracién borne Px i;()Deflne(Px: P1- 28 | 2do Motor 0-55 -

Detalles de Configuraciéon de Operacion del 2do Motor

Cdédigo Descripcion

Si se define la funcion del borne de entrada multifuncién (P1-P5) en 26 (2do motor) para
visualizar el grupo M2 (Grupo 2° Motor). Si se ingresa el borne multifuncién que esta definido
en 2do Motor, la operacion se realiza en los cédigos indicados a continuacion. Durante la
operacion, la entrada del borne multifuncién no hace operar al variador en el parametro 2do
Motor.

Primero se debe definir PRT-50 (Prevencion Entrada en Pérdida) antes de que se puedan usar
los ajustes de M2.28 (Nivel Ent. Pérd M2) en M2-08 (Modo Ctrl M2). Asimismo, se debe definir
PRT-40 (Sel Falla ETH) antes que los ajustes de M2.29 (ETH M2 1min) y M2.30 (ETH M2 Cont).

IN-65—-71 Px Define
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Configuracion de Parametros en la Entrada del Borne Multifuncion en un 2do Motor

Caddigo Descripcion Caddigo Descripcion

M2-04 Acc Time Tiempo de aceleracion M2-15 Efficiency Eficiencia del motor
M2-05 M2-Dec Time Tiempo de deceleracidn M2-17 Rs Resistencia del estator
M2-06 M2-Capacity Capacidad del motor M2-18 Lsigma Inductancia de fuga

M2-07 M2-Base Freq

Frecuencia base del motor

M2-25 V/F Patt

Patrén de salida de tensién

M2-08 M2-Ctrl Mode

Modo de control

M2-26 Fwd Boost

Refuerzo de par en avance

M2-10 M2- Pole Num

Numero de polos

M?2-27 Rev Boost

Refuerzo de par en retroceso

M2-11 M2-Rate Slip

Deslizamiento nominal

M2-28 Stall Lev

Nivel de entrada en pérdida

M2-12 M2-Rated Curr

Corriente nominal

M2-29 ETH 1min

Nivel termoelectrénico nominal
incesante durante 1 minuto

M2-13 M2-Noload Curr

Corriente sin carga

M2-30 ETH Cont

Nivel de operacién
termoelectrénico

M2-14 M2-Rated Volt

Tensidn nominal del m

otor

Ejemplo — Operacion 2do Motor
Use la operacién del 2do motor al cambiar la operacidon entre un motor de 7,5kW y un motor de 3,7 kW secundario
conectado al borne P3. Consulte los siguientes ajustes.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
IN 67 Configuracién borne P3 P3 Define 26 | 2do Motor - -
e 06 Capacidad del motor M2-Capacity - 3,7kW - -
08 Modo de control M2-Ctrl Mode | 0 | V/F - -
—
Mﬁ‘] Motor
| A 7.5kw
arlador :, —
: ™ Motor
— | O M ] ;
p3 | = 3. 7KW
i S i
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5.31. Transicion de Alimentacion

La transicion de alimentacidn se utiliza para cambiar el la fuente de alimentacién para el motor conectado al
variador desde la potencia de salida del variador a la fuente de alimentacion principal (fuente de
alimentacién comercial), o viceversa.

Px Define(Px:
P1-P7)

IN 65-71 | Configuracién borne PX 18 | Cambio 0-55 -

31 EIem.ento} relé Relay 1 17 | Linea Variador 0-41 -
multifuncion

33 Elemento 1 salida Q1 Define 18 | Linea Com 0-41 ;
multifuncion

ouT

Detalles de Configuracidn de la Transicidn de Alimentacion

Cuando la fuente de alimentacién del motor cambia de salida del variador a la fuente de
. alimentacidn principal, seleccione un borne a utilizar y configure el valor del cédigo a 18
IN-65—71 Px Define . . . . . . .
(Cambio). La alimentacion se desconectara cuando el borne seleccionado esté encendido.
Para invertir la transicion, apague el borne.
Define el relé multifuncidén o la salida multifuncién en 17 (Linea Variador) o 18 (Linea Com).
La secuencia de operacion del relé es la siguiente.
Busguedas Velocidad
Frecuencia ce
salida L s
OUT-31 Relay 1— §
OUT-36 Q1 Define i i
Px (Cambic) E——
Relé 1 :
llinea Varisdor) | e
a1 1
{Linea Com) E—
— — —
EO0ma S
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5.32. Control del Ventilador de Enfriamiento

Caracteristicas Avanzadas

Esta es la funcién de control de encendido/apagado del ventilador conectado al disipador del variador. Se

utiliza con cargas de arranque y parada frecuentes o para ambientes silenciosos donde el ventilador de

enfriamiento no produce ruido al detenerse. También ayuda a prolongar la vida util del ventilador de

enfriamiento.

1 . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
ADV 64 Cont'rol .del ventilador de Fan Control 0 Activar Marcha 0-2 -
enfriamiento

Detalles de Configuracion del Control del Ventilador de Enfriamiento

Cadigo

Descripcion

ADV-64 Fan Control

Ajuste

Funcion

0 Activar Marcha

Si se ingresa un comando de operacién con la alimentacion
conectada al variador, el ventilador de enfriamiento deja de

operar. Si el comando de operacién se desactiva y la salida del
variador esta bloqueada, el ventilador se detiene. Si la
temperatura del disipador del variador es superior a un valor
definido, el ventilador opera independientemente del
comando de operacion.

1 Siempre Activo

El ventilador esta siempre activo cuando el variador esta
conectado a la alimentacién.

2 Control Temp

El ventilador de enfriamiento no esta activo cuando el
variador esta conectado a la alimentacidn y se ingresa un
comando de operacion. Sin embargo, si la temperatura del
disipador del variador supera un determinado valor en
grados, el ventilador se activa.

Nota

Aunque se ajuste ADV-64 a 0 (Activar Marcha), el ventilador podria ser activado, con temperatura superior a

la normal, mediante la armdnica de entrada de corriente o ruidos.

Con una capacidad de 110kW o mas, tienen un pequefio ventilador incorporado para bajar la temperatura

interna. El ventilador interno se prende o apaga junto con el comando de operacion del ventilador de control

principal del variador.
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5.33. Configuracion de la Frecuencia de Alimentacion de Entraday
Tension

Selecciona la frecuencia de entrada del variador. Si se cambia de 60Hz a 50Hz, los cédigos relacionados con
la frecuencia (o rpm) definidos en un valor superior a 60Hz cambian todos a 50Hz. Si se cambia de 50Hz a
60Hz, los cddigos relacionados con la frecuencia (o rpm) definidos en un valor superior a 50Hz cambian
todos a 60Hz.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
BAS 10 Frecuencia alimentacion de 60/50Hz Sel 0 60Hz 0-1 i
entrada

Defina la tension de la alimentacion de entrada del variador. El nivel de disparo por falla de baja tension
cambia automaticamente al estandar de tension definido.

- . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD pardmetro Rango de Ajuste Unidad
Tensién ali tacion d 200 220 170-240
BAS 19 ension alimentacion de AC Input Volt 320480 | 0,75~90kW v
entrada 400 380
320-550 | 110~500kw

5.34. Escritura, Lectura y Guardado de Parametros

Use las funciones de leer, escribir y guardar los pardmetros en el variador para copiar parametros desde el
variador al teclado o del teclado al variador.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD . & X g Unidad
Parametro Ajuste
. Parameter ,
46 Lectura Parametros 1 Si - -
Read
. . Parameter .
CNF 47 Escritura Parametros . 1 Si - -
Write
. Parameter .
48 Guardado Pardmetros 1 |Si - -
Save
Detalles de Configuracion de Escritura, Lectura y Guardado de Parametros
Cdédigo Descripcion
CNF-46 Parameter Copia el parametro del variador al teclado. Todos parametros guardados en el teclado se
Read suprimen y se reemplazan por los parametros copiados.
Copia el parametro del teclado al variador. Todos los pardmetros guardados en el variador se
CNF-47 Parameter suprimen. En caso de producirse un error durante la operacion de escritura, los datos
Write guardados previamente pueden ser utilizados directamente. Si no hay datos guardados en el
teclado se visualiza un mensaje que dice “EEPRom Vacia”.
Como los parametros definidos en la comunicacion se guardan en el drea de la RAM
CNF-48 Parameter desparecen todos cuando el variador se apaga o enciende. Los parametros definidos en la
Save comunicacién cuando CNF-48 esta en 1 (Si) permanecen sin cambios, incluso aunque se
apague o encienda el variador.
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5.35. Inicializacion de Parametros

El pardametro modificado por el usuario puede ser inicializado al valor por defecto establecido a la entrega
del equipo. La inicializacién no esta disponible en caso de producirse un disparo o durante la operacién del
variador.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
CNF 40 Inicializacion de parametros | Parameter Init | O No 0-15

Detalles de Configuracion de la Inicializacion de Parametros

Caddigo Descripcion
Ajuste Display Funcidn
LCD
0 No No -
1 Inicializar todos los All Grp Se inicializan todos los datos. Si se
grupos selecciona 1 (Todos los Grupos) y se pulsa
la tecla [PROG/ENT], la inicializacion
comienza y se visualiza 0 (No) cuando
termina.
2 Inicializar grupo DVR | DVR Grp Estd disponible la inicializacion de cada
3 Inicializar grupo BAS | BAS Grp grupo individual. Si se selecciona el grupo
4 Inicializar grupo ADV | ADV Grp deseado y se pulsa la tecla [PROG/ENT], la
5 Inicializar grupo CON Grp inicializaciéon comienza y se visualiza 0
C'\"F'4O Parameter CON (No) cuando termina.
Ll 6 Inicializar grupo IN IN Grp
7 Inicializar grupo OUT Grp
ouT
8 Inicializar grupo COM Grp
Ccom

9 Inicializar grupo PID | PID Grp
10 | Inicializar grupo EPI EPI Grp

11 | Inicializar grupo AP1 | AP1 Grp
12 | Inicializar grupo AP2 | AP2 Grp
13 | Inicializar grupo AP3 | AP3 Grp
14 | Inicializar grupo PRT | PRT Grp
15 | Inicializar grupo M2 | M2 Grp
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5.36. Bloqueo de Visualizacion de Parametros

El usuario puede definir el modo Parametro para que no se lo visualice utilizando una contrasefia de teclado.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
50 Blocl{ueo visualizacion View Lock Set | Desbloqueado 0-9999
CNE parametro
51 Cpntrta\ser?? bloqlfeo View Lock Pw | Contrasefia 0-9999
visualizacién parametro

Detalles de Configuracién del Bloqueo de Visualizacién de Parametros

Cédigo Descripcion

Registra la contrasefia que se utilizara para bloquear la visualizacion del modo Parametro.
Para definirla, siga el procedimiento que aparece a continuacion.

No. Procedimiento
1 Pulsando la tecla [PROG/ENT] en CNF-51 se visualiza la contrasefia registrada
previamente. El valor por defecto es 0. Cuando la registra por primera vez
. entre 0.
CNF-51 View Lock Pw - - - -
2 Si hay una contrasefia anterior registrela.
3 Si la contrasefia ingresada es igual a la anterior aparece una indicacién para

registrar una contrasefia nueva. Sila contraseia ingresada es diferente de la
anterior sigue visualizandose la contrasefa registrada previamente.

4 Registre una contrasefia nueva.

5 Una vez completado el registro vuelve a mostrarse el cédigo CNF-51.

CNF-50 View Lock Set | Al entrar la contrasefia registrada con el bloqueo de visualizacién desbloqueado se visualiza
[Blogueado] y no se visualiza el grupo de parametros en el teclado. Al volver a entrarla se
visualiza “Desbloqueado” y pulsando la tecla MODE se visualiza el modo Parametro.

5.37. Bloqueo de Parametros

El usuario puede prevenir la modificacion de los pardmetros utilizando la contrasefia registrada. Para
acceder a esta funcién, primero ingrese y registre una contrasefia de usuario.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
52 Bloqueo pardametros Key Lock Set Desbloqueado 0-9999 -
CNF A
53 Contrasefia bloqueo de Key Lock PW | Contrasefia 0-9999 -
parametros
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Detalles de Configuracion del Bloqueo de Parametros

Caracteristicas Avanzadas

Caddigo

Descripcion

CNF-53 Key Lock Pw

Registra la contrasefia que se utilizara para bloquear el teclado de parametros. Registre la
contrasefia con el siguiente procedimiento.

No. Procedimiento

1 Pulsando la tecla [PROG/ENT] en CNF-53 se visualiza la contrasefia registrada
previamente. El valor por defecto es 0. Cuando la registra por primera vez
entre 0.

2 Si hay una contrasefa anterior registrela.

3 Si la contrasefia ingresada es igual a la anterior aparece una indicacion para
registrar una contrasefa nueva. Sila contraseia ingresada es diferente de la
anterior sigue visualizandose la contraseia registrada previamente.

4 Registre una contrasefia nueva.

5 Una vez completado el registro vuelve a mostrarse el codigo CNF-53.

CNF-52 Key Lock Set

Al entrar la contrasefia registrada con el bloqueo de teclado desbloqueado se visualiza
[Bloqueado] y pulsando la tecla [PROG/EN] en el cédigo de funcidn cuyos pardmetros quiere
cambiar desde el teclado no se puede cambiar al modo de edicion. Entrando la contrasefia
una vez mas, la indicacion [Desbloqueado] desaparece y sale de la funcién de bloqueo del
teclado del modo Parametro.

@' Precaucion

Si la funcién de bloqueo de visualizacion esta activada no se puede cambiar las funciones relacionadas con la

operacion del variador. Debe memorizarse la contrasena registrada.

5.38. Visualizacion de Parametros Modificados

Esta funcidn se utiliza sélo cuando los pardmetros son diferentes de los valores por defecto. Se emplea para

rastrear las modificaciones de parametros.

Grupo | Codigo | Nombre

Configuracion

Display LCD .
Isplay Parametro

Rango de
Ajuste

Unidad

CNF 41

Visualizacion de parametros
modificados

Changed Para | 0 | Vertodos

Detalles de Configuracion de la Visualizacion de Parametros Modificados

Cadigo

Descripcion

CNF-41 Changed Para

Ajuste Funcién
0 Ver Todo Muestra todos los parametros
1 Ver Modificados Muestra sélo los parametros modificados
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5.39. Grupo Usuario

Se pueden agrupar datos elegidos de cada grupo de parametros y modificarlos. Pueden registrarse hasta 64
parametros en el grupo Usuario.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
42 Ajuste de tecla multifuncion | Multi Key Sel 3 | SelGrupo Param | -
CNF 3di
45 Borrar todos los codigose |\ . Alpel | 0 | No - -
usuarios registrados

Detalles de Configuracién del Grupo Usuario

Cadigo Descripcion

Seleccione 3 (SelGrupo Param) entre las funciones de las teclas multifuncién. Si no se
registran parametros del grupo Usuario, el grupo de usuario (Grp USR) no aparecera, incluso
aunque la tecla multifuncién esté definida en SelGrupo Param.

Siga los siguientes procedimientos para registrar parametros en un grupo de usuarios.
No. Procedimiento

1 Si selecciona 3 (SelGrupo Pardm) en el cédigo 42 del modo CNF se visualiza el

icono en la parte superior del display.

2 Vaya al parametro que desea registrar en el modo PAR y pulse la tecla
[MULTI]. Por ejemplo, si pulsa la tecla [MULTI] en Consigna Frec, que es el
codigo 1 del grupo DRV, se vera el siguiente display:

CNF-42 Multi-Key Sel | USR—REG [U STP 60.0Hz ’_9
DRVO1 Cmd Frequency
40 CODEs~ >

© | DRVOS Step Freq- y,—O

00~64 CODE

1: El grupo y el nimero de cédigo del parametro a registrar

2: Nombre del parametro a registrar

3: Numero de cédigo a registrar en el grupo Usuario (si pulsa la tecla
[PROG/ENT] en 40 quedara registrado en el cddigo 40 del grupo Usuario)
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Cadigo

CNF- 25 UserGrp

AllDel

Descripcion
4: Informacion sobre el pardmetro ya registrado en el cédigo 40 del grupo
Usuario
5: Rango de ajuste del grupo Usuario (0 es para eliminar la definicidn)

3 Puede definir el nimero 3 del display. Se registra seleccionando el nimero
de cédigo deseado y pulsando la tecla [PROG/ENT].

4 Si el valor cambia a 3, los valores visualizados en el nimero 4 también
cambian. Es decir, el nimero 4 muestra informacion sobre los parametros
registrados y se visualiza la indicacion “Cédigo Vacio” si no hay nada
registrado con el numero de cddigo deseado. 0 es para eliminar la definicién.

5 Los parametros registrados mediante el procedimiento anterior quedan
registrados en el grupo Usuario del Modo Usuario/Macro. (Cuando es
necesario, los parametros pueden registrarse de manera redundante. Por
ejemplo, un determinado parametro puede registrarse en el cédigo 2, en el
codigo 11...y asi sucesivamente.)

Siga los siguientes procedimientos para borrar pardmetros en un grupo de usuarios.

No. Procedimiento

1 Si selecciona34. SelGrupo Pardm con la tecla MULTI en el modo CNF, cédigo
42, se visualizara el icono en la parte superior del display.

2 Mueva el cursor al cédigo que desea suprimir en el grupo USR del modo
Usuario/Macro.

3 Pulse la tecla [MULTI].

4 Se le pregunta si desea suprimir. Pulse Siy luego la tecla [PROG/ENT].

5 La supresion se ha completado.

Si se selecciona 1 (Si) se suprimen todos los pardmetros registrados en el grupo Usuario

5.40.

Arranque Facil

Ejecute el Arranque Facil para configurar facilmente los pardmetros del motor basicos necesarios para hacer

operar un motor en un lote. Defina CNF-61 (Arranque Facil) e 1 (Si) para activar la funcidn, inicializar todos

los parametros mediante la definicion de CNF-40 (Parametros de inicializacién) en 1 (Todo Grp), y reiniciar el

variador parara activar el Arranque facil.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parsmetro i Unidad
CNE 61 Ajuste de pardmetros para Easy Start On 1 | i i

arranque facil
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Detalles de Configuracion del Arranque Facil

Caddigo Descripcion

Siga los siguientes procedimientos para definir el arranque facil de parametros.

No. Procedimiento

1 Defina CNF-61 (Arranque Facil) en 1 (Si).

2 Seleccione 1 (Todos los Grupos) en CNF-40 (Inicial de Para) e inicialice
todos los pardmetros.

3 Cuando se conecta/desconecta por primera vez la alimentacion del

variador se inicia el Arranque Facil. En el display del cargador digital

defina los valores apropiados. (Pulsando ESC en el cargador digital se

puede salir de inmediato del Arranque Facil.)

e Definicion del Arranque Facil: seleccione Si.

e CNF-99: seleccione un macro

e BAS-1060/50 Hz Sel: Ajuste la frecuencia nominal del motor.

e DRV-14 Capacidad del Motor: Ajuste la capacidad del motor.

e BAS-13 Corriente Nominal: Ajuste la corriente nominal del motor.

e BAS-15 Tesion Nominal: Ajuste la tensidon nominal del motor.

CNF-61 Easy Start On e BAS-11 NUm Polos: seleccione el nimero de polos del motor.

e BAS-19 Tens Entrada CA: defina la tensidn de entrada.

e PRT-08 Rearranque: Ajuste la tensidon de rearranque cuando se
realiza un reajuste por desconexion.

e PRT-09 Numero de Intentos: Ajuste el nUmero de intentos de
rearranque cuando se realiza un reajuste por desconexion.

e COM-96 Reinicio Alimentacidn On: Ajuste la funcion de reinicio de
comunicacion serial.

e CON-71 Busqueda de Velocidad: Ajuste la busqueda rapida.

e DRV-06 Fuente de Comando: Ajuste la fuente de comandos.

e DRV-07 Fuente Ref Frec: Ajuste la fuente de Referencia de
Frecuencia.

Tras haber definido los parametros minimos para hacer funcionar el
motor, éste opera por el método de comando de operacion definido en
DRV-06.

@' Precaucion

Tenga cuidado al encender el variador luego de la configuraciéon de Inicio Facil. Si codigos como PRT-08
(Rearranque), COM-96 (Reinicio Alimentacién On), o CON-71 (Busqueda de Velocidad) se configuran en
Inicio FAcil, el inversor puede comenzar a funcionar tan pronto como es encendido.
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5.41. Modo Configuracion (CNF)
Los parametros del modo configuracion se usan para configurar las funciones relacionadas con el teclado
LCD.
o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Ajuste Unidad
5 Ajuste del brillo/contraste LCD Contrast i i i
LCD
10 Versidon S/W variador Inv S/W Ver X,XX - -
11 Versidon S/W teclado Keypad S/W X, XX - -
Ver
RE 12 Version titulo teclado KPD Title Ver X, XX - -
30-32 Tipo ranura potencia Option-x Type | Ninguno - -
44 Borrar historia de disparos Erase All Trip No - -
60 Algregar actualizacién de Add Title Up No i i
titulo
62 Inicializar energia eléctrica WH Count No ) )
acumulada Reset

Detalles de Configuracion del Modo Configuracion

Caddigo

Descripcion

CNF-2 LCD contrast

Permite ajustar el brillo del display digital LCD.

CNF- 10 Inv S/W Ver,
CNF-11 Keypad S/W
Ver

Comprueban la version de sistema operativo del variador y el display digital.

CNF-12 KPD title Ver

Permite comprobar la versidn del titulo del display digital

CNF-30-32 Option-x
type

Verifica el tipo de tablero opcional instalado en la ranura de opcion.
Los variadores H100 usan tableros opcionales tipo-1 solamente (CNF-30 Tipo
Opcidn-1). CNF-31 y CNF-32 no se usan.

CNF-44 Erase all trip

Suprime todo el historial de fallas guardadas.

CNF-60 Add Title Up

Esta funcidn define la habilitaciéon de cddigos afadidos en la versidn previa para
visualizar y operar funciones afiadidas cuando se actualiza el software del variador
con cédigos nuevos. Si se define en Si, retirando el cargador digital del gabinete e
insertandolo nuevamente se actualiza el titulo del cargador digital.

CNF-62 WH Count
Reset

Se despeja el valor de electricidad acumulada.
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5.42. Seleccion Macro

La funcion de seleccion Macro se usa para poner varias funciones de aplicacién juntas en un grupo. Para
aplicaciones con los variadores serie H100, hay 7 configuraciones bdsicas Macro actualmente disponibles.
Las funciones Macro no pueden ser agregadas por el usuario, pero la informacidon puede modificarse.

Rango de

Ajuste Unidad

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Parametro

Basico

Compresor
Ventilador
Extractor

Torre Refrigerante
Bomba Circulacion
Bomba de Vacio
Par Constante

CNF 43 Seleccién macro Macro Select 0-7 -

N [W|IN|RL|O

Detalles de Seleccion Macro

Caddigo Descripcion

Se muestra una lista de ajustes de Macro para seleccién del usuario.

Cuando se selecciona una funcién Macro, todos los parametros relacionados se cambian
automaticamente basados en los ajustes Macro del variador. Si se selecciona 0 (Basico),
CNF-43 Macro Select todos los parametros del variador, incluyendo los pardmetros controlados por la funcién
Macro se inicializan.

Para otros ajustes de la aplicacion macro (ajustes1-7), consulte la seccidn 5.42 Seleccidon
Macro en la pagina 232.

CNF-44 Erase all trip Suprime todo el historial de fallas guardadas.

5.43. Configuracion del Temporizador

Esta es la funcién de temporizador del borne de entrada multifuncién. Se puede desactivar la salida
multifuncion (relé incluido) después de un cierto periodo.

L . Configuracion Rango de .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD Pardmetro Ajuste Unidad
. L, Px Define(Px: Entrada

IN 65-71 Configuracién borne Px P1-P7) 35 Temporizador 0-55 -

31 Relé multifuncion 1 Relay 1 ”r Salida 041

33 Salida multifuncién 1 Q1 Define Temporizador

Ti
out 55 Retardo temporizador On dleTai/r on 3,00 0,00-100,00 seg
. Timer off
56 Retardo temporizador Off delay 1,00 0,00-100,00 seg
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Detalles de Configuracion del Temporizador

Caddigo

Descripcion

IN-65—-71 Px Define

Define cudl de los bornes de entrada multifuncién operara como temporizador en 37 (En
Temporizador).

OUT-31 Relay 1,
OUT-36 Q1 Define

Define un borne de salida multifuncion o relé para usar como temporizador en 22 (Sal
Temporizador).

OUT-55 TimerOn
Delay,
OUT-56 TimerOff
Delay

Ingrese una sefial (On) al borne de temporizador para operar una salida del temporizador
(Sal Temporizador) después de que ha pasado la hora fijada en OU.55. Cuando el borne de
entrada multifuncion estd apagado, la salida multifuncion o el relé se apagan después del
tiempo fijado en OUT-56.

OUT-56

|« »

Px (En Tempo)| |

Q1 (Sal Tempo)| © "

5.44. Control de Motor Multiple (MMC)

La funcion MMC (Control de Motor Multiple) se usa para controlar multiples motores para un sistema de

bombas. El motor principal conectado con la salida del variador es controlado por el controlador PID. Los

motores auxiliares estdan conectados con el suministro de energia y encendidos y apagados por el relé dentro

del variador.
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD g::‘;ﬁ::::'on Rango de Ajuste Unidad
0 Ninguno
1 | Control Unico
5 Esclavo
40 Seleccion de funcion MMC | MMC Sel 0: Ninguno Multiple -
3 Maestro
Multipe
APl 4! | Serve Drv
41 Seleccion de bypass Regul Bypass 0: No 0 No -
1 Si
42 Numero de motores Num of Aux 5 1 — Motor Max -
auxiliares Aux?

1 AP1-47~87 y AP1-91~98 no se muestran cuando AP1-40 se define en 4(Serve Drv)".

2 Sj se equipa la Extension E/S o AP1-40 se configura en 2 o 3, Motor Mdax Aux se configura en 8. De lo

contrario Motor Max Aux se configura en 5.
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L . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Rango de Ajuste Unidad
g3 | Seleccion demotorde | g oo aux | 1 15 -
inici o auxiliar
Numero de motores Aux Motor
44 - . - - -
auxiliares funcionando Run
Prioridad de motor -
45 auxiliar (#1— 4) Aux Priority 1 | - - -
Prioridad de motor -
46 auxiliar (#5— 8) Aux Priority 2 | - -
id 0 No
48 Ope?r.aaon de.motor Aux All Stop 0: No - -
auxiliar detenida 1 Si
., 0 FILO
49 Orden de detencion para | (.o ), o 0: FILO 1 | FIFO hz
motores auxiliares
2 Orden T Op
50 leerenC|a'c!e presiéon de AFtuaI Start ) 0-100 Unidad
motor auxiliar Diff
Tiempo de aceleracién de
51 motor principal cuandoel |\ s rime | 2 0-600,0 Seg
motor auxiliar # es
reducido
Tiempo dedeceleracion
52 del motor principal Aux Dec Time | 2 0-600,0 Seg
cuando se agrega motor
auxiliar
53 Tiempo de r etraso de Aux Start DT 5 0,0-999,9 Seg
arranque de motor
auxiliar
54 Tiempo de retraso de Aux Stop DT 5 0,0-999,9 Seg
parada de motor auxiliar
55 Seleccion de modo de Auto Ch 0: Ninguno 0 | Ninguno
cambio automatico Mode 1| Intercambio
AUX -
2 | Intercambio
PRIN
56 Tiempo de cambio Auto Ch Time | 72:00 00:00 —99:00 Min
automatico
57 Frecue?cila de cambio Auto Ch Level | 20,00 Frec Baja — Frec Hz
automatico Alta

3Si AP1-4 9 se configura en 2(Orden T Op), el pardmetro no puede ser establecido por un usuario y se
cambia automaticamente como el tiempo de operaciéon de motores auxiliares.
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Parimetro Rango de Ajuste Unidad
58 Tiempo de ope,raTcic')n de Auto Op Time | - i i
cambio automatico
59 Diferencia de presionde | o\ 00 piff | 2 0-100 Unidad
motor auxiliar
Frecuencia objetivo de Frec Baja — Frec
60 Motor Aux mientras Multi Follower Freq | 60,00 Hz
. . Alta
Master esta funcionando
61 Frecuencia' f:le arranque de Start Freq 1 45 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #1 Alta
62 Frecuencia- f:ie arranque de Start Freq 2 45 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #2 Alta
63 Frecuencia_ fje arranque de Start Freq 3 45 Frec Baja — Frec Hy
motor auxiliar #3 Alta
64 Frecuencia. Fie arranque de Start Freq 4 45 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #4 Alta
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
65 motor auxiliar #5 ; Start Freq 5 45 Alta J Hz
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
66° motor auxiliar #6 ; Start Freq 6 45 Alta J Hz
67 Frecuencia de arranque de | Start Freq 7 45 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #7 Alta
68 Frecuencia de arranque de | Start Freq 8 45 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #8 Alta
70 Frecuencia de parada de Stop Freq 1 20 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #1 Alta
71 Frecuencia de parada de Stop Freq 2 20 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #2 Alta
72 Frecuencia de parada de Stop Freq 3 20 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #3 Alta
73 Frecuencia de parada de Stop Freq 4 20 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #4 Alta
74 Frecuencia de parada de Stop Freq 5 20 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #5 Alta
75 Frecuencia de parada de Stop Freq 6 20 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #6 Alta
76 Frecuencia de parada de Stop Freq 7 20 Frec Baja — Frec Unidad
motor auxiliar #7 Alta
77 Frecuencia de parada de Stop Freq 8 20 Frec Baja — Frec Hz
motor auxiliar #8 Alta
80 Compensacion de Aux1 Ref 0 0-Banda Unidad Unidad
referencia de motor Comp

auxiliar #1

4 AP1-66~68, AP1-75~77 y AP1-85~87 se muestran cuando la opcién Extensidon E/S se equipa o AP1-40 se
configuraen 2 o 3.
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Configuracion

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Rango de Ajuste Unidad
Compensacion de
81 referencia de motor Aux2 Ref 0 0-Banda Unidad Unidad
L Comp
auxiliar #2
Compensacion de
82 referencia de motor Aux3 Ref 0 0-Banda Unidad Unidad
L Comp
auxiliar #3
Compensacion de
83 referencia de motor Auxd Ref 0 0-Banda Unidad Unidad
L Comp
auxiliar #4
Compensacion de
84 referencia de motor AWG Ref 0 0-Banda Unidad Unidad
L Comp
auxiliar #5
Compensacién de
85 referencia de motor Aux6 Ref 0 0-Banda Unidad Unidad
i Comp
auxiliar #6
Compensacion de
86 referencia de motor DY 0 0 — Banda Unidad Unidad
. Comp
auxiliar #7
87 Compensacion de Aux8 Ref 0 0 — Banda Unidad unidad
referencia de motor Comp
auxiliar #8
90 Seleccion de interbloqueo | Interlock 0: No 0 No -
1 |Si
91 Tiempo de retraso antes Interlock DT 5,0 0-360,0 Seg
de una operacioén para el
préoximo motor cuando
ocurre un interbloqueo o
un cambio automatico en
el motor principal.
95° Seleccién de motor AuxRunTime 0 | Aux1
auxiliar para indicar en Sel 1 | Aux2
[AP1-96] [AP1-97]. 2 | Aux3
3 | Aux4
4 | Aux5
55 | Aux 6
6 | Aux7
7 | Aux8
96 Tiempo de Operacién AuxRunTime 0 0-65535
(Dia) de motor auxiliar Day
elegido en [AP1-95]
97 Tiempo de operacién de AuxRunTime 00:00 00:00 —23:59

motor auxiliar elegido en
[AP1-95].

Min

> AP1-95~98 estén disponibles cuando las funciones MMC y Maestro Esclavo se llevan a cabo.

® 5(Aux6)~7(Aux8) de AP1-95 y 7(Aux6)~9(Aux8) de AP1-98 y se muestran cuando la opcién Extensién E/S

estd equipada o AP1 -40 se configura en 2 o 3.
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Configuracion

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro

Rango de Ajuste Unidad

Ninguno
Todos 2
Aux 1
Aux 2
Aux 3
Aux 4
Aux 5
Aux 6
Aux 7
Aux 8

Borrar tiempo de AuxRunTime
98 operacién de motor Clr
auxiliar.

OV |W|IN|RL|O

Detalles de Configuraciéon del MMC

Cdédigo Descripcion

Selecciona los ajustes de operacion de MMC.

- Ninguno: Desactiva la funcion MMC

- Control Unico: Activa la funcién general MMC
e - Esclavo Multiple: Activa Maestro Esclavo como modo Multi Esclavo

- Maestro Multipe: Activa Maestro Esclavo como modo Multi Maestro

- Serve Drv: Establece Serve Drv usado en Maestro Esclavo

AP1-42 Num of Aux Decide la cantidad de motores auxiliares a usarse.

AP1-43 Starting Aux | Establece el motor auxiliar de arranque.

AP1-44 Aux Motor

RUN Indica el nUimero de motores auxiliares operativos.

Indica la prioridad de operacién de motores auxiliares. Segun el ajuste hecho por los usuarios,
puede ser influenciado por Interlock (interbloqueo), AutoChange (cambio automatico) vy
tiempo de operacion.

Cada numero de cuatro digitos para el parametro se refiere a los nimeros de los motores
auxiliares e indican la prioridad de los mismos. En otras palabras, el nimero mas a la derecha
de [AP1-45 Prioridad Aux1] indica la prioridad del Motor Auxiliar 1 y el segundo nimero desde
AP1-45-46 Aux la derecha de [AP1-45 Prioridad Aux1] indica la prioridad del Motor Auxiliar 2.

Priorityl-2
[AP1—45 Prioridad Aux 1] [AP1-46 Prioridad Aux 2]

x|x]x|x| |x|x|x|x
La Prioridad del  « - « La Prioridad del La Prioridad del » » + |a Prioridad del
motor Aux 4 motor Aux 1 motor Aux 8 motor Aux 5

Cuando [AP1-48 Parada Todo Aux] se configura en No durante la entrada para dejar de
funcionar, los motores auxiliares se apagan al mismo tiempo. Cuando [AP1- Parada Todo Aux]
se configura en Si, los motores auxiliares se apagan gradualmente basados en el tiempo de [AP
1-54 DT Parada Aux].

AP1-48 Aux All Stop

Establece la prioridad de MMC.
AP1-49 FIFO/FILO FIFO: El mismo orden On/Off (Encendido/Apagado) de los motores auxiliares.
FILO: Orden opuesto a On/Off de los motores auxiliares.
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Cadigo

Descripcion

Orden T Op: Ajuste automatico seguln el tiempo operativo de los motores auxiliares.

AP1-50 Aux Start Diff
AP1-59 Aux Stop Diff

Una de las condiciones para encender y apagar los proximos motores auxiliares. Parametros
para ajustar la diferencia cuando la diferencia entre la referencia y la realimentacion es
mayor al valor regular.

AP1-51 Acc Time
AP1-52 Dec Time

Parametros usados cuando AP1-40 se ajusta a Control Unico. Cuando un motor auxiliar
arranca o se detiene, el motor principal detiene el control PID y realiza una aceleracion y
deceleracidn generales. Cuando un motor auxiliar arranca, el motor principal decelera a la
frecuencia de deceleracion del motor auxiliar establecida en AP1-70-74 (Frec Parada 1-5)
basado en el tiempo de deceleracion establecido en AP1-52 (Tiempo Decel Time).

Cuando el auxiliar se detiene, el motor principal acelera hasta la frecuencia de reinicio de
motor auxiliar establecida en AP1-61-65 (Frec Arranque 1-5) basado en el tiempo de
aceleracion establecido en AP1-51 (Tempo Acel).

AP1-53 Aux Start DT
AP1-54 Aux Stop DT

Los motores auxiliares se encienden o apagan luego de que transcurre el tiempo de retraso
de detencion de motor auxiliar o el tiempo de retraso de motor auxiliar, o si la diferencia
entre la referencia actual y la realimentacion es mayor al valor establecido en AP1-50 (Dif Pr
Actual).

AP1-61-65 Start
Freql-5

Establece la frecuencia de arranque del motor aukxiliar.

AP1-70-74 Stop Freq
1-5

Establece la frecuencia de parada del motor auxiliar.

AP1-95 AuxRunTime
Sel

Selecciona el motor auxiliar a usarse en AP1-96 y AP1-97.

AP1-96 AuxRunTime
Day

Indica el tiempo de operacién (dia) seleccionado en AP1-95.

AP1-97 AuxRunTime
Min

Indica el tiempo de operacién de los motores auxiliares seleccionado en AP1-95

AP1-98 AuxRunTime
Clr

Elimina el tiempo de operacién de los motores auxiliares.

OUT-31-35 Relay 1-5
OUT-36 Q1 Define

Configura los bornes de salida a 21 (MMC) para usar los bornes a fin de controlar los motores
auxiliares. El nimero de bornes de salida configurado determina el nimero total de motores
auxiliares que se usara.

5.44.1. Secuencia Basica de Control de Motor Muiltiple (MMC)

El control de motores multiples (MMC) es una operacion basada en el control PID. Durante una operacion
MMC, los motores principal y auxiliar funcionan juntos organicamente. Durante una operacion PID, los
motores auxiliares se encienden cuando la frecuencia del variador alcanza a las frecuencias de arranque
establecidas en AP1-61-65 (Frec Arranque), y la diferencia entre la referencia PID y la realimentacién es
mayor al valor establecido en AP1-50. Entonces, los motores auxiliares dejan de funcionar cuando la
frecuencia de operacion alcanza a la frecuencia de parada establecida en AP1- 70-74 (Frec Parada 1-5) y la
diferencia entre la realimentacion PID y la referencia se vuelve mayor al valor establecido en AP1-50.
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61-65 Frecuencg .de arranque de Start Freq 1- 5 Valor de frecuencia Frec Baja — Frec Hy
motor auxiliar #1-5 dentro del rango Alta
DI - — -

AP1 50 iferencia dt? .pre5|on de Actual Pr Diff Valor de porcentaje 0-100(%) %

motores auxiliares dentro del rango
Frecuencia de parada de Valor de frecuencia Frec Baja — Frec

70-74 motor auxiliar #1-5 Stop Freq 1-5 dentro del rango Alta Hz

El siguiente diagrama describe la secuencia basica de MMC basado en los ajustes FILO y FIFO.
Frecuencia
4
Frec Max Frecuencia de
Salida

AP1-65

AP1-64

AP1-63

Al ===

AP1-61

'Fbanpun
on i
Mator Aux 1 |—

Maotor Aux 2

Maotor Aux 3

Maotor Aux 4

|

Motor Aux 5

Referencia PID- r

Realimentacian FID

/ A AP1-59

AP1-50

Operacion basica MMC (FILO)
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AR5
AP-E]
AR

AP

WAciiw Aue 1

Mot A 2 | ! :

LT

Mot Alox 4 :

oo A B

Asfsrenca PID .

AF1-50

Rerngimeniscon P10

Operacidn basica MMC (FIFO)
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Operacion basica MMC (Orden Tiempo OP)

El siguiente diagrama es un grafico de operacidn basado en los tiempos de arranque y parada establecidos

en AP1- 53 (Aux start DT) y AP1-54 (Aux stop DT). Cuando se alcanzan las frecuencias de arranque o parada,
el motor auxiliar espera por el tiempo fijado en AP1-53 (DT Arranque Aux) o AP1-54 (DT Parada Aux) antes

de arrancar o parar.

241



Caracter

isticas Avanzadas

Frecuencia salida
motor principal

Tiempo retardo operacion
motor aux

Frecuencia operacidon AP1-53
- =
motor aux

AP1-61-65
Frecuencia parada

S~ m—_-MoOtOr aux

/ AP1-70-74

-

- —»
Tiempo deceleracion motor principal cuando aumenta el nimero de bombas
AP1-52

Borne salida

Operacion motor aux
| |

Secuencia operacidn motor auxiliar por carga aumentada

Frecuencia salida
motor principal

Tiempo retardo Frecuencia parada
operacion motor aux motor aux
AP1-54 AP1-61-65
-
Frecuencia /\A—Av —_—

operacion motor a

Tiempo aceleracidn motor principal cuando aumenta el nimero de bombas
AP1-51

Borne salida

Operacion motor aux
[ ]

Secuencia operacién motor auxiliar por carga disminuida

5.44.2. Motor en Espera

En caso de que el nimero establecido para MMC en [Relé 1~5] del grupo de SALIDA sea menor al nimero de
[NUm de Aux], el motor auxiliar queda como motor en Espera tanto como la diferencia.

Ej.) En caso de que los relés 1, 2, 3, 4, y 5 se establezca a MMC y el nimero de [NUm de Aux] sea 3.

Relé 1

Relé 2

Relé 3 Relé 4 Relé 5

Operable

Operable Operable Espera Espera

En este caso, aunque soélo los relés 1, 2,3 operan la funcién MMC vy la salida del relé esté establecida para

MMC, no funciona mientras no se cambie la orden mediante Interlock y Auto Change (Interbloqueo y

Cambio Automatico).

El motor auxiliar en Espera se vuelve operable cuando hay Interbloqueo o Cambio Automatico en un motor

auxiliar Operable.
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5.44.3. Cambio Automatico

Caracteristicas Avanzadas

La funcidon de cambio automatico habilita al inversor para intercambiar automaticamente las operaciones

entre los motores principales y auxiliares. El funcionamiento continuo y prolongado de un motor deteriora

las capacidades del mismo. La funcién de cambio automatico intercambia automaticamente los motores

cuando se cumplen ciertas condiciones para protegerlos del deterioro.

L . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro Rango de Ajuste | Unidad
0 Ninguno 0 Ninguno
55 Selecgon de m’oclzlo de Auto Ch Mode 1 Motor Auxiliar 1 Camb!o Aux |
cambio automatico o Cambio
2 Motor Principal 2 L
Principal
APL |56 Tiempo de cambio Auto Ch Mode | V2lOr de tiempo 0:00 — 99:00 Seg
automatico dentro del rango
57 Frecuerlu?la de cambio Auto Ch Level Valor de frecuencia Frec Baja — Frec Hz
automatico dentro del rango Alta
58 Tlempo de ope,raTuon de Auto Op Time Valor de tiempo i Seg
cambio automatico dentro del rango

Detalles de Configuracion de Cambio Automatico

Caddigo

Descripcion

AP1-55 Auto Ch Mod

Seleccione los motores para aplicar la funcién de cambio automatico.

Configuracion Descripcion

0 Ninguno

1 Intercambio auxiliar
2 Intercambio principal

Consultar los Ejemplos de Secuencias de Cambio Automatico de abajo para mas detalles.

AP1-56 Auto Ch Time

Establece los intervalos de cambio automatico.

AP1-57 Auto Ch Level

El parametro es para Intercambio Principal. En caso de que [AP1-55 Modo Cambio Auto]
auste a Intercambio Principal, todas las condiciones para el Cambio Automatico se cumplen
bajo la frecuencia a la que se ajustan las frecuencias de salida de los motores Principales en
AP1-57. AP1-57 es la frecuencia para activar el Cambio Automatico.

AP1-58 Auto Op Time

Indica el tiempo para activar el Cambio Automatico. En caso de que otras condiciones para
Cambio Automatico no se cumplan a pesar de cumplir con la condiciéon de AP1-56, el valor
del tiempo en AP1-58 puede ser mayor al fijado en Tiempo Cambio Auto de AP1-56 debido a
la falla del Cambio Automatico

Cuando AP1-55 (Modo Cambio Auto) se ajusta a 0 (Ninguno), los motores auxiliares funcionan basados en el

orden (secuencia) establecido en AP1-43 (Arranque Aux). La funcion de Cambio Automatico esta

deshabilitada.
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Cuando AP1-55 (Modo Cambio Auto) se ajusta a 1 (Cambio Aux), los motores auxiliares funcionan basados
en el orden (secuencia) establecido en AP1-43 (Arranque Aux). El Cambio Automatico se activa cuando los
motores auxiliares estan en estado operativo durante el tiempo de AP1- 56 y luego cada motor se detiene.

Una vez que el cambio automatico se opera, el motor auxiliar que arrancé primero tiene la prioridad mas
baja y el nivel de prioridad del resto de los motores auxiliares aumenta en 1. Luego, la operacion MMC
general continua.

Nota

El cambio automatico no funciona mientras los motores auxiliares estan en funcionamiento. El cambio
automatico soélo se opera cuando todos los motores auxiliares estan detenidos y si todas las condiciones
establecidas para el cambio automatico se cumplen. Cuando el variador se detiene, todos los motores dejan
de funcionar y el motor auxiliar con la mayor prioridad se vuelve el motor auxiliar de puesta en marcha. Si la
potencia del variador se apaga y luego se enciende, el motor auxiliar establecido en AP1- 43 (Arranque Aux)
se vuelve el motor auxiliar de puesta en marcha.

Entrada trifasica

I
RST

Variador

UVWwW| & ¢

KD1 KD2 KD3 KD4 KD5

4.2

e
ay

Lo
o
o
a

o
Uo

El orden de arranque y parada de los motores auxiliares se basa en el orden establecido en AP1-49
(FIFO/FILO).

Los siguientes diagramas representan la secuencia de arranque y parada del motor auxiliar, basados en una
configuracion FIFO, cuando el tiempo de operacién del inversor excede el intervalo de cambio automatico
establecido en AP1-58. Si todos los motores auxiliares son apagados y la frecuencia de operacién del
inversor esta por debajo de la frecuencia establecida en AP1-58 (Tiempo Op Auto), el cambio automatico se
lleva a cabo. Entonces, cuando la frecuencia del variador aumenta debido a una disminucién en la
retroalimentacion, el motor auxiliar #2 arranca en vez del motor #1 debido a este cambio automatico (el
motor auxiliar #1 arranca ultimo, ya que tiene la prioridad mas baja).

Luego, durante el funcionamiento, cuando la realimentacién aumenta y los motores auxiliares comienzan a
detenerse, el ajuste FILO se aplica para controlar el orden en que se detienen los motores auxiliares.
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Cuando AP1-55 (Modo Cambio Auto) se establece en 2 (Cambio Principal), el sistema utiliza todos los
motores (principal y auxiliares) sin importar los tipos. El motor auxiliar con la mayor prioridad se opera
primero y se usa como motor principal. Entonces, cuando las condiciones de cambio automatico se cumplen,
este motor se detiene y se reorganizan las prioridades. De esta manera el sistema siempre opera el motor
con la prioridad mas alta y lo usa como motor principal de la operacion MMC. En este caso, antes de operar
el cambio automatico para el motorprincipal se aplica el tiem po de retraso de interbloqueo establecido en
AP1-91 (Interlock DT).
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Entrada trifasica

|
RST

Variador
Uvw

Nota

El cambio automatico no funciona mientras los motores auxiliares estan en funcionamiento. El cambio
automatico funciona solo cuando todos los motores auxiliares estan detenidos y si secumplen todas las
condiciones establecidas para el cambio automatico. Cuando el variador se detiene, todos los motores
dejande funcionar, y el motor auxiliar con la prioridad mas alta se vuelve el motor auxiliar de arranque. Si se
apaga y se enciende la potencia del variador, el motor auxiliar establecido en AP1-43 (Arranque Aux) se
vuelve el motor auxiliar de arranque.

Los siguientes diagramas muestran la operacién de cambio automatico cuando AP1-55 (Modo Cambio Aut)
Mode) se ajusta a 2 (Principal), cuando el tiempo de operacién del inversor excede el intervalo de cambio
automatico fijado en AP1-58. Si la frecuencia de operacion del variador estd por debajo de la frecuencia
establecida en AP1-57, todos los motores auxiliares, incluyendo el motor auxiliar de arranque, se apagan.
Luego de que transcurre el tiempo de retraso establecido en AP1-91 (DT Interbloqueo), se opera el cambio
automatico Pincipal. Luego del cambio automatico Principal, el motor auxiliar que fue encendido luego del
motor auxiliar de arranque se vuelve el motor principal.

En los siguientes diagramas, debido a que el motor auxiliar #1 es el motor auxiliar de arranque, el motor
auxiliar #2 se vuelve el motor principal luego del cambio automatico. La operacién de encendido/apagado
del motor auxiliar es idéntica a la del Intercambio Automatico, y las condiciones ‘off’ (apagado) difieren
basadas en la configuracion FIFO/FILO.
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5.44.4. Interbloqueo

Cuando hay problemas con un motor, la funcién interbloqueo se usa para detener el motor afectado y
reemplazarlo con otro que no esté operando en ese momento (estado off-apagado). Para activar la funcidn
interbloqueo, conecte los cables para sefial anormal del motor al borne de entrada del variador y configure
los bornes como entradas de interbloqueo 1-5. Asi el variador decide la disponibilidad del motor basado en
las sefiales de entrada.

El orden en el que el motor alternativo. El orden en que el motor alternativo es elegido se decide en base a
las opciones de seleccién del cambio automatico establecidas en AP1-55.
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L . Configuracion . .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Pardmetro Rango de Ajuste | Unidad
L 0 No
AP1 90 Seleccion interbloqueo Interlock 1 1 Si -

Luego de configurar los bornes de entrada multipropédsito IN-65—71 como entrada de Interbloqueo 1-5, si se
recibe una sefial de interbloqueo de un motor auxiliar, los contactos de salida se apagan para el motor y el
motor se excluye de la operacion MMC. Esto provoca que el nivel de prioridad de los motores auxiliares con
menor nivel de prioridad aumente en 1.

El interbloqueo se libera cuando los bornes de entrada (IN-65-71) se apagan, y el motor auxiliar relevante
estd incluido en la operacion MMC de nuevo, con la menor prioridad.

Cuando el variador se detiene, todos los motores dejan de funcionar, y el motor auxiliar con la mayor
prioridad se vuelve el motor auxiliar de arranque.

Cuando los bornes de entrada multipropdsito (IN-65-71, P1-7 Define) se establecen para la funcion de
interbloqueo, un interbloqueo esta ‘Off’ cuando los contactos son validos, y ‘On‘ cuando son invalidos .

Detalles de Configuracién del Interbloqueo

Cdédigo Descripcion

AP1-90 InterLock Habilita o deshabilita el interbloqueo.

AP1-91 Interlock DT Establece el tiempo de retraso antes de que ocurra el interbloqueo.
Nota

IN -65—71 PxDefine: Seleccione el borne del grupo de funcién del borne de entrada (IN-65—71) y ajuste Interbloqueo 1-
5 respectivamente con el orden de motores correcto. Cuando se ajusta la seleccion de modo de cambio automatico
(AP1-55) a ‘0 (Ninguno)‘o ‘1 (Aux)‘, y si 5 motores estan funcionando, incluyendo el motor principal, los nUmeros de
interbloqueo 1,2,3,4,5 se refieren a los motores conectados a los relés 1,2,3,4,5 (si los nimeros de interbloqueo
1,2,3,4,5 estan conectados a los relés 1,2,3,4,5 en el borne de salida del variador ).

Sin embargo, si la seleccién de modo de cambio automatico (AP1-55) se ajusta en 2 (Principal), y los motores principal
y auxiliares estan conectados a los relés del borne de salida del variador 1,2,3,4, los Interbloqueos 1,2,3,4 son los
monitores conectados a los relés 1,2,3,4.

La figura de abajo muestra el motor operando como una secuencia mediante FILO. El motor se enciende
desde el motor auxiliar de arranque (Starting Aux) por orden, y se apaga dependiendo del aumento de la
realimentacion PID. En este punto, el interbloqueo ocurre en el motor auxiliar #2 mediante la entrada
multifuncion, el motor auxiliar se apaga. La frecuencia de salida cae hasta la frecuencia fijada en AP1-71, y
vuelve a aumentar.

Entonces es cuando ocurre el interbloqueo en el motor auxiliar #1. El motor auxiliar se detiene y cae hasta la
frecuencia establecida en AP1-71, y luego aumenta otra vez. El interbloqueo #2 debe liberarse primero,
luego liberar el interbloqueo #1 para permitir operar al motor auxiliar (cuando se liberan los interbloqueos,
estos tendran la prioridad mas baja de los motores en funcionamiento). Si el motor auxiliar se apaga a causa
de la realimentacidn, los motores auxiliares se apagaran en orden de 1 a 5 debido a que el motor auxiliar #1
se encendid ultimo. El motor auxiliar interbloqueado tendra la prioridad mas baja.
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Cuando se libera el interbloqueo, la prioridad del motor auxiliar se vuelve diferente. Cuando el Interbloqueo
ocurre en el motor auxiliar #3, la prioridad es el nUmero 1>3>4>5>2. Cuando ocurre en el motor auxiliar #1,
la prioridad es el nimero 3>4>5>2>1. El grafico de abajo muestra el orden de los motores auxiliares
activandose dependiendo de la prioridad (del interbloqueo ocurriendo y liberandose). En el gréfico, el orden
es el mismo que para FILO/FIFO, porque el motor auxiliar se enciende.
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En caso de que el Motor Operable y el Motor en Espera se ajusten en 3 y 2 respectivamente, opera en el
orden de — Motor Aux 2 2 € Motor Aux 4 - < Motor Aux 5.

5.44.5. Cambio de Tiempo de Motor Auxiliar

Se utiliza para ajustar un motor al menor nimero entre Dispositivos no interbloqueados por [AP1-43
Arranque Aux] y colocar otros en orden en base a esto cuando el tiempo de operacién de cada motor se
elimina mediante <1: Todo> de [AP1-98 Borrar Tiempo Marcha Aux].

En caso de que el tiempo de operacidén de cada motor se elimine mediante <2: Aux1>~ <6:Aux5> de [AP1-98
Borrar Tiempo Marcha Aux] o se cambie combinando [AP1-96 Dia Tiempo Marcha Aux] y [AP1-97 Min
Teimpos Marcha Aux], el motor detenido cambia la prioridad con el motor detenido como lo hace el motor
operativo con el motor operativo.

La tabla de abajo muestra el caso para cambiar el tiempo operativo de Motor Aux2 funcionando en la misma
condicién de la Secuencia 1.
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Prioridad Aux 1

Prioridad Aux 2

Prioridad Aux 3

Prioridad Aux 4

Prioridad Aux 5

<Operando>

<Operando>

<Operando>

<Detenido>

Secuencias
(Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de
operacién: min) operacién: min) operacién: min) operacién: min) operacién: min)
Motor Aux 3 (00:30)
Motor Aux 2 (00:40) | Motor Aux 1 (00:50) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (01:50)
1 <Operando>
<Opﬁﬁando> <Operando> <Operando> <Operando>
“““
o
stablecer <3 Aux2 de [API-98 Borrar Tiempo Marcha Aux]
Motor Aux 2 (00:00) | Motor Aux 3 (00:30) Motor Aux 1 (00:50) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (01:50)
2
<Operando> <Operando> <Operando> <Operando> <Operando>
....... .
Establecer el tiempo de Aux2 en Z:dd)través de [API-97 Min Tiempo Marcha Aux]
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 1(00:50) | Motor Aux 2 (00:00) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (01:50)
3

<Operando>

La siguiente tabla muestra el caso para cambiar el tiempo operativo del MotorAux 5 detenido en la misma
condicidn de la Secuencia 1

Prioridad Aux 1

Prioridad Aux 5

Prioridad Aux 2 Prioridad Aux 3 Prioridad Aux 4
Secuencias i
(Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de operacién: (;-lZTapcci)éi"e
operacién: min) operacién: min) operacién: min) min) P min) ’
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 2 (00:40) Mc;g%r.sA(;‘)x 1 Motor Aux4 (01:30) | \15t6r Aux 5 (01:50)
1 ' .
<Operando> <Operando> <Detenido> L <Detenido >
<Operando> o
-
L
|
Establecer <6 Aux5> en [API-98 Borrar Tiempo Marcha Aux]
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 2 (00:40) | Motor Aux 1 (00:50) Motor Aux 5 (0) Motor Aux 4 (01:30)
2
<Operando> <Operando> <Operando> < Detenido> <Detenido>
Q"
Establecer el tiempo de Aux5 en 2:00 a través de [API-97 Min Tiempo Marcha Aux].‘
o]
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 2 (00:40) | Motor Aux 1 (00:50) Motor Aux 4 (01:30) Motor Aux 5 (02:00)
3
<Operando> <Operando> <Operando> <Detenido> < Detenido >
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5.44.6. Operacion de Bypass

Esta funcidn controla la velocidad del motor en base a la cantidad de realimentacion en lugar de usar el PID.
Los motores auxiliares pueden ser controlados mediante esta funcién en base a la cantidad de
realimentacion.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Parimetro A Unidad
L. 0 No
41 Seleccién de Bypass Regul Bypass 1 Si - -
#1-5 frecuencia de arranque Valor de frecuencia Limite Bajo
61-65 del motor auxiliar ! Start Freq 1-5 dentro del rango Frec — Limite Hz
AP1 & Alto Frec
#1-5f i Val f i F Baja —
70-74 5 recuenc.lg de parada Stop Freq 1-5 alor de frecuencia rec Baja Hy
del motor auxiliar dentro del rango Frec Alta
. . L, Control d
31-35 Relé multifuncién 1-5 Relay 1-5 21 ontro 'e . - -
motor multiple
ouT |36 Elemento multifuncion 1 Ql Define | 40 ;‘;gc"’”am'e”t" . -

Detalles de Configuracién de la Operacion de Bypass

Cédigo Descripcion
Establece el modo de Bypass.
Modo Configuracion
AP1-41 Regular Bypass
0 No
1 Si

AP1-61-65 Start Freq

1.5 Establece la frecuencia de arranque del motor auxiliar

AP1-70-74 Stop Freq

1.5 Establece la frecuencia de parada del motor auxiliar

Seleccione OUT31-35 to ‘21 (MMC)‘ con el fin de utilizar la terminal de salida para la
operacion del motor auxiliar. El nimero de terminales de salida configuradas determina el
numero total de motores auxiliares a usarse.

OUT-31-35 Relay 1-5
0OUT-36 Q1 Define

Cuando una entrada, establecida por la realimentacion PID del borne de entrada analdgica (I o V1 o Pulso),
esta al 100%, divide el &rea por la cantidad de motores que estan siendo utilizados (incluyendo el motor
principal). Cada motor auxiliar se enciende cuando la realimentacién alcanza el nivel correspondiente y se
apaga cuando la realimentacién cae por debajo del nivel correspondiente. La velocidad del motor primario
aumenta en base a la realimentacién cuando alcanza la frecuencia de arranque del motor auxiliar
correspondiente y disminuye en la frecuencia de parada. El motor primario vuelve a acelerar cuando la
frecuencia aumenta, en funcién del aumento de la realimentacién. Si el motor auxiliar correspondiente esta
apagado a causa de la disminucién de la realimentacién, el motor primario acelera desde la frecuencia de
parada hacia la frecuencia de arranque.

Para usar la funcién de bypass, se debe seleccionar 1 (Si) en las funciones MMC y PID. Solo FILO opera entre
elAP1-49 (FIFO/FILO) en una funcidén de bypass
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5.44.7. Compensacion del PID del Motor Auxiliar

Cuando el numero de motores auxiliares en funcionamiento aumenta, el flujo de la tuberia también
aumenta y la presion del conducto disminuye. Cuando el numero del motor auxiliar aumenta, la
compensacion PID del motor auxiliar compensa la presion. Al afiadir a la referencia actual el valor de
referencia PID adicional (correspondiente al motor auxiliar), se puede compensar la pérdida de presion.
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Detalles de Configuracion de la Compensacion del PID del Motor Auxiliar

Cdédigo | Descripcion

3
Referencia

PID Comando PID antes de la Referencia
E .
Final PID

compensacion del motor |

3o

IA]USte Ref PID

»
r t
AUX5 1 >
AUX4 I — >
AUX3 ] >
AUX2
AUX1
Compensacion Referencia PID t
Y
E3 8 [¥lc D E

AUX1 AUX2 AUX3 AUX4 AUX5
Comp Ref Comp Ref Comp Ref Comp Ref Comp Ref

<Compensacion PID del Motor Auxiliar>

Establece el indice de compensacién de la referencia PID correspondiente cada vez que el
AP1-80-84 Aux 1-5 motor auxiliar se enciende. La referencia PID puede ser ajustada por sobre el 100%, pero
Ref Comp cuando lo excede, el valor maximo de la referencia PID estara limitado al 100%. El valor de la
unidad de banda es el valor entre la unidad 100%—0%

Nota

Cuando el valor de referencia auxiliar esta ajustado en 100%, la referencia PID final se convierte en 100%. En este caso,
la frecuencia de salida del variador no decelera debido a que la salida PID no decelera aun si el valor de la
realimentacion de entrada es de 100%.
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5.44.8. Maestro/Esclavo

Se utiliza para controlar con un solo variador multiples varidores. Cuando [AP1-40 Sel MMC] se configura
como <2: Esclavo Multiple> o <3: Maestro Multiple>, es denominado {Unidad Primario}. Los variadores en
descanso configurados como <4: Unidad Serve> se denominan {Unidad Secundaria}.

Unidad Primaria

Es un variador que ejecuta el control PID con la realimentacion PID del sensor, control Motor Multiple y
funciona como un Maestro de comunicaciéon. Ademas, si se lo configura en Unidad Primario, cuando el
Variador se enciende ejecuta las funciones de Llenado Suave (Pre-PID), Sleep/WakeUp y Compensacién PID
del Motor Auxiliar.

Variador Secundario

Es un variador que opera motores con Unidad Primaria. Cada conjunto de variador y motor tiene el mismo
numero identificador, [COM-01, ID St RS-485].

Entre los motores en funcionamiento, el motor con la menor prioridad es denominado Motor Principal y el
resto seran Motores Auxiliares.

$¢ Ante la eventualidad de que se detengan todos los motores, el motor con mayor prioridad sera llamado
Motor Principal. Es decir, el Motor Principal y el Motor Auxiliar cambian de acuerdo a la situacion pero la
Unidad Primaria y la Unidad Secundaria permanecen fijas.

La siguiente imagen ilustra la composicion fundacional.

Uniclagl secuncini Configuracian

I & da variador

Linaa de
Comunicadion
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5.44.8.1. Modo Miuiltiples Maestros

Solo el Motor Principal puede ser controlado por PID y el Motor Auxiliar lleva a cabo el modo operacional
con frecuencia de esclavo.

La siguiente imagen muestra que la prioridad es “Motorl (M1)> < Motor2 (M2) > <Motor3 (M3)”. (La
prioridad podrd cambiar automaticamente de acuerdo al tiempo de operacion).
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Condicidn en la que se enciende un Motor Auxiliar extra

Luego de que una frecuencia operacional real alcanza la frecuencia establecida en la Frec de Arranque del
numero siguiente de prioridad y pasado el tiempo establecido en AP1-53 (DT Arranque Aux), AP1-44
(Marcha Motor Aux) aumenta (+1) y se convierte en Motor Auxiliar acelerando en base al tiempo de [DRV-03
Tiempo Acel]/[DRV-04 Tiempo Decel] hasta [AP1-60 Frec Esclavo].

Al mismo tiempo, conforme se enciende un variador correspondiente a la siguiente prioridad, el motor se
convierte en Motor Principal (control PID disponible). Las prioridades pueden ser controladas en [AP1-45/46
Prioridad Aux].

Condicidn en la que un Motor Auxiliar se apaga

Si la frecuencia operacional real del Motor Principal es menor que la de la frecuencia establecida en Frec de
Parada, AP1-44 (Marcha Motor Aux) disminuye (-1) pasado el tiempo establecido en AP1-54(DT Parada Aux)
y el Motor Principal actual se convierte en Motor Auxiliar, decelerando en base al tiempo en [DRV-04
Tiempo Decel] hasta losOHz.

259



Caracteristicas Avanzadas

Al mismo tiempo, el motor correspondiente a la prioridad previa se convierte en Motor Principal (control PID
disponible). Las prioridades pueden ser controladas en [AP1-45/46 Prioridad Aux].

5.44.8.2. Modo Multiples Esclavos

Consiste en un modo que controla motores encendidos con la misma frecuencia de salida PID.
La siguiente imagen muestra que la prioridades “Motorl(M1)&—>Motor2(M2)é&->Motor3(M3)”. (La
prioridad podrd cambiar automaticamente de acuerdo al tiempo de operacion).
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Condicidn en la que se enciende un Motor Auxiliar extra

Luego de que una frecuencia operacional real alcanza la frecuencia establecida en la Frec de Arranque del
namero siguiente de prioridad y pasado el tiempo establecido en AP1-53 (DT Arranque Aux), AP1-44
(Marcha Motror Aux) aumenta (+1). Ademas, el Motor Auxiliar con la siguiente prioridad de Motor Principal
se enciende y el nuevo Motor Auxiliar en funcionamiento se convierte en Motor Principal. Los motores en
funcionamiento se pueden controlar en conjunto mediante PID. Las prioridades pueden ser controladas en
[AP1-45/46 Prioridad Aux].

Condicidn en la que el Motor Auxiliar se apaga

Si la frecuencia operacional real del Motor Principal es menor que la de la frecuencia establecida en
Frecuencia de Parada, AP1- 44 (Marcha Motor Aux) disminuye (-1) luego de pasado el tiempo establecido en
AP1-54 (DT Parada Aux) y el Motor Principal actual se convierte en Motor Auxiliar, decelerando en base al
tiempo en [DRV-04 Tiempo Decel]hasta losOHz.
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Al mismo tiempo, al resto de los motores en funcionamiento les falta el control PID. Las prioridades pueden

ser controladas en [AP1-45/46 Prioridad Aux].

5.44.8.3. Reorganizacion de prioridades en base al tiempo operacional

La prioridad de cada Motor se establece automaticamente en base al tiempo operacional.
Entre los Motores en funcionamiento, el Motor con el tiempo operacional mas largo es colocado al final.
El momento para organizar las prioridades es cuando se cambia el nimero de motor.
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La siguiente imagen muestra que el tiempo operativo de M1 es el mas extenso durante el modo de Multiples

Esclavos.
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Las condiciones en las que el Motor Auxiliar estd encendido y apagado son las mismas que en las

descripciones de los modos de Multiples Maestros y Multiples Esclavos.

5.44.8.4. Interbloqueo de Maestro y Esclavo

Conforme se envian las sefiales del Interbloqueo desde la Unidad Secundaria, La Unidad Primaria las junta a
través de la Linea de Comunicacién. Cada disparo, como el Estado MANUAL o APAGADO de la Unidad
Secundaria, es procesado por el Interbloqueo en la Unidad Primaria.

Es decir, todas las demds Unidades Secuendaria contintan realizando la funcién Maestro/Esclavo excepto en
los casos en el que se encuentren en Estado MANUAL/APAGADO o que se presenten disparos.

Si la Unidad Primaria estd definida Estado MANUAL o en Estado APAGADO, el sistema Maestro/Esclavo
estara desactivado.

En el caso que la Tuberia Rota y el Disparo de Interbloqueo se hayan originado en la Unidad Primaria, todas
las unidades en funcionamiento se detienen y la funcion Maestro/Esclavo se continlia ejecutando, excepto
en la Unidad Primaria en caso de que haya otro disparo.

(La Unidad Primaria realiza controles PID y de todo el sistema constantemente.)

En esta prioridad operacional (M1 ¢ M2¢> M3<> M4<> M54 M6<$> M74> M8), si se produce un
interbloqueo3 o algun disparo y el Estado MANUAL/APAGADO, el motor se activa en este orden (M1 &

M24> M4 M54 M6<$> M7<>M8).
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La siguiente imagen muestra la funcidon en el caso de que M3 se defina en MANUAL/APAGADO o
interbloqueado y se produzca un disparo (suponiendo que la prioridad no ha cambiado), (Interblogueo es la
funcién correspondiente al borne B (cerrado normal)).

T ia | 1 | |
ComPmold b s Mw- o 'anmnhhm-u--

i}
] i |
o v 1 e i 1

263



Caracteristicas Avanzadas

5.45. Control de Activacion/Desactivacion de la Salida Multifuncion

Si el valor de entrada analdgica es superior al valor definido, el relé de salida o el borne de salida
multifuncion pueden ser activados (ON) o desactivados (OFF).

. Display Configuracio . .
Grupo | Cddigo | Nombre LCD n Pardmetro Rango de Ajuste Unidad
66 Mgdo control on/off borne de On/Off Ctrl 1 Vi 0-8 )
salida Src

Nivel desac borne
. . . 0,
ADV 67 Nivel On borne de salida On-C Level | 90,00 salida -100,00% %

0,00 — nivel activ

. . 3 o
68 Nivel off borne de salida Off-C Level | 10,00 borne salida 0,00 %
31 Elemento 1 relé multifuncién Relay 1

ouT - - — - 26 | On/Off | - -
33 Elemento 1 salida multifuncion Q1 Define

Detalles de Configuracion de Control de Activacion/Desactivacion de Salida Multifuncion

Cdédigo Descripcion

ADV-.66 On/Off Ctrl Src Seleccione el control de activacion/desactivacion de entrada analdgica.

ADV-67 On-C Level,

ADV-68 Off-C Level Seleccione el nivel de activacidn/desactivacion en el borne de salida.

Entrada analogica

ADV-67
ADV-68

| |
Salida Multifuncion

Control On/Off (26)
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5.46. Prevencion de Regeneracion para Operacion de Prensado

Esta funcidn se utiliza para impedir la region de regeneracién, aumentando la velocidad de operacion del
motor durante la operacién de prensado.Si se produce la regeneracion del motro durante la operacién de
prensado, la velocidad del motro aumentara automaticamente para evitar la zona de regeneracion.

o Display Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre LCD Pardmetro Ajuste Unidad
Selecciona la funcidn de prevencidn
L. L. RegenAvd
74 de regeneracidén para la operacién Sel 0 No 0-1 -
de prensado.
Nivel de prevencion de la 350V 200V: 300-400V
L L RegenAvd
75 regeneracion para la operacion de \
Level 700V 400V: 600-800V
prensado
Limita la frecuencia de
ADV 76 compensa'cllon de prevenuo!'\,de la C.onijreq 1,00(Hz) 0,00-10,00Hz Hz
regeneracion para la operacion de Limit
prensado.
Ganancia P para la funcion de RegenAvd
77 prevencion de regeneracién en la P gin 50,0(%) 0,0-100,0% %
operacion de prensado g
Ganancia | para la funcion de RegenAvd
78 prevencion de regeneracién en la | a?n 500(mseg) 20-30000mseg mseg
operacion de prensado g

Detalles de Configuracidon de Prevencion de Regeneracion para Operacion de Prensado

Cadigo Descripcion

Selecciona la funcion de prevencién de regeneracién para la operacién de prensado.
Durante la operacion del motor a velocidad constante, se selecciona cuando hay tensién de
ADV-74 RegenAvd Sel regeneracion frecuente, cuando la unidad de frenado dindmico sufre dafios y su vida util se
reduce debido a su excesivo funcionamiento o cuando la operacién de la unidad de frenado
dindmico se evita limitando la tensién de la conexién de CC

Define el nivel de prevencion de la regeneracién para la operacién de prensado.
ADV-75 RegenAvd Level | Define la tensidén de prevencion de la operacion de frenado dinamico cuando la tensién de
la conexién de CC supera la tension de regeneracion.

Limita la frecuencia de compensacion de prevencién de la regeneracion para la operacion

ADV-76 C Freq Limit
omprreq Himi de prensado.

ADV-77 RegenAvd Pgain, | Definen las ganancias P e | de la maquina de control Pl del limite de tension de la conexién
ADV-78 RegenAvd Igain | de CC para la regidn de operacidn de regeneracion.
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ADV-75 Tensidn de nivel de prevencion de regeneracion

I I
I I 1
I | 1
Tension directa (VCC) : | !
I
i | |
I | 1
X X i ADV-76 Rango de limite de frecuencia de
L 2:_[7,,4‘{/ compensacion
I Nl = N
T 1 T 1
Frecuencia de Frecuenciade 1 <2 |4—‘<1'\
salida (Hz) comando ! ‘-'\'\ Estado durante la prevencién de
regeneracion

Nota

La funcion de prevencidn de la regeneracion para la operacion de prensado esta disponible sélo cuando el motor esta
operando en el tramo de velocidad constante (no disponible en el tramo de aceleracién/deceleracion). La frecuencia
de salida puede modificarse tanto como el valor de la frecuencia definida en ADV-76 (Lim Frec Comp) a pesar de
operar a velocidad constante durante la operacién de prevencion.

5.47. Salida Analdgica

Un terminal de salida analdgica proporciona una salida de tensién de 0-10V, corriente de 4-20mA o pulsos
de 0-32kHz.

5.47.1. Salida Analdgica de Tension y Corriente

Se puede ajustar un tamano de salida mediante la seleccién de una opcidn de salida en el borne de salida
analdgica. Defina el interruptor de ajuste del borne de salida de tensidén/corriente analdgica (SW5) para
cambiar el tipo de salida (tensién/corriente).

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Para’nﬁetro Ajufte Unidad
01 Entrada analdgica 1 AO1 Mode 0 | Frecuencia | 0-15 -
02 Ganancia entrada analdgica 1 AO1 Gain 100,0 -1000,0-1000,0 | %
ouT 03 Bias entrada analdgica 1 AO1 Bias 0,0 -100,0-100,0 %
04 Filtro entrada analdgica 1 AOL1 Filter 5 0-10000 mseg
05 Salida constante analdgica 1 AO1 Const% | 0,0 0,0-100,0 %
06 Monitoreo salida analdgica 1 AO1 Monitor | 0,0 0,0-1000,0 %
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Detalles de Configuracion de Salida Analdgica de Tensidn y Corriente

Caddigo

Descripcion

OUT-01 AO1 Mode

Define un valor constante para salida. El siguiente ejemplo es para el ajuste de la tension
de salida.

Configuracién

Formula para referencia de frecuencia

0 Frecuencia Frecuencia de operacion de salida. Se generan 10V a la
frecuencia definida en DRV-20 Frec Max.

1 Corriente de Se generan 10V al 150% de la corriente nominal del variador

salida (carga pesada).

2 Tension de salida | Establece la salida en base a la tension de salida del variador.
Hay una salida de 10 V de la tensidn definida en BAS-15
(Rated V). Si se establecen 0 V en BAS-15, para modelos de
200 V/400 V la salida serd de10 V en base a la tension de
entrada real (240 V y480 V respectivamente).

3 Tension del bus Establece la tensién de bus CC de la salida del variador como

de CC estandar. Habra salida de10 V cuando la tensién de bus CC sea
410V CC en modelos de 200V, y 820 V CC en los de 400 V.

4 Potencia de salida | Monitoreo de tensién de salida. Tensién maxima del visor es
de 150% de salida nominal (10 V).

7 Frecuencia Establece a frecuencia de salida como estandar. Las salidas de

alcance 10V a la max. frecuencia (DRV-20).

8 Frecuencia rampa | La frecuencia que ha pasado por las funciones de aceleracién
y deceleracién y que puede ser diferente de la frecuencia de
salida real. Genera 10V a la frecuencia maxima (DRV-20).

9 Valor Establece los valores de comando de salida de un

RefPID controlador PID como estandar. Salidas de aprox. 6,6 V al
100%.
10 | Valor Establece los valores de comando de salida de un controlador
Realm PID PID como estandar. Salidas de aproximadamente 6,6 V al
100%.
11 | Salida PID Valor de salida de las salidas de un controlador PDI como
estandar. Salidas de aprox. 10V al 100%.
12 | Constante Valor de OUT-05 Const%.
Valor Valores de comando del controlador PID. Genera 6,6V al
RefPID 100% de la referencia.

13 | Valor Muestra la magnitud de la realimentacién del controlador PID.
RetPID Genera 6,6V al 100% de la referencia.

14 | Salida PID Muestra el valor de salida del controlador PID. Genera 6,6V al
100% de la referencia.

15 | Salida PID Muestra el valor de salida del controlador PID. Genera 6,6V al

100% de la referencia.
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Cadigo

Descripcion

OUT-02 AO1 Gain,
OUT-03 AO1 Bias

Permiten ajustar la magnitud y el desnivel. Los elementos de salida
se seleccionan como frecuencia y la operacidn se realiza del siguiente modo:

SalAnal — Frecuencia
FrecM?

El siguiente grafico ilustra los cambios de la salida de tension analdgica (SA1) que dependen
De lo valores de OUT-02 (Ganancia SA1) y los valores OUT-3 (Bias SA1). El Eje Y es la tension
de salida analdgica (0-10 V), y el eje X es el valor% del elemento de salida.

Por ejemplo, si la frecuencia maxima fijada en DV-20 (Frec. Max) es de 60 Hz y la frecuencia
de salida actual es de 30 Hz, entonces el valor del eje x en la siguiente grafica es del 50%.

x Gan SalAnal + Bias SalAnal

OUT-02 Ganancia SA1
100,0% (Valor de Fabrica) 80,0%
OouT-03 0,0%
AO1 Bias | Valor de Fabrica 1|:r-.-" &
E'U' : E-'u' S—— —— - - /ﬁ
i L T et :
o4 E rw/ i
] 4 K|
i : ;
= " i - . L
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OUT-04 AO1 Filter

Define la constante de tiempo del filtro de la salida analdgica.

OUT-05 A01 Const %

Si la salida analdgica en OUT-01 (Modo SA1) se ajusta a 12 (Constante), la salida de tension
analdgica depende de los valore de parametros (0-100%).

OUT-06 AO1 Monitor

Permite monitorear el valor de la salida analdgica, el cual esta representado en un
porcentaje basado en los 10V de tensién de salida maxima.

OUT-06 AO1 Monitor

Permite monitorear el valor de la salida analdgica, el cual esta representado en un
porcentaje basado en los 10V de tensién de salida maxima.
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5.47.2. Salida de Pulso Analdgica

La seleccidn del elemento de salida y el ajuste del tamario del pulso puede realizarse para el borne TO (Salida

de Pulso).
o Display Configuracion Rango de .

Grupo | Cédigo | Nombre LCD Parimetro i Unidad

61 Ajuste de salida de pulso TO Mode 0 | Frecuencia | 0-15 -

62 Ganancia de salida de pulso TO Gain 100,0 -1000,0-1000,0 -

63 Bias de salida de pulso TO Bias 0,0 -100.0-100.0 -
ouT |64 Filtro de salida de pulso TO Filter 5 0-10000 -

65 Salida constante de salida de pulso 2 | TO Const% | 0,0 0,0-100,0 %

66 Monitoreo salida de pulso TO . 0,0 0,0-100,0 %

Monitor

Detalles de Configuracion de Salida de Pulso Analégica

Cdédigo Descripcion

Permiten ajustar el valor y la compensacion. Si la frecuencia se selecciona como una salida, la
operacion se realiza del siguiente modo:

Frecuencia

TO = X Ganancia TO + Bias TO

FrecMax

El siguiente grafico ilustra los cambios de la salida de pulsos (TO) que dependen de los valores de
OUT-62 (Ganancia TO) y los valores OUT-63 (Bias TO). El Eje Y es la tensidn de salida analdgica
(0-10 V), y el eje X es el valor% del elemento de salida.

Por ejemplo, si la frecuencia maxima fijada en DRV-20 (Frec. Max) es de 60 Hz y la frecuencia de

OUT-62 TO Gain, sali